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SISTEMA DI PROPULSIONE A ACQUA MOTORE A COMBUSTIONE INTERNA
Siete pregati di notare che questo è un estratto rinominandola in questa domanda di brevetto. Viene descritto un metodo che si afferma è in grado di funzionare un motore a combustione interna da una miscela di gas idrogeno e vapore.
RIEPILOGO
Si tratta di un sistema di trasformazione di energia per la guida, per esempio, una combustione interna motore che utilizza gas idrogeno come carburante. Il gas si ottiene per elettrolisi dell'acqua a bordo e viene quindi iniettato in camere di combustione. L'elettrolisi avviene in un serbatoio elettrolitico 15, alimentato con corrente elettrica generata dal motore. L'idrogeno passa da un serbatoio 23, tramite cilindro collettore 29, dispositivo carburatore 39. L'idrogeno viene poi immessa nel motore insieme a vapore saturo secco e almeno una parte dell'idrogeno può essere riscaldata 51 prima dell'ammissione. Una combustione più fresco e più controllata è realizzata con il vapore e inoltre sono tenuti relativamente minori quantità di idrogeno. Questo è probabilmente causato dal vapore che agiscono come un moderatore di temperatura durante l'ammissione e la combustione dell'idrogeno e inoltre ampliando durante la corsa di espansione.


CAMPO DELL'INVENZIONE
La presente invenzione si riferisce ai sistemi del convertitore di energia, in particolare relazionati al motore a combustione interna alimentati a gas di idrogeno, cioè in cui il propellente principale ammesso a camere di combustione è idrogeno. Più ancora, in particolare la presente invenzione si riferisce al metodo e significa per l'ottenimento di gas idrogeno in maniera efficiente e ragionevolmente economica e per la fornitura del gas per le camere di combustione in condizioni per ad accensione comandata e conversione di energia ottimale. La presente invenzione si riferisce anche ai mezzi e metodo per l'esecuzione di un sistema di motore a combustione interna da un idrogeno disponibile, economico e non contaminante contenenti materia come l'acqua come un rifornimento di carburante.

In generale, l'invenzione può trovare applicazione in qualsiasi sistema che utilizza principi di combustione interna, che vanno dai grandi impianti come elettricità funziona relativamente più piccoli sistemi automobilistici come locomotive, camion, automobili, navi e barche a motore. Nella descrizione che ne derivano, l'invenzione è generalmente comunicato per applicazione in campo automobilistico, tuttavia il suo adattamento e applicazione in altri campi può anche essere considerati nell'ambito di competenza della presente invenzione.



PRIORITÀ BASSA
Diminuzione delle risorse naturali, i livelli di contaminazione pericolosa, aumento dei prezzi e inaffidabile dipendenza da altri paesi stanno rendendo sempre più necessario cercare un'alternativa ai combustibili fossili come il petrolio (idrocarburi) e derivati di olio come fonte di energia primaria in automobili. Fin qui, nessuna delle alternative tentate sembra avere dimostrato il suo valore come un sostituto per la benzina, sia a causa di inconvenienti inerenti come per contaminazione, sicurezza, costo, ecc., o perché l'uomo non è ancora stato in grado di trovare un modo pratico di applicare le forme di energia alternativa per autovetture nazionali.

Per esempio, l'elettricità è una buona alternativa a quello ecologico senso, entrambi chimicamente e acusticamente, tuttavia sembra essere la forma meno efficiente di energia conosciuta, che insieme con l'alto costo della fabbricazione di motori elettrici e i limiti di deposito grave nella misura in cui capacità e dimensioni hanno smesso da entrare in mercato, almeno per il momento. Lo stesso vale in generale anche quando riguarda l'energia solare.


Energia nucleare è efficiente, disponibile e relativamente a buon mercato, ma estremamente pericoloso. Carburanti sintetici certamente possono essere la risposta in futuro, tuttavia sembra che nessuno abbastanza pratici sono stati sviluppati. Uso di gas come il metano o propano, o di alcool distillato dalla canna da zucchero, è stato anche provato, ma per un motivo o un altro sua commercializzazione è stata limitata a piccole regioni. Per esempio il metanolo è un combustibile sintetico promettente, ma è estremamente difficile da accendere in tempo freddo e ha un basso contenuto energetico (circa la metà quello della benzina).

L'uso di gas idrogeno come un sostituto per la benzina è stato sperimentato ultimamente. Il ricercatore di chimica Derek P. Gregory è citato come credere che l'idrogeno è il combustibile ideale in non solo un senso. Combustione di idrogeno produce vapore come suo unico residuo, un vantaggio decisivo su contaminando combustibili tradizionali come il carbone e benzina. Purtroppo, idrogeno appena esiste sulla terra nella forma libera naturale ma solo combinato in composti chimici, da cui devono essere estratti utilizzando processi industriali complessi, costosi e spesso pericolosi. Inoltre, se sono stati superare questo ostacolo, ancora sarebbe necessario da trasportare e immagazzinare l'idrogeno nelle stazioni di servizio e inoltre trovare un modo pratico e sicuro di caricamento e riporlo in veicoli a motore. Mercedes-Benz per uno sta sperimentando con un veicolo dotato di un apposito serbatoio per immagazzinare idrogeno gassoso e mezzi per la fornitura del gas per il sistema di iniezione, al posto del serbatoio benzina convenzionale e circuito, senza tuttavia ancora raggiungere un livello soddisfacente di sicurezza ed efficienza dei costi. L'uso di gas idrogeno secco come propellente è stato trovato finora per produrre un'accensione generalmente incontrollata, un'escursione di temperatura verso l'alto che si è rivelata troppo distruttivo per le pareti della camera. La durata del motore era limitata a meno di 10.000 km (circa 6.000 miglia).



DIVULGAZIONE DELL'INVENZIONE
L'invenzione è basata sulla scoperta di un sistema di convertitore di energia per eseguire un motore a combustione interna e particolarmente è basata sulla scoperta di un metodo e significa per affidabile, economicamente, in modo sicuro e pulito carburante motore a combustione interna con idrogeno e come ottenere l'idrogeno in una forma utilizzabile a tal fine da una sostanza a buon mercato e abbondante disponibile come acqua. L'idrogeno può essere generato in condizioni ottimali per essere alimentato nel motore.

Secondo l'invenzione, idrogeno avviene a bordo da una sorgente idrogenata prontamente disponibile come acqua ionizzata che è sottoposta ad elettrolisi, da dove l'idrogeno viene iniettato in ogni cilindro del motore sulla corsa di ammissione. Il gas di idrogeno è mescolato con vapore acqueo (vapore a temperatura atmosferica) e l'aria circostante, e quando questa miscela viene acceso all'interno della camera di combustione, il vapore (vapore) sembra agire come un moderatore di temperatura in primo luogo e poi assistere nel tratto di espansione. Preferibilmente, il vapore è vapore saturo secco che, come moderatore, limita la temperatura massima di combustione, contribuendo così a preservare il cilindro, la valvola e pistone elementi; e nell'assistere l'espansione, il vapore si espande velocemente per contribuire con ulteriore pressione sulla testa del pistone, aumentando la potenza meccanica del motore. In altre parole, l'inserimento di vapore nel propellente idrogeno come suggerito dalla presente invenzione modera gli effetti negativi dell'idrogeno e migliora gli effetti positivi della stessa nel ciclo di combustione.

A seguito di questa scoperta, la quantità di idrogeno necessaria per guidare il motore è inferiore a quello precedentemente previsto, quindi, l'elettrolisi non necessità di produrre più di 10 cc/sec (per esempio, per un motore da 1.400 cc). Così la quantità di elettricità necessaria per l'elettrolisi, un inciampo nei tentativi precedenti, è inferiore, tanto è vero, che la produzione dell'idrogeno a bordo è ora fattibile.

L'invenzione comprende un apparato costituito da un primo sistema per la generazione di idrogeno e un secondo sistema per il condizionamento e fornire l'idrogeno per le valvole di ammissione sui tappi cilindro. Il sistema di generazione di idrogeno è costituito fondamentalmente da un dispositivo di elettrolisi che riceve electrolitically adattato (cioè almeno parzialmente ionizzato) acqua o qualche altra sostanza idrogenata adatta. Alimentazione elettrica è collegata agli elettrodi del dispositivo di elettrolisi per la generazione dell'idrogeno e il fabbisogno di energia elettrica e il dispositivo dimensioni sono progettate per un tasso di produzione di idrogeno massima di circa 10 cc/sec per una tipica applicazione automobilistica.


Il secondo sistema comprende mezzi come una pompa a vuoto o il come ad estrarre l'idrogeno dal primo impianto, significa per la fornitura del gas di idrogeno per le valvole di ammissione, significa per condizionamento il contenuto di umidità dell'idrogeno, carburatore significa o simili per l'idrogeno con l'aria atmosferica o alcuni altri combustione Abilitazione sostanza di miscelazione, e mezzi per controllare e mantenere un specificato gas valvola di pressione o della gamma per l'idrogeno in dotazione ai mezzi miscelazione.

L'apparato è stato testato e ha funzionato sorprendentemente bene. Si è scoperto che questo sembrava essere il risultato del soddisfare del vapore del gas di idrogeno elettrolitico superare le insidie incontrate nei sistemi di anteriorità iniettato gas relativamente secco negli alloggiamenti del cilindro, o al massimo con una relativamente piccola percentuale di umidità proveniente dall'aria stessa.

In realizzazione preferita, il sistema di elettrolisi è guidato con un segnale ad impulsi di potenza CC di fino a 80 Ampere a fra 75 e 100 volt. L'elettrolito è distillata acqua salata con cloruro di sodio con una concentrazione di circa 30 grammi di sale per litro d'acqua, a 150 grammi di sale in 10 litri d'acqua. Altre concentrazioni sono possibili a seconda del tipo di motore, combustibile ed energia elettrica consumo ecc. Il tasso massimo di produzione di idrogeno necessaria per un motore di automobile domestica tipica è stato stimato a 10 cc/sec. Questo idrogeno è disegnato da una pompa generando una testa di pressione di circa 2 Kg/cm2 per l'idrogeno generato contenente vapore di alimentazione ad una presa dotata di mezzi per rimuovere l'eccesso indesiderato di umidità dal gas. Il gas così è mescolato con il contenuto desiderato del vapore quando entra il carburatore o il dispositivo di miscelazione.


Nel caso in cui l'idrogeno generato non dispone di abbastanza contenuto di vapore, vapore saturo secco può aggiungersi all'idrogeno come si procede al motore. Questo può fatto convenientemente, prima entra il carburatore e viene miscelato con l'aria di aspirazione. Parte del gas può essere deviati tramite un serpentino scambiatore di calore collegato al collettore di scarico. Questa parte del gas si riscalda prima è iniettato nella base del carburatore. Questa iniezione di gas riscaldato funziona come un supercharger. Il flusso principale dell'idrogeno non riscaldata viene convogliato direttamente nel sistema venturi del carburatore, dove si mescola con l'aria aspirata dal vuoto del colpo di ammissione.



BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Fig.1 è un layout schematico dei sistemi di primi e secondo e Mostra il dispositivo di elettrolisi per ottenere idrogeno, e il circuito significa per iniettare l'idrogeno carichi di vapore in camere di combustione di un motore di automobile, secondo una incarnazione di questa invenzione. 
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Fig.2 è una quota altimetrica vista del dispositivo elettrolisi della Fig.1.
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RESOCONTO DETTAGLIATO DI UN'INCARNAZIONE
Fig.1 mostra un sistema 11 per ottenere idrogeno acqua anteriore convogliato da un serbatoio o il serbatoio (non illustrato) a un'insenatura 13 di una cellula di elettrolisi 15.  L'acqua è salata con l'aggiunta di cloruro di sodio si ionizzano e attivare elettrolisi quando l'energia elettrica viene applicata ad una coppia di morsetti 17. Come ha rilevato in modo più dettagliato più avanti, la potenza applicata ai morsetti 17 è sotto forma di un segnale di impulso di CC di 65 a 87 volt, generato tramite un convertitore adatto da, nel caso in cui l'attuale sistema è applicato ad un'automobile, il livello di standard automotive 12 Volt CC.  Il dispositivo 15 ha vari punti vendita, uno dei quali è l'uscita del gas idrogeno 19 che è collegato attraverso una valvola a solenoide 21 per un accumulatore o serbatoio cilindro 23. Altri punti del dispositivo elettrolisi 15 sono per la rimozione di effluenti di elettrolisi come idrossido di sodio e cloro gas, a cui più ulteriormente si è fatto riferimento di sotto.

Una pompa a vuoto 25 o simile, estrae gas dal serbatoio 23 e incanala attraverso un sistema di circuito di idrogeno 27.  Così il serbatoio 23 agisce come un tampone di pressione di un'interfaccia di sistemi tra il dispositivo di elettrolisi 15 e la pompa 25.  Il serbatoio 23 può essere un 2.000 cc capacità, cilindro in acciaio inox con valvola 21 misurazione il passaggio del gas attraverso di essa, così che il serbatoio è inizialmente riempito con circa 1.500 cc di idrogeno alle normale condizioni di pressione e temperatura (NPT).  A tal fine, il cilindro 23 può essere dotato di un misuratore 28V che controlla lo stato della valvola 21 elettronicamente. Valvola 21 può essere una valvola a solenoide Jefferson modello SPS, disponibile da OTASI, Santa Rosa 556, Córdoba, Argentina. Pompa per vuoto 25 è una pompa a membrana con un azionamento della puleggia e all'uscita dell'albero a gomito del motore è accoppiato per mezzo di una cinghia di trasmissione. Tale dispositivo 25 può essere un modello di Bosch disponibile in Germania.  L'unità di puleggia è disaccoppiato da una frizione elettromagnetica quando la pressione letta da un calibro 28 P avvitato nel lato di uscita della pompa 25 supera i 2Kg/sq cm.

Pompa 25 Invia idrogeno attraverso tubi 26, che comprende anche un by-pass 24 di ispezione e scopi di sicurezza con una valvola a due vie 28, e in un secondo cilindro 29 che contiene significa 31 che causare una turbolenza o un movimento labirintico nel gas, al fine di condensare la miscela pesante, schematicamente mostrata come goccioline 32, presenti nel flusso di gas. La miscela condensata raccoglie sotto forma di acqua distillata 33 nella parte inferiore del cilindro 29. Nella parte superiore del cilindro, c'è un'uscita 35 attraverso quali idrogeno gas, caricato di una buona quantità di vapore, è trasportato al mixer 37. Anche nella parte superiore del cilindro collettore 29, c'è un sensore di temperatura 38 che è collegato ad un circuito elettronico digitale termometro (non illustrato).


Miscelatore 37 comprende un dispositivo di carburatore 39 per la miscelazione di idrogeno con l'aria prima dell'alimentazione della miscela per le camere di combustione. L'idrogeno è convogliato attraverso un 3/8" diametro tubo 41 dal cilindro essiccatore 29 e poi nella sezione 43 del carburatore 39 attraverso una coppia di tubi di diametro 5/16" o ugelli d'iniezione di idrogeno 45 venturi. Il venturi sezione 43 è una sezione di passaggio dell'aria di aspirazione che si restringe per aumentare la velocità dell'aria nel punto dove l'idrogeno è tirato fuori per la miscelazione. L'assunzione di venturi 42 può essere coperta da una mesh 46. Tuttavia, sembra che nessun filtro aria è necessaria per il mixer di operare bene. Il dispositivo di carburatore 39 può essere una forma semplificata di un carburatore convenzionale, poiché il propellente, cioè il gas idrogeno, è alimentato direttamente al venturi 43. Una valvola a farfalla, o simili, collegato ad un pedale dell'acceleratore (non illustrato) di motore-macchina, controlla il tasso di aspirazione di aria e di conseguenza la velocità del motore. Questa periferica mixer 39 è montata come è un carburatore convenzionale, tale che la sua uscita in basso comunica con le valvole di ammissione nelle calotte cilindro.

Nella parte inferiore del carburatore c'è un'assunzione supplementare idrogeno 47 collegata ad un altro 3/8" diametro tubo 49 che shunt parte dell'idrogeno attraverso un riscaldatore 51.  Questo riscaldatore comprende un tubo serpentino 51 di una lega di cromo/cobalto, montato in rapporto di scambio di calore vicino con il corpo del collettore di scarico 50 (schematicamente illustrata) al fine di aggiungere una porzione di gas riscaldati per la miscela di carburante prima che venga disegnata in camere di combustione attraverso le valvole di ammissione corrispondente sui tappi cilindro. Questa fase di riscaldamento pre-ammissione, prende la miscela di idrogeno a una temperatura critica nei pressi per detonazione. Si è constatato che questo migliora le prestazioni (ad es. la scorrevolezza del motore) in alcune gamme di velocità, e funziona come un supercharger.

In pratica, il motore della presente invenzione ha mostrato un'alta efficienza quando si utilizzano tre elettrodi candele e un sistema di accensione elettronica (non illustrato). 


Fig.2 vsualizza la cella di elettrolisi 15 descritta in Fig.1 più dettagliatamente.  Si compone di un serbatoio di prisma rettangolare 53 con una coppia di elettrodi distanziati-apart verticale 55.  Il serbatoio può misurare, ad esempio, 24cm lunghezza per larghezza 20 cm e 28 cm di altezza.  Sia l'anodo e il catodo 55 ciascuno può comprendere doppi elettrodi di carbonio avendo una spaziatura tra gli elettrodi 55 della stessa polarità di circa 10 cm. in alternativa, l'anodo 55A può essere un anello realizzato in carbonio mentre il catodo 55C è un elettrodo cilindrico di ferro-mesh. Ogni elettrodo 55 ha un terminale 57 nella parte superiore per l'immissione di energia elettrica come indicato in precedenza. A ogni lato esterno degli elettrodi 55 c'è una membrana porosa 59 composta da un foglio di amianto (asbesto) per contenere la soluzione acqua 61 in mentre allo stesso tempo lasciando che i prodotti di elettrolisi, cioè idrogeno e ossigeno, passare attraverso.  Così, il gas idrogeno passa attraverso la membrana 59 in una camera a gas collettore 56 ed esce fuori attraverso tubo 19 per alimentare il motore a combustione.  Il tubo di idrogeno 19 può avere una valvola proporzionale 62 per regolare il flusso di idrogeno.   L'ossigeno invece può esalare fuori nell'atmosfera attraverso una presa 63.

C'è un elemento riscaldante 64, immerso nell'acqua salata 61 alimentato attraverso un resistore collegato ad un'alimentazione 12 Volt CC.  Questo riscalda l'acqua a circa 85 gradi C (185 gradi F) per migliorare l'azione galvanica dell'elettrolisi attuale sulla soluzione acquosa 61. Un termostato con sonda termica silicio allo stato solido può essere utilizzato per controllare la temperatura dell'acqua tramite un comparatore di soglia guida un relè che controlla la corrente nell'elemento riscaldatore 64.

L'elettrolisi della soluzione di acqua salata riscaldata 61 ulteriormente produce, come effluenti, gas di cloro (Cl2) e idrossido di sodio (NaOH). Il gas di cloro può esalare attraverso un'apertura 65 nella parte superiore del serbatoio 53 o altro stored in un serbatoio di smaltimento appropriato (non mostrato). I precipitati di idrossido di sodio e possono essere rimosse periodicamente tramite il rubinetto 67 nella parte inferiore della cella elettrolitica.

È importante notare che la pratica della presente invenzione praticamente non richiede modifiche nel motore stesso. Cioè, motori benzina esistenti è utilizzabile con quasi nessun regolazioni.  Accensione viene avviata nella parte morto superiore della corsa di compressione o con un ritardo di 1,5 gradi al massimo, ed è stato trovato conveniente per ampliare le lacune dell'ammissione e spacciatori di valvola di scarico e utilizzare candele di tri-elettrodo. Tuttavia si consiglia di utilizzare alcuni composti resistenti alla ruggine come le materie plastiche per il tubo di scarico e silenziatore, tenendo presente che il residuo di combustione è il vapore caldo.


Fig.1 Inoltre mostra schematicamente, la potenza elettrica alimentazione 71 collegati ai morsetti 17 del cubo 15. Corrente elettrica viene ottenuta a 12 volt CC dal sistema batteria/alternatore auto 73 ed elaborato da un dispositivo inverter 75 per generare impulsi di CC di 65 a 87 volt.   La stimolazione di impulso dell'elettrolisi appare per massimizzare il rapporto di velocità di uscita di idrogeno per alimentazione elettrica.

Il Sistema di Carburante HHO di Stephen Horvath
Brevetto US 3.980.053        14 settembre 1976          Inventore: Stephen Horvath

APPARATO DI RIFORNIMENTO DI CARBURANTE PER MOTORI A COMBUSTIONE INTERNA
Siete pregati di notare che questo è un estratto rinominandola in questo brevetto. Descrive la procedura di suddivisione dell'acqua di Stephen Horvath.

RIEPILOGO
Un apparato di alimentazione del combustibile genera idrogeno e ossigeno tramite elettrolisi dell'acqua. È prevista una cella elettrolitica che ha un anodo circolare circondato da un catodo con una membrana porosa tra di loro. È scanalata l'anodo e il catodo è scanalato per fornire aree di anodo e catodo di superficie sostanzialmente uguali. Una corrente elettrica pulsata viene fornita tra l'anodo e il catodo per la generazione efficiente di idrogeno e ossigeno.

La cella elettrolitica è dotata di galleggiante, che rileva il livello dell'elettrolita all'interno della cellula, e acqua è aggiunto alla cella come necessario per sostituire l'acqua persa attraverso il processo di elettrolisi. L'idrogeno e l'ossigeno vengono raccolti nelle camere che sono parte integrante della cella elettrolitica, e questi due gas sono forniti di una camera di miscelazione dove sono mescolati nella proporzione di due parti di idrogeno per una parte di ossigeno. Questa miscela di idrogeno e ossigeno fluisce un'altra camera di miscelazione in cui è mescolato con aria dall'atmosfera. 

Il sistema è indicato come installato in un'auto, e un sistema di doppio controllo, che è azionato da gas auto, metri prima la miscela di idrogeno e ossigeno nella camera in cui è combinato con l'aria e quindi tester la miscela combinata nel motore dell'auto. Il calore di combustione di una miscela di ossigeno e idrogeno puro è maggiore di quello di benzina e aria miscela di aria e volume paragonabile quindi è mescolato con l'idrogeno e l'ossigeno per produrre una miscela composita che ha un calore di combustione ravvicinamento che di una miscela gas-aria normale. Questa miscela composita dell'aria, idrogeno e ossigeno quindi possa essere fornita direttamente a un motore a combustione interna senza surriscaldamento e senza creazione di un vuoto nel sistema.

BACKGROUND DELL'INVENZIONE
Questa invenzione si riferisce a motori a combustione interna. Più in particolare si occupa di un apparato di rifornimento di carburante per mezzo del quale un motore a combustione interna può essere eseguito su un combustibile composto da idrogeno e ossigeno gas generati su richiesta tramite elettrolisi dell'acqua.

Nell'elettrolisi viene applicata una differenza di potenziale tra un anodo e un catodo a contatto con un conduttore elettrolitico per produrre una corrente elettrica attraverso il conduttore elettrolitico. Molti sali fusi e idrossidi sono conduttori elettrolitici ma solitamente il conduttore è una soluzione di una sostanza che si dissocia nella soluzione agli ioni di forma. Il termine "elettrolita" utilizzerà questo documento per fare riferimento a una sostanza che si dissocia in ioni, almeno in una certa misura, quando disciolto in un solvente adatto. La soluzione risultante sarà considerata come una "soluzione elettrolitica".

Le leggi di elettrolisi del Faraday fornire che in qualsiasi processo di elettrolisi la massa della sostanza prodotta a un anodo o catodo è in conformità con la formula

m = z q

dove m è la massa di sostanza prodotta in grammi, z è l'equivalente elettrochimico della sostanza, e q è la quantità di elettricità passata, in coulombs. Una conseguenza importante di leggi del Faraday è che il tasso di decomposizione di un elettrolita è dipendente sulla corrente ed è indipendente da tensione. Ad esempio, in un processo di elettrolisi convenzionale in cui una corrente costante flussi di amplificatori a t secondi, q = It e la massa di materiale depositato o disciolto dipenderà indipendentemente dalla tensione, purché la tensione supera il minimo necessario per l'elettrolisi procedere. Per la maggior parte degli elettroliti, la tensione minima è molto bassa.

Ci sono stati precedenti proposte per eseguire motori a combustione interna su un combustibile composto da gas idrogeno. Esempi di tali proposte vengono comunicati in U.S. Pat. Nn. 1.275.481, 2.183.674 e 3.471.274 e British specifiche nn., 353.570 e 364.179. Più ulteriormente è stato proposto per derivare l'idrogeno da elettrolisi dell'acqua, come esemplificato dal U.S. Pat. N. 1.380.183. Tuttavia, nessuna delle costruzioni arte anteriore è in grado di produrre idrogeno a una velocità tale che può essere alimentato direttamente a motori a combustione interna senza stoccaggio intermedio. La presente invenzione consente un carburante composto da idrogeno e ossigeno gassosi deve essere generato tramite elettrolisi dell'acqua ad un tasso che può sostenere il funzionamento del motore a combustione interna. Raggiunge questo risultato dall'uso di un processo di elettrolisi migliorata del tipo generalmente proposto nell'applicazione padre del presente documento.

Come ha rilevato nella mia applicazione di suddetto genitore l'arte precedente mostra anche reazioni elettrolitiche che impiegano CC o CA rettificato che necessariamente avrà una componente di ondulazione; un esempio del precedente viene mostrato per esempio in Kilgus U.S. Pat. N. 2.016.442 e un esempio di quest'ultimo mostrato in altri Emich U.S. Pat. N. 3.485.742. Si noterà che il brevetto Kilgus rivela anche l'applicazione di un campo magnetico al suo elettrolita, quale campo è detto per aumentare la produzione di gas presso i due elettrodi.



RIEPILOGO DELL'INVENZIONE
L'apparato dell'invenzione si applica un pulsare di una soluzione elettrolitica di un elettrolita in acqua corrente. In particolare, permette alti impulsi di valore corrente abbastanza alta e appropriatamente bassa tensione per alimentazione diretta in input per produrre una resa di prodotti elettrolisi tale che questi prodotti possono essere alimentati direttamente al motore a combustione interna per generare in soluzione elettrolitica. Il pulsante corrente generata dall'apparato della presente invenzione è quello di essere distinto da normali variazioni che si verificano nella rettifica della corrente alternata e come in seguito impiegato il termine corrente pulsata sarà adottate per significare avere corrente un dovere ciclo inferiore a 0,5.

È un oggetto specifico di questa invenzione per fornire un apparato di rifornimento di carburante per un motore a combustione interna da cui idrogeno e ossigeno gas generati tramite elettrolisi dell'acqua sono mescolati insieme e alimentati direttamente al motore a combustione interna.

Un oggetto ancora ulteriore dell'invenzione è quello di fornire, per l'utilizzo con un motore a combustione interna con ingresso significa ricevere un combustibile, apparato di rifornimento di carburante composto da:

un vaso per contenere una soluzione elettrolitica di elettrolita disciolto in acqua;

un anodo e un catodo di contattare la soluzione dell'elettrolito all'interno del vaso;

alimentazione elettrica significa applicare tra diodo ha detto e ha detto catodo impulsi di energia elettrica per indurre una corrente pulsante nella soluzione dell'elettrolito quindi a generare da gas idrogeno elettrolisi al catodo e ossigeno gas all'anodo;

consegna e ritiro di gas significa per raccogliere i gas idrogeno e ossigeno e per indirizzarli verso i mezzi di aspirazione del motore; e

acqua ammissione di mezzi per l'ammissione di acqua per vaso detto perdita a causa di elettrolisi.

In modo che l'invenzione può essere più pienamente spiegato ora esempio particolare di un motore a combustione interna auto dotate di apparato di rifornimento di carburante secondo l'invenzione descriveremo in dettaglio con riferimento ai disegni di accompagnamento

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Fig.1 è una vista di pianta di parte della vettura con la sua baia di motore esposto per visualizzare il layout di apparato di rifornimento di carburante e il modo in cui è collegato al motore auto;
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Fig.2è un diagramma di circuito dell'apparato di rifornimento di carburante;
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Fig.3 è una vista piana di un alloggiamento che trasporta componenti elettrici dell'apparato di rifornimento di carburante;
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Fig.4 è una vista di prospetto dell'alloggiamento mostrato in;
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Fig.5 è uno spaccato sulla linea 5-- 5 in Fig.3;
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Fig.6 è uno spaccato sulla linea 6-- 6 in Fig.3;


Fig.7 è uno spaccato sulla linea 7-- 7 in Fig.5;
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Fig.8 è una vista prospettica di un dissipatore di calore del diodo incluso nei componenti illustrati in Fig.5 e Fig.7;

Fig.9 illustra un assembly di bobina del trasformatore incluso nei componenti elettrici montati all'interno dell'alloggiamento;
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Fig.10 è uno spaccato sulla linea 10-- 10 in Fig.4;


Fig.11 è uno spaccato sulla linea 11-- 11 in Fig.5;
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Fig.12 è una sezione trasversale attraverso una morsettiera montata sul pavimento dell'alloggiamento;
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Fig.13 è una vista di pianta di una cella elettrolitica incorporata nell'apparato di rifornimento di carburante;
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Fig.14 è uno spaccato sulla linea 14-- 14 in Fig.13;
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Fig.15 è uno spaccato generalmente sulla linea 15-- 15 in Fig.14;
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Fig.16 è uno spaccato sulla linea 16-- 16 in Fig.14;
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Fig.17 è uno spaccato sulla linea 17—17 in Fig.13;
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Fig.18 è uno spaccato sulla linea 18-- 18 of Fig.13;

Fig.19 è una sezione trasversale verticale attraverso una valvola gas presa generalmente sulla linea 19-- 19 in Fig.13;
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Fig.20 è una vista prospettica di un assembly di membrana disposto nella cella elettrolitica;


Fig.21 è una sezione trasversale attraverso parte dell'Assemblea della membrana;


Fig.22 è una vista prospettica di un galleggiante disposto nella cella elettrolitica;
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Fig.23 è un ingrandimento della parte di Fig.14;


Fig.24 è una sezione allargata sulla linea 24-- 24 in Fig.16;

Fig.25 è una vista prospettica di un membro di valvola di ingresso acqua incluso nei componenti di mostrato in Fig.24;
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Fig.26 è uno spaccato sulla linea 26 -- 26 in Fig.16;

Fig.27 è una vista esplosa e parzialmente rotta di un catodo e collare di catodo montato all'estremità superiore del catodo;


Fig.28 è una sezione allargata mostrando alcuni dei componenti di Fig.15;
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Fig.29 è una vista prospettica di un membro di coperchio valvola;

Fig.30 mostra un'unità di miscelazione e consegna di gas dell'apparato generalmente in altezza laterale ma con un sistema filtrante aria incluso nell'unità illustrato nella sezione;
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Fig.31 è una sezione trasversale verticale attraverso l'unità di miscelazione e la consegna di gas con il gruppo del filtro aria rimosso;


Fig.32 è uno spaccato sulla linea 32--32 in Fig.31;
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Fig.33 è una vista in prospettiva di un'Assemblea di ugello valvola e jet incorporata nell'unità di miscelazione e consegna gas;


Fig.34 è uno spaccato generalmente sulla linea 34--34 in Fig.31;


Fig.35 è una sezione trasversale attraverso un montaggio solenoide;
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Fig.36 è uno spaccato sulla linea 36--36 in Fig.32;


Fig.37 è un'elevazione posteriore di parte dell'unità di miscelazione e consegna gas;
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Fig.38 è uno spaccato sulla linea 38--38 in Fig.34;

Fig.39 è una vista di pianta della parte inferiore dell'unità di miscelazione e consegna gas, è rotto dalla parte superiore lungo l'interfaccia 39--39 of Fig.30;
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Fig.40 è uno spaccato sulla linea 40--40 in Fig.32; and


Fig.41 è un piano di una parte inferiore del corpo dell'unità di miscelazione e la consegna di gas.
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DESCRIZIONE DELL'INCARNAZIONE PREFERITO
Fig.1 mostra un assembly indicato generalmente come 31 avendo un motore Baia 32 in cui è montato un motore a combustione interna 33 dietro un termosifone 34.  Motore 33 è un motore convenzionale e, come illustrato, può avere due banche dei cilindri a "V". In particolare, può essere un motore V8. È generalmente di costruzione convenzionale e Fig.1.  Mostra la ventola di raffreddamento usuale 34, cinghia del ventilatore 36 e generatore o alternatore 37.

In conformità con l'invenzione del motore non viene eseguito sul combustibile petrolio usuale ma è dotato di apparato di rifornimento di carburante che lo fornisce con una miscela di idrogeno e ossigeno gas generati come prodotti di un processo di elettrolisi dell'acqua effettuate nell'apparato di rifornimento di carburante.  I principali componenti dell'apparato di rifornimento di carburante sono una cella elettrolitica indicata generalmente come 41 e un gas di miscelazione e consegna unità 38 per miscelare i gas idrogeno e ossigeno generati all'interno della cellula 41 e di consegnarli al motore 33.  La cella elettrolitica 41 riceve acqua attraverso una linea di mandata acqua 39 per compensare la soluzione dell'elettrolito all'interno di esso.  Ha un anodo e un catodo che contattare la soluzione elettrolitica e nel funzionamento dell'apparecchio vengono applicati impulsi di energia elettrica tra l'anodo e il catodo produrre impulsi di elevato flusso di corrente attraverso la soluzione elettrolitica.  Alcuni dei componenti elettrici necessari per produrre gli impulsi di energia elettrica applicata tra anodo e catodo sono trasportati in un contenitore 40 montato su un lato del vano motore 32.  La batteria dell'auto 30 è montata su altro lato del vano motore.

Prima della costruzione fisica del carburante consegna apparecchiatura è descritta in dettaglio che i principi generali del suo funzionamento saranno in primo luogo descritto facendo riferimento allo schema del circuito elettrico di Fig.2.

Nei morsetti del circuito illustrato 44, 45, 46 sono tutti collegati al terminale positivo della batteria dell'auto 30 e 47 terminale è collegato al terminale negativo della batteria. Passare 48 è il solito interruttore di accensione della vettura e la chiusura di questo interruttore fornisce corrente alla bobina 49 di un relè 51. Il contatto mobile 52 del relè 51 riceve corrente a 12 volt dal terminale 45, e quando il relè viene azionato mediante chiusura di interruttore di accensione 48 viene fornita corrente attraverso questo contatto alla linea 53 in modo che la linea 53 può essere considerato come la ricezione di un ingresso positivo e la linea 54 del morsetto 47 può essere considerato come un negativo comune per il circuito.  Chiusura interruttore di accensione 48 fornisce anche corrente ad un lato della bobina 55 di un solenoide 56.  L'altro lato della bobina 55 è collegato a terra mediante un collegamento alla carrozzeria all'interno del vano motore.  Come verrà spiegato di seguito solenoide 56 deve essere eccitato per aprire una valvola che controlla la fornitura di gas idrogeno e ossigeno al motore e la valvola si chiude per tagliare questa alimentatore appena interruttore di accensione 48 viene aperto.


La funzione del relè 51 è di collegare circuito linea 53 direttamente al terminale positivo della batteria dell'auto in modo che riceva un segnale positivo direttamente piuttosto che tramite l'interruttore di accensione e il cablaggio.

Il circuito comprende circuiti di generatore di impulsi che comprende transistore unigiunzione Q1 con associati resistori R1, R2 e R3 e condensatori C2 e C3.   Questo circuito genera impulsi che vengono utilizzati per attivare un transistor di potenza di silicio NPN Q2 che a sua volta fornisce attraverso un condensatore C4 impulsi di innesco per un tiristore T1.

Resistore R1 e condensatore C2 sono collegati in serie in una linea 57 che si estende a uno dei contatti di un relè 58 fissi.  La bobina 59 del relè 58 è collegata tra linea 53 e una linea 61 che si estende dal contatto mobile dell'interruttore relè alla linea negativa comune 54 tramite una pressione normalmente chiusa operati 62.   La linea di controllo di pressione 63 dell'interruttore 62 è collegata in modo da essere descritta di seguito per una camera di raccolta del gas della cella elettrolitica 41 al fine di fornire una connessione di controllo per cui interruttore 62 è aperto quando il gas nella camera di raccolta raggiunge una certa pressione.   Tuttavia, purché 62 resti interruttore chiuso, relè 58 funzionerà quando l'interruttore di accensione 48 è chiuso per fornire una connessione tra le linee 57 e 61 quindi a collegare il condensatore C2 alla linea negativa comune 54.   Lo scopo principale del relè 58 è di fornire un leggero ritardo in questa connessione fra il condensatore C2 e la linea negativa comune 54 quando il circuito è alimentato in primo luogo.  Questo ritarderà la generazione di innescare impulsi a tiristore T1 fino a quando una condizione elettrica necessaria è stato raggiunto nei circuiti di trasformatore per essere descritto di seguito.  Relè 58 è sigillato ermeticamente e ha un armatura bilanciata in modo che possano funzionare in qualsiasi posizione e può sopportare notevoli urti o vibrazioni quando l'auto è in uso.


Quando viene effettuata la connessione tra il condensatore C2 e linea 54 tramite relè 58, transistore unigiunzione che Q1 agirà come un oscillatore per fornire positivo uscita impulsi in linea 64 ad un tasso di impulsi che è controllato dal rapporto di R1:C1 e a una forza di impulso determinato dal rapporto di R2:R3.  Questi impulsi si carica il condensatore C3.  Condensatore elettrolitico C1 viene collegato direttamente tra la linea positiva comune 53 e la linea negativa comune 54 per filtrare i circuiti da tutti i rumori statici.

Resistore R1 e condensatore C2 sono scelti tali che sull'ingresso a transistor Q1 gli impulsi sarà di visto la forma del dente.  Questo controllerà la forma degli impulsi generati nei circuiti di successivi e la forma di impulso del dente di sega è scelto poiché si ritiene che produce il più soddisfacente funzionamento dei circuiti pulsare.  Va sottolineato, tuttavia, che potrebbero essere utilizzate altre forme di impulso, come impulsi a onda quadra. Condensatore C3 scarichi attraverso un resistore R4 a fornire segnali di attivazione per transistor Q2.   Resistore R4 è collegato alla linea negativa comune 54 per servire come un dispositivo di limitazione corrente di gate per transistor Q2.

I segnali di attivazione prodotti da transistor Q2 attraverso la rete del condensatore C3 e un resistore che R4 sarà sotto forma di impulsi positivi di forma nettamente a spillo. Collettore del transistore Q2 è collegato alla linea di alimentazione positiva 53 attraverso resistenza R6 mentre l'emettitore di quel transistor è collegato alla linea negativa comune 54 attraverso resistenza R5.  Questi resistori R5 e R6 controllano la forza di impulsi di corrente applicata a un condensatore C4, che scarichi attraverso un resistore R7 alla linea negativa comune 54, quindi di applicare i segnali di attivazione al cancello del tiristore T1.   Il cancello del tiristore T1 riceve un bias negativo da linea comune negativa tramite resistore R7 che serve quindi per evitare l'attivazione del tiristore di correnti di spunto.

Gli impulsi di attivazione applicati al gate del tiristore T1 sarà punte molto taglienti che si verificano alla stessa frequenza come gli impulsi di forma onda di dente di sega stabiliti dal transistore unigiunzione Q1.   È preferibile che questa frequenza è dell'ordine dei 10.000 impulsi al minuto e dettagli dei componenti dei circuiti specifici che permetteranno di ottenere questo risultato sono elencati di seguito.  Transistor Q2 funge da interfaccia tra il transistore unigiunzione Q1 e tiristore T1, impedendo il riflusso di emf dal cancello del tiristore che altrimenti potrebbe interferire con il funzionamento del transistor Q1.   A causa delle tensioni elevate viene gestite dal tiristore e il emf posteriore alto applicato a transistor Q2, il transistore di quest'ultimo deve essere montato su un dissipatore di calore.


Il catodo del tiristore T1 è collegato tramite una linea 65 alla linea negativa comune 54 e l'anodo è collegato tramite una linea 66 verso il centro della bobina secondaria 67 di un primo trasformatore di fase TR1.   Le due estremità della bobina del trasformatore 67 sono collegate tramite diodi D1 e D2 e una linea 68 alla linea negativa comune 54 per fornire la rettifica a onda intera dell'uscita trasformatore.

Prima fase trasformatore T1 ha tre avvolgimenti primari 71, 72, 73 ferita insieme a bobina secondaria 67 su un nucleo 74.   Questo trasformatore può essere di costruzione convenzionale mezza tazza con un nucleo di ferrite. La bobina secondaria può essere avvolto su una bobina eliminato circa il nucleo e avvolgimenti primari 71 e 73 può essere avvolto in moda bifilare sopra la bobina secondaria.   La bobina primaria di altre 72 può quindi essere avvolto sopra le bobine 71, 73.   Avvolgimenti primari 71 e 73 sono collegati su un lato da una linea 75 per il potenziale positivo uniforme della linea circuito 53 e loro altri lati da linee 79, 81 ai collezionisti di transistor Q3, Q4. Gli emettitori di transistor Q3, Q4 sono collegati in modo permanente tramite una linea 82 alla linea negativa comune 54.   Un condensatore C6 è collegato tra linee 79, 81 a fungere da filtro impedendo qualsiasi differenza di potenziale tra i collezionisti di transistor Q3, Q4.

Le due estremità della bobina primaria 72 sono collegate da linee 83, 84 alle basi dei transistor Q3, Q4.  Questa bobina è centro sfruttato da una linea 85 collegata via resistenza R9 per la linea positiva 53 e via resistore R10 alla linea negativa comune 54.


Quando l'apparecchio è alimentato prima ai transistori circuito Q3 e Q4 sarà nei loro Stati non conduttore e non ci sarà nessuna corrente in avvolgimenti primari 71, 73.  Tuttavia, la corrente positiva in linea 53 fornirà tramite resistenza R9 un segnale di innesco applicato al centro tocca della bobina 72 e questo segnale opera per innescare alternate ad alta frequenza oscillazione di transistor Q3, Q4 che si tradurrà in rapidi impulsi alternati in avvolgimenti primari 71, 73.   Il segnale di innesco applicato al rubinetto centro della bobina 72 è controllato tramite la rete di resistenze fornita da resistenze R9 e R10, tale che la sua grandezza non è sufficiente per poter innescare Q3 e Q4 contemporaneamente ma è sufficiente per attivare uno di questi transistor.   Pertanto solo uno dei transistori è infornato dal segnale di innesco iniziale a causare una corrente di fluire attraverso la rispettiva bobina primaria 71 o 73.  Il segnale necessario per tenere il transistor nello stato conducendo è molto inferiore a quella necessaria per innescare esso inizialmente, cosicché quando il transistor diventa conduttivo parte del segnale applicato al rubinetto centro della bobina 72 saranno deviate al transistore dielettrico per attivarlo.  Quando il secondo transistor viene così generato per diventare conduttivo, corrente fluirà attraverso l'altro delle bobine primarie 71, 73, e poiché gli emettitori dei due transistori sono direttamente collegati tra loro, l'uscita positiva del transistore secondo causerà il transistor a legna prima di essere spento.  Quando la corrente assorbita dal collettore del resistore a legna secondo scende, parte del segnale il rubinetto centro della bobina 72 è rinviati al collettore del transistor primo che è ri-infornato.   Si vedrà che il ciclo quindi ripetere all'infinito affinché transistor Q3, Q4 sono alternativamente licenziato e spento in rapidissima sequenza.  Così impulsi di corrente scorrono in sequenza alternata attraverso avvolgimenti primari 71, 73 a una frequenza molto elevata, questa frequenza è costante e indipendente dai cambiamenti nella tensione in ingresso al circuito.   Gli impulsi rapidamente alternati in avvolgimenti primari 71 e 73, che continuerà per purché accensione interruttore 48 rimane chiuso, generano segnali di tensione superiori alla stessa frequenza della bobina secondaria del trasformatore 67.

Un condensatore di dump C5 colmato da un resistore R8 è collegato da una linea 86 alla linea 66 dalla bobina secondaria del trasformatore TR1 e fornisce l'output da tale trasformatore che è alimentato tramite linea 87 per un secondo trasformatore di fase TR2.


Quando tiristore T1 viene attivato per diventare conduttivo la carica completa del condensatore dump C5 viene rilasciata al trasformatore di seconda fase TR2.   Allo stesso tempo la prima fase del trasformatore che TR1 cessa di funzionare a causa di questo momentaneo cortocircuito messo attraverso esso e di conseguenza a tiristori T1 rilascia, cioè diventa non-conduttivo. In questo modo la carica ad essere costruita nuovamente nel condensatore di dump C5 per rilascio quando il tiristore successiva viene attivato da un segnale da transistor Q2.  Così durante ciascuno degli intervalli quando il tiristore è nel suo stato non conduttore gli impulsi rapidamente alternati in avvolgimenti primari 71, 73 del trasformatore TR1 prodotta da transistor continuamente oscillante Q3, Q4 produrre, tramite l'accoppiamento di trasformatore, gli impulsi in uscita relativamente ad alta tensione che costruiscono un'elevata carica nel condensatore C5, e questa carica è uscito improvvisamente quando viene attivato il tiristore. In un tipico apparecchio utilizzando una CC di 12 volt alimentazione batteria impulsi dell'ordine 22 a 300 volt possono essere prodotto in linea 87.

Come accennato in precedenza relè 58 è fornito nel circuito per fornire un ritardo nella connessione del condensatore C2 alla linea negativa comune 54.   Questo ritardo, anche se molto breve, è sufficiente per consentire transistor Q3, Q4 per avviare oscillante per causare trasformatore TR1 per costruire una carica nel condensatore C5 di dumping prima il primo segnale di innesco è applicato a tiristore T1 a causare la scarica del condensatore.

Trasformatore TR2 è un trasformatore-riduttore che produce impulsi di molto elevato flusso di corrente a bassa tensione.   È costruito nell'anodo della cella elettrolitica 41 ed è composto da una bobina primaria 88 e una bobina secondaria 89 avvolto su un nucleo 91.   Bobina secondaria 89 è formata da filo pesante al fine di gestire la grande corrente indotta in esso e sue estremità sono collegate direttamente all'anodo 42 e 43 di catodo della cella elettrolitica 41 in modo da essere descritto di seguito.

In un tipico apparecchio, l'uscita dal primo trasformatore fase TR1 sarebbe impulsi 300 volt dell'ordine 22 amp a 10.000 impulsi al minuto e un duty cycle di leggermente meno di 0,006.   Ciò può essere ottenuto da un uniforme da 12 volt e 40 ampere CC di alimentazione utilizzando i seguenti componenti di circuito:

Componenti:
R1 2.7 k ohms 1/2 watt 2% resistore
R2 220 ohms 1/2 watt 2% resistore 
R3 100 ohms 1/2 watt 2% resistore 
R4 22 k ohms 1/2 watt 2% resistore 
R5 100 ohms 1/2 watt 2% resistore 
R6 220 ohms 1/2 watt 2% resistore 
R7 1 k ohms 1/2 watt 2% resistore 
R8 10 m ohms 1 watt 5% resistore 
R9 100 ohms 5 watt 10% resistore 
R10 5.6 ohms 1 watt 5% resistore 


C1 2200 mF 16v condensatore elettrolitico 
C2 2.2 mF 100v 10% condensatore
C3 2.2 mF 100v 10% condensatore
C4 1 mF 100v 10% condensatore
C5 1 mF 1000v condensatore carta ducon 5S10A 
C6 0.002 mF 160v condensatore


Q1 2n 2647 PN transistore unigiunzione 
Q2 2N 3055 NPN transistor di potenza di silicio 
Q3 2n 3055 NPN transistor di potenza di silicio 
Q4 2n 3055 NPN transistor di potenza di silicio 
T1 btw 30-800 rm disattivazione rapida tiristore
D1 a 14 p diodo 
D2 a 14 p diodo 

L1 spia di controllo 
Sv1 solenoide continuamente votato 
Rl1 pw5ls ermeticamente sigillato relè 
Ps1 p658a-10051 pressione ad azionamento microinterruttore 


Tr1 nuclei per trasformatori mezza tazza 36/22-341 
Bobina ex 4322-021-30390 avvolta per fornire un rapporto di girate tra secondario e primario di 18:1 
Bobina secondaria 67 = 380 giri 
Bobina primaria 71 = 9 giri
Bobina primaria 73 = 9 giri
Bobina primaria 72 = 4 giri


L'installazione di componenti del circuito di cui sopra è illustrato in Fig.3 a Fig.13.   Sono montati all'interno e su un alloggiamento che è denotato generalmente come 101 e che è fissato ad una parete laterale del vano motore auto 32 tramite una staffa di montaggio 102.   Alloggio 101, che può essere costituito come una fusione di alluminio, ha una parete anteriore 103, top e pareti di fondo 104, 105 e pareti laterali 106, 107.   Tutte queste pareti hanno le alette di raffreddamento esterne.  Parte posteriore dell'alloggiamento 101 è chiuso da una scheda di circuito stampato 108 che è tenuta bloccata in posizione da un telaio periferico 109 formata da un materiale di plastica coibentato bloccato tra il circuito e la staffa di montaggio 102.  Un foglio di isolante 111 del sughero si svolge tra la staffa di montaggio e 109 del telaio 102.

Scheda a circuito stampato 108 trasporta tutti i componenti del circuito sopra elencate ad eccezione di condensatore C5 e transistor Q3 e Q4.   Fig.5 illustra la posizione nella quale transistor Q2 e il gruppo bobina 112 del trasformatore TR1 è montato sul circuito stampato.   Transistor Q2 devono sostenere la generazione di calore considerevole e pertanto è montato su un dissipatore di calore appositamente progettato 113 fissato al circuito 108 di 114 di viti di fissaggio e dadi 115.   Come più chiaramente illustrato in Fig.7 e Fig.8, dissipatore di calore 113 ha una parte di piastra base piatta 116 che è generalmente a forma di diamante e una serie di asta come raffreddamento pinne progetto 117 su un lato della piastra di base intorno alla sua periferia.  Ha un paio di fori svasati 118 delle viti di fissaggio e una simile coppia di fori 119 per ricevere il pin del connettore 121 che collegare transistor Q2 al circuito stampato.   Fori 118, 119 sono rivestiti con boccole in nylon 122 e un foglio di Formica 123 è montato tra il transistor e del dissipatore di calore in modo che il lavandino è elettricamente isolato dal transistor.

Il gruppo bobina 112 del trasformatore TR1 (vedere Fig.9) è costituito da un involucro 124 che contiene bobine del trasformatore e il nucleo associato ed ex ed è chiuso da una plastica chiusura piastra 125.  Piastra 125 è tenuto in posizione da un perno di bloccaggio 126 ed è dotato di perni di connettore elettrico 127 che sono semplicemente spinto attraverso i fori nel circuito 108 e sono saldati a conduttore di rame appropriato strisce 128 sulla faccia esterna del bordo.


Per maggiore chiarezza le altri componenti del circuito montati su circuito stampato 108 non sono riportati nei disegni.   Questi sono componenti standard di piccole dimensioni e il modo in cui possono essere montati al circuito è completamente convenzionale.

Condensatore C5 è montato all'interno involucro 101.   Più che specificamente si è bloccato in posizione tra una flangia 131 che si alza dal pavimento 105 della carcassa e un tampone di bloccaggio 132 impegnati dal serraggio di una vite 133, che è montato in un foro filettato lato carcassa 106 della parete ed è impostato in posizione da una vite di bloccaggio 134.   Flangia 131 ha due fori 135 (vedere Fig.6) in cui si trovano i terminali boss 136 del condensatore C5.   I perni terminali 137 sporgente dal boss 136 sono collegati alla morsettiera 108 di fili (non mostrato) e pin del connettore appropriato che sono estesi attraverso i fori nel circuito stampato e saldato alle strisce conduttore appropriato su altra faccia di quella scheda.

Transistor Q3 e Q4 sono montati sulla parete frontale 103 di intelaiatura 101 affinché la carcassa alettata serve come un dissipatore di calore prolungato per questi due transistor.  Sono montati sulla parete di cassa e collegati elettricamente al bordo del circuito stampato in maniera identica e questo è illustrato dalla Fig.10 che mostra il montaggio del transistore Q3.   Come mostrato in questa figura il transistor viene bloccato in posizione di serraggio viti 138 e noci 139 che servono anche per collegamenti elettrici ai conduttori appropriati del bordo del circuito stampato tramite fili conduttori 141.  Il terzo collegamento dall'emettitore del transistor al conduttore comune negativo del circuito stampato fatta dal conduttore 142.   Viti 130 e conduttore 142 estendere attraverso tre fori nella parete frontale involucro 103 e questi fori sono allineati con elettricamente isolante boccole in nylon 143, 144. Un foglio di Formica 145 è imbottigliato tra involucro piastra 103 e il transistor che pertanto è isolato elettricamente dalla carcassa.   Due rondelle 146 vengono posizionate sotto le estremità dei fili conduttore 141.

Pressione di azionamento microinterruttore 52 è montata su una staffa 147 proiettano interiormente dalla parete anteriore 103 della carcassa 101 adiacente la parete superiore 104 della carcassa e il 148 unità per questa opzione di rilevamento della pressione è installata in una parete superiore attraverso 149 di apertura 104.  Come più chiaramente visibile in Fig.11, 148 unità di rilevamento di pressione è composto da due membri corpo generalmente cilindrico 150, 151, tra cui un diaframma flessibile 152 è bloccato per fornire una camera membrana 153.  La pressione del gas del tubo 63 di rilevamento viene applicata alla camera 153 tramite un passaggio di piccolo diametro 154 a membro body 150 e un passaggio più grande 155 in un membro di tappo 156.   Il membro di tappo e membri del corpo sono fissati insieme e fissati alla piastra superiore involucro 104 mediante serraggio viti 157.  Rilevamento di tubo 63 è collegato a quel passaggio 155 membri cap 156 da un connettore filettatura conica 158 e l'interfaccia tra cap 156 e membro del corpo 150 è sigillata da un o-ring 159.


L'estremità inferiore del membro body 151 di 148 unità di rilevamento della pressione ha internamente un'apertura filettata vite che riceve una vite 161 che alla sua estremità inferiore è formata come una rotella di regolazione esternamente dentata 162.  Un interruttore che aziona lo stantuffo 163 si estende attraverso un foro centrale nella regolazione ruota 162, in modo che si impegna a un diaframma flessibile fine 152 e a altra estremità il membro attuatore 164 del microinterruttore 62.  Alla fine del tuffatore 163 che coinvolge il diaframma ha una flangia 165 a servire come un rilievo di pressione e una molla a compressione elicoidale 167 circonda lo stantuffo 163 per agire tra flangia 165 e la rotella di regolazione 162 per polarizzare lo stantuffo verso l'alto contro l'azione della pressione del gas agendo sul diaframma 152 in aula 153.   La pressione alla quale diaframma 152 forzerà lo stantuffo 163 giù contro l'azione della molla 167 per causare l'azionamento dell'interruttore 62 può essere variata ruotando la vite 161 e l'impostazione di questa vite può essere detenuta da una vite di regolazione 168 montata in un foro filettato nella parte superiore del telaio parete anteriore 103 e proietta interiormente per rientrare tra i denti successivi di regolazione ruota 162.  Dopo aver raggiunto l'impostazione corretta della vite 161 vite 168 verrà bloccato in posizione di bloccaggio a vite 169, che viene quindi sigillato da una guarnizione permanente 170 per impedire manomissioni.   Microinterruttore 62 è anche elettricamente collegato ai conduttori del bordo del circuito stampato tramite i fili all'interno i perni di alloggiamento e connettore appropriati.

Collegamenti elettrici sono fatti tra i conduttori del circuito stampato 108 e il cablaggio interno del circuito tramite una morsettiera 150 (Fig.12) impostare in un'apertura del fondo della scatola 105 da viti 160 e dotato di piastre terminali 140.

La costruzione fisica della cella elettrolitica 41 e il seconda fase trasformatore TR2 è illustrata in Fig.13 a Fig.29. La cella comprende un esterno involucro 171 avendo una parete periferica tubolare 172 e chiusure superiore e inferiore 173, 174.  Chiusura inferiore 174 è composto da una copertura a cupola 175 e un disco isolato elettricamente 176 che si tengono sul fondo della parete periferica 172 dal serraggio circonferenzialmente distanziati borchie 177.   Chiusura superiore 173 è composto da una coppia di piastre superiori 178, 179 eliminato faccia a faccia e tenuto da borchie fissaggio circonferenzialmente distanziati 181 avvitati in fori filettati nella parte superiore della parete periferica 172.   La parete periferica dell'involucro è dotata di alette 180 di raffreddamento.


L'anodo 42 della cella è di formazione generalmente tubolare. Esso è disposto verticalmente all'interno dell'involucro esterno e viene bloccato tra superiore e inferiore isolatori 182, 183. Isolante superiore 182 ha una parte centrale capo 184 e una porzione di flangia periferica anulare 185 il bordo esterno di cui è bloccato tra la piastra di chiusura superiore 179 e l'estremità superiore della parete periferica 172.  Inferiore dell'isolante 183 ha una parte centrale capo 186, una porzione di flangia anulare che circonda la parte di capo e una porzione tubolare esterno 188 in piedi dal margine esterno della porzione flangia 187.  Isolatori 182, 183 sono stampati in un materiale elettricamente isolante che è anche resistente agli alcali.   Il politetrafluoroetilene è un materiale adatto.

Quando tenuti insieme dalle chiusure superiori e inferiori, isolatori 182, 183 formano un recinto entro cui anodo 42 e il seconda fase trasformatore TR2 vengono eliminati.   Anodo 42 è di formazione generalmente tubolare e si è semplicemente bloccato tra isolatori 182, 183 con relativa periferia interna cilindrica situato sulle porzioni Sporgenza 184, 186 di tali isolatori.  Forma un vano trasformatore che è chiuso dalle porzioni capo degli due isolatori e che è riempito con un olio di trasformatore adatto.  Guarnizioni o-ring 190 sono montati tra i boss centrali delle piastre isolante e l'anodo per prevenire la perdita di olio dal vano trasformatore.

Il nucleo del trasformatore 91 è formato come una barra di acciaio dolce laminata di sezione quadrata.  Si estende verticalmente tra le porzioni di capo isolante 184, 186 e sue estremità si trovano nei recessi in quelle parti del capo.  Il trasformatore primario avvolgimento 88 è avvolto su un primo tubolare ex 401 montato direttamente sul nucleo 91 considerando che sulla bobina 89 secondaria è avvolta su un secondo tubolare 402 ex in modo da essere spaziate esteriormente da avvolgimento primario all'interno della camera di trasformatore di olio.

Il catodo 43 sotto forma di un tubo scanalato longitudinalmente che è incorporato nella parte di parete periferica 183, questa che ha superato di stampaggio dell'isolante attorno al catodo.  Il catodo ha otto equidistanti longitudinale slot 191 affinché si compone essenzialmente di otto strisce catodo 192 disposto tra le fessure e collegati tra loro in alto e in basso solo, la slot viene riempita con il materiale isolante dell'isolante 183.


L'anodo e il catodo sono costituiti da acciaio al carbonio nichelato.  La periferia esterna dell'anodo è lavorata per formare otto flauti circonferenzialmente distanziati 193 che hanno radici arcuate incontro alle creste taglienti o creste 194 definito tra i flauti.  Le creste di otto anodo 194 radialmente sono allineate centralmente le strisce di catodo 192 e il perimetro dell'anodo misurata lungo la sua superficie esterna è uguale alle larghezze combinate delle strisce catodo misurate alle superfici interne di queste strisce, di modo che sopra la maggior parte delle loro lunghezze anodo e catodo hanno uguale zone efficaci.  La perequazione delle zone generalmente non sono disponibili in arrangiamenti cilindrici anodo/catodo anteriorità.

Come più chiaramente visibile in Fig.27 l'estremità superiore dell'anodo 42 è alleviato e dotato di un collare anulare 200 la periferia esterna di cui è modellata per formare un'estensione della superficie periferica esterna dell'anodo scanalata.  Questo collare è costituito da un materiale di plastica isolati elettricamente come cloruro di polivinile o teflon.  Un pernino 205 si estende verso l'alto attraverso collare 200 al progetto in un'apertura nella piastra isolante superiore 182 ed estendere giù in un buco 210 nel catodo. Il collare si trova così nel corretto allineamento anulare rispetto all'anodo e anodo è allineato correttamente rispetto al catodo.

Lo spazio anulare 195 tra l'anodo e il catodo funge da camera di soluzione elettrolita. Inizialmente questa camera è riempito circa il 75% di completo con una soluzione elettrolitica 25% di idrossido di potassio in acqua distillata. Come l'elettrolisi reazione progredisce idrogeno e ossigeno gas raccogliere nella parte superiore di quest'Aula e acqua è ammesso per mantenere il livello della soluzione dell'elettrolito nella camera.   Isolanti a collare 200 scudi il catodo nella regione superiore della camera dove gas idrogeno e ossigeno si raccolgono per impedire qualsiasi possibilità di archi elettrici attraverso questi gas tra l'anodo e il catodo.

Camera dell'elettrolito 195 è divisa da una membrana tubolare 196 formata da nylon tessuto di maglia materiale 408 allungata sopra un tubolare 197 ex formata molto sottile lamiera di acciaio.   Come più chiaramente illustrato in Fig.20 e Fig.21 ex 197 è superiore e più basso dell'orlo porzioni 198, 199 collegati da porzioni circonferenzialmente distanziati striscia 201.  Il materiale della maglia di nylon 408 può essere semplicemente piegato intorno gli isolanti superiori e inferiori 182, 183 affinché l'ex è elettricamente isolato da tutti gli altri componenti della cellula.   Materiale 408 ha una dimensione di maglia che è così piccola che le aperture di maglia non passerà bolle di maggiore diametro 0.004 pollici e il materiale può quindi servire come una barriera contro la miscelazione di idrogeno e ossigeno generati rispettivamente al catodo e anodo pur consentendo il flusso elettrolitico di corrente tra gli elettrodi.   La parte di bordo superiore 198 della membrana ex 197 è abbastanza profonda per costituire una barriera solida attraverso la profondità della camera di raccolta del gas sopra il livello della soluzione dell'elettrolito così che non ci sarà nessuna mescolanza di idrogeno e ossigeno all'interno della parte superiore della camera di.


Acqua fresca è ammesso nella sezione esterna della camera 195 attraverso un ugello di aspirazione 211 formata nella piastra di chiusura superiore 178.  La soluzione elettrolitica passa dall'esterno per le sezioni interne della camera 195 attraverso la membrana di maglia 408.

Ugello 211 ha un passaggio flusso 212 estendendo a una valvola di aspirazione di elettrolita 213 controllata da un galleggiante 214 in aula 195.  Valvola 213 comprende una boccola 215 montato all'interno di un'apertura che si estende verso il basso attraverso la piastra di chiusura superiore 179 e la flangia periferica 185 dell'isolante superiore 182 e fornendo una sede di valvola che coopera con ago valvola 216.   Needle 216 poggia su un pad 217 sull'estremità superiore del galleggiante 214, così che quando la soluzione elettrolitica è al livello richiesto il galleggiante solleva l'ago duro contro la sede della valvola.   Le diapositive di galleggiante verticalmente su un paio di sezione quadrata slide canne 218 che si estende tra i superiori e inferiori isolatori 182 e 183.   Queste canne, che possono essere costituite di politetrafluoroetilene estendono attraverso appositi fori 107 attraverso il galleggiante.

La profondità di float 214 è scelta tale che la soluzione elettrolitica riempie solo circa il 75% della camera 195, lasciando la parte superiore della camera come uno spazio di gas che possa permettere l'espansione del gas generato a causa di riscaldamento all'interno della cellula.

Come elettrolisi della soluzione dell'elettrolito all'interno camera 195 procede, si produce idrogeno al catodo e ossigeno gas è prodotto all'anodo. Queste bolle di gas verso l'alto nella parte superiore della camera 195 dove restano separati nei compartimenti interni ed esterni definiti dalla membrana e si devono osservare che la soluzione elettrolitica entra in quella parte della camera che è pieno di ossigeno piuttosto che idrogeno, quindi non c'è alcuna possibilità di fuoriuscita di idrogeno indietro attraverso il condotto di mandata dell'elettrolito.

Le facce adiacenti di piastre di chiusura superiore 178, 179 hanno corrispondenti scanalature anulari che formano all'interno di percorsi raccolta fumi interna ed esterna di chiusura superiore 221, 222.   Passaggio esterno 222 è circolare e comunica con il vano di idrogeno della camera 195 attraverso otto porte 223 che si estende verso il basso attraverso la piastra di chiusura superiore 179 e la flangia periferica dell'isolante superiore 182 adiacente che il catodo strisce 192.   Flussi di gas di idrogeno verso l'alto attraverso porte 223 in passaggio 222 e da lì verso l'alto attraverso una valvola unidirezionale 224 (Fig.19) in un serbatoio 225 fornito da un materiale plastico 226 imbullonato alla piastra di chiusura superiore 178 tramite un perno centro 229 e sigillato da una guarnizione 227. La parte inferiore dell'alloggiamento 114 paga con acqua.  Stud 229 è cavo e relativa estremità più inferiore dispone di una porta trasversa 228 affinché, sulla rimozione di un tappo di chiusura 229 dalla sua estremità superiore può essere utilizzato come filtro verso il basso che versare l'acqua nel serbatoio 225.  Tappo 229 si adatta sopra un dado 231 che prevede l'azione di bloccaggio su guarnizioni resilienti e 226 232, 233 e 234 materiale plastico sono montati tra il dado e la copertina, tra la PAC e il dado e tra la PAC e l'estremità superiore del perno 229.


Valvola unidirezionale 224 comprende una boccola 236 che sporge verso il basso nel passaggio di idrogeno anulare 221 ed ha una vite di testa membro 237 valvola installato relativa estremità superiore per fornire azione di serraggio sulla piastra di chiusura superiore 178 tra i membri di testa e una flangia 238 all'estremità inferiore boccola 236.  Boccola 236 ha un foro centrale 239, l'estremità superiore delle quali riceve il gambo di sezione trasversale di diamante di un membro di valvola 240, che comprende anche una porzione di piatto valvola 242 prevenuto contro l'estremità superiore della boccola da molla di compressione 243.  Membri valvola 240 sono sollevato contro l'azione della molla 243 dalla pressione del gas di idrogeno all'interno di passaggio 221 per permettere al gas di passare verso l'interno della testa della valvola 237 e poi fuori attraverso porte 220 in tale membro nel serbatoio 225.

Idrogeno viene ritirato dal tubo serbatoio 225 tramite un acciaio inossidabile storta 241 che collega con un passaggio 409.   Passaggio 409 si estende a una porta 250 che si estende verso il basso attraverso le piastre superiore e inferiore chiusura 178, 179 e isolante alto 182 in un idrogeno del condotto 244 si estende verticalmente all'interno il casting di intelaiatura 171.   Dotto 244 è di sezione triangolare.  Come verrà spiegato di seguito, l'idrogeno passa da questo dotto in una camera di miscelazione definita in 38 unità di gas in miscelazione e consegna che viene fissato al corpo 171.

Ossigeno viene ritirata dalla camera 195 attraverso il passaggio anulare interno 221 nella chiusura superiore. Passaggio 221 non è circolare ma ha una configurazione smerlata estendere intorno all'ingresso di acqua. L'ossigeno entra attraverso otto porte 245 estese tramite piastra di chiusura superiore 179 e la parte anulare flangia isolante superiore 182.  L'ossigeno scorre verso l'alto dal passaggio 222 attraverso una valvola unidirezionale 246 e in un serbatoio 260 fornito da un materiale plastico 247.  La disposizione è simile a quella per il ritiro di idrogeno e non sarà descritti in dettaglio.  Basti per dire che il fondo della camera viene addebitato con l'acqua e l'ossigeno viene ritirata attraverso un tubo storto 248, un passaggio di uscita 249 nella piastra di chiusura superiore 178, e un porto che si estende verso il basso attraverso piastre di chiusura 178, 179 e superiore isolante 182 in un ossigeno di sezione triangolare del condotto 251 che si estende verticalmente all'interno involucro 171 eliminato fronte idrogeno dotto 244.  L'ossigeno viene consegnato anche al gas camera della miscelazione e consegna 38 unità di miscelazione.


La pressione di rilevamento tubo 63 per interruttore 62 è collegata tramite un connettore filettatura conica 410 e un passaggio 411 nella piastra di chiusura superiore 178 direttamente per il passaggio di idrogeno anulare 222.  Se la pressione all'interno del passaggio sorge sopra un livello predeterminato, 62 interruttore per scollegare il condensatore C2 da linea negativa comune 54.   Questa operazione rimuove il segnale negativo dal condensatore C2 che è necessario per mantenere un funzionamento continuo dell'impulso generazione di circuiti per la generazione degli impulsi scatenanti il tiristore T1 e questi innescando impulsi pertanto cessare.  Il trasformatore TR1 continua a rimanere in funzione per caricare il condensatore dumping C5 ma perché non possono essere attivato a tiristori T1 dumping condensatore che C5 semplicemente rimarrà addebitato finché la pressione di idrogeno nel passaggio 222 e pertanto in aula 195 scende sotto il livello predeterminato e impulsi di attivazione vengono applicati una volta di più a tiristore T1. Interruttore di pressione attivate 62 controlla così il tasso di produzione di gas secondo il tasso al quale si è ritirato. La rigidità del controllo molle per valvole di fuga di gas 224, 246 deve naturalmente essere scelto per consentire la fuga dell'idrogeno e l'ossigeno nelle proporzioni in cui sono prodotte mediante elettrolisi, cioè nei rapporti 2:1 in volume.

Serbatoi 225, 260 sono forniti come precauzione di sicurezza.  Se un improvviso contropressione sono stati sviluppati nei tubi di consegna questo potrebbe distruggere solo le custodie in plastica 226, 247 e non potrebbe essere trasmesso nuovamente dentro la cella elettrolitica. Interruttore di 62 opererebbe quindi per fermare ulteriore generazione di gas all'interno della cellula.

I collegamenti elettrici del trasformatore secondario bobina 89 per l'anodo e il catodo sono mostrati in Fig.14. Un'estremità della bobina 89 è esteso come un filo 252 che si estende in un foro cieco nel lato interno dell'anodo dove è in preda di una vite di pressione 253 avvitata in un foro filettato esteso verticalmente nell'anodo sotto collo 200.  Un tassello in nylon conico 254 è montato sopra vite 253 per sigillare contro la perdita di olio dall'interno dell'anodo. L'altra estremità della bobina 89 è esteso come un filo 255 per tramandare attraverso un cespuglio di ottone 256 nell'isolatore fondo 183 e poi orizzontalmente a lasciare involucro 171 tra fondo isolante disco 176 e isolante 183.

Come più chiaramente illustrato in Fig.23, bussole in ottone 256 ha una flangia di testa 257 ed sono montata alla sua estremità inferiore con un dado 258 per cui è saldamente in posizione.  Guarnizioni 259, 261 sono disposti sotto flangia testa 257 e sopra dado 258 rispettivamente.


Nella posizione dove filo 255 si estende orizzontalmente per lasciare l'involucro la faccia superiore del disco 176 e la faccia inferiore dell'isolante 183 sono scanalate per ricevere e morsetto sul filo. Disco 176 e isolante 183 sono estesi anche radialmente verso l'esterno in questa posizione per le schede di modulo che si estendono fuori sotto Carter 171 e garantire il corretto isolamento del filo attraverso verso la periferia esterna della carcassa.

All'esterno del telaio, filo 255 è collegato a un bullone terminale di catodo 262.   Bullone terminale 262 ha una testa che viene ricevuta in un socket in pezzi separati di testa 263 a forma per soddisfare la periferia interna cilindricamente curva del catodo e nichel placcato per resistere all'attacco chimico di soluzione elettrolitica.  Il gambo del bullone terminale si estende attraverso le aperture nel catodo e porzione di parete periferica 188 di isolante 183 e aria isolante bush montato in un'apertura complanare nella parete involucro 172.  Il pezzo di testa 263 del bullone terminale viene disegnato contro la periferia interna del catodo attraverso il serraggio di un dado di serraggio 265 e l'estremità del filo 255 ha un occhio che è bloccato tra 265 dado e una rondella 266 stringendo un dado estremità terminale 267.  Viene fornita una rondella 268 tra dado 265 e pennello 264 e una tenuta che o-ring 269 è montato in una scanalatura anulare nel bullone gambo di impegnarsi alla periferia interna del bush al fine di impedire la fuga della soluzione dell'elettrolito.   La connessione terminale è coperto da una piastra di copertura 271 tenuta da 272 di viti di fissaggio.

Le due estremità della bobina primaria trasformatore 88 sono connessi a nudo i conduttori 273, 274, che si estendono verso l'alto attraverso la parte centrale dell'isolante superiore 183.   L'estremità superiore dei conduttori 273, 274 progetto verso l'alto come perni all'interno di un socket 275 formata nella parte superiore dell'isolante superiore 183.   Nella parte superiore della presa 275 è chiuso da un coperchio 276 che è detenuto da uno stallone di centro 277 e attraverso quali fili 278, 279 dal circuito esterno sono estese e collegati a conduttori di 273, 274 di connettori 281, 282.


I collegamenti di trasformatore illustrati in Fig.14 sono in conformità con il circuito di Fig.2, cioè le estremità della bobina secondaria 89 sono collegati direttamente tra l'anodo e il catodo.  Trasformatore TR2 è un trasformatore-riduttore e, supponendo che un ingresso di impulsi di 22 amp a 300 volt e un rapporto di bobina tra il primario e secondario di 10:1 l'uscita applicata tra l'anodo e il catodo sarà impulsi di 200 ampere a bassa tensione dell'ordine di 3 volt.  La tensione è bene in eccesso di quella richiesta per elettrolisi di procedere e la corrente molto alta raggiunta produce un alto tasso di rendimento dell'idrogeno e ossigeno.  La rapida scarica di energia che produce il grande flusso di corrente sarà accompagnata da un rilascio di calore.  Questa energia non è interamente perduta in quanto il conseguente riscaldamento della soluzione dell'elettrolito aumenta la mobilità degli ioni che tende ad aumentare il tasso di elettrolisi.

La configurazione della disposizione anodo e catodo della cella elettrolitica è di notevole importanza.  La periferia esterna scanalata dell'anodo provoca una concentrazione del flusso di corrente che produce una migliore resa di gas sopra una zona determinata elettrodo.  Questa particolare configurazione inoltre fa sì che l'area della superficie dell'anodo per essere esteso e consente una disposizione in cui l'anodo e il catodo hanno aree di superficie uguale che è più auspicabile al fine di ridurre al minimo le perdite elettriche.  È inoltre auspicabile che le superfici di anodo e catodo in cui il gas è prodotto essere irruvidito, ad esempio da sabbiatura.  Questo promuove la separazione delle bolle di gas da superfici degli elettrodi ed evita la possibilità di sovratensioni.

La disposizione del trasformatore secondario in cui l'anodo centrale è circondato dal catodo è anche di grande importanza.  L'anodo, essendo realizzato in materiale magnetico, agisce il campo magnetico del trasformatore TR2 per diventare, durante il periodo di stimolazione di tale trasformatore, un conduttore forte del flusso magnetico.  Questo a sua volta crea un forte campo magnetico nello spazio inter-elettrodo tra l'anodo e il catodo. Si ritiene che questo campo magnetico aumenta la mobilità degli ioni in soluzione, migliorando così l'efficienza della cella.

Il calore generato dal trasformatore TR2 è condotta attraverso l'anodo per la soluzione elettrolitica e aumenta la mobilità degli ioni all'interno della soluzione dell'elettrolito come sopra menzionato.   Le alette di raffreddamento 180 sono disponibili su intelaiatura 171 per assistere nella dissipazione del calore generato in eccesso.  La posizione del trasformatore all'interno l'anodo consente inoltre i collegamenti della bobina secondaria 89 di anodo e catodo da effettuarsi di breve, conduttori ben protette.

Come accennato in precedenza il gas idrogeno e ossigeno generati in cella elettrolitica 41 e raccolti nei dotti 244, 251 viene recapitato a un gas camera della miscelazione e consegna 38 unità di miscelazione. Più specificamente, questi gas sono trasportati dai condotti 244, 251 tramite valvole di fuga 283, 284 (Fig.15) che sono tenuti in posizione tramite le porte di scarico 285, 286 dalle condotte per mezzo di una molla a balestra 287. Estremità della molla 287 coinvolgere le valvole 283, 284 e parte centrale della molla è piegata interiormente da un perno di bloccaggio 288 avvitato in un foro filettato in un boss 289 formato nella cella involucro 171.

Valvola 283 è dettagliata in Fig.28 e Fig.29 e valvola 284 è di costruzione identica.  Valvola 283 include un corpo valvola interna 291 avendo una porzione di cap 292 e una porzione di anello anulare fine 293 che tiene una sede valvola anulare 294.  Una valvola a disco 295 è prevenuto contro la sede della valvola di una molla valvola 296 reagendo contro la porzione di cap 292.  Un coperchio esterno valvola 297 combaci con il membro interno 291 e si occupa di primavera 287 per forzare il membro interno saldamente in una presa nella parete dell'involucro cellulare così a coprire la bocca di scarico di idrogeno 285.  Porzione di anello di fine 293 dei letti membro corpo interno su una guarnizione 298 all'interno della presa.

Durante il normale funzionamento delle valvole apparato 283, 284 agire come valvole unidirezionali semplici movimenti delle loro piastre valvola caricata a molla.  Tuttavia, se una pressione di gas in eccesso dovrebbe sorgere all'interno della cella elettrolitica queste valvole saranno costretti indietro contro l'azione di tenuta molla 287 per fornire il rilievo di pressione.  Il gas in eccesso fluisce quindi atmosfera tramite la miscelazione e consegna 38 unità come descritto di seguito.   La pressione alle quali valvole, 283, 284 alzerà distanza per fornire il rilievo di pressione può essere regolata impostazione appropriata del stud 288, quale impostazione è detenuto da un dado 299.


La costruzione del gas 38 unità di miscelazione e la consegna è mostrata in Fig.30 e Fig.40. Si compone di una parte superiore del corpo 301 che trasporta un gruppo di filtro aria 302, una porzione di corpo intermedio 303, che è serrata al corpo della cella elettrolitica 41 da sei borchie 304 e successivi inferiore corpo porzioni 305, 300, l'ultimo dei quali è serrato al collettore di aspirazione del motore da quattro borchie 306.

La connessione bullonata tra organismo intermedio porzione 303 e l'involucro della cella elettrolitica è sigillata da una guarnizione 307.  Questa connessione circonda valvole 283, 284 che trasportano idrogeno e ossigeno gas direttamente in una miscelazione da camera 308 (Fig.34) definita da parte del corpo 303.  I gas sono autorizzati a mescolare insieme all'interno di quest'Aula e al risultante idrogeno e ossigeno miscela passa lungo corridoio orizzontale piccolo diametro 309 nella parte corpo 303 quale passaggio è attraversata da un membro di valvola rotativa 311.  Valvola membro 311 conicamente è conico e si svolge all'interno di un alloggiamento valvola corrispondentemente conici da una molla 312 (Fig.38) reagendo contro un cespuglio 313 che è avvitato nella parte del corpo 303 e serve come un montaggio per lo stelo della valvola rotante 314.  Valvola membro 311 dispone di una porta valvola diametrale 315 e può essere ruotato per variare nella misura in cui questa porta è allineata con passaggio 309 quindi al variare della sezione efficace per flusso attraverso quel passaggio. Come verrà spiegato di seguito, le posizioni di rotazione del membro valvola è controllato rispetto alla velocità di motore.

Passaggio 309 si estende all'estremità inferiore di un più grande diametro verticale passaggio 316 che si estende verso l'alto ad una valvola solenoide liberato 310 incorporata in un assembly di valvola e jet indicato generalmente come 317.


Assemblea 317 costituito da un corpo principale (Fig.32) 321 chiuso in alto da un tappo 322 quando l'assembly è fissato al corpo porzione 303 da due borchie 323 per formare una camera a gas 324 dalle quali il gas deve essere disegnato attraverso gli ugelli a getto 318 in verticale due fori o gole 319 (Fig.31) in parte del corpo 303 di bloccaggio.  La parte inferiore del corpo 321 ha un filettato apertura in cui è montato un esternamente Avvitare sede valvola filettata 325 della valvola 310.  Un membro di valvola 326 è prevenuto verso il basso contro seduta 325 da una molla 327 che reagisce contro tappo 322.   Primavera 327 circonda un fusto cilindrico 328 del membro valvola 326 che progetti verso l'alto attraverso un'apertura nella PAC 322 del gambo così che esso può essere svolto dal solenoide 56 che viene montato immediatamente sopra la valvola nella parte superiore del corpo 301.

Solenoide 56 è composto da un isolante esterno involucro 366 che ha due flange di montaggio 367.  Questa intelaiatura ospita gli avvolgimenti in rame che costituiscono bobina 55.  Questi sono avvolte su bobina plastica 369 disposto su un nucleo centrale di acciaio mite 371.  Il nucleo ha una flangia inferiore 372 e le bobine e bobine sono tenuti bloccati nel carter attraverso isolante chiusura 373 ha agito su di flangia 372 il serraggio di un dado di serraggio 374 che è montato all'estremità opposta del nucleo.

Parte del corpo superiore 301 di 38 unità è tubolare ma su un lato ha una faccia interna a forma per soddisfare il profilo esterno del solenoide involucro 366 e 367 flange di montaggio.  Due viti di montaggio 375 avvitare nei fori in questa faccia e impegnano slot 376 nel montaggio flange 367 in modo che l'altezza del solenoide sopra valvola 310 può essere regolata. I due terminali 377 sono collegati al circuito elettrico dai legare (non mostrati) che può essere prorogato in 38 unità tramite l'assemblaggio del filtro aria.

Quando si eccita il solenoide 56 suo nucleo magnetizzato attira lo stelo della valvola 328 e membro valvola 326 è sollevato fino a staminali 328 confinava con la flangia inferiore 372 del nucleo del solenoide.  Così la valvola 310 è aperto quando l'interruttore di accensione è chiuso e si chiude sotto l'influenza di primavera 327 quando l'interruttore di accensione è aperto.  Regolazione verticale della posizione solenoide controlla l'ascensore della valvola membro 326 e pertanto la portata massima di combustibile attraverso unità 38.


Cella elettrolitica 41 produce idrogeno nel rapporto 2:1 per fornire una miscela che è di per sé completamente combustibili.  Tuttavia, come usato in connessione con motori a combustione interna esistente il volume di idrogeno e l'ossigeno necessario per funzionamento normale è inferiore a quello di una miscela aria carburante normale. Così un'applicazione diretta di un tal motore di solo idrogeno e ossigeno nella quantità necessaria per soddisfare le richieste si tradurrà in uno stato di vuoto all'interno del sistema di potere.  Al fine di superare questa condizione di vuoto è previsto per aspirare l'aria di make-up in gole 319 tramite il gruppo filtro aria 302 e la parte superiore del corpo 301.

Parte superiore del corpo 301 ha un singolo passaggio interno 328 attraverso quale make-up aria viene recapitato a gole duale 319.  È fissato alla parte del corpo 303 di serraggio borchie 329 e una guarnizione 331 è intramezzata fra il due corpo porzioni.  La quantità di aria di make-up ammesso è controllata da un lembo di valvola aria 332 eliminato attraverso passaggio 328 e disposte montato su un albero 333 a cui esso è collegato da viti 334.  La valvola è dentellata per adattarsi intorno solenoide involucro 366.   Albero 333 si estende attraverso la parete della parte del corpo 301 e fuori quel muro è dotato di una staffa 335 che trasporta una vite di taratura regolabile 336 e una polarizzazione primavera 337.  Primavera 337 fornisce una polarizzazione di rotazione sull'albero 333 e durante la normale esecuzione del motore contiene semplicemente falda 332 in una posizione determinata dal fidanzamento di vite 336 con una flangia 338 della porzione di corpo 301 di regolazione.   Questa posizione è uno in cui la falda si chiude quasi completamente passaggio 328 per consentire solo una piccola quantità di aria di make-up per entrare, questa piccola quantità è regolabile da impostazione appropriata della vite 336.  Vite 336 è dotata di una molla 339 in modo che terrà la sua impostazione.

Anche se le falde 332 normalmente servono solo a regolare la quantità di aria di make-up ammesso all'unità 38, serve anche come una valvola limitatrice di pressione se pressioni eccessive sono costruite, o a causa di eccessiva generazione di gas idrogeno e ossigeno o dovuto combustione del gas nel collettore di aspirazione del motore.  In entrambi i casi la pressione del gas applicata ai lembi 332 causerà a ruotare in modo da aprire il passaggio 328 e consentire gas a fuggire indietro attraverso il filtro dell'aria.  Saranno visibili in Fig.32 che quello alberino di fissaggio aletta 333 è compensato dal centro di passaggio 328 tale pressione interna tenderà ad aprire lo sportellino e così esattamente l'inverso dell'aria valvola a un carburatore benzina convenzionale.


Gruppo filtro aria 302 comprende una vaschetta anulare inferiore 341 che si adatta comodamente sulla parte superiore della parte superiore del corpo 301 ed elemento filtrante a cupola 342 tra una cornice interna 343 e una maglia in acciaio esterna che copre 344.  L'Assemblea è tenuto in posizione da un filo e golfare raccordo 345 e 346 dado di serraggio.

Parte del corpo 305 di 38 unità (Fig.31), che è fissato alla parte del corpo 303 di serraggio borchie 347, trasporta apparecchiatura di valvola di valvola a farfalla per controllare la velocità del motore.  Ha due fori verticali 348, 349 che serve come continuazioni delle gole duale che ha iniziato nel corpo porzione 303 e questi sono dotate di valvola a farfalla valvola flap 351, 352 fissato un albero di valvola di valvola a farfalla comune 353 da 354 di viti di fissaggio.  Entrambe le estremità dell'albero 353 vengono estesi attraverso la parete della parte del corpo 305 per proiettare esteriormente ne derivano.  Un'estremità di questo albero è dotata di una staffa 355 via che è collegato come in un carburatore convenzionale di una valvola a farfalla cavo 356 e anche a un collegamento di kick down controllo trasmissione automatica 357. Una polarizzazione atti 358 primavera sull'albero 353 ai lembi di sbieco acceleratore verso posizioni chiuse come determinato dall'impegno di una vite di regolazione 359 trasportato da staffa 355 con una piastra 361 sporgenti dalla parte del corpo 303.

L'altra estremità della porta un albero 353 valvola del gas una leva 362 l'estremità esterna di cui è collegata ad un filo di collegamento 407 per mezzo del quale viene effettuata una connessione di controllo per la valvola del gambo 314 del membro di valvola 311 via una leva ulteriore 406 collegato all'estremità esterna dello stelo valvola. Questa connessione di controllo è tale che membro valvola 311 è sempre posizionate per passare una quantità di miscela di gas appropriato alla velocità del motore, come determinato dall'impostazione della valvola a farfalla. L'impostazione iniziale del membro valvola 311 può essere regolata tramite la selezione tra due fori di connessione 405 in leva 406 e piegando di collegamento 407.

Parte del corpo 303 è fissata alla parte di corpo inferiore 300 di 38 unità da quattro perni di bloccaggio 306.  La parte inferiore del corpo presenta due fori 364, 365 che continuazioni di forma di duale gole e che divergono verso il basso in modo da indirizzare l'idrogeno, ossigeno e aria miscela erogate attraverso queste gole esteriormente verso le due sponde del insenature di cilindro.  Poiché questo combustibile è asciutto, una piccola quantità di vapori d'olio viene aggiunto ad esso tramite un passaggio 403 in parte 305 per fornire alcuni lubrificazione cilindro superiore del corpo.  Passaggio 403 riceve vapori d'olio, attraverso un tubo 404, collegato ad un tocco sulla copertura del motore con attacco filettato. Scarica il vapore di olio verso il basso su una parte della faccia superiore sollevato 368 della parte del corpo 300 tra fori 364, 365.  Il vapore incide sulla parte volto sollevato e viene deviato nei due fori per essere disegnata con il gas nel motore.


In 38 di unità di miscelazione e consegna gas illustrato, si vedrà che passaggio 309, passaggio verticale 316, camera 324 e ugelli 318 costituiscono trasferimento passaggio mezzo tramite il quale la miscela di idrogeno passano per i mezzi di condotto di flusso gas composto da gole duale via che passa al motore.  I mezzi di passaggio di trasferimento ha un gas composto da membri della valvola 311 valvola dosatrice e l'elettrovalvola a viene eliminato nel passaggio significa trasferimento tra la valvola di dosaggio e i mezzi di dotto flusso di gas. Il gas valvola dosatrice è impostato per dare massima portata attraverso i mezzi di trasferimento passaggio alle impostazione pieno gas gas flaps 351, 352.  Il solenoide funzionato valvola atti come una valvola Acceso / Spento in modo che quando viene aperto l'interruttore di accensione della fornitura di gas al motore è positivamente tagliato fuori impedendo così qualsiasi possibilità di combustione spontanea nei cilindri del motore per "funzionare" la causa.  Agisce anche per intrappolare gas nella cella elettrolitica e all'interno della camera di miscelazione dell'unità di miscelazione e di consegna, in modo che gas sarà disponibile immediatamente su come riavviare il motore.

Dumping condensatore che C5 determinerà un rapporto di tempo di tempo che sarà in gran parte indipendente della frequenza del polso e la frequenza degli impulsi di Scarica di carico determinato dal transistore oscillazione che Q1 deve essere scelto in modo che il tempo di scarico non è così a lungo per produrre surriscaldamento delle bobine trasformatore e più particolarmente la bobina secondaria 89 del trasformatore TR2. Gli esperimenti indicano che i problemi di surriscaldamento sono incontrati alle frequenze di impulsi sotto circa 5.000 e che il sistema si comporterà come un sistema CC, con prestazioni di conseguenza ridotta alle frequenze di impulsi maggiore di circa 40.000.  Una frequenza cardiaca di circa 10.000 impulsi al minuto sarà quasi ottima.  Con l'onda del dente di sega gli impulsi in uscita ingresso e acutamente a spillo del circuito oscillatore preferito il duty-cycle degli impulsi prodotta ad una frequenza di 10.000 impulsi al minuto era circa 0,006.  Questa forma di impulso aiuta a minimizzare i problemi di surriscaldamento nei componenti del circuito oscillatore al prezzo elevato impulso coinvolti.  Un ciclo di dovere di fino a 0.1, come può derivare da un'onda quadra in ingresso, sarebbe fattibile ma ad un tasso di impulsi di 10.000 impulsi al minuto alcuni dei componenti del circuito oscillatore quindi sarebbe necessaria per resistere a ingressi insolitamente alto calore. Un ciclo di lavoro di circa 0,005 sarebbe un minimo che potrebbe essere ottenuto con il tipo illustrato del circuito oscillatore.


Dalla descrizione che precedono si evince che la cella elettrolitica 41 converte acqua in idrogeno e ossigeno, ogni volta che l'interruttore di accensione 44 è chiuso per attivare solenoide 51 e questo idrogeno e ossigeno sono mescolati nella camera 308.  Chiusura dell'interruttore di accensione si attiva anche il solenoide 56 per consentire l'ingresso della miscela di idrogeno e ossigeno nella camera 319, quando si mescola con aria ammesso nella camera di aria valvola flap 332. Come descritto in precedenza, aria valvola flap 332 può essere impostata ammettere aria in quantità come richiesto per evitare uno stato di vuoto nel motore.

In funzione il cavo dell'acceleratore 356 causa staffa 355 imperniare sull'albero della valvola del gas 353, che ruota pattina 351 per controllare la quantità di miscela idrogeno-ossigeno-aria entra nel motore.  Allo stesso tempo albero 353 agisce tramite il collegamento mostrato nella Fig.37 per controllare la posizione dell'albero 314 e albero 314 regola la quantità di miscela idrogeno-ossigeno fornito per la miscelazione con l'aria.  Come mostrato in Fig.30, staffa 355 può anche essere collegata ad un albero 357, che è collegato alla trasmissione di auto.  Albero 357 è un tipo comune di albero utilizzato per giù innestare una marcia di passaggio quando l'acceleratore è stata avanzata un punto prefissato.  Così ci è fornito un sistema di generazione di carburante compatto che è compatibile con motori a combustione interna esistente e che è stato progettato per adattarsi in una carrozza ferroviaria standard.

Mentre la forma dell'apparecchio qui descritto costituisce una realizzazione preferita dell'invenzione, è da intendersi che l'invenzione non è limitata a questa forma precisa dell'apparato, e che le modifiche possono essere apportate in esso senza allontanarsi dal campo di applicazione dell'invenzione.

La Cella di Frattura di Acqua di Christopher Eccles
App. brevetto UK 2.324.307      21 ottobre 1998     Inventore: Christopher R. Eccles

FRATTURA  DELLE  CELLULE  APPARATO
Per favore nota che questo è un rinominandola estrarre dal brevetto e i diagrammi sono stati adattati leggermente. Esso descrive un dispositivo per la scissione dell'acqua in idrogeno e ossigeno gas tramite elettrolisi utilizzando elettrodi che sono collocati all'esterno della cella
RIEPILOGO
Frattura di apparecchi cellulari inclusi una cella di frattura capacitivo 20 composto da un contenitore 21 Avendo pareti 21A e 21B non elettricamente conduttori per contenente un liquido dielettrico 26 e distanziati apart elettrodi 22 e 23 posizionati all'esterno del contenitore 21 con il liquido dielettrico 26 fra gli elettrodi, e un meccanismo (8a e 8b in Fig.1 e Fig.2) per l'applicazione di tensione positiva e negativa impulsi a ciascuno degli elettrodi 22 e 23.  In uso, ogni volta che uno di un impulso di tensione positiva e un impulso di tensione negativa viene applicato a uno dei due elettrodi, l'altro di un impulso di tensione positiva e un impulso di tensione negativa viene applicato a altro dei due elettrodi, creando così un campo elettrico alternato attraverso il liquido dielettrico per causare la frattura del liquido dielettrico 26.  Gli apparecchi possono essere utilizzati per la generazione di gas idrogeno.

FRATTURA DELLE CELLULE APPARATO
Questa invenzione si riferisce a un apparato di cella di frattura e a un metodo di generazione di gas combustibile da tali apparecchiature di cella di frattura. In particolare, ma non esclusivamente, l'invenzione si riferisce ad un apparato e metodo per la fornitura di gas combustibile dall'acqua.

Convenzionalmente, i principali metodi di suddivisione di una specie molecolare nei suoi costituenti atomici del componente sono stati sia puramente chimico o puramente elettrolitico:

Reazioni puramente chimiche sempre coinvolgono i reagenti "terze parti" e non comportano l'interazione of(l) un'influenza elettrica esterna applicata e (2) una sostanza semplice. Elettrolisi convenzionale prevede il passaggio di una corrente elettrica attraverso un mezzo (elettrolito), tale essendo il prodotto di ioni-transiti fra gli elettrodi della cella corrente. Quando gli ioni sono attratti verso il catodo o l'anodo di una cella elettrolitica convenzionale, ricevere o donare gli elettroni a contatto con l'elettrodo. Tali scambi di elettroni costituiscono la corrente durante l'elettrolisi. Non è possibile per elettrolisi convenzionale di effetto in qualsiasi misura utile senza il passaggio di questa corrente; è una caratteristica del processo.

Un numero di dispositivi recentemente è state descritte che pretendono di effetto "frattura" di, in particolare, dell'acqua per mezzo di fenomeni elettrostatici risonanti. In particolare un dispositivo noto e processo per la produzione di ossigeno e idrogeno dall'acqua è divulgato in U.S.-A-4936961. In questo dispositivo noto che una cosiddetta cella a combustibile l'acqua "condensatore" è fornito in cui due disposti concentricamente distanziati apart "condensatore" piastre vengono posizionati in un contenitore di acqua, il contatto con acqua e che serve come il dielettrico tra, le piastre "condensatore". Il "condensatore" è in effetti un resistore di carica-dipendente che inizia a condurre dopo una piccola corrente di spostamento comincia a fluire. Il "condensatore" fa parte di un circuito risonante di ricarica che include un'induttanza in serie con il "condensatore". Il "condensatore" viene sottoposto a una tensione di carica elettrica palpitazione, unipolare che sottopone le molecole d'acqua all'interno del "condensatore" ad un campo elettrico pulsante tra le piastre del condensatore. Il "condensatore" rimane carico durante l'applicazione della tensione di ricarica palpitazione causando il legame covalente elettrico degli atomi dell'idrogeno e dell'ossigeno all'interno le molecole d'acqua per diventare destabilizzata, risultante in atomi di idrogeno e ossigeno viene liberati dalle molecole come gas elementare.

Tali dispositivi noti frattura hanno, finora, sempre in primo piano, come parte delle loro caratteristiche, il contatto fisico di un set di elettrodi con l'acqua, o altro mezzo per essere fratturato. Il metodo principale per limitare il flusso di corrente attraverso la cella è la fornitura di una rete di alimentazione ad alta impedenza e la pesante dipendenza le prestazioni di tempo-dominio degli ioni all'interno l'acqua (o altro mezzo), la tensione applicata è efficacemente "spenta" in ogni ciclo prima dello ione-transito può verificarsi in qualsiasi significativo.

Nell'uso di un tale sistema noto, c'è ovviamente un limite superiore al numero di ioni-migrazioni, le acquisizioni di elettrone e conseguenti interruzioni di molecola di atomo che possono verificarsi durante qualsiasi applicazione momentanea di una tensione esterna. Al fine di svolgere in modo efficace, tali dispositivi richiedono sofisticate limitazione di corrente e molto precisi meccanismi di commutazione.

Una caratteristica comune di tutte le tali dispositivi noti frattura descritta sopra, causando loro di comportarsi come se fossero le celle di elettrolisi convenzionale ad un certo punto nel tempo dopo l'applicazione della tensione esterna, è che essi hanno elettrodi in contatto reale con l'acqua o altro supporto.

La presente invenzione cerca di fornire un metodo alternativo di produrre la frattura di alcune specie molecolare semplice, ad esempio l'acqua.

Secondo un aspetto della presente invenzione c'è dotato di un apparato di cella di frattura tra cui una cella di frattura capacitivo composto da un contenitore con pareti non elettricamente conduttori per contenente un liquido dielettrico e distanziati apart elettrodi posizionati all'esterno del contenitore con il liquido dielettrico fra gli elettrodi, e un meccanismo per l'applicazione di tensione positiva e negativa impulsi a ciascuno degli elettrodi affinché , ogni volta che uno di un impulso di tensione positiva e un impulso di tensione negativa viene applicato a uno dei due elettrodi, l'altro impulso di tensione viene applicata per l'altro elettrodo, creando così un campo elettrico alternato attraverso il liquido dielettrico per causare la frattura del dielettrico liquido.

Nell'apparato di questa invenzione, gli elettrodi non contattare il dielettrico liquido che deve essere fratturato o interrotto. Il liquido per essere fratturato è semplice dielettrico di un condensatore. Non esiste nessun elemento puramente ohmico conduttanza all'interno della cellula di frattura e, in uso, nessuna corrente fluisce a causa di un meccanismo di ioni-vettore all'interno della cellula. La necessaria frattura o la rottura del dielettrico liquido avviene mediante il campo elettrico applicato, mentre solo una semplice corrente di spostamento si verifica all'interno della cellula.

Preferibilmente il liquido dielettrico comprende acqua, ad es. acqua distillata, acqua di rubinetto o acqua deuterato.

Convenientemente ogni elettrodo comprende un elettrodo bipolare.

Il meccanismo per l'applicazione di impulsi positivi e negativi, alternativamente fornisce passo tensioni alternativamente ai due elettrodi con un breve periodo di tempo durante ogni ciclo di tensione di carica in nessun passaggio che viene applicata tensione o elettrodo. In genere, passo tensioni superiori a 15 kV, in genere circa 25 kV, su entrambi i lati di un potenziale di riferimento, ad esempio terra, vengono applicate agli elettrodi. In effetti, i treni di impulsi avendo valori positivi e negativi alternati vengono applicati agli elettrodi, gli impulsi applicati agli elettrodi diversi che "è spostata la fase". Nel caso in cui ciascun elettrodo comprende un elettrodo bipolare, ogni elettrodo bipolare che comprende il primo e il secondo elettrodo "piastre" elettricamente isolati gli uni dagli altri, un treno di impulsi positivi è predisposta per essere applicata a una piastra elettrodo di ogni elettrodo bipolare e un treno di impulsi negativi, è predisposta per essere applicata a altra piastra elettrodo di ogni elettrodo bipolare. Una piastra elettrodo di un elettrodo bipolare costituisce un primo set con piastra di un elettrodo dell'altro elettrodo bipolare e l'altra piastra elettrodo dell'elettrodo bipolare uno forma una seconda serie con l'altra piastra elettrodo dell'altro elettrodo bipolare. Per ogni set, un impulso positivo viene applicato a una piastra elettrodo e un impulso negativo viene applicato contemporaneamente a altra piastra elettrodo. Passando alternativamente l'applicazione di impulsi positivi e negativi da uno all'altro set di piastre elettrodiche, viene generato un campo elettrico "alternato" attraverso il materiale dielettrico contenuto nel contenitore. I treni di impulsi sono sincronizzati in modo che c'è un breve intervallo di tempo tra la rimozione di impulsi da un elettrodo piatto set e l'applicazione di impulsi al set di piastra elettrodo.

Secondo un altro aspetto della presente invenzione, ci viene fornito un metodo di generazione di gas composto da, l'applicazione di impulsi di tensione positiva e negativa in alternativa agli elettrodi (posizionato entrambi i lati di, ma non a contatto con un liquido dielettrico), gli impulsi di tensione viene applicati in modo che, ogni volta che uno di una tensione positiva di impulso e un impulso di tensione negativa viene applicato a uno dei due elettrodi , l'altra di un impulso di tensione positiva e un impulso di tensione negativa viene applicata a altro dei due elettrodi, gli impulsi di tensione applicata, generando un campo elettrico alternato attraverso il dielettrico liquido causando la frattura del liquido dielettrico in fluidi gassosi. Preferibilmente, tensioni di almeno 15 kV, ad esempio, 25 kV, entrambi i lati di un valore di riferimento, ad esempio terra, vengono applicati attraverso il liquido dielettrico per generare il campo elettrico alternato.

L'incarnazione dell'invenzione sarà ora descritto a titolo di esempio solo, con particolare riferimento ai disegni d'accompagnamento, in cui:
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Fig.1 è un diagramma di circuito dell'apparato cellulare frattura secondo l'invenzione;
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Fig.2 illustrato più dettagliatamente una parte del circuito diagramma della Fig.1;
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Fig.3 mostra le forme d'onda diverse alle varie parti di schema elettrico di Fig.1;
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Fig.4 è un diagramma schematico di una cella di frattura per l'utilizzo in apparecchi di cella di frattura secondo l'invenzione,
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Fig.5 Mostra di treni di impulsi applicati agli elettrodi dell'apparato cellulare frattura secondo l'invenzione.

Se un grande campo elettrico è applicato attraverso un paio di piatti dell'elettrodo posizionato entrambi i lati di una cella contenente acqua, rottura delle molecole d'acqua si verificherà. Tale perturbazione produce nuclei di idrogeno e ioni di HO. Una tale distruzione molecolare è di scarso interesse in termini di ottenimento di un risultato utilizzabile dalla cellula. Una zona ricca di protoni esiste per finchè il campo esiste e rapidamente ristabilisce equilibrio dello ione-prodotto quando il campo viene rimosso.

Un evidente effetto collaterale, però, è che gli ioni idrossile (che migreranno alla + ve addebitato piastra) sono spogliati di elettroni mentre si avvicina al limite della cella. Qualsiasi-carica negativa dello ione esporrà questo comportamento in un potenziale forte abbastanza bene, ma gli ioni OH hanno una forte tendenza a tale dissociazione. In questo modo, momentaneamente, in una regione di carica negativa vicino il bordo della cella positiva. Così, su lati opposti della cella attiva, ci sono sfollati elettroni e nuclei di idrogeno (zona protone libero) (-ve zona della carica), sia tendente all'aumento della densità più vicino alle piastre caricate.

Se, a questo punto, la carica viene rimosso dalle piastre, c'è una tendenza per le zone di carica per muoversi, anche se molto lentamente, verso il centro della cella attiva. Le tariffe dello ione-transito di elettroni liberi e di nuclei di idrogeno sono, tuttavia, alcune due ordini di grandezza maggiori rispetto a ioni H30 + o ioni OH.

Se le accuse sono ora sostituite sulle piastre, ma con polarità opposta, si rivela l'aspetto interessante e potenzialmente utile del processo. Migrazione del nucleo di idrogeno è accelerato in direzione della nuova piastra - ve e migrazione di elettroni liberi prende posto verso il nuovo + ve piastra.  Dove c'è una sufficiente concentrazione di entrambe le specie, tra cui le accumulazioni a causa di cambiamenti di polarità precedente, idrogeno monatomic è formata con la liberazione di alcuni energia termica. Associazione molecolare normale si verifica e bolle di gas H2 fuori dalla cella.

Anche i radicali OH esistenti sono ulteriormente spogliati dei nuclei di idrogeno e contribuiscano al processo. Attivo, nascente 0-- ioni rapidamente perdono la loro carica di spazio elettronico per il + ve campo e forme di ossigeno monatomic, formando la molecola biatomica e similmente ribolle fuori dalla cella.

Pertanto, l'applicazione continua di un forte campo elettrico, cambiando in polarità ogni ciclo, è sufficiente per interrompere acqua nei suoi elementi costituenti gassosi, utilizzando una piccola frazione dell'energia necessaria a elettrolisi convenzionale o chimica energetica e cedendo energia termica dell'entalpia di formazione dei legami nell'idrogeno e l'ossigeno biatomico.
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Apparato per l'esecuzione del processo di cui sopra è descritto di seguito. In particolare, circuiti elettronici per effetto dell'invenzione sono mostrato nel diagramma a blocchi semplificato di Fig.1.  In Fig.1 una frequenza di ripetizione di impulso generatore (PRF) 1 comprende un orologio multivibratore astabile che funziona ad una frequenza che è preimpostato per qualsiasi applicazione, ma in grado di essere variata attraverso una gamma di circa 5-30 kHz.  Le unità del generatore 1, attivando con il bordo finale della sua forma d'onda, un timer di larghezza di impulso (PW) 2.

L'uscita del timer 2 è un treno di impulsi regolari cui ampiezza è determinata dall'impostazione del timer 2 e la cui frequenza di ripetizione è impostata dal generatore di PRF 1.

Un orologio di cancello 3 comprende un semplice circuito di 555-tipo che producono una forma d'onda (Vedi Fig.3A) avendo un periodo di 1 a 5 ms, ad esempio ms 2, come mostrato nella Fig.3A.  Il duty cycle di questa forma d'onda è variabile dal 50% al 95% circa.  La forma d'onda viene applicata a un input di ciascuno di un paio di AND gates 5a e 5b e anche a un contatore di dividere per due binario 4.  L'output del contatore 4 è mostrato in Fig.3B.

Il segnale dal contatore dividere per due 4 viene applicato direttamente il AND cancello 5b che serve driver fase-2 circuiti 7a ma viene invertito prima applicazione l ed 5a che serve fase-l driver circuiteria 7a del cancello.  L'uscita della 5a di cancello e pertanto è e l'uscita della e cancello 5b è, le forme d'onda, che vengono applicate a treno di impulsi cancelli 6a e 6b, viene mostrato in Fig.3C e Fig.3D.

Treni di impulsi di 5-30 kHz vengono applicati per pilotare amplificatori 7a e 7b alternativamente, con un piccolo "acceso"-periodo durante il quali nessun impulsi vengono applicati a qualsiasi amplificatore.  Il duty cycle originale del timer orologio 3 dipende la durata di ciascun periodo "spento".  Il motivo per il piccolo "spento" periodo in forme d'onda di driver è quello di impedire ad arco corona locali come le fasi di cambiano nel corso di ogni ciclo.

L'unità amplificatori 7a e 7b ogni utilizzare un transistor BC182L 10 (Vedi Fig.2), piccolo toroidale 2:1 impulso trasformatore 11 e un MOSFET di potenza BUZll-12 e applicare i pacchetti di impulsi tra gli avvolgimenti primari dei loro rispettivi 25 kV trasformatori di linea-uscita 8a e 8b per produrre una tensione di CA EHT di alta frequenza alle loro avvolgimenti secondari. Gli avvolgimenti secondari sono sollevati da terra del sistema e forniscono, dopo semplice rettifica a mezza onda, il campo applicato per applicazione al cellulare 20 (Vedi Fig.4).

Cella 20 comprende un contenitore 21 Avendo pareti 21a, 21b elettricamente isolanti, ad es. un materiale termoplastici, come il polimetilmetacrilato, distanziati in genere distanziate di circa 5 mm, e gli elettrodi bipolari cella indicato generalmente 22 e 23 e in genere costruite da foglio di alluminio, posizionato all'esterno delle mura 21a e 21b.  Ogni elettrodo bipolare cellulare comprende una coppia di elettrodi piatti 22a e 22b (o 23a e 23b) per ogni lato della cella 20 separato gli uni dagli altri da uno strato elettricamente isolante 24 (o 25), per esempio di materie plastiche in policarbonato spessore di circa 0,3 mm.

L'elettrodo piastre 22a e 23a forma un set (set A) delle piastre elettrodi posizionati sui lati opposti del contenitore 21 e la forma 22b e 23b piastre elettrodo un altro set di elettrodi posizionato sui lati opposti del contenitore 21.   Uno strato isolante 25, ad esempio di materiale policarbonato, simile all'isolante strati 24a o 24b può essere posizionata tra ciascun elettrodo bipolare cella 22 (o 23) e relativo contenitore adiacente parete 21a (o 21b). Un elettrolito liquido, preferibilmente acqua, viene inserito nel contenitore 21.

In uso, viene applicato un treno di impulsi positivi per le piastre elettrodo 22a e 23b e un treno di impulsi negativi viene applicato all'elettrodo piastre 23 bis e 22 ter.  La tempistica degli impulsi è rappresentata schematicamente in Fig.5, che illustra che, per un set (o per gruppo B), ogni volta che un impulso positivo viene applicato all'elettrodo piastra 22a (o 23b), un impulso negativo viene applicato anche a elettrodo piastra 23a (o 22b). Tuttavia gli impulsi applicati alla piastra elettrodo impostare un sono "fuori fase" con gli impulsi applicati alla piastra elettrodo set B. In ogni treno di impulsi, la durata di ogni impulso è minore il divario tra gli impulsi successivi. 
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Organizzando per gli impulsi della piastra elettrodo set B da applicare nei periodi quando nessun impulsi vengono applicati per l'insieme di piastra elettrodo A, si verifica la situazione dove coppie di impulsi vengono applicate successivamente a piastre degli elettrodi di diverse serie di piastre elettrodiche, c'è un breve intervallo di tempo quando non vengono applicati impulsi tra ogni successiva applicazione di impulsi a coppie di piastre elettrodiche. In altre parole, guardando la Fig.5, impulsi P1 e Q1 vengono applicati allo stesso tempo all'elettrodo piastre 22a e 23a. Gli impulsi P1 e Q1 sono della stessa lunghezza di impulso e, alla fine della loro durata, c'è un tempo breve periodo t prima impulsi R1 e S1 sono applicati all'elettrodo piastre 23b e 22b.

Gli impulsi R1 e S1 sono della stessa lunghezza di impulso come gli impulsi P1 e Q1 e, alla fine della loro durata, c'è un ulteriore tempo t prima gli impulsi successivi P2 e Q2 sono applicati all'elettrodo piastre 22a e 23a.  Sarà apprezzato che ogni volta che un impulso di un segno viene applicato a una delle piastre degli elettrodi di un insieme, un impulso di segno opposto viene applicato a altra piastra elettrodo di tale set.

Inoltre, passando da una a altra piastra elettrodo insieme le polarità applicate attraverso il contenitore sono ripetutamente commutato risultante in un campo elettrico "alternato" essere creato attraverso l'acqua "liquido dielettrico" nel contenitore.

L'elettrolisi di Spiro Spiros
Brevetto WO 9528510              26 settembre 1995             Inventore: Spiro Ross Spiros

MIGLIORAMENTI NEI SISTEMI DI ELETTROLISI

& LA DISPONIBILITÀ DI ENERGIA DEL SOVRA-UNITÀ
Questa domanda di brevetto Mostra i dettagli di un sistema di elettrolizzatore che si è affermato, produce una maggiore emissione rispetto la potenza di ingresso necessaria per farlo funzionare.

RIEPILOGO 

Un sistema di energia con ciclo continuo per la generazione di energia in eccesso disponibile per fare il lavoro deve essere indicato. Il sistema comprende una cella elettrolisi unità 150 riceve una fornitura di acqua per liberare il gas idrogeno separati 154 e 156 di ossigeno tramite elettrolisi guidato da una tensione continua applicata attraverso i rispettivi anodi e catodi della cella unità 150 152.  Un ricevitore di gas idrogeno 158 riceve e immagazzina gas idrogeno liberato dal 150 unità cellulare e un ricevitore di gas ossigeno 160 riceve e immagazzina gas ossigeno liberato dal 150 unità cellulare.  Un dispositivo di espansione del gas 162 espande la stored per ripristinare il lavoro di espansione e un gas combustione dispositivo 168 mix e brucia il gas idrogeno espanso e ossigeno e gas combusti lavoro di recuperare. Una percentuale della somma dell'espansione e il lavoro di combustione sostiene elettrolisi del nucleo delle cellule per mantenere la pressione di gas operativo nei ricevitori gas 158, 160 tale che il sistema energetico è autosufficiente, e c'è l'energia in eccesso disponibile dalla somma delle energie.

SETTORE TECNICO DELL'INVENZIONE
La presente invenzione si riferisce alla generazione di gas idrogeno e ossigeno gas dall'acqua, sia come un additivo o come separati gas, dal processo di elettrolisi e si riferisce a seguito di applicazioni per l'utilizzo del gas liberato. Incarnazioni dell'invenzione riguardano in particolare apparato per la generazione efficiente di questi gas e all'utilizzo di gas in un motore a combustione interna e una pompa di implosione. L'invenzione rivela anche un sistema di generazione di energia a ciclo chiuso dove latente energia molecolare è liberato come una forma di 'energia libera', quindi il sistema può essere autosufficiente.

È fatto riferimento al posseduto comunemente internazionale domanda di brevetto no. PCT/AU94/000532, avendo l'International Data di deposito della 6 settembre 1994..

Arte della priorità bassa
La tecnica di elettrolisi dell'acqua in presenza di un elettrolita come idrossido di sodio (NaOH) o idrossido di potassio (KOH) per liberare il gas ossigeno e idrogeno (H2, O2) è ben nota. Il processo prevede l'applicazione di una differenza di potenziale CC tra due o più coppie di elettrodo anodo/catodo e fornire l'energia minima necessaria per rompere i legami H-O (cioè 68,3 kcal / mole @ STP).

I gas sono prodotti nelle proporzioni stechiometriche per O2:H2 di 1:2 liberato rispettivamente dall'anodo (+) e catodo (-).

Può fare riferimento ai testi seguenti:

"Elettrochimica moderna, Volume 2, John O 'm K.N. Bockris e Debby Reddy, Plenum Publishing Corporation",

"Scienza elettro-chimica, J. O 'm Bockris e D.M. Drazic, Taylor and Francis Limited"e

"Celle a combustibile, loro elettrochimica, J. O 'm Bockris e S. Srinivasan, McGraw-Hill Book Company".

Una discussione di lavoro sperimentale in relazione ai processi di elettrolisi può essere ottenuta da "idrogeno energia, parte A, idrogeno economia Miami Energy Conference, Miami Beach, Florida, 1974, a cura di T. Nejat Veziroglu, Plenum Press". I documenti presentati da J. O sono Bockris su pagine 371 a 379, di F.C. Jensen e F.H. Schubert su pagine 425-439 e da John B. Pangborn e John C. Sharer sulle pagine 499 a 508 sono di particolare rilevanza..

Su una scala macroscopica, la quantità di gas prodotto dipende da una serie di variabili, inclusi il tipo e la concentrazione della soluzione elettrolitica utilizzata, la coppia di elettrodo anodo/catodo di superficie, la resistenza elettrolitico (pari a conducibilità ionica, che è una funzione di temperatura e pressione), ottenibile densità di corrente e differenza di potenziale anodo/catodo.  L'energia totale fornita deve essere sufficiente a separare gli ioni di acqua per generare gas idrogeno e ossigeno, ma evitare di placcatura (ossidazione/riduzione) dei materiali metallici o conduttori non metallici da cui sono costruiti gli elettrodi..

DIVULGAZIONE DELL'INVENZIONE
L'invenzione svela un sistema energetico in loop per la generazione di energia in eccesso disponibile per fare il lavoro, il detto sistema composto di: 

Un'unità di cella di elettrolisi ricevere una fornitura di acqua per la liberazione separati di gas di idrogeno e ossigeno gas da elettrolisi a causa di una tensione continua applicata attraverso i rispettivi anodi e catodi della cellula; 

Un ricevitore di gas idrogeno  per ricevere e immagazzinare il gas idrogeno liberato dalla cellula di elettrolisi; 

Un ricevitore di gas ossigeno per ricevere e immagazzinare il gas ossigeno liberato dalla cellula di elettrolisi; 

Un alloggiamento di espansione  del gas per consentire l'espansione dei gas stored per ripristinare il lavoro di espansione; e 

Un meccanismo di combustione del gas per la miscelazione e combustione i gas idrogeno e ossigeno espansi per recuperare la combustione lavorano; e in cui una percentuale della somma dell'espansione e il lavoro di combustione sostiene l'elettrolisi di celle di elettrolisi al fine di mantenere la pressione di gas operativo nei ricevitori di gas idrogeno e ossigeno in modo che il sistema energetico è autosufficiente e non c'è energia in eccesso disponibile.

L'invenzione di ulteriore svela un metodo per la generazione di energia in eccesso disponibile a lavorare dal processo di elettrolisi, detto comprendendo i passaggi del metodo: elettrolisi dell'acqua da una tensione CC per liberare il gas idrogeno separati e ossigeno e gas; separatamente ricevimento e stoccaggio dei gas idrogeno e ossigeno in modo da essere auto-pressione; separatamente in espansione il gas memorizzato per recuperare l'energia di espansione; bruciare il gas espanso per recuperare l'energia di combustione; e l'applicazione di una parte della somma dell'espansione e il lavoro di combustione come la tensione di CC per mantenere le pressioni di gas operativo e sostenere l'elettrolisi, c'essere l'eccesso di energia disponibile per farlo.

L'invenzione rivela anche un motore a combustione interna alimentato da idrogeno e ossigeno che comprende:
Almeno un cilindro e 

Almeno un pistone alternativo all'interno del cilindro; 

Una porta di ingresso di gas idrogeno  in comunicazione con il cilindro per la ricezione di una fornitura di idrogeno pressurizzato; 

Una porta di ingresso di gas ossigeno  nella comunicazione con il cilindro per la ricezione di un rifornimento di ossigeno pressurizzato; e
Una porta di scarico in comunicazione con il cilindro e in cui il motore può essere funzionato in un modo del due-colpo per cui, nella parte superiore del tratto, gas idrogeno è fornito attraverso la porta di ingresso corrispondente al cilindro guida il pistone verso il basso, ossigeno e gas allora è fornito attraverso la porta di ingresso corrispondente al cilindro per guidare il cilindro più ulteriormente verso il basso , dopo quale auto-detonazione tempo si verifica e il pistone si muove verso il basso del tratto e l'alto nuovamente con l'orificio dello scarico aperto per forzare fuori il vapore acqueo derivante dalla detonazione.

L'invenzione si rivela anche un'implosione pompa composto;

Una camera di combustione interposta e nella comunicazione con, 

Un serbatoio superiore e un serbatoio inferiore separati da una distanza verticale attraverso cui l'acqua deve essere pompata, quest'Aula ricevendo mescolato idrogeno e ossigeno ad una pressione sufficiente a sollevare un volume di acqua la distanza da lì al serbatoio superiore, il gas nell'alloggiamento allora essere bruciata per creare un vuoto nella camera per attingere acqua dal bacino inferiore a riempire la camera , al che un ciclo di pompaggio è stabilito e può essere ripetuto.

L'invenzione rivela anche una disposizione in pila parallela delle piastre di cella per un'unità di elettrolisi dell'acqua, le piastre di cella alternativamente formando un anodo e un catodo dell'unità di elettrolisi e la disposizione incluse porte uscita di idrogeno separati gas e ossigeno gas rispettivamente collegati alle piastre di cella di anodo e il catodo cella e che si estende longitudinalmente lungo lo stack della piastra. Queste bocche di uscita sono disposti in modo da essere isolate dalle piastre anodo e catodo

DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Figs.11a-16 di notato domanda internazionale no. PCT/AU94/000532 sono riprodotte per facilitare la descrizione della presente invenzione, ma qui indicata come Figs.la-6:
Fig.1A e Fig.1B mostrano un'incarnazione di una piastra cellulare:
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Fig.2A e Fig.2B mostra una lastra di cella complementare a quello di Fig.lA e Fig1B:
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Fig.3 mostra dettaglio delle perforazioni e porting delle piastre della cella Figs. lA,lB, 2A e 2B:
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Fig.4 mostra un'esplosa disposizione in pila delle piastre della cella Figs. lA,lB, 2A e 2B:
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Fig.5A mostra una vista schematica del sistema di separazione del gas di Fig.4:
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Fig.5B mostra una rappresentazione stilizzata del Fig.5a:
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Fig.5C mostra un circuito elettrico equivalente di Fig.5A e
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Fig.6 viene illustrato un sistema di raccolta di gas per l'uso con il sistema di separazione del Banca di cellule di Figs. 4 e 5a.

[image: image41.png]148 150

= s “6 IS eesoeeee
e =
RN /h 4
] )
S He S
T

o ; Cm2

42|

140




I disegni rimanenti sono:
Fig.7A e Fig.7B le visualizzazioni di un primo piatto di cella sono:
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Fig.8A e Fig.8B sono punti di vista di una seconda piastra di cella:
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Fig.9 mostra dettaglio del margine bordo della prima piastra cellulare:
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Fig10 mostra un'esplosa disposizione in pila delle piastre cella mostrato in Fig.7A e Fig.8A:
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Fig.11 è una vista in sezione trasversale di tre delle piastre delle celle impilate mostrato in Fig.10 in prossimità di un porto gas:
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Fig.12A e Fig.12B rispettivamente Visualizza dettaglio delle piastre cella prime e la seconda in prossimità di una porta di gas:
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Fig.13 è una vista di sezione trasversale di un'unità di cella di quattro piastre impilate di cella in prossimità di un albero comunicante:
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Fig.14 mostra una vista di prospettiva di un dado di bloccaggio usato nella disposizione del Fig.13:
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Fig.15 mostra un sistema di elettrolisi idealizzata:
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Figs.16-30 sono grafici supporto del sistema di Fig.15 e la disponibilità di energia del sovra-unità:
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Figs. 31a - 31e visualizza un motore a combustione interna basati su gas idrogeno/ossigeno:
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Figs. 32a-32c visualizza una pompa a gas-driven implosione:
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DESCRIZIONE DETTAGLIATA E MIGLIORI MODALITÀ DI PRESTAZIONI
Fig.lA e Fig.2a mostrano forme di realizzazione di un primo e il secondo tipo di piastra cellulare 90, 98 come una vista fine.  Fig.1B e Fig.2B sono parziali viste di sezione trasversale lungo le rispettive linee metà come mostrato. Numeri di riferimento comuni sono stati usati ove necessario.  Le piastre, 90, 98 può avere la funzione di un anodo (+) o un catodo (-), come diventerà evidente.   Ciascuna comprende un disco di elettrodo 92 che è perforato con fori sagomati hexagonally 96.   Il disco 92 è fatta da carbonio acciaio o incollaggio o materiale polimero conduttivo. Il disco 92 è ospitato in un bordo circolare o manica 94.   La funzione delle perforazioni 96 è di massimizzare l'area della superficie del disco elettrodo 92 e minimizzare il peso sopra costruzioni solide del 45%.

A titolo di esempio, per un disco di diametro 280 mm, lo spessore del disco deve essere di 1 mm per permettere la densità di corrente (che va da 90A / 2.650 cm2 - 100 A / 2.940 cm2 dell'anodo o catodo) sia ottimale.   Se il diametro della piastra è aumentato, che aumenta di conseguenza la superficie, è necessario aumentare lo spessore della piastra al fine di mantenere l'uniformità della conduttanza per la densità di corrente desiderata.

Le perforazioni esagonali in un disco di 1 mm hanno una distanza di 2 mm tra gli appartamenti, due volte lo spessore della piastra al fine di mantenere la stessa superficie totale prima della perforazione e di essere 1 mm dalla successiva perforazione adiacente per consentire la densità di corrente sia ottimale.  Una distanza (piatto per piatto) di 1 mm tra le perforazioni esagonale è necessaria, perché una distanza inferiore si tradurrà in perdite termiche e una più grande distanza aggiungerà al peso complessivo della piastra.

Il manicotto 94 è costruito in materiale PVC e incorpora una serie di fori equidistanti albero 100.102.  I fori sono per il passaggio degli alberi forniti in una disposizione in pila delle piastre 90, 98, formando il conduttore comune per il rispettivo anodo e catodo piastre di interconnessione.  Gli altri due fori superiori 104.106 ogni supportano un condotto rispettivamente per l'effluente di gas ossigeno e idrogeno. I fori maggiori 108.110 nella parte inferiore del manicotto 94 sono forniti per l'ingresso di acqua ed elettroliti per la rispettive cella piastre 90, 98.

Fig.3 viene mostrato un ingrandimento di una porzione della piastra cellulare 90 mostrato in Fig.lA.   Il foro porta 104 è collegato alle perforazioni esagonale 96 all'interno del manicotto 94 da un canale interno 112.   Un accordo simile è a posto per l'altro foro porta 106 e per i fori di alimentazione di acqua/elettrolita 108, 110.
Se è il caso in cui il gas di idrogeno e ossigeno liberato devono essere mantenute separate (cioè non per formarsi come una mescolanza), quindi è necessario separare tali gas come sono prodotte.  Nell'arte precedente, questo viene raggiunto mediante uso di diaframmi che bloccano il passaggio di gas e isolare in modo efficace l'acqua/elettrolita su ciascun lato del diaframma.  Trasferimento ionico così è facilitata dalla natura conduttiva del materiale diaframma (vale a dire un percorso di acqua acqua - diaframma -).  Ciò si traduce in un aumento nella resistenza ionico e quindi una riduzione in termini di efficienza.

Fig.4 Mostra un'esplosa disposizione in pila di quattro piastre di cella, essendo un'alternativa impilamento di due celle (anodo) piastre 90 e due piastre di cella di (catodo) 98.   Le due estremità della disposizione in pila di piastre cellulari delinea un 125 unità singola cella.

Interposto tra ogni piatto cella adiacente 90, 98 è una separazione di PTFE 116.  Anche se non indicato in Fig.4, l'unità di cella include idrogeno separato e condotti di gas ossigeno che passano rispettivamente attraverso la disposizione in pila di piastre cellulari tramite i fori porta 106, 104 rispettivamente. In modo simile, i condotti sono forniti per la fornitura di acqua/elettrolita, rispettivamente passando attraverso i fori 108, 110 nella parte inferiore delle rispettive piastre 90, 98.  Vengono visualizzate solo due coppie di piastre cellulari anodo/catodo.  Il numero di tali piastre possa essere notevolmente aumentato a 125 unità cellulare.

Inoltre non vengono illustrati gli alberi conduttivi comunicanti che interconnettere elettricamente piastre cellulari comuni alternativi. Il motivo per avere un foro di grande diametro in una cella piastra adiacente ad un foro di diametro più piccolo nella piastra di cella successiva, è affinché un albero comunicante sarà passare attraverso il foro di diametro più grande e non eseguire un allacciamento elettrico (cioè isolato con tubi in PVC) piuttosto solo formando un collegamento elettrico tra alternativi piastre cellulari (comune).

Fig.4 è una vista esplosa della disposizione di una cella 125 unità.  Quando completamente costruito, tutti gli elementi sono impilati in contatto intimo.   Fissaggio meccanico si fa uso di uno dei due adesivi quali (a) "PUR-fetto LOK" (TM) 34-9002, che è un adesivo uretano Hot Melt reattivi con un ingrediente principale di metilene Bispheny/Dirsocynate (MDI), e (b) "MY-T-BOND" (TM) che è un solvente di PVC adesivo di base.   Entrambi gli adesivi sono resistenti, idrossido di sodio che è necessario perché l'elettrolita contiene 20% idrossido di sodio. In tal caso l'acqua/elettrolita si trova solo all'interno dell'area contenuta il manicotto di cella piastra 94.  Così l'unico percorso per l'ingresso di acqua/elettrolita è dai canali di fondo 118, 122 e l'unico sbocco per i gas è dai canali top 112, 120.   In un sistema costruito e testato dall'inventore, lo spessore delle piastre cella 90, 98 è 1 mm (2 mm sul bordo a causa del manicotto in PVC 94), con un diametro di 336 mm.   La cella unità 125 è segmentato da cella successiva da un disco di segmentazione isolante PVC 114.  Un disco di segmentazione 114 è anche collocato all'inizio e alla fine della banca intera cella.  Se ci deve essere alcuna separazione dei gas liberati, poi le membrane in PTFE 116 vengono omessi e manica 94 non è necessaria.

La membrana PTFE 116 è fibrosa e interstizi 0,2 a 1,0 micron.  Un tipo adatto è catalogo codice J, fornito da Tokyo Roshi International Inc (Advantec). L'acqua/elettrolita riempie l'interstizi e flussi di corrente ionici solo via acqua - non c'è nessun contributo del flusso ionico attraverso il materiale PTFE stesso. Questo porta ad una riduzione della resistenza al flusso ionico. Il materiale PTFE ha anche una “bolla” punto che è funzione della pressione, quindi controllando le pressioni relative a entrambi i lati dei fogli di separazione di PTFE, i gas possono essere 'costretto' attraverso gli interstizi per formare una mescolanza, o altrimenti tenuti separati.  Altri vantaggi di questa disposizione includono un minor costo di costruzione, una migliore efficienza operativa e una maggiore resistenza ai guasti.

Fig.5A è uno schema esploso e stilizzato, visualizzazione di una serie lineare di tre collegati in serie 125 unità di cella.  Per maggiore chiarezza, sono mostrati solo sei alberi comunicanti 126-131.  Il pass di alberi 126-131 attraverso l'albero rispettivo fori 102.100 nelle varie piastre cella 90,98 nella disposizione in pila.  La polarità associata a ciascuno degli alberi estremità esposta, a cui è collegata l'alimentazione CC inoltre è indicata.  Gli alberi 126-131 non eseguire l'intera lunghezza delle banche tre cella 125.  La rappresentazione è simile all'immagine riportata Fig.7A e Fig.8.  Un terzo la tensione di fonte CC completa viene visualizzata tra ogni coppia di cella piatto di anodo/catodo 90,98.

Ulteriormente, i condotti di gas 132.133, rispettivamente per l'idrogeno e ossigeno, che passano attraverso i fori porta 104.106 nelle piastre della cella 90,98 inoltre sono indicati.  In modo simile, condotti di acqua/elettrolita 134.135, passando anche attraverso i fori del porto dell'acqua 108.110 nelle piastre della cella vengono visualizzati.

Fig.5B in particolare viene illustrato come cambia la relativa differenza di potenziale in banca cella centrale 125. Vale a dire le funzioni di ora piastra elettrodo 90a come catodo (cioè relativamente più negativo) per generare idrogeno e la piastra elettrodo 98a ora funzione come un anodo (cioè relativamente più positiva) per generare ossigeno.  Questo è il caso per ogni unità cellulare alternativo.  Le punte di freccia in Fig.5B indicano l'elettrone e il circuito di corrente ionico.  Fig.5C è una rappresentazione del circuito elettrico equivalente di 5b, dove gli elementi resistivi rappresentano la resistenza ionica tra piastre adiacenti anodo/catodo. Così si può vedere che le unità di celle sono collegate in serie.

A causa del cambiamento di funzione delle piastre cella 90a e 98a, i gas complementari sono liberati a ciascuno, quindi i rispettivi canali 112 sono collegati al condotto gas opposto 132.133.  Praticamente, ottenibile con la semplice inversione delle piastre cella 90,98.

Fig.6 Mostra che la tre cella unità 125 di Fig.5A connesso ad una disposizione di raccolta del gas.  La 125 unità di cella si trovano all'interno di un serbatoio 140 che viene riempito con acqua/elettrolita per il livello h indicato. L'acqua è consumata come i proventi del processo di elettrolisi, e reintegro alimentazione è fornita tramite l'ingresso 152. Il livello di acqua/elettrolita h possa essere visualizzato attraverso il vetro spia 154.  Nel funzionamento normale, i diversi flussi di idrogeno e ossigeno sono prodotte e passati dalla cella unità 125 al rispettive aumento colonne 142.144.  Cioè, la pressione dell'elettrolita sui lati opposti delle membrane PTFE 116 è pareggiata, così i gas non possono admix.

Le colonne 142.144 inoltre sono riempite con l'acqua/elettrolita, e come si è consumato alle piastre degli elettrodi, reintegro fornitura dell'elettrolito è fornita per mezzo di circolazione attraverso i condotti di acqua/elettrolita 134.135.   La circolazione è causata da trascinamento dai gas liberati e dalla natura che inducono circolatoria delle tubazioni e delle colonne.

Il limite superiore del serbatoio 140 forma due torri di lavaggio 156.158, rispettivamente per la raccolta di gas ossigeno e idrogeno. Il gas fuori dalle colonne tramite aperture ivi in un punto all'interno del interleaved deflettori 146 e lasciarsela sfuggire una rispettiva colonna 142.144.  Il punto dove il gas esce le colonne 142.144 è sotto il livello dell'acqua h, che serve a risolvere qualsiasi flusso turbolento e trascinata elettrolita.  I deflettori 146 situato sopra il livello h macchia il gas di qualsiasi elettrolita trascinata e il gas rimosso quindi esce da colonne di scarico gas rispettivi 148.150 e così ad un ricevitore di gas. Il livello h all'interno del serbatoio 140 può essere regolato con qualsiasi mezzo conveniente, tra cui un interruttore a galleggiante, ancora con l'acqua di reintegro è rifornita dal tubo di aspirazione 152.

I gas liberati si separerà sempre dalla soluzione acqua/elettrolita in virtù della differenza di densità.  A causa dell'altezza relativa del rispettivo set di deflettori e grazie alla densità differenza tra i gas e l'acqua/elettrolita, non è possibile per il liberato idrogeno e ossigeno gas per mescolare.  La presenza del volume pieno d'acqua all'interno del serbatoio 140 mantiene le piastre delle cellule in uno stato immerso e ulteriormente serve ad assorbire lo shock di qualsiasi detonazioni interni qualora si manifestino.

Nel caso in cui una mescolanza di gas è necessaria, quindi in primo luogo i due valvole 136.137 portata rispettivamente situato nel condotto di scarico di gas ossigeno 132 e porta di ingresso dell'acqua/elettrolita 134 sono chiusi.   Questo blocca il percorso di uscita per il gas ossigeno e impone l'ingresso acqua/elettrolita passare al condotto di aspirazione 134 tramite una valvola di ritegno unidirezionale 139 e pompa 138.  L'acqua/elettrolita all'interno del serbatoio 140 è sotto pressione in virtù della sua profondità (volume), e la pompa 138 funziona per aumentare la pressione dell'acqua/elettrolita che si verificano circa l'anodo cella piastre 90, 98a di essere a un aumento della pressione per quanto riguarda l'acqua/elettrolita su altro lato della membrana 116.

Questo differenziale di pressione è sufficiente per causare il gas ossigeno a migrare attraverso la membrana, così idrogeno e ossigeno mescolato sono liberate tramite il condotto di uscita gas 133 e colonna 144.  Poiché non vi è nessun percorso di ritorno per l'acqua/elettrolita fornita dalla pompa 138, la pressione sulle piastre di cella 90, 98a aumenterà ulteriormente e ad un punto dove la differenza è sufficiente tale che l'acqua/elettrolita può anche passare attraverso la membrana 116.   In genere, è necessario per permettere il passaggio di gas e una pressione differenziale nella gamma di 10-40 psi per acqua/elettrolita pressione differenziale nell'intervallo di 1,5-10 psi.

Mentre vengono mostrati solo tre cella unità 125, chiaramente qualsiasi numero, collegato in serie, può essere implementato.

Incarnazioni della presente invenzione ora saranno descritti.  Ove applicabile, come riferimento numeri sono stati usati.

Fig.7A e Fig.7B mostrano un primo tipo di cella piastra 190 rispettivamente come una vista fine e come un ingrandimento della sezione trasversale lungo linea VIIb-VIIb.   Alla piastra 190 differisce dalla precedente piastra cellulare 90 illustrato nella Fig.1A e Fig.1B in una serie di aspetti importanti.  La regione del disco elettrodo 192 ricevuta entro il manicotto 194 ora è perforata.   La funzione di questi fori è di ridurre ulteriormente il peso della piastra cellulare 190.  I fori dell'albero 200.202 ancora passano attraverso il disco dell'elettrodo 192, ma è così troppo fare i fori superiori 204.206 attraverso cui passano i condotti per l'effluente di gas idrogeno e ossigeno liberato. I fori inferiori 208.210, fornito per l'ingresso di acqua ed elettroliti, ora inoltre sono situati nella regione del manicotto 194 coincidente con il margine del bordo perforato del disco elettrodo 192.  Anche i canali 212.218 rispettivamente comunicando con il foro porta 204 e il foro di rifornimento 210 sono mostrati.

Fig.8A e Fig.8B mostrano un secondo tipo di cella piastra 198 come un compagno per il primo piatto di cella 190 e come le stesse vedute rispettive.  La seconda cella piastra 198 è simile alla cella piastra 98 precedentemente indicato in Fig.2A e Fig.2B.   Le differenze tra loro sono lo stesso come le rispettive differenze tra la piastra di cella mostrato nella Fig.1A e Fig.1B e quella mostrata in Fig.7A e Fig.7B.  La disposizione dei rispettivi canali 220.222 per quanto riguarda la porta 206 e il foro di rifornimento idrico 208 inoltre sono indicati.

Nella fabbricazione delle piastre cella 190.198, il manicotto 94 è iniezione modellata dal materiale di plastica del PVC costituito circa il margine del bordo del disco elettrodo 192.

Risultati di processo nella formazione vantaggiosa di interconnessione formando all'interno le perforazioni 196 nella regione del disco 192 le colate di stampaggio ad iniezione tenuto entro il manicotto 194, così saldamente il manicotto 194 al disco 192 ancoraggio.

Fig.9 è una vista simile a Fig.3, ma per la disposizione di porting modificate e perforazioni (mostrato in fantasma dove coperto per la manica) della regione del disco 192 dentro ed immediatamente all'esterno del manicotto 194.

Fig.10 Mostra un 225 unità di cella sotto forma di un esploso alternati impilamento di primi e secondi piatti di cella 190.198, molto nello stesso modo come Fig.4.  Vengono visualizzati solo due coppie di piastre cellulari anodo/catodo, tuttavia il numero di tali piastre può essere notevolmente aumentato a 225 unità di cella.  La membrana 216 è preferibilmente di tipo fibra di silice QR-HE con l'alternativa essendo PTFE.  Entrambi sono disponibili da Tokyo Roshi International Inc (Advantec) del Giappone. Tipo QR-HE è un materiale idrofobo avendo interstizi 0,2 a 1,0 micron ed è in grado di funzionare a temperature fino a 1,0000 C.  Il 225 unità di cella combinabile con altri 225 di tali unità delle cellule per formare una banca di cellule interconnesse nello stesso modo, come mostrato in Fig.5A, Fig.5B e Fig.5C.

Inoltre, le unità di cella possono essere messo per utilizzare in una disposizione di raccolta gas come quella illustrata in Fig.6.  Funzionamento del sistema di separazione del gas utilizzando le nuove piastre cell 190.198 è allo stesso modo come descritto in precedenza.

Fig.11 è una vista ingrandita in sezione trasversale di tre placche alveolari in prossimità del porto dell'ossigeno 204.   Le piastre di cellule comprendono due del primo tipo di piastra 190 mostrato in Fig.7A costituire una piastra positiva, ed una sola di il secondo tipo di piastra 198 mostrato in Fig.8A rappresenta una piastra negativa.  La posizione del rispettivi canali 212 per ciascuna delle piastre di cellule positive 190 è mostrato come una rappresentazione tratteggiata. I rispettivi manicotti 194 delle tre tavole cellulari sono formate dalla plastica PVC stampati come precedentemente descritto, e nella regione che forma il perimetro della porta 204 ha una configurazione particolare se una piastra di cella è positivo o negativo.  Nella fattispecie, le piastre di cellule positive 190 hanno un piede flangiata 230 che, nella costruzione assemblato, forma il confine contigua della porta gas 204. Ogni piede 230 ha due costole circonferenziali 232 che impegnano corrispondenti scanalature circonferenziali 234 nel manicotto 194 della piastra negativa 198.

Il risultato di questa disposizione è che l'area metallica esposta di piastre delle celle negativi 198 sempre sono isolate dal flusso di gas di ossigeno liberato dalle piastre cellule positive 190, evitando così la possibilità di esplosione spontanea mediante miscelazione dell'idrogeno separato e ossigeno gas.   Questa disposizione supera anche la produzione indesiderata di una gas ossigeno o gas idrogeno in porto gas.

Per il caso della porta del gas 206 che trasporta il gas di idrogeno, la disposizione relativa delle piastre delle celle viene invertito in modo tale che un basamento flangiato ora viene formato sul manicotto 194 del altro tipo di piastra di cella 198.  Questo rappresenta la disposizione inversa a quella mostrato in Fig.11.

Fig.12A e Fig.12B mostrano viste laterali prospettiche di piastre di cella adiacente, con Fig.12A rappresentano una piastra di cella positivo 190 e Fig.12B che rappresenta una piastra di cella negativo 198.   La porta del gas 206 così formato è quello di portare il gas idrogeno. La relazione di accoppiamento tra il piedino flangiato 230 e il margine estremità del manicotto 194 della piastra cellulare positiva 192 può essere visto, in particolare l'interazione tra le nervature 232 e le scanalature 234.

Fig.13 mostra una vista in sezione trasversale di quattro piastre delle celle formate in una disposizione impilata delimitata da due piastre di segmentazione 240, insieme formano una unità cella 242.  Così ci sono due piastre cellulari positive 190 e due placche alveolari negative 198 nella disposizione alternata.  La sezione è presa in prossimità di un foro dell'albero 202 attraverso cui un negativo albero conduttore 244 passaggi.   L'albero 244 è quindi in intimo contatto con i dischi elettrodi 192 delle piastre di cellule negative 198.   Gli elettrodi dischi 192 delle piastre di cellule positive 190 non si estendono per contattare l'albero 244.  Il manicotto 194 dei negativi alternati piastre delle celle 198 nuovo avere una forma di piede flangiata 246, anche se in questo caso i forma complementare nervature e scanalature sono formate esclusivamente sul manicotto delle piastre cellule negative 198, e non sulla camicia 194 delle piastre di cellule positive 190.  Le piastre di segmentazione 240 servono a delimitare i piatti impilati formano una singola unità di celle a 242, con quelli delle unità di cellule 242 di essere impilati in una schiera lineare per formare una banca di cellule, come è stato dimostrato in Fig.5A.

A filettati dado dell'albero 250 funge da distanziatore tra elettrodi adiacenti comunicanti con l'albero 244.   Fig.14 è una vista prospettica del dado dell'albero 250 che mostra il filo 252 e tre incavi 254 per dadi di fissaggio, viti o simili.

In tutti Fig.11 - Fig.13, il materiale della membrana di separazione 216 non è mostrata, ma si trova negli spazi tra le piastre 248 cellule adiacenti 190,198, estende ai margini dei dischi elettrodi 192 in prossimità delle porte gas 204,206 oi fori albero 200,202.

Un sistema di elettrolisi gas idrogeno e ossigeno che incorpora un sistema di separazione di gas, come sopra descritto, può quindi essere utilizzato per stabilire rispettivi magazzini alta pressione del gas.  Cioè, i gas idrogeno e ossigeno separati liberati dal processo di elettrolisi vengono memorizzati nei ricevitori gas separate o contenitori a pressione.   La pressione in ogni aumenterà con il continuo afflusso di gas.

Fig.15 mostra un sistema di elettrolisi idealizzato, comprendente una cella di elettrolisi 150 che riceve una fornitura di acqua da consumare.  Il processo di elettrolisi è guidato da un potenziale CC (Es) 152.   La differenza di potenziale applicata alla cella 150 quindi deve essere sufficiente per elettrolisi dell'acqua in idrogeno e ossigeno gas dipende, tra l'altro, il PC pressione dell'acqua e la pressione posteriore PB gas che agisce sulla superficie dell'acqua, unitamente Tc temperatura dell'acqua. I gas idrogeno e ossigeno liberate separati, da una funzione di innesco, sono pressurizzati ad un valore alto dallo stoccaggio in rispettivi contenitori a pressione 158,160, essendo portato da linee di gas 154,156.

Il negozio in pressione di gas poi vengono passati ad un dispositivo di conversione di energia che converte il flusso di gas in pressione in energia meccanica (ad esempio un dispositivo di caduta di pressione 162).   Questa energia meccanica recuperata WM è disponibile per essere utilizzata per fornire lavoro utile. Il WM energia meccanica può anche essere convertiti in forma elettrica, di nuovo per essere disponibile per l'uso.

I gas risultanti esaurito vengono fatti passare attraverso le linee 164,166 a una camera di combustione 168.   Qui, i gas vengono bruciati per produrre barre di calore, con l'essere prodotto di scarto vapore acqueo.  Il QR calore recuperato può essere riciclato alla cella di elettrolisi per aiutare a mantenere la temperatura di esercizio vantaggiosa della cella.

La camera di combustione 168 precedentemente descritto può alternativamente essere una cella a combustibile. Il tipo di cella a combustibile può variare da celle a combustibile acido fosforico attraverso celle a combustibile a carbonati fusi e cellule ossidi solidi. Una cella a combustibile genera sia calore (QR) e di energia elettrica (WE), e quindi può fornire sia il calore alla cella 150 o per integrare o sostituire l'alimentazione CC (Es) 152.

In genere, questi celle a combustibile possono essere del tipo LASERCELL TM sviluppata dal Dr. Roger Billings, Cell PEM come disponibili da Ballard Power Systems Inc. Canada o la Fuel Cell ceramica (ossido solido) come sviluppato dalla ceramica celle a combustibile Ltd., Melbourne , Australia.
È, ovviamente, necessario per ricostituire il deposito in pressione di gas, richiedendo così il consumo continuo di energia elettrica. L'energia che elettrica recuperata è in eccesso rispetto alla energia necessaria per guidare l'elettrolisi a temperatura elevata e viene utilizzato per sostituire la fonte di energia elettrica esterna 152, completando così il ciclo di energia dopo che il sistema viene inizialmente innescato e avviato.

Il presente inventore ha determinato che vi sono alcune combinazioni di pressione e temperatura in cui l'efficienza del processo di elettrolisi diventa vantaggiosa in termini di energia totale recuperati, sia come energia meccanica in virtù di un flusso di gas ad alta pressione o di energia termica mediante virtù di combustione (o mediante una cella a combustibile), rispetto al consumo di energia elettrica, nella misura dell'energia recuperata supera l'energia necessaria per sostenere l'elettrolisi alla pressione operativa e temperatura. Questa è stata motivata dalla sperimentazione. Questa nozione è stata definita "over-unity".

sistemi "over-unity" possono essere classificati come ampiamente cadere in tre tipi di fenomeni fisici:

(I) Un dispositivo elettrico che produce 100 Watt di energia elettrica come uscita dopo 10 watt di energia elettrica è di input fornendo in tal modo 90 Watt di energia overunity (elettrica).

(Ii) un dispositivo elettrochimico, ad esempio un dispositivo di elettrolisi dove 10 Watt di energia elettrica è in ingresso e 8 Watts è uscita essendo il valore termico del idrogeno e ossigeno uscita gas. Durante questo processo, 2 watt di energia elettrica convertita in energia termica è perso a causa di inefficienze specifiche del sistema di elettrolisi. Pressione - come l'energia over-unity - è inconfutabilmente prodotto durante il processo di idrogeno e ossigeno generazione di gas durante l'elettrolisi. La pressione è un prodotto di contenimento dei due gas separati. La legge di conservazione dell'energia (come riferimento in "Fondamenti di Chimica sperimentale", a cura di Parry, RW, Steiner, LE, Tellefsen, RL,.. Dietz, PM Cap 9, pp 199-200, Prentice-Hall, New Jersey " e "una scienza sperimentale", a cura di Pimentel, GC, Cap. 7, pp. 115-117, WH & Freeman Co. di San Francisco) è in equilibrio dove i 10 watt di ingresso è uguale alla produzione di energia termica 8 watt, più il 2 watt di perdite. Tuttavia, questa legge finisce a questo punto. la presente invenzione utilizza l'energia supplementare apparente essendo la pressione che è un sottoprodotto del processo di elettrolisi per ottenere over-unità.

(Iii) un dispositivo elettrochimico che produce un eccesso di energia termica dopo l'immissione di energia elettrica in tali dispositivi utilizzati in "fusione fredda" es 10 watt di energia elettrica come input e 50 watt di energia termica come output.

La presente invenzione rappresenta la scoperta del mezzo con cui il secondo fenomeno precedentemente menzionato può essere incarnata di provocare "unità over-" e la realizzazione di energia 'libera'. Come indicato in precedenza, questo è il processo di liberazione dell'energia molecolare latente. La seguente sequenza di eventi descrive base della disponibilità di energia over-unità.

In un semplice piatto due (anodo / catodo) cella elettrolitica, un differenziale di tensione applicata di 1.57 Volt CC trae 0,034 ampere per cm2 e provoca la liberazione di idrogeno e ossigeno gassoso dalla piastra elettrodo rilevante. L'elettrolita viene mantenuto ad una temperatura costante di 400C, ed è aperto alla pressione atmosferica.

L'inefficienza di una cella elettrolitica è dovuto alla sua resistenza ionica (circa il 20%), e produce un sottoprodotto di energia termica. La resistenza si riduce, come fa la tensione minima CC per la guida di elettrolisi, all'aumentare della temperatura. L'energia complessiva richiesta per dissociare gli elettroni di legame della molecola di acqua diminuisce anche all'aumentare della temperatura. In effetti, l'energia termica agisce come un catalizzatore per ridurre il fabbisogno energetico per la produzione di gas idrogeno e ossigeno dalla molecola d'acqua. Miglioramento dell'efficienza sono ottenibili per mezzo di una combinazione di sé energia termica e l'elettrolita NaOH in qualità di ridurre la resistenza del flusso ionico della corrente.

Thermal 'rottura' della molecola d'acqua si verifica a 1,500oC, per cui gli elettroni di legame sono dissociate e, successivamente, la molecola di acqua 'separato' nei suoi elementi costitutivi in ​​forma gassosa. Questo cracking termico consente quindi l'energia termica per diventare un materiale di consumo. L'isolamento può essere introdotto per risparmiare energia termica, tuttavia ci sarà sempre alcune perdite di energia termica.

Di conseguenza, l'energia termica è sia un catalizzatore e un materiale di consumo (nel senso che l'energia termica eccita gli elettroni di legame ad uno stato energetico superiore) nel processo di elettrolisi. Un risultato dal processo quanto sopra è che l'idrogeno è prodotto da energia termica perché l'energia termica riduce il fabbisogno energetico complessivo del sistema di elettrolisi.

Facendo riferimento al grafico intitolato "portata ad una temperatura Dato" mostrato in Fig.16, si è calcolato che ad una temperatura di 2,000oC, 693 litri di idrogeno / ossigeno gas miscelato (2:1) saranno prodotti.  Il contenuto di idrogeno di questo volume è 462 litri. Ad un contenuto di energia di 11 BTU per litro di idrogeno, questo dà poi una quantità di energia di 5.082 BTU (11 x 462). Utilizzando il BTU: fattore di conversione kilowatt di 3413: 1, 5.082 BTU di gas di idrogeno equivale a 1,49 kW. Confrontare questo con l kW per produrre 693 litri di idrogeno / ossigeno (compresi 463 litri di idrogeno). L'utilizzo di questo apparato identifica quindi che l'energia termica, attraverso il processo di elettrolisi, viene convertito in idrogeno. Queste inefficienze, cioè aumento della temperatura e NaOH elettrolita, riducono con la temperatura ad un punto a circa 1000oC dove la resistenza ionica riduce a zero, e la quantità volumetrica di gas prodotti per aumenti kWh.

L'abbassamento della tensione continua necessaria per guidare l'elettrolisi a titolo di temperature elevate è illustrato nel grafico in Fig.17 intitolato "L'effetto della temperatura sulla cella tensione".

I dati in Fig.16 e Fig.17 hanno due fonti. tensioni cellulari ottenute da 0oC fino al 100oC sono quelli ottenuti da un sistema di elettrolisi come descritto sopra. tensioni cellulari ottenute da 150oC fino a 2,000oC sono calcoli teorici presentati da una autorità riconosciuta in questo campo, il Prof. J. O'M. Bockris. In particolare, questi risultati sono stati presentati in "Hydrogen Energy, parte A, economia dell'idrogeno", Miami Energy Conference, Miami Beach, Florida, 1974, a cura di T. Nejat Veziroglu, Plenum Press, pp. 371-379. Questi calcoli appaiono a pagina 374.

Con un controllo di Fig.17 e Fig.18 (intitolato "Portata di idrogeno e ossigeno a 2:1"), si può vedere che all'aumentare della temperatura nella cella, la tensione necessaria per dissociare la molecola di acqua è ridotta, come è il requisito energetico complessivo.  Ciò si traduce poi in un flusso di gas superiore per kWh.

Come vincolato dalla limitazione dei materiali all'interno del sistema, la temperatura operativamente accettabile del sistema è 1000oC. Questo livello di temperatura non dovrebbe tuttavia essere considerata come una restrizione. Questa temperatura è basata sulle limitazioni dei materiali attualmente in commercio.  In particolare, questo sistema può utilizzare materiale quale compresso Silica Fibra per il manicotto attorno alla piastra elettrolisi e idrofoba Silica Fibre (n. QR-100HE fornito da Tokyo Roshi International Inc., noto anche come "Advantec") per il diaframma (come precedentemente discusso) che separa le piastre del disco elettrolisi. Nel processo di assemblaggio delle cellule, il materiale del diaframma e piastre elettrolisi con maniche 190.198 sono rispettati reciprocamente utilizzando adesivo di silice ad alta temperatura-resistente (ad esempio il prodotto "Aremco" "Ceramabond 618", che ha una specifica tolleranza operativo 1,000oC).

Per l'elettrolisi cellule sopra descritto, con l'elettrolita a 1,000oC e utilizzare l'energia elettrica alla velocità di 1 kWh, 167 litri di ossigeno e 334 litri di idrogeno all'ora saranno prodotti.

Il diaframma fibra di silice 116 precedentemente discusso separa i flussi di ossigeno e di gas di idrogeno dal meccanismo della separazione di densità, e produrre un archivio separato di ossigeno e idrogeno a pressione. Pressione dei gas prodotti può variare da 0 a 150.000 atmosfere. A pressioni più elevate, non si può verificare separazione densità. In questo caso, le molecole di gas possono essere magneticamente separati dal elettrolita se necessario.

In riferimento agli esperimenti condotti da signori Hamann e Linton (SD Hamann e M. Linton, Trans. Faraday Soc. 62,2234-2241, in particolare, pag 2.240), questa ricerca ha dimostrato che le pressioni più elevate in grado di produrre lo stesso effetto di maggiore temperature che la conducibilità aumenta con l'aumentare della temperatura e / o pressione. A pressioni molto alte, la molecola di acqua si dissocia a basse temperature. La ragione di questo è che l'elettrone legame è più facilmente rimosso quando ad alta pressione. Lo stesso fenomeno si verifica quando gli elettroni di legame sono ad alta temperatura (ad esempio 1,500oC) ma a basse pressioni.

Come mostrato in Fig.15, gas idrogeno e ossigeno sono separati in flussi di gas indipendenti che scorrono in recipienti a pressione separati 158.160 in grado di sopportare pressioni fino a 150.000 atmosfere. Separazione dei due gas elimina così la possibilità di detonazione. Va inoltre osservato che alte pressioni possono facilitare l'uso di alte temperature all'interno dell'elettrolita perché la pressione maggiore eleva il punto di ebollizione dell'acqua.

Sperimentazione mostra che 1 litro di acqua può produrre 1.850 litri di idrogeno / ossigeno (in un rapporto di 2: 1) miscela di gas dopo la decomposizione, questa differenza significativa (1:1.850) è la fonte di pressione.  Stripping gli elettroni di legame della molecola di acqua, che converte successivamente liquido in uno stato gassoso, rilascia energia che può essere utilizzata come pressione quando questo avviene in uno spazio ristretto.

Una discussione di lavori sperimentali in relazione agli effetti della pressione nei processi di elettrolisi può essere ottenuto da "Hydrogen Energy, parte A, Hydrogen Economy Miami Energy Conference, Miami Beach, Florida, 1974, a cura di T. Nejat Veziroglu, Plenum Press". I documenti presentati da Football Club Jensen e F.H. Schubert alle pagine 425 a 439 e da John B. Pangborn e John C. Sharer alle pagine 499 a 508 sono di particolare rilevanza.

L'attenzione deve essere posta sulla suddetto materiale pubblicato; specificamente a pagina 434, terzo comma, in cui si fa riferimento a "Fig.7 mostra l'effetto della pressione sulla tensione di cella ...". Fig.7 a pagina 436 ( "effetto della pressione su Cell SFWES singola") indica che se si aumenta la pressione, poi così anche fa la tensione continua minima.

Queste citazioni sono state fornite a scopo di familiarizzazione e non fatto come dimostrabile ed empirico. Sperimentazione dall'inventore di fatto indica che un aumento della pressione (fino a 2.450 psi) infatti abbassa la tensione CC minima.

Questo fatto ora dimostrabile, per cui un aumento della pressione in realtà abbassa minima tensione CC, è ulteriormente esemplificato dai risultati di signori Nayar, Ragunathan e Mitra nel 1979, che è possibile fare riferimento nel loro articolo:. "Sviluppo e gestione di una elevata densità di corrente ad alta pressione avanzato cella di elettrolisi ".

Nayar, M.G .; Ragunathan, P. e Mitra, S.K. International Journal of Hydrogen Energy (Pergamon Press Ltd.) 1980, vol. 5, pp. 65-74. La loro Tabella 2 a pagina 72 evidenzia espressamente come segue:. "In una densità di corrente (ASM) di 7000 e ad una temperatura di 800C, la tabella mostra tensioni cellulare identici in entrambe le pressioni di 7,6 kg / cm2 e 11,0 kg / cm2 Ma a densità di corrente di 5.000, 6.000, 8.000, 9.000 e 10.000 (ad una temperatura di 800C), le tensioni di cella erano inferiori ad una pressione di 11,0 kg / cm2 rispetto ad una pressione di 7,6 kg / cm2. "La presente invenzione così significativamente migliora sull'apparato impiegato da Mr. MG Nayar, et al, almeno nelle aree dei materiali di piastra di cella, densità di corrente e la configurazione della cella.

Nella forma preferita i dischi elettrodo 192 sono di acciaio dolce perforato, polimero conduttivo o resina legante placche alveolari carbonio forate.   Il diametro dei fori perforati 196 viene scelto per essere il doppio dello spessore della lastra al fine di mantenere la stessa superficie totale prima della perforazione. Il nichel è stato utilizzato nel sistema della tecnica nota notato.  Questo materiale ha una resistenza elettrica maggiore di acciaio dolce o carbonio, fornendo la presente invenzione con una capacità di tensione più bassa per cella.

Il sistema della tecnica nota precedentemente menzionato cita una densità di corrente minima (dopo la conversione da ASM a Ampere per quadrato cm.) A 0,5 ampere per cm2.  La presente invenzione opera a densità di corrente ideale, stabilita sperimentalmente, per minimizzare tensione di cella che è 0,034 ampere per cm2.

Quando confrontato con il sistema di cui sopra, una forma di realizzazione della presente invenzione funziona più efficientemente a causa di un miglioramento densità di corrente di un fattore 14,7, l'utilizzazione di materiale migliore piastra di cella conduzione che abbassa ulteriormente tensione di cella, una tensione di cella inferiore di 1,49 a 800°C invece di 1,8 volt a 80°C, ed una configurazione cellulare compatto ed efficiente.

Al fine di approfondire i risultati dei signori. M.G. Nayer, et al, l'inventore ha condotto esperimenti utilizzando pressioni molto elevate.  Per Nayer, et al, le pressioni erano 7,6 kg / cm2 a 11,0 kg / cm2, mentre le pressioni dell'inventore erano 0 psi a 2.450 psi in un sistema di additivi di elettrolisi idrogeno / ossigeno.

Questo sistema di elettrolisi è stato eseguito dalla bobina secondaria di un trasformatore fissato all'incirca al massimo 50 ampere e con una tensione a circuito aperto di 60 Volt.  Inoltre, questo sistema di elettrolisi è progettato con superficie ridotta in modo da poter essere alloggiata in un contenitore idraulico per scopi di test.   La superficie ridotta successivamente causato l'efficienza di produzione di gas a goccia rispetto ai precedenti prototipi (cioè più efficienti).   La portata del gas è stato osservato per essere circa 90 litri all'ora a 70°C in questo sistema rispetto a 310 litri all'ora a 70°C ottenuti dai prototipi precedenti.  Tutti i seguenti dati e grafici sono stati presi dalla tabella mostrata in Fig.19.

Facendo riferimento alla Fig.20 (intitolato "volt per aumentare la pressione"), si può vedere che ad una pressione di 14,7 psi (cioè 1 atmosfera), la tensione misurata come 38.5V e ad una pressione di 2.450 psi, la tensione misurata come 29.4V.   Questo conferma i risultati di Nayar ed altri che l'aumento della pressione si abbassa la tensione del sistema.  Inoltre, questi esperimenti contraddicono la conclusione tratta dalla Football Club Jensen e FH Schubert ("Hydrogen Energy, parte A, Hydrogen Economy Miami Energy Conference, Miami Beach, Florida, 1974, a cura di T. Nejat Veziroglu, Plenum Press", pp 425-439, in particolare Fig.7 a pagina 434) essendo che "... la pressione dell'acqua in fase di elettrolisi aumenta, quindi in modo troppo il minima tensione CC". come esperimenti dell'inventore sono attuali e dimostrabile, l'inventore presenta ora sue scoperte come lo stato attuale della tecnica e non il precedentemente accettato risultati di Schubert e Jensen.

Facendo riferimento alla Fig.21 (intitolato "A per aumentare la pressione"), si può vedere che ad una pressione di 14,7 psi (cioè 1 Atmosfera essendo Test Run No. 1), la corrente è stata misurata come 47.2a e ad una pressione di 2.450 psi (test Run No. 20), la corrente è stata misurata come 63A.

Facendo riferimento alla Fig.22 (dal titolo "kilowatt per aumentare la pressione"), l'esame del potere dal test Run No. 1 (1,82 kW) fino alla prova di funzionamento No. 20 (1,85 kW) indica che non vi era alcuna notevole aumento di apporto di energia richiesto a pressioni superiori al fine di mantenere un adeguato flusso di gas.

Facendo riferimento alla Fig.23 (dal titolo "Resistenza (ohm) Per aumentare la pressione"), la resistenza è stata calcolata dalla prova di funzionamento No. 1 (0,82 Ohm) a prova di funzionamento No. 20 (0,47 Ohm). Questi dati indicano che le perdite dovute alla resistenza del sistema di elettrolisi ad alte pressioni sono trascurabili.

convenzione Attualmente accettato vuole che dissolto idrogeno, a causa delle alte pressioni all'interno dell'elettrolita, causerebbe un aumento della resistenza a causa idrogeno e ossigeno sono cattivi conduttori di flusso ionico. Il risultato netto delle quali sarebbe che ciò diminuire la produzione di gas.

Queste prove indicano che gli ioni a navigare su molecole H2 e O2 all'interno della soluzione e che a pressioni superiori, separazione densità sempre causare gas per separare dall'acqua e agevolare la circolazione dei gas dalle piastre di elettrolisi. Un'analogia molto descrittivo di questo fenomeno è dove lo ione è circa la dimensione di un calcio e le molecole di gas sono ciascuno delle dimensioni di un campo di calcio permette una consistente area di manovra in cui la molecola gonna ione.

Facendo riferimento alla Fig.24 (dal titolo "pressione differenziale (Aumento)"), si può vedere che la mescolanza di idrogeno / ossigeno ha provocato un aumento della pressione significativa su ogni prova successiva da Esecuzione test n ° 1 alla Prova di funzionamento No. 11.   Prova Viene eseguito successivamente indicato che la miscela idrogeno / ossigeno all'interno della soluzione elettrolitica imploso nel punto del concepimento (essendo sulla superficie della piastra).

Facendo nuovamente riferimento alla tabella di Fig.19, si può notare il tempo impiegato dalla temperatura iniziale alla temperatura finale in Test Run No. 12 è circa la metà del tempo impiegato in Prova programma No. 10. Il dimezzato tempo trascorso (da 40°C a 70°C) è dovuto alla maggiore pressione provocando la miscela idrogeno / ossigeno alla detonazione che successivamente implosa nel sistema liberando così energia termica.

Facendo riferimento alla tabella mostrata in Fig.25 (intitolato "Portata Analisi per aumentare la pressione"), questi risultati sono stati portati su da prove di portata fino a 200 psi e dati da Fig.24.   Questi risultati si traducono in dati di Fig.25 relativi portata del gas per aumento della pressione.   Facendo riferimento alla Fig.25, si vede che ad una pressione di 14,7 psi (1 atmosfera) un tasso di produzione di gas di 88 litri per kWh viene raggiunto.   A 1.890 psi, il sistema produce 100 litri per kWh.   Questi risultati indicano alla conclusione che pressioni più elevate non influenzano la velocità di produzione del gas del sistema, il tasso di produzione di gas rimane costante tra pressioni di 14,7 psi (1 atmosfera) e 1.890 psi.

Inferire da tutti i dati di cui sopra, un aumento della pressione non influirà negativamente sulle prestazioni delle cellule (tasso di produzione di gas) in sistemi di separazione in cui gas idrogeno e ossigeno vengono prodotti separatamente, e non come un additivo combinato.  Pertanto, in un sistema di elettrolisi chiusa incorporante l'invenzione, la pressione può essere permesso di costruire ad un livello predeterminato e rimanere a questo livello attraverso continuo rifornimento (on-demand).   Questa pressione è l'energia over-unity perché è stata ottenuta durante il normale corso dell'operazione dell'elettrolisi senza apporto di energia supplementare.  Questa energia over-unità (ossia la pressione prodotta) può essere utilizzato per mantenere la fornitura di energia elettrica necessaria al sistema di elettrolisi, oltre a fornire lavoro utile.

I seguenti formule e dati successivi non tengono conto delle efficienze apparenti ottenuti con aumento di pressione in questo sistema di elettrolisi come i fattori di efficienza ottenuti evidenziati dalla ricerca Hamann e Linton in precedenza citato. Di conseguenza, l'energia over-unity dovrebbe quindi essere considerato come affermazioni conservatori e che tale rivendicato energia over-unity sarebbe infatti verificarsi pressioni molto più basse.

Questa energia over-unità può essere formalizzata mediante utilizzando una formula pressione come segue:        E = (P - PO) V che è l'energia (E) in Joule per secondo che possono essere estratti da un volume (V) che è cubica metri di gas al secondo a una pressione (P) misurato in Pascal e dove P0 è la pressione ambiente (cioè 1 atmosfera).

Per formulare disponibile energia totale over-unity, per prima cosa utilizzare la formula di cui sopra, ma non prenderemo in considerazione le perdite di efficienza. La formula è basata su una portata di 500 litri al kWh a 1,000°C. Quando i gas sono prodotti nel sistema di elettrolisi, essi sono autorizzati a self-comprimere fino a 150.000 atmosfere che poi produrre un volume (V) 5.07 x 10-8 m3/sec.

Work [Joules/sec] = ((150-1) x 108) 5.07 x 10-8 m3/sec   = 760.4 Watts

I grafici a Figs.27-29 (over-unity in watt-ora) indicano energia over-unity disponibili escluse le perdite di efficienza. Tuttavia, in un ambiente di lavoro normale, inefficienze si incontrano come energia viene convertita da una forma all'altra.

I risultati di questi calcoli indicano la quantità di plusvalore energetico over-unity dopo che il sistema di elettrolisi è stato fornito con le sue richieste 1 kWh di mantenere il funzionamento della produzione del 500 Iph di idrogeno e ossigeno (separatamente in un rapporto di 2:1 ).

I seguenti calcoli utilizzano la formula indicato sopra, compreso il fattore di efficienza.  Le perdite che verrà incorporare sarà 10% perdita dovuta al dispositivo di conversione dell'energia (conversione della pressione in energia meccanica, che è rappresentato dal dispositivo 162 in Fig.15) e perdita del 5% dovuta al generatore CC Noi fornendo un totale di 650 watt-ora che deriva dalla gas pressurizzato.

Tornando ai 1 kWh, che è richiesto per il funzionamento di elettrolisi, 1 kWh viene convertito (durante l'elettrolisi) per l'idrogeno e l'ossigeno. Le 1 kWh di idrogeno e ossigeno viene alimentato in una cella a combustibile.   Dopo la conversione in energia elettrica nella cella a combustibile, ci ritroviamo con 585 watt-ora a causa di un fattore di efficienza del 65% nella cella a combustibile (perdite termiche 35% sono alimentati di nuovo in unità di elettrolisi 150 tramite Qr in Fig.15).

Fig.30 indica graficamente l'energia totale over-unità disponibili combinando una cella a combustibile con la pressione in questo sistema di elettrolisi in una gamma da 0 a 150 kAtmospheres kAtmospheres.   I dati in Fig.30 sono stati compilati utilizzando le formule precedentemente citati qualora i risultati watt-ora si basano sulle incorporante le 1 kWh richiesti per azionare il sistema di elettrolisi, tenendo conto di tutte le inefficienze del sistema idealizzato di elettrolisi (completare il ciclo) e poi aggiungendo l'energia in uscita dal sistema di elettrolisi pressurizzato con l'uscita della cella a combustibile.   Questo grafico indica in tal modo il break-even point di energia (a circa 66 kAtmospheres) in cui il sistema di elettrolisi idealizzata diventa autosufficiente.

Per scalare questo sistema per applicazioni pratiche, quali centrali elettriche che produrrà 50 MW di energia elettrica disponibile (come esempio), l'energia in ingresso necessaria per il sistema di elettrolisi sarà 170 MW (che è continuamente in loop).

I depositi di gas ad alta pressione possono essere utilizzati con un motore a combustione interna a idrogeno / ossigeno, come mostrato nelle Figg. 31A a 31E.  I depositi di gas ad alta pressione possono essere utilizzati sia con forme di motori a combustione aventi una corsa di espansione, comprese le turbine, rotante, Wankel e motori orbitali. Un cilindro di un motore a combustione interna è rappresentato, ma è solitamente, ma non necessariamente sempre il caso, che ci saranno altri cilindri nella traslazione tra loro nella tempistica della loro corsa motore.  Il cilindro 320 case una testa di pistone 322 e manovella 324, con l'estremità inferiore della manovella 324 essendo collegato ad un albero 326.   La testa di pistone 322 ha anelli convenzionali 328 sigillare la periferia della testa del pistone 322 al foro del cilindro 320.

Una camera 330, che si trova sopra la parte superiore della testa del pistone 322, riceve una fornitura di gas idrogeno regolata separato e gas ossigeno attraverso rispettive luci di ingresso 332,334.  C'è anche una luce di scarico 336 sfiato del gas dalla camera 330.

Il ciclo operativo del motore inizia come mostrato in Fig.31A, con l'iniezione di gas idrogeno pressurizzato, tipicamente ad una pressione di 5000 psi a 30.000 psi, provenienti da un serbatoio di quel gas (non mostrato).   La porta ossigeno 334 è chiusa in questa fase, come è la luce di scarico 336.   Pertanto, come mostrato in Fig.31B, la pressione del gas spinge la testa del pistone 322 verso il basso, così guida l'albero 326.   La corsa è indicata come distanza "UN".

A questo punto, l'ingresso dell'ossigeno 334 viene aperta per un flusso di ossigeno pressurizzato, ancora tipicamente ad una pressione di 5000 psi a 30.000 psi, la portata volumetrica essendo una metà dell'idrogeno già iniettato, in modo che l'idrogeno e l'ossigeno del gas all'interno la camera 330 è la proporzione 2:1.

aspettative convenzionali quando si inietta un gas in uno spazio confinato (ad esempio come un cilindro chiuso) sono che i gas avranno un effetto di raffreddamento su se stessa e successivamente il suo ambiente circostante (ad esempio sistemi di raffreddamento / refrigerazione).   Questo non è il caso con idrogeno.   L'inverso applica quando l'idrogeno, mentre viene iniettato, si riscalda e poi riscalda sue immediate vicinanze.  Questo effetto, essendo l'inverso di altri gas, aggiunge all'efficienza dell'equazione energetica complessiva durante la produzione di energia over-unità.

Come mostrato in Fig.31C, la testa del pistone 322 è spostato un ulteriore tratto, indicato come distanza "B", momento in cui si è auto-detonazione della miscela di idrogeno e ossigeno. L'idrogeno e l'ossigeno insenature 332,334 sono chiusi a questo punto, come è lo scarico 336.

Come mostrato in Fig.31D, la testa del pistone è azionato ulteriormente verso il basso da una corsa aggiuntiva, indicata come distanza "C", per una corsa complessiva rappresentata dalla distanza "D".   Lo spostamento del pistone aggiunto avviene in virtù della detonazione.

Come mostrato in Fig.31E, la luce di scarico 336 è ora aperta, e in virtù dell'energia cinetica dell'albero 326 (o per l'azione di altri dei pistoni collegati con l'albero), la testa del pistone 322 è azionato verso l'alto , esaurendo così il vapore rifiuti dalla luce di scarico 336 fino a quando la situazione di Fig.31E è ottenuto in modo che il ciclo può ripetere.

Un vantaggio particolare di un motore a combustione interna realizzato secondo la disposizione illustrata in Figg.31A a 31E è che non è necessaria alcuna corsa di compressione, e non è né un sistema di accensione necessaria per accendere i gas di lavoro, invece i gas pressurizzati spontaneamente bruciano quando disponibile nella proporzione correzione e in condizioni di alta pressione.

Utile energia meccanica può essere estratta dal motore a combustione interna, ed essere utilizzato per fare il lavoro. Chiaramente la fornitura di gas in pressione deve essere rifornito con il processo di elettrolisi per consentire il lavoro meccanico per continuare a fare. Tuttavia, l'inventore ritiene che dovrebbe essere possibile alimentare un veicolo con un motore a combustione interna del tipo descritto in Figg.31A a 31E, con quel veicolo avente un archivio dei gas generati dal processo di elettrolisi, ed essere ancora possibile effettuare spostamenti di lunghezza regolare con il veicolo che trasporta un rifornimento di gas nei recipienti a pressione (leggermente in modo simile, e la dimensione, serbatoi di carburante in motori a combustione interna convenzionali).

Quando si applica l'energia over-unity sotto forma di gas idrogeno e ossigeno in pressione a questo motore a combustione interna allo scopo di fornire accettabile vanno (cioè la distanza percorsa), possono essere necessarie gas memorizzati pressione come indicato sopra per superare il problema di inerzia ( ad esempio stop-start di guida). L'inclusione dei gas compressi memorizzati facilita anche l'vanno (cioè la distanza percorsa) del veicolo.

energia Over-unità (secondo questa sottomissione) per un veicolo passeggeri di medie dimensioni saranno forniti a un tasso continuo compresa tra 20 kW e 40 kW.  Nel caso di un over-unity veicolo di energia fornita, una fornitura di acqua (ad esempio simile ad una benzina in funzione) devono essere effettuati nel veicolo.

Chiaramente energia elettrica viene consumata nel generare gas. Tuttavia è anche sostenuto dall'inventore che un sistema energetico over-unity può fornire l'energia necessaria superando così il problema del consumo di combustibili fossili sia in motori a combustione interna convenzionali o nella generazione di energia elettrica per guidare il processo di elettrolisi carbone , generatori di petrolio o di gas naturale.

Sperimentazione dall'inventore mostra che se 1.850 litri di miscela idrogeno / ossigeno (in un rapporto di 2:1) viene fatta esplodere, il prodotto risultante è 1 litro di acqua e 1.850 litri di vuoto se il valore termico del gas idrogeno e ossigeno miscela viene dissipata. A pressione atmosferica, 1 litro di additivato idrogeno / ossigeno (2:1) contiene 11 BTU di energia termica. Dopo la detonazione, questa quantità di calore viene dissipato facilmente ad una velocità misurata in microsecondi che successivamente provoca un implosione (differenziale inverso di 1.850:1). Prove condotte dall'inventore a 3 atmosfere (gas idrogeno / ossigeno ad una pressione di 50 psi) hanno dimostrato che la completa implosione non si verifica. Tuttavia, anche se il contenitore implosione è riscaldata (o diventa riscaldata) a 40oC, si verificherà ancora implosione totale.

Questa funzione ora disponibile di implosione idiosincratico può essere utilizzata da una pompa approfittando di questa azione. Tale pompa richiede necessariamente un sistema di gas di elettrolisi come quello descritto sopra, e particolarmente mostrata in Fig.6.

Figg. 32A-32C mostrano l'uso di implosione e dei suoi cicli in un dispositivo di pompaggio 400.   La pompa 400 è inizialmente innescato da un ingresso dell'acqua 406.   L'ingresso dell'acqua 406 quindi è chiusa-off e l'ingresso del gas di idrogeno / ossigeno 408 è aperto.

Come mostrato in Fig.32B, il miscelato gas idrogeno / ossigeno forza l'acqua verso l'alto attraverso la valvola di ritegno ad una via 410 e tubo di uscita 412 nel serbatoio superiore 414.  Il controllo valvole unidirezionali 410.416 non consentirà all'acqua di ricadere nel cilindro 404 o primo serbatoio 402.  Questa forza equivale a sollevare l'acqua su una distanza.  La valvola di ingresso del gas 408 viene quindi chiuso, e della candela 418 detona la miscela di gas che causa un implosione (sottovuoto). pressione atmosferica spinge l'acqua nel serbatoio 402 attraverso il tubo 420.

Fig.32C mostra l'acqua essendo stata trasferita nel cilindro pompa 404, per l'azione precedente.   L'implosione è quindi in grado di 'lift' acqua dal serbatoio inferiore 402 per una distanza che è circa la lunghezza del tubo 420.

La capacità di sollevamento della pompa implosione è quindi di circa il totale delle due distanze menzionate. Questo completa il ciclo di pompaggio, che possono poi essere ripetuta dopo il serbatoio 402 è stata riempita.

Vantaggi significativi di questa pompa sono che non ha diaframmi, giranti né pistoni quindi essenzialmente non hanno parti mobili (diversi solenoidi e valvole unidirezionali di controllo).   Come tale, la pompa è significativamente richiede manutenzione rispetto alla tecnologia corrente della pompa.

Si prevede che questa pompa con le ovvie precedenti attributi positivi e vantaggi in pompaggio di fluidi, semi-liquidi e gas può sostituire tutte le pompe generali attualmente conosciuti e pompe per vuoto con notevoli benefici per l'utente finale di questa pompa.

RECLAMI
1. Un sistema energetico loop per la generazione di energia in eccesso disponibile per fare il lavoro, detto sistema comprendendo:

Un'unità cella di elettrolisi ricevere una fornitura di acqua e per la liberazione separati di gas idrogeno e ossigeno per elettrolisi a causa di una tensione continua applicata tra le rispettive anodi e catodi di detta unità di cellule;

Ricevitore gas idrogeno mezzi per ricevere e memorizzare gas idrogeno liberato da detta unità di cellule;

Ricevitore gas ossigeno mezzi per ricevere e memorizzare ossigeno liberato da detta unità di cellule;

espansione del gas significa per l'espansione detti gas memorizzati per recuperare lavori di ampliamento; e

la combustione del gas significa per la miscelazione e combustione detto ampliato gas idrogeno e ossigeno per recuperare il lavoro di combustione; e in cui una parte della somma del lavoro di espansione e il lavoro di combustione sostiene elettrolisi di detta unità di cella per mantenere la pressione del gas operativo in detta idrogeno e ricevitore ossigeno significa tale che il sistema energetico è autosufficiente e non è disponibile l'energia in eccesso da detta somma di energie.

2. Un sistema energetico loop per la generazione di energia in eccesso disponibile per fare il lavoro, detto sistema comprendendo:

Un'unità cella di elettrolisi ricevere una fornitura di acqua e per la liberazione separati di gas idrogeno e ossigeno per elettrolisi a causa di una tensione continua applicata tra le rispettive anodi e catodi di detta unità di cellule;

Ricevitore gas idrogeno mezzi per ricevere e memorizzare gas idrogeno liberato da detta unità di cellule;

Ricevitore gas ossigeno mezzi per ricevere e memorizzare ossigeno liberato da detta unità di cellule;

espansione del gas significa per l'espansione detti gas memorizzati per recuperare lavori di ampliamento; e

mezzi a cella a combustibile per il recupero di lavori elettrici da detto ampliato gas di idrogeno e ossigeno; ed in cui una parte della somma del lavoro di espansione e il lavoro elettrico recuperato sostiene elettrolisi di detta unità di cella per mantenere la pressione del gas operativo in detto ricevitore idrogeno e ossigeno significa tale che il sistema energetico è autosufficiente e non è disponibile l'energia in eccesso da detta somma di energie.

3. Un sistema energetico secondo la rivendicazione 1 o la rivendicazione 2, comprendente inoltre la conversione dell'energia meccanica-to-elettrico accoppiato a detta espansione gas mezzi per convertire il lavoro di espansione per il lavoro di espansione elettrica a titolo di detta tensione CC a detta unità di cella.

4. Un sistema di energia secondo una qualsiasi delle rivendicazioni precedenti in cui detta acqua in detta unità di cella è mantenuta al di sopra di una pressione prestabilita per effetto della contropressione da detti mezzi ricevitori di gas e sopra di una temperatura prefissata risultante dal calore monte, derivanti da detto lavori di combustione e / o detto lavori di ampliamento.

5. Metodo per la generazione di energia in eccesso a disposizione per fare lavoro dal processo di elettrolisi, detto metodo comprendendo le fasi di:

Elettrolisi dell'acqua da una tensione CC di liberare gas idrogeno e ossigeno gassoso separato;

Separatamente ricevere e memorizzare detto gas idrogeno e ossigeno in modo di essere auto-pressioni;

Separatamente espandendo detto depositi di gas di recuperare lavori di ampliamento;

Combustione detti gas espansi insieme per recuperare il lavoro di combustione; e

Applicando una porzione della somma del lavoro di espansione e il lavoro combustione detta tensione continua a mantenere pressioni di gas operative e sostenere detta elettrolisi passo, ci essendo così energia in eccesso di detta somma disponibile.

6. Metodo per la generazione di energia in eccesso a disposizione per fare lavoro dal processo di elettrolisi, detto metodo comprendendo le fasi di:

Elettrolisi dell'acqua da una tensione CC di liberare gas idrogeno e ossigeno gassoso separato;

Separatamente ricevere e memorizzare detto gas idrogeno e ossigeno in modo di essere auto-pressioni;

Separatamente espandendo detto depositi di gas di recuperare lavori di ampliamento;

Far passare detto gas espanso insieme attraverso una cella a combustibile per recuperare lavoro elettrico; e

Applicando una porzione della somma del lavoro di espansione e il lavoro elettrico recuperato come detta tensione continua a mantenere pressioni di gas operative e sostenere detta elettrolisi passo, ci essendo così energia in eccesso di detta somma disponibile.

7. Motore a combustione interna alimentato da idrogeno e ossigeno comprendente:

Almeno un cilindro ed almeno un pistone alternativo all'interno del cilindro;

Una porta di ingresso del gas di idrogeno in comunicazione con il cilindro per ricevere una fornitura di idrogeno pressurizzato;

Una porta di ingresso del gas ossigeno in comunicazione con il cilindro per ricevere una fornitura di ossigeno pressurizzato; e

Una luce di scarico in comunicazione con il cilindro ed in cui il motore è azionabile in modo due tempi secondo la quale, nella parte superiore della corsa, l'idrogeno viene alimentato dalla rispettiva luce di ingresso al cilindro di guida del pistone verso il basso, ossigeno allora è forniti dal rispettivo terminale di ingresso al cilindro per guidare il cilindro ulteriormente verso il basso, dopo di che si verifica tempo di auto-detonazione e il pistone si sposta verso il fondo della corsa e verso l'alto di nuovo con detta luce di scarico aperta esaurire vapore acqueo risultante dalla detonazione.

8. Motore secondo la rivendicazione 7, in cui vi sono una pluralità di detto cilindro e di una uguale pluralità di detti pistoni, detti pistoni essendo collegati in comune ad un albero e relativamente compensate in tempi tratto a cooperare aziona l'albero.

9. Una pompa implosione comprendente una camera di combustione interposto, e in comunicazione con un serbatoio superiore e un serbatoio inferiore separati da una distanza verticale attraverso il quale l'acqua deve essere pompata, detta camera di ricezione idrogeno mescolato ed ossigeno ad una pressione sufficiente per sollevare un volume d'acqua della distanza da esso al serbatoio superiore, detto gas nella camera essendo quindi combusto per creare il vuoto nella detta camera per aspirare acqua da detto serbatoio inferiore per riempire detta camera, dopo un ciclo di pompaggio è stabilito e può essere ripetuto.

10. Pompa implosione secondo la rivendicazione 9, comprendente inoltre condotto significano collega un rispettivo serbatoio con detta camera e valvola unidirezionale mezzi situati in ciascun condotto significa impedire flusso inverso di acqua da detto serbatoio superiore a detta camera e da detta camera con detta serbatoio inferiore.

11. Una disposizione parallela in pila di piastre delle celle per un'unità di elettrolisi dell'acqua, le piastre delle celle alternativamente formare un anodo e il catodo di detta unità di elettrolisi, e detti disposizione compreso idrogeno gassoso separato e porta di uscita del gas ossigeno significa rispettivamente in comunicazione con dette piastre anodo cella e dette piastre di chiamata catodo ed estendentesi piastre longitudinalmente di detto impilati, dette piastre cellulari impilato essendo configurati nella regione di detti condotti per accoppiarsi in modo complementare per formare detti condotti in modo tale che una piastra rispettiva piastra anodo cella o cella catodo è isolata dal conduit gas idrogeno o il condotto di gas ossigeno.

12. Una disposizione di piastre delle celle secondo la rivendicazione 11, in cui detta configurazione è in forma di un piede flangiata che si estende rispettivamente un piede flangiato del successivo adiacente come tipo di anodo o piastra di cella catodo.
La MPG Carburatore Primo Alto di Charles Pogue
US Patent 642.434        12 novembre 1932         Inventore: Charles N. Pogue

CARBURATORE
Questo brevetto descrive un disegno carburatore che era in grado di produrre cifre molto elevate mpg utilizzando la benzina disponibile negli Stati Uniti nel 1930, ma che non è più disponibile come l'industria petrolifera non vuole funzionali carburatori alta mpg per essere a disposizione del pubblico.

DESCRIZIONE
La presente invenzione si riferisce ad un dispositivo per ottenere un contatto intimo fra un liquido allo stato di gas e gas, ed in particolare ad un dispositivo che può servire come un carburatore per motori a combustione interna.

Carburettors comunemente utilizzati per alimentare una miscela combustibile di aria e combustibile liquido da motori a combustione interna, comprende un recipiente in cui una alimentazione del combustibile viene mantenuto nella fase liquida ed un getto di carburante che si estende dal combustibile liquido in un passaggio attraverso il quale l'aria è disegnata da aspirazione dei cilindri del motore. Al di aspirazione, o corsa di aspirazione dei cilindri, l'aria viene aspirata su e circa il getto di carburante e una carica di combustibile liquido viene aspirato, spezzato e parzialmente vaporizzata durante il suo passaggio ai cilindri del motore. Tuttavia, ho trovato che in tali carburatori, una quantità relativamente grande di combustibile liquido atomizzato non è vaporizzato ed entra nel cilindro del motore in forma di goccioline microscopiche. Quando tale carica è acceso nel cilindro del motore, solo quella parte del combustibile liquido che è stato convertito in stato di vapore (molecolare), combina con aria per dare una miscela esplosiva. La parte restante del combustibile liquido che viene aspirata nei cilindri del motore e rimane in forma di piccole goccioline, non esplode e diffondere potenza al motore, ma brucia con una fiamma e solleva la temperatura del motore superiore a quella a cui il motore funziona in modo più efficiente, cioè 160o a 180o F.

Secondo la presente invenzione, un carburatore per motori a combustione interna è fornito in cui sostanzialmente tutto il combustibile liquido che entra nel cilindro del motore sarà in fase vapore e, di conseguenza, in grado di combinarsi con l'aria per formare una miscela che esplode ed impartire una quantità massima di potenza del motore, e che non brucia e indebitamente alzare la temperatura del motore.

Una miscela di aria e combustibile liquido in fase veramente vapore nel cilindro del motore è ottenuta tramite vaporizzazione tutta, o una grande porzione del combustibile liquido prima di essere introdotta nel collettore di aspirazione del motore. Questo viene preferibilmente effettuata in una camera di vaporizzazione, e il combustibile vaporosi "asciutto" è tratto dalla parte superiore di questa camera nel collettore di aspirazione in aspirazione o di aspirazione corsa del motore. Il termine "dry" qui usato si riferisce al combustibile nella fase vaporosa che è almeno sostanzialmente privo di goccioline di combustibile in fase liquida, che alla combustione brucerebbero piuttosto che esplodere.

Più particolarmente, l'invenzione comprende un carburatore incorporante una camera di vaporizzazione in cui fondo, viene mantenuto un corpo costante di combustibile liquido, e in cui sommità c'è sempre viene mantenuto un rifornimento di combustibile vaporizzato "secco", pronta per l'ammissione il collettore di aspirazione del motore. La fornitura di combustibile liquido vaporizzato viene mantenuta aspirando aria attraverso la fornitura di combustibile liquido sul fondo della camera di vaporizzazione, e nebulizzando costantemente una porzione del combustibile liquido in modo che possa più facilmente passare nella fase vapore. Questo è preferibilmente realizzato da una pompa a doppio effetto aspirante azionato dal collettore di aspirazione, che forza una miscela di carburante liquido e aria contro una piastra situato all'interno della camera. Per ottenere una vaporizzazione più completa del combustibile liquido, la camera di vaporizzazione e l'aria in entrata vengono preferibilmente riscaldati dai gas di scarico del motore. Il carburatore comprende inoltre mezzi per fornire inizialmente una miscela di aria e combustibile vaporizzato in modo che l'avviamento del motore non dipenderà dall'esistenza di una fornitura di vapori di carburante nella camera di vaporizzazione.

L'invenzione verrà ulteriormente descritta con riferimento ai disegni allegati, ma questo ulteriore divulgazione e la descrizione deve essere presa come una esemplificazione del trovato e la stessa non è limitata in tal modo tranne come evidenziato nelle rivendicazioni.

Fig.1 è una vista in elevazione di un carburatore incorporante la presente invenzione.
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Fig.2 è una vista in sezione verticale attraverso il centro di Fig.1
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Fig.3 è una vista in sezione orizzontale linea 3--3 di Fig.2.
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Fig.4 è una vista in sezione verticale ingrandita di uno dei cilindri della pompa e parti adiacenti del carburatore.
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Fig.5 è una vista ingrandita attraverso la pompa a doppio effetto completa e mostra il cassetto di distribuzione associato.
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Fig.6 è una vista in sezione verticale ingrandita attraverso l'ugello atomizzatore per fornire una carica di partenza per il motore.
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Fig.7 e Fig.8 sono di dettaglio della sezione di vista delle parti 16 e 22 di Fig.6
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Fig.9 e Fig.10 sono viste in sezione di dettaglio che mostra l'ingresso e l'uscita ai cilindri della pompa atomizzazione.
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Con riferimento ai disegni, con 1 è indicata una camera di ciotola e carburanti vaporizzazione combinata in cui il combustibile liquido è mantenuto al livello indicato in Fig.1 da un galleggiante-valvola 2 controllare il flusso di combustibile liquido attraverso il tubo 3 che conduce dal vuoto serbatoio o altro serbatoio del combustibile liquido.

La camera di vaporizzazione 1 è circondato da una camera 4 attraverso il quale i gas di scarico caldi dal motore, entrano attraverso il tubo 5 situato al fondo della camera. Questi gas passano intorno alla camera di vaporizzazione 1 e riscaldare la camera, che accelera l'evaporazione del combustibile liquido.  I gas passano poi attraverso il tubo di uscita superiore 6.

Sezione 4 per i gas di scarico caldi, è a sua volta circondato da camera 7 in cui l'aria per vaporizzare parte del combustibile liquido nella camera 1 entra attraverso un condotto di aspirazione inferiore 8.   L'aria passa verso l'alto attraverso la camera 4 attraverso il quale passano i gas di scarico caldi , e quindi l'aria si riscalda.   Una parte dell'aria riscaldata quindi passa attraverso il tubo 9 in un aeratore 10, situata nella parte inferiore della camera di vaporizzazione 1 e sommersa nel combustibile liquido in esso.  L'aeratore 10 comprende una camera relativamente piana che si estende su una porzione sostanziale del fondo della camera e ha un gran numero di piccoli orifizi 11 nella sua parete superiore.  L'aria riscaldata introdotta aeratore passa attraverso gli orifizi 11 come piccole bolle che poi passano verso l'alto attraverso il combustibile liquido.  Queste bolle, insieme con il calore impartita alla camera vaporizzazione dai gas di scarico caldi, causano una vaporizzazione di una porzione del combustibile liquido.

Un'altra parte dell'aria dalla camera 7 passa attraverso una connessione 12 nel passaggio 13, attraverso il quale l'aria viene aspirata direttamente dall'atmosfera nel collettore di aspirazione.   Passaggio 13 è dotato di una valvola 14 che è normalmente tenuta chiusa da 14a a molla, la tensione dei quali può essere regolata mediante la spina 14b filettato.  Passaggio 13 ha un prolungamento verso l'alto 13a, in cui si trova un 13b valvola dell'aria per assistere l'avvio del motore.   Passaggio 13 passa attraverso la camera di vaporizzazione 1 ed ha la sua estremità interna comunicante con il passaggio 15 attraverso il connettore 15a che è fissato al collettore di aspirazione del motore.   Passaggio 15 è fornito con la solita valvola a farfalla 16 che controlla la quantità di carburante introdotta ai cilindri del motore, e di conseguenza, regola la velocità del motore.

La porzione di passaggio 13 che attraversa la camera di vaporizzazione ha un'apertura 17 normalmente chiusa da 17a valvola che è trattenuta contro la sua sede dalla molla 17b, la tensione dei quali può essere regolato da un tappo filettato 17c.   Quando l'aria viene aspirata passato valvola 14 ed attraverso il passaggio 13 in aspirazione o di aspirazione corsa del motore, 17a valvola viene sollevato dalla sua sede e una parte dei vapori di carburante secca dalla porzione superiore della camera di vaporizzazione viene aspirata nel passaggio 13 attraverso l'apertura 17 e si mescolano con l'aria al suo interno prima di entrare in passaggio 15.

Al fine di regolare la quantità di aria che passa dalla camera 7 alla areatore 10 e nel passaggio 13, il tubo 9 e collegamento 12 sono provvisti di apposite valvole 18 e 19 rispettivamente.  Valvola 18 nel condotto 9 è sincronizzata con la valvola a farfalla 16 nel passaggio 15.   Valvola 19 è regolabile e preferibilmente sincronizzata con la valvola a farfalla 16 come mostrato, ma questo non è essenziale.

Il fondo del passaggio 15 è realizzato sotto forma di un venturi 20 e un ugello 21 per combustibile liquido atomizzato e l'aria è situato in prossimità al punto di massima restrizione.  Ugello 21 è preferibilmente alimentato con combustibile dalla fornitura di combustibile liquido sul fondo della camera di vaporizzazione, ed a tale scopo, un elemento 22 è fissato all'interno della camera di vaporizzazione da un tappo filettato rimovibile 23 avente una estremità inferiore flangiato 24.  Plug 22 si estende attraverso un'apertura nel fondo della camera 1, ed è avvitato nella parte inferiore dell'elemento 22.  Ciò causa la parete di fondo della camera 1 da serrare saldamente tra l'estremità inferiore dell'elemento 22 e la flangia 24, così elemento 22 di ritegno in modo sicuro posto.
Inserire 23 è provvisto di una vaschetta di sedimentazione 24 ed estendentesi dalla ciotola 24 sono diversi piccoli passaggi 25 estendentisi lateralmente, e un passaggio centrale verticale 26.  I passaggi laterali 25 registro con passaggi corrispondenti 27 ubicata nella estremità inferiore dell'elemento 22 ad un livello inferiore a quello in cui il combustibile si trova nella camera 1, cui il combustibile liquido è libero di passare nella ciotola 24.

passaggio verticale 26 comunica con un ugello verticale 28 che termina all'interno della svasatura estremità inferiore dell'ugello 21.  Il diametro esterno dell'ugello 26 è inferiore al diametro interno dell'ugello 21 in modo che uno spazio è previsto tra loro per il passaggio di aria o e miscele di vapori.  Ugello 26 è inoltre provvisto di una serie di ingressi 29, per aria o aria e miscele di vapori, e una entrata di combustibile 30.  Ingresso combustibile 30 comunica con una camera 31 situata nel membro 22 e circonda l'ugello 28.  Sezione 30 viene fornito con combustibile liquido attraverso un passaggio 32 che è controllata da una valvola a spillo 33, il cui stelo, si estende al di fuori del carburatore ed è provvista di un dado zigrinato 34 per scopi di regolazione.

L'estremità superiore dell'elemento 22 è realizzato cavo per fornire uno spazio 35 che circonda gli ugelli 21 e 28. La parete inferiore del passaggio 13 è provvisto di una serie di aperture 35a, per consentire vapori di entrare spazio 35 attraverso di essi. I vapori possono quindi passare attraverso ingressi 29 nell'ugello 28, e intorno alla estremità superiore dell'ugello 28 nell'estremità inferiore dell'ugello 21.

Estendentesi dalla camera 31 dalla parte opposta passaggio 32, è un passaggio 36 che comunica con un condotto 37 che si estende verso l'alto attraverso il passaggio 13, e collega attraverso un'estensione laterale 39, con il passaggio 15 appena sopra la valvola a farfalla 16.  La porzione del condotto 37 che si estende attraverso il passaggio 13 è provvisto di un orifizio 39 attraverso cui l'aria o aria e vapori di carburante possono essere trascinati nel condotto 37 si mescolano con e atomizzare il combustibile liquido che viene aspirata attraverso il condotto.  Per agevolare ulteriormente in questo atomizzazione del combustibile liquido che passa attraverso il condotto 37, il condotto è limitato a 40 appena sotto dell'orifizio 39.

L'estremità superiore del condotto 37 è in comunicazione con l'atmosfera attraverso un'apertura 41 attraverso la quale l'aria può essere aspirata direttamente nella porzione superiore del condotto.  La proporzione di aria per vapori combustibili proveniente attraverso il condotto 37 è controllato da valvola a spillo 42.

Come ugello 21 entra direttamente nella estremità inferiore del passaggio 15, aspirazione nel collettore di aspirazione, a sua volta, crea un'aspirazione sulla bocchetta 21 che causerà una miscela di combustibile polverizzato e aria venga prelevata direttamente nel collettore di aspirazione.  Questo è risultato essere desiderabile quando si avvia il motore, soprattutto nella stagione fredda, quando non ci potrebbe essere un adeguato apporto di vapore nella camera di vaporizzazione, o la miscela di aria e vapore che passa attraverso il passaggio 13 potrebbe essere di "magra" per causare un rapido avviamento del motore. In tali occasioni, chiudendo la valvola 13b choke causerà l'aspirazione massima da esercitata sul ugello 21 e la massima quantità di aria e carburante nebulizzato da trarre direttamente nel collettore di aspirazione.  Dopo aver avviato il motore, solo una piccola porzione della miscela aria e vapore combustibile necessaria per il corretto funzionamento del motore viene aspirata attraverso l'ugello 21 come la valvola dell'aria sarà poi aperta in misura maggiore e sostanzialmente tutta l'aria e vapore miscela necessaria per il funzionamento del motore sarà aspirata attraverso l'estremità inferiore 20 di passaggio 15, intorno all'ugello 21.
Condotto 37 si estende dalla camera di combustibile 31 ad un punto al di sopra valvola a farfalla 16 fornisce un adeguato apporto di carburante quando il motore è al minimo con Vale 16 chiusa o quasi chiusa.

Gli involucri formano camere di 1, 4 e 7, saranno forniti con le aperture necessarie, per essere successivamente chiuse, in modo che le varie parti possono essere assemblate e successivamente regolati o riparati.

La corsa di aspirazione del motore crea una aspirazione nel collettore di aspirazione, che a sua volta provoca l'aria da trarre valvola molla passato 14 nel passaggio 13 e contemporaneamente una parte dei vapori di carburante secca dalla parte superiore della vaporizzazione camera 1 viene aspirata attraverso l'apertura 17 passato 17a della valvola a mescolarsi con l'aria in movimento attraverso il passaggio.  Questa miscela passa poi attraverso il passaggio 15 ai cilindri collettore di aspirazione e del motore.

Il disegno dei vapori di carburante secca nel passaggio 13 crea un vuoto parziale nella camera 1 che provoca l'aria di essere trascinati in camera 7 intorno camera riscaldata 4 da dove esso passa attraverso il collegamento 12 e la valvola 19, nel passaggio 13 e attraverso il condotto 9 e la valvola 18 in areatore 10, da cui si propaga il combustibile liquido sul fondo della camera 1 per vaporizzare più combustibile liquido.

Per aiutare a mantenere una fornitura di vapore di combustibile secco nella porzione superiore della vaporizzazione camera 1, il carburatore è provvisto di mezzi per la nebulizzazione di una porzione del combustibile liquido in vaporizzazione camera 1.  Questa atomizzazione significa preferibilmente comprende una pompa a doppio effetto che è gestito da aspirazione esistente nel collettore di aspirazione del motore.

La pompa a doppio effetto è costituito da una coppia di cilindri 43 che hanno le loro estremità inferiori, ubicata nella camera di vaporizzazione 1, e ciascuno dei quali ha un pistone pompa alternativa 44 montato in esso.  Pistoni 44 hanno aste 45 estendentisi dalle loro estremità superiori, passando attraverso i cilindri 46 e hanno pistoni 47 montate su di essi all'interno dei cilindri 46.

I cilindri 46 sono collegate a ciascuna estremità ad una valvola di distribuzione V che collega i cilindri alternativamente al collettore di aspirazione in modo che l'aspirazione nel collettore causerà i due pistoni 44 di operare come una pompa a doppio effetto aspirante.

La valvola di distribuzione V è costituito da una coppia di dischi 48 e 49 tra le quali si trova una camera cava oscillabile 50 che viene costantemente sottoposto l'aspirazione esistente nel collettore di aspirazione attraverso il collegamento 51 avente una valvola 52 in esso.   Sezione 50 presenta una coppia di aperture superiori e una coppia di aperture inferiori.  Queste aperture sono disposti in modo rispetto ai condotti che portano alle estremità opposte dei cilindri 46 che l'aspirazione del motore costringe contemporaneamente un pistone 47 verso l'alto costringendo l'altra verso il basso.

La camera di oscillabile 50 ha un prolungamento a T 53.  I bracci di questa estensione sono impegnati a turno dalle estremità superiori delle aste di pistone 45, in modo da provocare la valvola V per collegare i cilindri 46 in sequenza al collettore di aspirazione.

Spring 54 provoca una rapida apertura e chiusura delle porte che conducono ai cilindri 46 in modo che in nessun momento sarà l'aspirazione del motore viene esercitata su entrambi i pistoni 47.   La tensione fra dischi 48 e 49 e la camera 50 può essere oscillabile regolato da vite 55.

La particolare forma della valvola di distribuzione V non è rivendicato qui così un'ulteriore descrizione di funzionamento non è necessaria.  Per quanto riguarda la presente invenzione riguarda, qualsiasi forma di mezzi per impartire un movimento a pistone 47 può essere sostituito per la valvola V e le sue parti associate.

I cilindri 43 sono dotati ciascuno di ingressi ed uscite 56 e 57, ciascuna trova sotto il livello del carburante nella camera 1.  Le prese 56 sono collegate a condotti estendentisi orizzontalmente e verso l'alto 58 che passano attraverso il carburatore verso l'esterno.   Le estremità superiori di tali condutture sono ingrandite in 59 e sono dotati di una scanalatura estendentesi verticalmente 60.  Le estremità ingrossate 59 sono filettati internamente per accettare le spine 61.   La posizione di questi tappi rispetto alle scanalature 60 determina la quantità di aria che può passare attraverso le fessure 60 e nel cilindro 43 durante la corsa di aspirazione del pistone 44.

Le pareti superiori delle porzioni orizzontali di condotti 58 hanno un'apertura 62 per il passaggio del combustibile liquido dalla camera 1.  La misura in cui il combustibile liquido può passare attraverso queste aperture è controllata da valvole a spillo 63, il cui stelo 64 passano attraverso e fuori del carburatore e terminano in adeguamento zigrinata noci 65.

La porzione orizzontale di ciascun condotto 58 è inoltre provvisto di una valvola di ritegno 66 (mostrato in Fig.10) che permette all'aria di essere aspirata nei cilindri attraverso i condotti 58, ma impedisce combustibile liquido venga forzato verso l'alto attraverso i condotti sulla discesa della pistoni 44.

Prese 57 connettersi con tubi orizzontali 67 che si fondono in un unico tubo aperto 68 che si estende verso l'alto. L'estremità superiore aperta di questo tubo termina circa metà altezza della camera di vaporizzazione 1 ed è provvisto di una barra 69 che porta una piastra di deflessione 70 posizionato direttamente sopra l'estremità aperta del tubo 68.

I tubi orizzontali 67 sono dotati di valvole di ritegno 71 che permettono l'aria mista a combustibile ad essere costretti dai cilindri 43 dai pistoni 44, ma che impediscono vapori di carburante venga tratto dalla camera 1 in cilindri 43.

Quando si opera, i pistoni 44 sul 'up' ictus, disegnare una carica di aria e combustibile liquido in cilindri 43, e la corsa 'verso il basso', scaricare la carica in una condizione atomizzata attraverso i tubi 67 e 68, contro deviando piatto 70 che ulteriori atomizza le particelle di combustibile liquido in modo che essi saranno prontamente vaporizzare.  Eventuali porzioni del combustibile liquido che non vaporizzare, discesa nella fornitura di combustibile liquido sul fondo della camera di vaporizzazione, dove sono sottoposti all'influenza vaporizzazione delle bolle di aria riscaldata proveniente dal areatore 10, e può ancora passare nei cilindri 43.

Come precedentemente indicato, il combustibile vaporizzato per introduzione nel collettore di aspirazione del motore, viene prelevato dalla parte superiore della camera di vaporizzazione 1.  Per garantire che il vapore in questa porzione della camera deve contenere particelle no, o sostanzialmente nessuna, trascinati di combustibile liquido, la camera 1 è diviso in porzioni superiore e inferiore delle pareti 71 e 72 che convergono da tutte le direzioni per formare una apertura centrale 73.  Con la camera di vaporizzazione quindi suddiviso in porzioni superiore ed inferiore che sono collegati solo dalla relativamente piccola apertura 73, eventuali gocce trascinate dalle bolle che salgono dal areatore 10, entrerà in contatto con la parete inclinata 72 e viene deviato nuovamente nel corpo principale di combustibile liquido sul fondo della camera.  Analogamente, le goccioline di carburante nebulizzato costretti dall'estremità superiore del tubo 68 volontà, a colpire piastra 70, essere deviate nuovamente nel corpo di combustibile liquido e non passare nella parte superiore della camera.

Affinché la velocità di funzionamento della pompa atomizzazione può essere regolata dalla velocità con cui il motore è in funzione, e in seguito, che la quantità di aria immessa dalla camera 7 alla areatore 10, e il passaggio 13 attraverso il collegamento 12, può aumentare la velocità del motore aumenta, le valvole 18, 19 e 52 e farfalla valvola 16 sono tutti collegati da un legame adeguato L in modo che la valvola a farfalla 16 viene aperta per aumentare la velocità del motore, valvole 18, 19 e 52 sarà anche aperto.

Come mostrato nella Fig.2, il passaggio dei gas di scarico dal motore alla camera di riscaldamento 4, situato tra la camera di vaporizzazione e la camera d'aria 7, è controllata da una valvola 74.  L'apertura e la chiusura della valvola 74 è controllata da un termostato secondo la temperatura all'interno della camera 4, mediante un'asta di metallo regolabile 75 avente un elevato coefficiente di dilatazione, per cui la temperatura ottimale può essere mantenuta nella camera di vaporizzazione, indipendentemente dalla temperatura circostante.

Dalla descrizione che precede, si comprenderà che la presente invenzione fornisce un carburatore per l'alimentazione ai motori a combustione interna, una miscela comingled di aria e vapori di carburante liquido privo di goccioline microscopiche di combustibile liquido che bruciare piuttosto che esplodono nei cilindri e che una fornitura di tale combustibile vaporizzato secco viene mantenuta costantemente nel carburatore.

La Seconda Alta MPG Carburatore di Charles Pogue
US Patent 1.997.497           9 aprile 1935            Inventore: Charles N. Pogue

CARBURATORE
Questo brevetto descrive un disegno carburatore che era in grado di produrre cifre molto elevate mpg utilizzando la benzina disponibile negli Stati Uniti nel 1930, ma che non è più disponibile come l'industria petrolifera non vuole funzionali carburatori alta mpg per essere a disposizione del pubblico.

DESCRIZIONE
La presente invenzione si riferisce ad un dispositivo per ottenere un contatto intimo fra un liquido in uno stato veramente vaporosa e un gas, ed in particolare ad un dispositivo che può servire come un carburatore per motori a combustione interna ed è un miglioramento rispetto alla forma di dispositivo mostrato in il mio Patent No. 1.938.497, concesso il 5 dicembre 1933.

In carburatori comunemente utilizzati per alimentare una miscela combustibile di aria e combustibile liquido da motori a combustione interna, una quantità relativamente grande di combustibile liquido atomizzato non viene vaporizzato e entra nel cilindro motore più o meno in forma di goccioline microscopiche. Quando tale carica è acceso nel cilindro del motore, solo quella parte del combustibile liquido che è stato convertito in stato di vapore, e di conseguenza molecolare, combina con aria per dare una miscela esplosiva. La parte restante del combustibile liquido che viene aspirata nei cilindri del motore rimane in forma di piccole goccioline e non esplode imprimere potenza al motore, ma brucia con fiamma e innalza la temperatura motore superiore a quella a cui il motore funziona più efficiente, cioè dal 160oF a 180oF.

Nel mio precedente brevetto, è illustrata e descritta una forma di carburatore, in cui il combustibile liquido è sostanzialmente completamente vaporizzata prima della sua introduzione nei cilindri del motore, ed in cui sono previsti mezzi per mantenere una alimentazione inversa del vapore "secco" disponibili per l'introduzione nel cilindro del motore. Tale carburatore è stato trovato superiore al tipo standard di carburatore cui sopra, e di dare una migliore rendimento del motore con molto meno consumo di carburante.

E 'uno scopo della presente invenzione fornire un carburatore in cui il combustibile liquido è suddiviso e preparato in anticipo e indipendente dell'aspirazione del motore e in cui una rete di riserva di vapore secco sarà mantenuta sotto pressione, pronto per introduzione nel cilindro del motore in qualsiasi momento. E 'anche uno scopo dell'invenzione fornire un carburatore in cui il vapore secco viene riscaldato in misura sufficiente prima di essere miscelato con l'alimentazione principale d'aria che trasporta nel cilindro del motore, per causare di espandersi in modo che sarà essere relativamente leggero e diventerà più intimamente miscelato con l'aria, prima dell'esplosione nei cilindri del motore.

Ho trovato che quando la rete di riserva del vapore secco è riscaldato ed espanso prima di essere miscelato con l'aria, una percentuale maggiore del potenziale energetico del combustibile viene ottenuta e la miscela di aria e combustibile vapore esploderà nei cilindri del motore senza qualsiasi combustione apparente del carburante che comporterebbe aumentare indebitamente la temperatura di funzionamento del motore.

Più particolarmente, la presente invenzione comprende un carburatore in cui il vapore combustibile liquido viene fatto passare da una camera di vaporizzazione principale sotto almeno una leggera pressione, in e attraverso una camera riscaldata in cui viene fatta espandere e in cui goccioline di combustibile liquido sono o vaporizzato o separato dal vapore, in modo che il carburante finalmente introdotto nei cilindri del motore è nella vera fase vapore. La camera in cui il vapore di combustibile liquido è riscaldato e fatto espandere, è preferibilmente costituito da una serie di passaggi attraverso i quali il vapore e di scarico gas dal passo del motore nei percorsi tortuosi in modo tale che i gas di scarico vengono portati in scambio di calore relazione con il vapore e dare una parte del loro calore al vapore, causando il riscaldamento e l'espansione del vapore.

L'invenzione verrà ulteriormente descritta con riferimento ai disegni allegati, ma questo ulteriore divulgazione e la descrizione deve essere presa semplicemente come una esemplificazione del trovato e l'invenzione non è limitata alla forma di realizzazione così descritta.
DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Fig.1 è una vista in sezione verticale di un carburatore incorporante la presente invenzione.

[image: image78.png]



Fig.2 è una sezione orizzontale attraverso la vaporizzazione principale o camera di nebulizzazione, presa sulla linea 2-2 della Fig.1
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Fig.3 è una elevazione laterale del carburatore.
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Fig.4 è un particolare in sezione di uno degli ugelli nebulizzanti e relativi componenti
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Fig.5 è un dettaglio in sezione che mostra i mezzi per controllare il passaggio di gas dalla camera di espansione del vapore nel collettore di aspirazione del motore.
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Fig.6 è una vista prospettica di uno dei valori mostrato in Fig.5
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Fig.7 è una vista in sezione trasversale che mostra mezzi per regolare le valvole illustrate in Fig.5
Fig.8 è una vista in sezione trasversale sulla linea 8-8 di Fig.7

Facendo ora riferimento ai disegni, con 1 è indicata una vaporizzazione principale e la camera per il combustibile liquido si trova al di sotto di atomizzazione, e comunicante con un riscaldamento di vapore e camera 2 espansione.

La camera di vaporizzazione è fornito di un falso fondo forato 3 ed è normalmente riempito con combustibile liquido al livello x.  L'aria entra nello spazio sottostante doppiofondo 3 attraverso il condotto 4 e passa verso l'alto attraverso le perforazioni 5 nel doppio fondo e poi si propaga attraverso il combustibile liquido, vaporizzando una parte di esso.

Per mantenere il livello del carburante x nella camera 1, combustibile liquido passa dal serbatoio solito (non mostrato) attraverso il tubo 8 in e attraverso una coppia di ugelli 9 aventi rispettive prese situate nella camera 1, appena sopra il livello del combustibile liquido dentro.  La pompa 7 può essere di qualsiasi forma approvata ma è preferibilmente del tipo a membrana, come tali pompe carburante sono ora di serie sulla maggior parte delle vetture.

Gli ugelli 9 sono filettati esternamente alle loro estremità inferiori per facilitare il loro montaggio nella camera 1 e per consentire loro di essere rimosso facilmente, dovrebbe essere necessario pulizia.

Le estremità superiori di ugelli 9 sono circondati da tubi di Venturi 10, avente un setto 11, si trova alle loro estremità superiori opposte le uscite degli ugelli. Il combustibile liquido costretto dalle estremità di ugelli 9 nelle porzioni ristrette di tubi Venturi, provoca una rapida circolazione dell'aria e del vapore nella camera attraverso i tubi 10 e porta l'aria e vapore in intimo contatto con il combustibile liquido, con il risultato che una porzione del combustibile liquido è vaporizzato.  La parte del combustibile liquido che non è vaporizzato, colpisce i setti 11 e viene ripartita e deviato verso il basso nella corrente ascensionale-fluente di aria e vapore.

La pompa 7 è regolata per fornire una maggiore quantità di combustibile liquido agli ugelli 9 che verrà vaporizzato. L'eccesso cade nella camera 1 e fa sì che il liquido da mantenuto al livello indicato.   Quando il combustibile liquido supera tale livello, una valvola a galleggiante 12 viene sollevato, permettendo al combustibile in eccesso di fluire attraverso il tubo di troppo pieno 13 nel tubo 14 che riporta a tubo 6 sul lato di aspirazione della pompa 7. Tale disposizione consente un ampio quantità di combustibile liquido da far circolare dalla pompa 7 senza più combustibile prelevato dal serbatoio di quella effettivamente vaporizzato e consumato nel motore.  Quando la valvola a galleggiante 12 imposterà sull'estremità del tubo di uscita 13 non appena il livello del liquido scende sotto il livello indicato, non vi è alcun pericolo di vapore che passa nel tubo 14 e da lì nel pompa 7 e interferire con il normale funzionamento.

L'estremità superiore della vaporizzazione e nella nebulizzazione camera 1 è aperto e vapore formata mediante gorgogliamento di aria attraverso il combustibile liquido sul fondo della camera e che formate come risultato di atomizzazione a ugelli 9, passare nella camera di riscaldamento e 2.   Come espansione è chiaramente mostrato in Fig.1, camera 2 comprende una serie di passaggi tortuosi 15 e 16 conducono dal basso verso l'alto.  Il vapore di carburante passa attraverso i passaggi 15 e i gas di scarico del motore passa attraverso passaggi 16, un ingresso adatto 17 e l'uscita 18 essendo previsti a tale scopo.

Il vapore che passa verso l'alto in un percorso a zig-zag attraverso passaggi 15, sarà portato in calore interscambio relazione con le pareti calde dei passaggi 16 attraversati dai gas di scarico caldi.   La lunghezza totale dei passaggi 15 e 16 è tale che una relativamente grande quantità di riserva del combustibile liquido viene sempre mantenuta nella camera 2, e mantenendo il vapore in calore relazione interscambio con i gas di scarico caldi per un considerevole periodo, il vapore sarà assorbire calore sufficiente a provocare di espandersi, con il risultato che quando si è ritirato dalla parte superiore della camera 2, sarà nella vera fase vapore, e causa dell'espansione, relativamente leggero.

Eventuali minute goccioline di combustibile liquido trascinato dal vapore nella camera 1 precipiteranno nei passaggi inferiori 15 e rifluire nella camera 1, oppure essere vaporizzati dal calore assorbito dal gas di scarico durante il suo passaggio attraverso la camera 2.

L'estremità superiore del passaggio di vapore 15 comunica con aperture 19 adiacenti alla estremità superiore di un down-draft tube aria 20 che porta al collettore di aspirazione del motore.  Le valvole 21 sono interposti in aperture 19, in modo che il passaggio del vapore attraverso di loro nel tubo dell'aria può essere controllata.  Le valvole 21 sono preferibilmente del tipo spina rotante e sono controllati, come descritto di seguito.

Adatti mezzi sono previsti per far sì che il vapore sia mantenuta nella camera 2, sotto una pressione superiore a quella atmosferica, in modo che quando le valvole 21 sono aperte, il vapore sarà costretto nel tubo aria 20 indipendente di aspirazione del motore.  Tali mezzi possono comprendere una pompa d'aria (non mostrato) per forzare l'aria attraverso il tubo 4 nella camera 1 sotto doppiofondo 3, ma preferisco limita a fornire condotto 4 con una estremità di ingresso ad imbuto 22 e la collocazione dietro il solito ventilatore motore 23.  Ciò fa sì che l'aria passi attraverso il tubo 4 con una forza sufficiente per mantenere la pressione desiderata nella camera 2, e l'aria essendo aspirata attraverso il radiatore dal ventilatore sarà preriscaldato prima della sua introduzione nella camera 1 e quindi si vaporizzare una maggiore quantità di il combustibile liquido.  Se desiderato, il tubo 4 può essere circondato da un riscaldatore elettrico o altro, o gas di scarico del motore può essere passato intorno ad esso per preriscaldare ulteriormente l'aria che passa attraverso di esso prima della sua introduzione nel carburante liquido sul fondo della camera 1.

Tubo aria 20 è provvista di una valvola a farfalla a farfalla 24 e 24a valvola dell'aria, come è consuetudine con carburatori utilizzati per i motori a combustione interna.  L'estremità superiore della camera d'aria 20 si estende sopra camera 2 per una distanza sufficiente a ricevere un filtro dell'aria e / o silenziatore, se desiderato.

A-bassa velocità o getto minimo 25 ha la sua estremità superiore in comunicazione con il passaggio attraverso il tubo di aria 20 adiacente alla valvola di strozzamento 24 e la sua estremità inferiore che si estende nel carburante liquido sul fondo della camera 1, per fornire combustibile al motore quando la le valvole sono in una posizione tale da chiudere i passaggi 19.  Tuttavia, il passaggio attraverso getto minimo 25 è così piccola che nella normale attività, l'aspirazione su di esso non è sufficiente per sollevare combustibile dal fondo della camera 1.

Per evitare che il motore ritorni di fiamma nella camera di vapore 2, le estremità dei passaggi 19 sono coperti con uno schermo a maglia fine 26 che operano sul principio della lampada del minatore, impedirà il vapore nella camera 2 di esplodere in caso di un ritorno di fiamma, ma che non interferiscono sostanzialmente con il passare del vapore dalla camera 2 nella camera d'aria 20 quando le valvole 21 sono aperti. Tubo aria 20 è preferibilmente sotto forma di un venturi con la maggiore limitazione essendo in quel punto in cui si trovano le aperture 19, in modo che quando vengono aperte le valvole 21, ci sarà una forza di trazione sul vapore a causa della maggiore velocità del l'aria in corrispondenza della porzione ristretta della camera d'aria 20 di fronte alle aperture 19, nonché una forza di espulsione sopra a causa della pressione nella camera 2.

Come mostrato in Fig.3, il meccanismo di azionamento delle valvole 21 è collegato al meccanismo di azionamento per la valvola a farfalla 24, in modo che vengono aperte e chiuse simultaneamente con l'apertura e la chiusura della valvola a farfalla, in modo che la quantità di vapore alimentato il motore, in ogni momento, essere proporzionale alle richieste di cui il motore.   A tal fine, ciascuna valvola 21 presenta un'estensione o stelo operativo 27, che sporge attraverso una delle pareti laterali del vapore di riscaldamento e la camera di espansione 2. premistoppa 28 di costruzione ordinaria, circondare steli 27 dove passano attraverso la parete della camera, per impedire la perdita di vapore a quei punti.

bracci 29 operativi sono rigidamente fissate alle estremità esterne dei gambi 27 e si estendono verso l'altro.  I bracci sono girevolmente e regolabile collegati a una coppia di collegamenti 30 che, alle loro estremità inferiori sono collegate girevolmente ad un tirante di azionamento 31, che a sua volta, è collegato girevolmente al braccio 32 che è fissato rigidamente su un'estensione esterna 33 dello stelo della farfalla valvola 24.  Estensione 33 ha anche rigidamente collegata ad essa, il braccio 34 a cui è collegato tirante di azionamento 35 che porta da mezzi per accelerare il motore.

I mezzi di regolazione della connessione da estremità superiori dei collegamenti 30 per otturatori 27 delle valvole 21, in modo che la quantità di vapore erogata dalla camera 2 può essere regolata per provocare il funzionamento più efficiente del particolare motore a cui è collegato il carburatore , comprende diapositive angolari 36, a cui sono fissate le estremità superiori dei collegamenti 30, e che non può ruotare, ma scorrevole in guide 37 situati in armi 29.  Vetrini 36 sono filettati fori attraverso i quali le viti 38 pass.  Le viti 38 sono girevolmente montate in bracci 29, ma sono tenute contro movimento longitudinale in modo che quando vengono ruotati, scivoli 36 sarà fatto muovere lungo le guide 37 e modificare la posizione relativa di collegamenti 30 alla valvola di steli 27, in modo che un più o meno movimento, e di conseguenza, una maggiore o minore apertura delle porte 19 avverrà quando viene azionata la valvola a farfalla 24.

Per sicurezza, e di un funzionamento più efficiente del motore, il vapore nella camera 2 non deve essere riscaldata o espansa oltre una soglia predeterminata, e per controllare la misura in cui il vapore viene riscaldata, e di conseguenza, la misura in cui espande, una valvola 39 si trova nel passaggio di scarico 16 adiacente Presa 17. Valvola 39 è preferibilmente theromstatically controllato, ad esempio, da un termostato un'asta espansione 40, che si estende attraverso la camera 2.  Tuttavia, altri mezzi possono essere previste riducendo la quantità di gas di scarico caldi entrano passaggio 16 quando la temperatura del vapore nella camera raggiunge o supera la ottimale.

Il carburatore è stato descritto in dettaglio in connessione con un down-draft tipo carburatore, ma è da intendersi che la sua utilità non si limita a quel particolare tipo carburatore, e che il modo in cui la miscela di aria e vapore viene introdotto nei cilindri del motore è irrilevante per quanto riguarda i vantaggi del carburatore sono interessati.

Il termine "vapor secco" è utilizzato per definire la condizione fisica dei vapori di carburante liquido dopo la rimozione di goccioline liquide o nebbia che spesso viene trascinato in quello che viene comunemente definito un vapore.

Dalla descrizione che precede si vedrà che la presente invenzione fornisce un carburatore in cui la rottura del combustibile liquido per uso successivo è indipendente dalla depressione creata dal motore, e che dopo il combustibile liquido è rotto, viene mantenuta sotto pressione in uno spazio riscaldato per un periodo di tempo sufficiente a consentire tutte le particelle liquide trascinate da separare o vaporizzato e consentire il vapore secco per espandere prima della sua introduzione e miscela con il volume principale di aria che passa nei cilindri del motore.

La MPG Carburatore Terzo Alta di Charles Pogue
US Patent 2.026.798           7 Gennaio 1936            Inventore: Charles N. Pogue

CARBURATORE
Questo brevetto descrive un disegno carburatore che era in grado di produrre cifre molto elevate mpg utilizzando la benzina disponibile negli Stati Uniti nel 1930, ma che non è più disponibile come l'industria petrolifera non vuole funzionali carburatori alta mpg per essere a disposizione del pubblico.

DESCRIZIONE
Questa invenzione si riferisce a carburatori adatti per l'uso con motori a combustione interna ed è un miglioramento rispetto ai carburatori mostrati nei miei brevetti n. 1.938.497, concesso il 5 dicembre 1933 e il 1.997.497 concesso il 9 aprile 1935.

In miei brevetti precedenti, un contatto intimo tra come carburante di motori a combustione interna, e un gas come l'aria, si ottiene facendo gas gorgogliare attraverso un corpo di liquido. Il liquido vaporizzato passa in una camera di vapore che è preferibilmente riscaldata, e eventuali gocce di liquido vengono restituiti al corpo del liquido, con il risultato che il carburante introdotto nelle camere di combustione è privo di particelle liquide, e nello stato molecolare in modo che una miscela intima con l'aria è ottenuta per dare una miscela esplosiva da cui avvicina la massima energia contenuta nel combustibile liquido si ottiene. Inoltre, poiché non ci sono particelle liquide introdotti nelle camere di combustione, non ci sarà combustione del combustibile e, di conseguenza, la temperatura del motore non essere superiore a quella alla quale opera in modo più efficiente.

Nel mio brevetto 1.997.497, l'aria che è a bollire attraverso il corpo del combustibile liquido viene forzato entro ed attraverso il combustibile in pressione e vapori di carburante e l'aria passa in una camera dove sono riscaldati e fatto espandere. L'introduzione dell'aria in pressione e l'espansione della miscela in fase vapore assicura una pressione sufficiente mantenendola nel riscaldamento di vapore e camera di espansione, per causare almeno una parte di esso per essere espulso da esso nel collettore di aspirazione, non appena la valvola controllare il passaggio per l'apertura.

In accordo con la presente invenzione, mezzi perfezionati sono previsti per mantenere la miscela in fase vapore nella camera di vapore-riscaldamento sotto una pressione predeterminata e per regolare tale pressione in modo che sarà alla ottimale per le condizioni particolari in cui il motore è al operare. Tali mezzi comprendono preferibilmente una pompa alternativa azionata da un motore di aspirazione azionato per forzare il vapore dentro e attraverso la camera. La pompa è provvisto di una valvola regolatrice di pressione adatto in modo che quando la pressione nella camera di vapore-riscaldamento supera la quantità predeterminata, una porzione della miscela di vapori sarà bypassato dal lato di uscita al lato di aspirazione della pompa, e così essere ricircolo.

L'invenzione verrà ulteriormente descritta in connessione con i disegni annessi, ma tale ulteriore divulgazione e la descrizione deve essere presa semplicemente come una esemplificazione del trovato, e l'invenzione non è limitata a quella forma di realizzazione dell'invenzione.

DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Fig.1 è una elevazione laterale di un carburatore incorporante l'invenzione.

[image: image84.png]



Fig.2 è una vista in pianta del carburatore
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Fig.3 è una vista in sezione verticale ingrandita.
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Fig.4 è una sezione trasversale sulla linea 4-4 della Fig.3
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Fig.5 è una sezione dettaglio su linea 5-5 della Fig.3
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Fig.6 è una sezione trasversale attraverso la pompa e il motore di azionamento, secondo la linea 6-6 di Fig.2
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Fig.7 è una sezione longitudinale attraverso la pompa presa sulla linea 7-7 della Fig.2
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Fig.8 è una vista in sezione longitudinale di una parte del cilindro della pompa, che mostra il pistone in elevazione.
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Nei disegni, una vaporizzazione e polverizzazione camera 1 si trova nella parte inferiore del carburatore ed ha una uscita alla sommità per il passaggio di vapori di carburante e aria in una camera di vapore primaria-riscaldamento 2.

La camera di vaporizzazione 1 è provvisto di un falso fondo forato 3 ed è normalmente riempito con combustibile liquido al livello indicato in Fig.1.  L'aria viene introdotta attraverso il condotto 4 nello spazio sottostante doppiofondo 3, e quindi attraverso i fori 5 del doppio fondo che si rompe in una miriade di bollicine che passano verso l'alto attraverso il combustibile liquido sopra il doppio fondo.

Il carburante liquido per mantenere il livello indicato nella camera 1 passa dal serbatoio solito (non mostrato) attraverso il tubo 6, ed è costretto dalla pompa 7 attraverso il condotto 8 attraverso una coppia di ugelli 9 avente rispettive prese situate nella camera 1, appena sopra la livello del carburante liquido in esso.  La pompa 7 può essere di qualsiasi forma approvata ma è preferibilmente del tipo a membrana, come tali pompe carburante sono ora di serie sulla maggior parte delle vetture.

Gli ugelli 9 sono filettati esternamente alle loro estremità inferiori per facilitare il loro assemblaggio nella camera 1 e per consentire loro di essere facilmente rimovibili devono pulizia diventare necessario.

Le estremità superiori di ugelli 9 sono circondati da tubi Venturi 10 aventi deflettori 11 situati alle loro estremità superiori opposte le uscite degli ugelli, come mostrato e descritto in dettaglio nel mio brevetto 1.997.497.  Il combustibile liquido costretto dalle estremità di ugelli 9 nelle porzioni ristrette dei tubi Venturi, provoca una rapida circolazione dell'aria e del vapore nella camera attraverso tubi 10 e porta l'aria e vapore in intimo contatto con il combustibile liquido, con il risultato che una parte del combustibile liquido è vaporizzato. porzioni Unvaporised del combustibile liquido colpiscono i setti 11 e sono così ulteriormente suddivisi e deviata verso il basso nella corrente ascensionale-fluente di aria e vapore.

La pompa 7 è regolato per fornire una maggiore quantità di combustibile liquido agli ugelli 9 che verrà vaporizzato. Il combustibile liquido in eccesso cade nella camera 1 che provoca lì il liquido deve essere mantenuta al livello indicato.  Quando il combustibile liquido supera tale livello, galleggiante valvola 12 si apre e il carburante in eccesso fluisce attraverso il tubo di troppo pieno 13 nel tubo 14 che riporta a tubo 6 sul lato di aspirazione della pompa 7.  Tale disposizione permette una grande quantità di combustibile liquido essere fatto circolare dalla pompa 7, senza più carburante viene prelevato dal serbatoio del carburante di quanto sia in realtà vaporizzata e consumata dal motore.   Come valvola a galleggiante 12 imposterà sull'estremità del tubo di uscita 13 non appena il livello del liquido scende sotto il livello indicato, non vi è alcun pericolo di vapore che passa nel tubo 14 e di qui nella pompa 7 di interferire con il normale funzionamento.

La quantità di combustibile liquido vaporizzato dagli ugelli 9 e dal passaggio di aria attraverso la massa di liquido, è sufficiente a fornire una miscela in fase vapore opportunamente arricchito per introdurre nel passaggio che porta al collettore di aspirazione del motore, attraverso il quale il volume principale aria passa.

Vapore formata mediante gorgogliamento di aria attraverso il combustibile liquido sul fondo della camera 1 e quello formato dalla atomizzazione ad ugelli 9, passa dalla sommità di detta camera in primario camera di riscaldamento 2.   Come chiaramente mostrato in Fig.1, camera 2 comprende un relativamente lungo passaggio a chiocciola 15 attraverso il quale la miscela in fase vapore passa gradualmente verso l'interno per una presa centrale 16 a cui è collegato un condotto 17 che porta ad una pompa alternativa 18 che forza la miscela in fase vapore in pressione nel condotto 19 che porta ad un ingresso centrale 20 di una camera di riscaldamento secondario 21, che, come la camera di riscaldamento primario, comprende una relativamente lunga spirale. La miscela in fase vapore passa gradualmente verso l'esterno attraverso la camera a chiocciola 21 ed entra in una camera d'aria cappa 22, che porta al collettore di aspirazione del motore, attraverso un'uscita 23 controllato da una valvola a rubinetto rotativo 24.

Per evitare che il motore ritorni di fiamma nella camera di vapore 2, le estremità del passaggio 19 sono coperti con uno schermo a maglia fine 25, che operano sul principio della lampada di minatore, impedirà il vapore nella camera 2 di esplodere in caso di un ritorno di fiamma , ma non interferisce sostanzialmente con il passaggio del vapore dalla camera 21 nella camera d'aria 22 quando la valvola 24 è aperta.

La camera d'aria 22 è preferibilmente sotto forma di un venturi con la massima costrizione essendo in quel punto la posizione di uscita 23, in modo che l'apertura della valvola 24, ci sarà una forza di trazione sulla miscela in fase vapore a causa della maggiore velocità l'aria in corrispondenza della porzione ristretta del tubo dell'aria in uscita opposta 23, nonché una forza di espulsione su di esso a causa della pressione mantenuta nella camera 21 dalla pompa 18.

Entrambe le camere di riscaldamento spirale primaria e secondaria 15 e 21, e la porzione centrale della camera d'aria 22 sono racchiusi da un involucro 26 avente un ingresso 27 ed una uscita 28 per un mezzo di riscaldamento adatto, come i gas provenienti dal collettore di scarico.

Pompa 18, utilizzata per forzare la miscela in fase vapore dalla camera di riscaldamento primario 2 in e attraverso la camera secondaria 21, comprende una camera di lavoro 29 per pistone cavo 30, dotato di un ingresso 31 controllato da valvola 32, ed un'uscita 33 controllato da una valvola 34.   L'estremità della camera di lavoro 29 a cui è collegato il condotto 17, che svolge la miscela in fase vapore dalla camera di riscaldamento primario 2, presenta una valvola di ingresso 35, e l'estremità opposta della camera di lavoro ha una uscita 36 controllata dalla valvola 37 posizionato in una camera ausiliaria 38, a cui è collegato il tubo di uscita 19 che conduce la miscela in fase vapore in pressione alla camera di riscaldamento secondario 21.  Ciascuna delle valvole 32, 34, 35 e 37 è di tipo unidirezionale.  Sono indicati come valvole a cerniera gravità azionato, ma si comprenderà che molla o altri tipi di valvole unidirezionali possono essere utilizzati, se desiderato.

Un lato del pistone 30 è formata con una cremagliera 39 che è ricevuta in una scanalatura 39a della formatura del cilindro della pompa parete.  La cremagliera 39 si impegna con un ingranaggio di azionamento sperone 40 realizzato su una estremità dell'albero 41 ed operante in una sede 42 ricavata sul cilindro della pompa.  L'altra estremità dell'albero 41 porta un ingranaggio cilindrico 43, che si impegna ed è azionato da una cremagliera 44 portato su un pistone 46 di un motore a doppio effetto 47.   La particolare costruzione del motore a doppio effetto 47 non è materiale, e esso può essere del tipo a vuoto comunemente utilizzato per azionare tergicristalli sulle automobili, nel qual caso un tubo flessibile 48 sarebbe collegato con il collettore di aspirazione del motore per fornire il vuoto necessario per azionare il pistone 45.

Sotto l'influenza del motore a doppio effetto 47, il pistone 30 della pompa ha un movimento moto alternativo nella camera di lavoro 29.  Il movimento del pistone verso sinistra in Fig.7 tende a comprimere la miscela in fase vapore nella camera di lavoro tra la estremità del pistone e l'ingresso dal tubo 17, e provoca valvola 35 viene forzato strettamente contro l'apertura di ingresso. In maniera simile, le valvole 32 e 34 sono costretti aperta e la miscela vaporosa in quella porzione della camera di lavoro viene forzato attraverso l'ingresso 31 alla fine del pistone 30, verso l'interno del pistone, dove sposta la miscela vaporosa lì e forze nello spazio tra l'estremità di destra del pistone e l'estremità destra della camera di lavoro. Il passaggio della miscela in fase vapore nella estremità destra della camera di lavoro è completato dalla depressione creata lì quando il pistone si sposta verso sinistra.   Durante tale movimento del pistone, la valvola 37 viene mantenuta chiusa e impedisce qualsiasi risucchio della miscela in fase vapore dalla camera di riscaldamento secondario 21.
Quando il motore 47 inverte, pistone 30 si sposta verso destra e la miscela vaporosa alla estremità destra della camera di lavoro è costretto passato valvola 37 attraverso il condotto 19 nella camera di riscaldamento secondario 21.   Al tempo stesso, si crea un vuoto dietro pistone 30 che genera l'estremità sinistra della camera di lavoro essendo riempito di nuovo con la miscela vaporosa dal primario camera di riscaldamento 2.

Siccome l'operazione della pompa 47 varia secondo la depressione creata nel collettore di aspirazione, deve essere regolata in modo che la miscela vaporosa viene pompato nella camera di riscaldamento secondario ad una velocità sufficiente a mantenere una pressione più forte che è necessario.  Affinché la pressione nella camera di lavoro può sempre essere mantenuta alla ottimale, un tubo 50 avente una valvola regolatrice di pressione regolabile 51 è collegato fra i tubi di ingresso e uscita 17 e 19.   Valvola 51 consenta una porzione del miscela in fase vapore scaricato dalla pompa ad essere bypassato di ingresso 17 in modo che una pressione predeterminata dal posizionamento della valvola 51 sarà costantemente mantenuta nella seconda camera di riscaldamento 21.

Tubo aria 22 è provvista di una valvola a farfalla a farfalla 52 ed una valvola dell'aria 53, come è solito con carburatori adattati per l'uso con motori a combustione interna. steli operativo 54, 55 e 56 per le valvole 52, 53 e 24, rispettivamente, si estendono attraverso l'involucro 26.  Un braccio operativo 57 è rigidamente fissata alla estremità esterna dello stelo 55 ed è collegato ad un'asta 58 che si estende al cruscotto della vettura, o qualche altro luogo adatto al conducente.  L'estremità esterna dello stelo 56 della valvola 24 che controlla di uscita 23 dalla camera di riscaldamento secondario 21 presenta una estremità di un braccio operativo 59 fissata saldamente ad essa.  L'altra estremità è collegata girevolmente collegare 60 che si estende verso il basso e si collega in modo girevole ad una estremità di una leva a squadra 61, rigidamente fissato all'estremità dello stelo 54 della valvola a farfalla 52.  L'altra estremità della leva a squadra è collegata ad un asta di manovra 62 che, come stelo 58, si estende in una posizione conveniente per il conducente.   Valvole 24 e 52 sono collegati per operazioni simultanee in modo che quando la valvola a farfalla 52 viene aperta per aumentare la velocità del motore, la valvola 24 verrà aperto anche ammettere una maggiore quantità di miscela vaporosa riscaldata dalla camera di riscaldamento secondario 21.

Mentre l'aspirazione creata dalla pompa 18 normalmente creerà un vuoto sufficiente nel primario camera di riscaldamento 2 per portare l'aria viene aspirata nel e verso l'alto attraverso il corpo di combustibile liquido sul fondo di vaporizzazione camera 1, in alcuni casi può essere desiderabile fornire mezzi supplementari per forzare l'aria nel e attraverso il liquido, e in tali casi una pompa ausiliaria può essere previsto a tale scopo, o il condotto dell'aria 4 può essere provvista di una presa a forma di imbuto che è posizionato dietro la ventola del motore 63 che è abitualmente collocato dietro il radiatore del motore.

La precedente descrizione è stata data in connessione con un tipo cappa carburatore, ma è da intendersi che l'invenzione non è limitato all'uso con tale tipo di carburatori e che il modo in cui la miscela di aria e vapore viene introdotto nel cilindri del motore è irrilevante per quanto riguarda i vantaggi del carburatore sono interessati.

Prima il carburatore è messo in uso, la valvola regolatrice di pressione 51 nel tubo di bypass 50 viene regolata in modo che la pressione più adatto alle condizioni in cui il motore deve essere azionato, viene mantenuta nella camera di riscaldamento secondario 21.  Quando la valvola 51 è così impostata e il motore avviato, la pompa 18 creerà un vuoto parziale nel primario camera di riscaldamento 2 e portare l'aria sia convogliato attraverso il condotto 4 a bolla verso l'alto attraverso il combustibile liquido sul fondo della vaporizzazione e nella camera di nebulizzazione 1 con vaporizzazione risultante di una parte del combustibile liquido.  Allo stesso tempo, la pompa 7 viene impostato in funzione e combustibile liquido viene pompata dal serbatoio attraverso gli ugelli 9 che si traduce in una quantità aggiuntiva al combustibile vaporizzato.  Il vapore risultante da tale atomizzazione del combustibile liquido ed il passaggio dell'aria attraverso il corpo del liquido, passerà nel e attraverso la camera 1 spirale dove saranno riscaldati con i prodotti della combustione nella camera che circonda formata dalla carcassa 26.  L'vapore di combustibile e aria gradualmente passare verso l'interno attraverso l'uscita 16 e attraverso il condotto 17 alla pompa 18 che li costringerà nella camera di riscaldamento secondario 21 in cui saranno mantenuti alla pressione predeterminata dalla valvola regolatrice di pressione 51.  La miscela è vaporosa ulteriormente riscaldata in camera 21 e passa a spirale verso l'esterno per l'uscita della valvola controllata 23, che si apre nella camera d'aria 22 che conduce il volume principale di aria al collettore di aspirazione del motore.

Il riscaldamento della miscela in fase vapore nelle camere di riscaldamento 2 e 21, tende a causare loro di espandersi, ma l'espansione nella camera 21 è impedito a causa della valvola di regolazione 51.  Tuttavia, non appena la miscela vaporosa riscaldata passa valvola 24 ed è introdotto in aria che fluisce attraverso il tubo di aspirazione 22, è libera di espandersi e quindi diventare relativamente leggero in modo che una miscela più intimo con l'aria è ottenuta prima della miscela in esploso nei cilindri del motore.  Così si vedrà che la presente invenzione non solo fornisce mezzi in cui la miscela in fase vapore dalla camera di riscaldamento 21 viene forzata in aria che passa attraverso il tubo d'aria 22 mediante una forza positiva, ma è anche riscaldato a tal punto che dopo che lascia camera 21 si espanderà in misura tale da avere una densità inferiore di quanto lo sarebbe se introdotti direttamente dalla vaporizzazione e nella nebulizzazione camera 1 nella camera d'aria 22.

La maggior parte delle particelle liquide trascinate dalla miscela vaporosa lasciando camera 1 saranno separati nella prima metà della spirale più esterna della camera di riscaldamento primario 2 e scolati nuovamente nel corpo di combustibile liquido in vasca 1.  Le particelle di liquido che non sono così separati, sarà realizzata con la miscela vaporosa e grazie alla circolazione di tale miscela e l'applicazione di calore, verrà vaporizzato prima che la miscela in fase vapore viene introdotto nella camera d'aria 22 dalla camera di riscaldamento secondario 21.  Quindi solo "secco "vapore viene introdotto nei cilindri del motore e tutte combustione nei cilindri del motore di particelle liquide di carburante, che tenderebbero ad elevare la temperatura del motore sopra del suo livello più efficiente, viene evitata.

Mentre i più ampi vantaggi dell'invenzione sono ottenuti utilizzando sia una camera di riscaldamento primario e secondario, la camera di riscaldamento primario può, se desiderato, essere eliminato e la miscela vaporosa pompata direttamente dalla vaporizzazione e nella nebulizzazione camera 1 nella camera di riscaldamento a spirale 21.

Dalla descrizione che precede si vedrà che la presente invenzione fornisce un perfezionamento rispetto al carburatore descritto nel mio brevetto No. 1.997.497, in quanto è possibile mantenere la miscela in fase vapore nella camera di riscaldamento 21 ad una pressione prefissata, e che appena quando la miscela in fase vapore viene introdotto nella fornitura principale di aria che passa al collettore di aspirazione del motore, si espanderà e raggiungere una densità in cui si formerà una miscela più intimo con l'aria. Inoltre, l'introduzione della miscela in fase vapore nella corrente d'aria nel tubo 22, provoca una certa quantità di turbolenza che tende anche a dare una miscela intima di molecole di vapore con l'aria.

La Carburatore alto MPG di Ivor Newberry
Brevetto US 2.218.922           22 ottobre 1940              Inventore: Ivor B. Newberry

VAPORIZZATORE PER MOTORI A COMBUSTIONE
Questo brevetto descrive un disegno carburatore che era in grado di produrre cifre molto elevate mpg utilizzando la benzina disponibile negli Stati Uniti nel 1930, ma che non è più disponibile come l'industria petrolifera non vuole funzionali carburatori alta mpg per essere a disposizione del pubblico.

DESCRIZIONE
La presente invenzione si riferisce ad alimentare dispositivi vaporizzanti per motori a combustione e, più particolarmente, riguarda miglioramenti in dispositivi del tipo in cui è previsto per l'utilizzo dei gas di scarico dei motori come mezzo di riscaldamento per favorire la vaporizzazione del combustibile.

Uno scopo dell'invenzione è quello di realizzare un dispositivo che condizionerà il combustibile in modo tale che la sua energia potenziale può essere completamente utilizzato, garantendo una migliore rendimento del motore ed un risparmio nel consumo di carburante, ed evitando la formazione di depositi carboniosi nei cilindri del motore e la produzione di monossido di carbonio e altri gas discutibili.

Un ulteriore scopo è quello di realizzare un dispositivo che è progettato in modo che il combustibile è trasportato ai cilindri del motore in uno stato altamente vaporizzato, asciutto e ampliato, questo oggetto contemplare un dispositivo che è disponibile come una scatola di scarico in cui l'evaporazione e espansione dei componenti liquidi viene effettuata a pressioni sub-atmosferica e prima di essere miscelato con il componente aerea.

Ancora un ulteriore scopo è quello di realizzare un dispositivo che condizionano i componenti del carburante in modo tale che siano uniformemente e intimamente mescolati senza l'uso di un carburatore.

Ancora un ulteriore scopo è quello di realizzare un dispositivo che permetta l'utilizzo di vari gradi inferiori e poco costoso di carburante.

DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Fig.1 è una vista in elevazione del dispositivo applicato al motore di un autoveicolo.
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Fig.2 è una vista ingrandita del dispositivo, parzialmente in elevazione e parzialmente in sezione.
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Fig.3 è una sezione presa lungo la linea 3-3 della figura 2
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Fig.4 è una sezione presa lungo la linea 4-4 della Fig.3
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Fig.5 è una sezione frammentaria presa lungo la linea 5-5 dellaFig.3
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Fig.6 è una sezione presa lungo la linea 6-6 della Fig.4
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DESCRIZIONE
Il dispositivo come illustrato, comprende involucri simili 8 e 9 che sono fissati insieme come una unità e che sono formate per fornire vaporizzazione camere 10 e 11, rispettivamente, restando inteso che il numero di involucri può essere variata.  Due serie di nervature 12 sono formate in ciascuna delle camere vaporizzanti, le nervature di ciascuna serie essendo distanziati l'uno dall'altro in modo da fornire ramo passaggi 13 e essendo distanziate dalle costole della serie adiacente di fornire passaggi principali 14 con cui il ramo passaggi comunicano.

Le camere di vaporizzazione sono chiusi da piastre di copertura 15.  Le placche portano deflettori 16 che sono supportate negli spazi tra le nervature 12.   I deflettori si estendono attraverso i passaggi principali 14 e in, ma breve delle estremità del ramo passaggi 13 per fornire percorsi tortuosi.  Uscita 10a della camera 10 è collegata mediante il condotto 17 al tronchetto di aspirazione 11a della camera 11.   Uscita 18 della camera 11, è collegato con il condotto 19 con la camera 20 che si trova in corrispondenza dell'estremità inferiore del tubo 21 che a sua volta è collegato e estensione miscelazione 22 del collettore di aspirazione 22a del motore.  Estensione 22 contiene una valvola 23 che è collegata da un 23a leva (Fig.1) e 23b asta verso un acceleratore convenzionale (non mostrato).

Il combustibile liquido viene introdotto nella camera di vaporizzazione 10 attraverso l'ugello 24 che è collegato mediante tubazione 25 ad un serbatoio 26 in cui il livello del carburante è mantenuto da valvola a galleggiante controllato 27, il combustibile alimentato al serbatoio attraverso il tubo 28.

In accordo con l'invenzione, costole 12 sono cave, ciascuna essendo formato per fornire una cella 29.  Le celle in una serie di nervature aperte su un lato in una camera di ingresso 30, mentre le cellule della serie guidata aperti su un lato in un camera di uscita 31.  Le celle di entrambe le serie di nervature aperte alle spalle in una camera di collegamento 32 che si trova dietro le costole, e che è chiusa da un coperchio 33.  Involucri 8 e 9 sono disposti end-to-end in modo che il camera di uscita di 9 comunica con la camera di ingresso 8, i gas dal collettore di scarico 34 essendo introdotti nella camera di ingresso dell'involucro 9 attraverso l'estensione 34a.   I gas di scarico entrano nella serie di celle sul lato destro della cassa, passare attraverso le cellule nella camera di raccordo sul retro e quindi immettere la camera di ingresso dell'involucro 8.   Essi passano successivamente attraverso le due serie di celle e inserire scarico tubo 35. i gas di scarico lasciato la camera di uscita 31, e il percorso lungo il quale viaggiano è chiaramente indicato dalle frecce in Fig.6.  Poiché i gas attraversano involucri 8 e 9, la velocità viene ridotta a tal punto che un contenitore di scarico (silenziatore) o un altro dispositivo di silenziamento è reso inutile.

Sarà evidente che quando il motore funziona a temperatura normale, il combustibile liquido introdotto nella camera 10 verrà vaporizzato immediatamente contatto con le pareti calde del nervature 12.  Il vapore così prodotto è divisa in due flussi, uno dei quali è causato per immettere ciascuno dei passaggi filiali su un lato della cassa e l'altro è causato immettere ciascuno dei passaggi filiali sul lato opposto dell'involucro.  I due flussi di vapore fondono mentre passano intorno al deflettore finale e nel condotto 17, ma sono di nuovo divisi e riscaldata in un modo simile come fluiscono attraverso involucro 9.   Ciascuno dei flussi di vapore è costantemente in contatto con le pareti altamente riscaldate di nervature 12.  Questo passaggio del vapore attraverso gli involucri provoca il vapore da riscaldare a tal punto che un gas altamente vaporizzato secco prodotto.  A questo proposito, si noterà che le camere vaporizzanti sono mantenute sotto vuoto e che la vaporizzazione viene effettuata in assenza di aria. Conversione del liquido in vapore altamente espanso viene quindi garantita. Il flusso dei gas di scarico attraverso involucri 8 e 9 è nella direzione opposta al flusso del vapore.  Il vapore viene riscaldato in fasi successive e viene introdotto nella camera 20 alla sua temperatura massima.

L'aria che viene miscelato con vapori di carburante, entra tubo 21 dopo aver attraversato un filtro convenzionale 36, la quantità di aria che viene regolata dalla valvola 37.  L'invenzione contempla anche il riscaldamento dell'aria prima della sua entrata nella camera 20.  Per miscelazione questo fine, un rivestimento 39 è formato intorno al tubo 21.  Il rivestimento ha una camera 40 che comunica con la camera 32 dell'involucro 9 attraverso il tubo di ingresso 41 e con la corrispondente camera di dell'involucro 8 attraverso il tubo di uscita 42.  Una parte dei gas di scarico è tal modo a passare attraverso la camera 40 per riscaldare l'aria che passa attraverso il condotto 21 nel suo cammino verso la camera di miscelazione.  Valvola 37 è collegata alla valvola 23 mediante bracci 43 e 43a e link 44 in modo che il volume di aria immessa nella camera di miscelazione aumenta in proporzione al volume di vapore è aumentato.  Come vapori di carburante e l'aria vengono riscaldate ad una temperatura elevata e sono in uno stato altamente espanso quando entrano nella camera di miscelazione, si uniscono velocemente per fornire una miscela uniforme, l'uso di un carburatore o dispositivo simile per questo scopo è inutile.

Da quanto precede risulta evidente che i componenti della miscela sono riscaldati separatamente prima della loro entrata nella camera 20.  Miscelazione Quando il vapore che si produce sia asciutta (non contenente goccioline di combustibile liquido) e altamente espanso, combustione completa è assicurata. L'energia potenziale rappresentato dal vapore può quindi essere completamente utilizzato, garantendo una migliore rendimento del motore ed un risparmio nel consumo di carburante.   Al tempo stesso, la formazione di depositi carboniosi nelle camere di combustione e la produzione di monossido di carbonio e altri gas di scarico discutibili è impedito. Il dispositivo presenta l'ulteriore vantaggio che, a causa della elevata temperatura alla quale il combustibile viene riscaldato prima della sua ammissione nelle camere di combustione, vari gradi inferiori e poco costoso di carburante possono essere utilizzati con risultati soddisfacenti.

La Carburatore Alto MPG di Robert Shelton
US Patent 2.982.528                 2 maggio 1940                 Inventore: Robert S. Shelton

SISTEMA DI ALIMENTAZIONE DI VAPORE
Questo brevetto descrive un disegno carburatore che era in grado di produrre cifre molto elevate mpg utilizzando la benzina disponibile negli Stati Uniti nel 1930, ma che non è più disponibile come l'industria petrolifera non vuole funzionali carburatori alta mpg per essere a disposizione del pubblico.

DESCRIZIONE
La presente invenzione si riferisce a perfezionamenti in sistemi di alimentazione di vapore che devono essere utilizzati per motori a combustione interna.

Uno scopo della presente invenzione è di fornire un sistema di alimentazione del vapore che fornirà un notevole risparmio di combustibile è circa otto volte il chilometraggio che si ottiene dal motore a combustione convenzionale, è fornito dall'utilizzo di questo sistema.

Un altro scopo del trovato è quello di realizzare un sistema di alimentazione di vapore che è dotato di un serbatoio per contenere combustibile liquido che viene riscaldato per fornire vapore dal quale il motore a combustione interna funziona.

Con gli oggetti e vantaggi precedenti ed altri in vista, l'invenzione consiste dei nuovi dettagli di costruzione, disposizione e combinazione di parti descritte più dettagliatamente di seguito, rivendicato ed illustrato nei disegni allegati.

DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Fig.1 è una vista in elevazione di un sistema di alimentazione di vapore secondo l'invenzione.
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Fig.2 è una vista ingrandita, parzialmente in sezione, che mostra la parte del carburatore formazione del sistema mostrato in Fig.1.
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Fig.3 è una sezione trasversale sulla linea 3-3 della Fig.2
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Fig.4 è una sezione trasversale sulla linea 4-4 della Fig.2
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Fig.5 è una sezione trasversale sulla linea 5-5 della Fig.2
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I numeri di riferimento utilizzati nelle figure si riferiscono sempre allo stesso elemento in ciascuno dei disegni.  Il sistema di alimentazione del vapore 10 comprende un condotto 11 che è collegato al serbatoio del carburante ad una estremità e ad un carburatore 12 all'estremità opposta. In condotto 11 vi è un filtro del combustibile 13 e una pompa carburante elettrica 14.  Filo 15 motivi, la pompa e del 16 collega la pompa ad un livello carburante 18 su cui è montato un interruttore 17 che è collegato ad una batteria 19 del motore filo 20.

L'indicatore del carburante / interruttore è di costruzione convenzionale ed è del tipo descritto nei brevetti USA No. 2.894.093, No. 2.825.895 e No. 2.749.401.  L'interruttore è costruito in modo che un galleggiante nel liquido nel misuratore, apre una coppia di contatti quando si alza il liquido e questo interrompe l'elettropompa 14.  Come il galleggiante si abbassa a causa del consumo del combustibile liquido nel corpo, galleggiante cade, la chiusura dei contatti e di avviare la pompa 14 che riempie il combustibile liquido nel corpo.

Carburatore 12 comprende una vasca circolare a forma di cupola o serbatoio 21 che è provvista di una posizione centrale un'apertura flangiata 22 in cui il serbatoio 21 è montato su una gola tubolare 23.   Un apratured collare 24 sulla estremità inferiore della gola 23 è posizionato sulla presa collettore 25 di un motore a combustione interna 26 e la chiusura 27 assicura il collare al collettore in posizione fissa.

Una valvola a farfalla di controllo del vapore 28 è imperniata all'estremità inferiore della gola 23 e la valvola 28 controlla l'ingresso del vapore nel motore e quindi controlla la sua velocità.

Una pompa del carburante 29, avente un ingresso 30, è montato nella parte inferiore del serbatoio 21 in modo che l'ingresso 30 comunica con l'interno del serbatoio.  Un getto o mangimi tubo 31 collegato alla pompa 29 si estende nella gola 23 in modo che tramite un cinematismo 32 che è collegato alla pompa 29 e un collegamento per la valvola di controllo 28 e il pedale acceleratore del motore, combustibile grezzo può essere costretto gola 23 per avviare il motore quando è freddo.

L'estremità superiore della gola 23 è capovolta su se stessa per fornire una porzione cava bulbosa 33 all'interno del serbatoio 21.  Un riscaldatore ad immersione 34 è posizionato sul fondo del serbatoio e il filo 35 motivi del riscaldatore.  Un termostato 36 è montato nella parete del serbatoio e si estende in esso.  Filo 37 collega il termostato al riscaldatore 34 e il filo 38 collega il termostato per il controllo del termostato 39.  Filo 40 collega il controllo per l'interruttore di accensione 41 che a sua volta è collegato alla batteria 19 tramite cavi 20 e 42.

Una coppia di parallele perforato deflettori relativamente distanziate 43 e 44, sono collegati alla parte a bulbo 33 sull'estremità superiore della gola 23, ed una seconda coppia di piastre deflettrici forate 45 e 46 si estendono verso l'interno dalla parete del serbatoio 21 paralleli tra loro e parallele al deflettore piastre 43 e 44.

Le piastre deflettrici sono disposte in relazione sfalsata tra loro in modo che parafiamma 45 è tra le piastre deflettrici 43 e 44 e deflettore piastra 46 si estende deflettore 44.

Deflettore 45 presenta un'apertura centrale 47 e deflettore piastra 46 presenta un'apertura centrale 48 che ha un diametro maggiore rispetto all'apertura 47.  La cupola superiore 49 del serbatoio 21, si estende in una presa d'aria tubolare 50 che si estende verso il basso nella gola 23 ed un montaggio anello 51 è posizionato sulla parte esterna della parte superiore a cupola, allineata verticalmente con aspirazione 50.  Un filtro dell'aria 52 è montato sull'anello di montaggio 51 mediante un accoppiamento 53 come è la procedura abituale, e un ragno 54 è montato all'estremità superiore anello 51 di montaggio per spezzare l'aria che entra nel ring 51 dal filtro dell'aria 52.

Nel funzionamento, a carburatore 12 montato sul motore a combustione interna, invece di un carburatore convenzionale, interruttore di accensione 41 è acceso.  Corrente dalla batteria 19 causerà pompa 14 per spostare carburante liquido nel serbatoio 21 fino al galleggiante 18 tagli la pompa quando il combustibile liquido A ha raggiunto il livello B nel serbatoio.  Il controllo 39 è regolata in modo che il termostato 36 opererà riscaldatore 34 fino a quando il combustibile liquido ha raggiunto una temperatura pari a 105oF alla quale riscaldatore tempo 34 verrà tagliata.  Quando il combustibile liquido ha raggiunto la temperatura corretta, il vapore sarà disponibile per seguire il percorso indicato dalle frecce in Fig.2.

Il motore viene avviato e se il pedale viene azionato, la pompa 29 causerà combustibile liquido grezzo per entrare nel collettore di aspirazione 25 fino il vapore dal carburatore viene aspirata nel collettore di causare al motore di funzionare.  Poiché il carburante è consumato, la pompa 14 sarà nuovamente azionato e il riscaldatore 34 saranno gestiti da termostato 36.  Pertanto, l'operazione come descritto continuerà finché il motore è in funzione e l'interruttore di accensione 41 è acceso.  Reservoir 21 terrà da 4 a 6 pinte (da 2 a 4 litri) di carburante liquido e poiché solo il vapore dal combustibile riscaldato causerà il carburatore 12 per eseguire il motore, il motore opererà per lungo tempo prima maggiore afflusso di carburante nel serbatoio 21.

Setti 43, 44, 45 e 46 sono disposti in relazione sfalsata per evitare spruzzi del combustibile liquido all'interno del carburatore.  Il livello B del carburante nel serbatoio 21 viene mantenuta costante mediante l'interruttore 18 e con tutti gli elementi adeguatamente sigillato, il sistema di alimentazione del vapore 10 opererà il motore in modo efficiente.

Valvola 28 controlla l'immissione del vapore nel collettore di aspirazione 25, controlla la velocità del motore nello stesso modo come la valvola di controllo in un carburatore convenzionale.

C'è stato così descritto un sistema di alimentazione di vapore secondo l'invenzione e si ritiene che la struttura e il funzionamento di esso risulteranno evidenti agli esperti del ramo.  Si deve anche comprendere che cambiamenti nei piccoli dettagli di costruzione, disposizione e combinazione di parti possono essere apportate purché rientrino nello spirito del trovato.

La Carburatore Alto MPG di Harold Schwartz
Brevetto US 3.294.381          27 dicembre 1966           Inventore: Harold Schwartz

CARBURATORE
Questo brevetto descrive un disegno carburatore che era in grado di produrre cifre molto elevate mpg utilizzando la benzina disponibile negli USA al momento, ma che non è più disponibile come l'industria petrolifera non vuole funzionali carburatori alta mpg siano disponibili al pubblico.

DESCRIZIONE
La presente invenzione riguarda una struttura carburatore. Uno scopo della presente invenzione è quello di realizzare un carburatore in cui il combustibile viene trattata dai fumi caldi di scarico di un motore, prima di essere combinato con aria e di essere immessa nel motore.

Un altro scopo del trovato è quello di realizzare un carburatore caratterizzato sopra, che circola il combustibile fumi carichi in modo da liberarlo eccessivamente grandi globuli di carburante, in modo da assicurare che solo finemente diviso e preriscaldato carburante di consistenza nebbia simile viene alimentato al collettore di aspirazione del motore.

L'attuale del carburatore, quando viene utilizzato per l'alimentazione del motore a sei cilindri di una macchina popolare, ha migliorato le miglia per gallone prestazioni nelle normali condizioni di guida con un grado comune di combustibile, di oltre il 200%.  Questa maggiore efficacia è stato ottenuto dal pre-riscaldamento del carburante e mantenere sotto bassa pressione imposta aspirazione applicata al carburatore al fine di mantenere il livello del carburante durante il funzionamento del motore. Questa depressione nel carburatore causa un aumento di vaporizzazione del combustibile nel carburatore e aumenta l'efficienza di funzionamento.

La presente invenzione ha anche per suoi oggetti; fornire un carburatore che è positiva in funzione, conveniente usare, facilmente installato nella sua posizione di lavoro, facilmente rimosso dal motore, di fabbricazione economica, di relativamente semplice progettazione e di superiorità generale e manutenzione.
L'invenzione comprende anche nuovi dettagli di costruzione e nuove combinazioni e disposizioni di parti, che appariranno più completamente nel corso della descrizione che segue e che si basa sui disegni allegati. Tuttavia, i disegni e descrizione seguente descrive semplicemente una realizzazione della presente invenzione, e sono dati solo come illustrazione o l'esempio.
DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Nei disegni, i numeri di riferimento si applicano alle stesse parti in ogni disegno.

Fig.1 è una vista in pianta parzialmente sezionata di un carburatore costruito secondo la presente invenzione, mostrato con un rifornimento di combustibile, l'alimentazione e sistema di ritorno.
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Fig.2 è una sezione verticale del carburatore presa nel piano della linea 2-2 in Fig.1
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Fig.3 è una vista laterale parziale ed in sezione parziale del carburatore, mostrando dettagli strutturali aggiuntive
[image: image105.png]



Il carburatore è preferibilmente montato sul solito tubo dell'aria cappa 5 che riceve un flusso di aria attraverso il filtro dell'aria.  Tubo 5 è provvista di una valvola a farfalla o farfalla che controlla il flusso e incorpora un passaggio venturi flusso crescente.  Queste caratteristiche comuni l'alimentazione di carburante al collettore di aspirazione del motore non sono mostrati in quanto tali funzioni sono ben noti e sono anche descritti nella domanda di brevetto in attesa Seriale No. 182.420 ora abbandonata. L'attuale carburatore incarna miglioramenti rispetto alla divulgazione della domanda precedente.

La presente carburatore comprende un alloggiamento 6 montato sul tubo dell'aria 5 e progettato per contenere una piscina di carburante 7, un terminale di ingresso del carburante 8 in un ugello 9, un collettore di scarico 10 per condurre i gas di scarico riscaldati per scarico in spray di combustibile che esce dall'ugello 9 e per il riscaldamento della piscina di combustibile 7 sotto.  Mezzi 11 per fregare la miscela combustibile-gas per eliminare grandi goccioline di combustibile dalla miscela (le goccioline cadono in piscina 7 sotto), un tubo ugello 12 per ricevere la miscela lavato e passare la miscela sotto l'azione venturi in camera d'aria 5 dove è combinato con aria e pronta per l'iniezione nel collettore di aspirazione del motore.  Tubo di prelievo 13 è collegato ad una uscita 14 per il disegno di carburante in eccesso dalla piscina 7 durante il funzionamento del carburatore.

Il sistema collegato al carburatore è mostrato in Fig.1, e comprende un serbatoio 15, una pompa di carburante generalmente convenzionale 16 per disegnare carburante dal serbatoio e dirigerlo ad ingresso 8, un filtro del combustibile 17, ed una pompa 18 collegata in serie tra il serbatoio del carburante e l'uscita 14 per posizionare il tubo 13 in aspirazione e disegnare carburante in eccesso dal carburatore torna al serbatoio 15 per ri-circolazione di ingresso 8.

alloggiamento carburatore 6 può essere circolare, come mostrato e piuttosto piatta rispetto al suo diametro, in modo da avere un grande fondo 20 piana che, con la parete cilindrica 21, tiene il pool di carburante 7.  Copertura 22 racchiude la parte superiore dell'alloggiamento.  La parte inferiore 20 e la copertura 22 sono allineati aperture centrali attraverso le quali il tubo cappa 5 si estende, questo tubo formando l'interno dell'alloggiamento, creando uno spazio anulare interna 23.

L'entrata di combustibile 8 è collegata al coperchio 22 da una connessione amovibile. Spray ugello 9 si estende attraverso il coperchio. Mentre il disegno non mostra fori spruzzo emettitori 24 disposti per fornire uno spruzzo intorno ugello 7, l'ugello può essere formata in modo che il getto è direzionale come desiderato per ottenere l'impegno reciproco più efficiente del carburante spruzzato con i gas di riscaldamento forniti dal collettore 10 .

Il collettore è mostrato come un tubo 25 che ha e di estremità 26 che si estende dalla camera montante di calore convenzionale (non mostrato) del motore, la freccia 27 indica il flusso di gas di scarico nel tubo 25.  Il tubo può circondare la porzione inferiore dell'involucro 6, per riscaldare la piscina del combustibile 7 mediante trasferimento di calore attraverso la parete dell'alloggiamento.  Il tubo collettore è mostrato con un'estremità di scarico 28 che si estende all'interno dell'alloggiamento in una direzione verso l'interno e verso l'alto verso l'ugello 9 in modo che i gas di scarico che scorre nel tubo mescolano con il combustibile spruzzato e riscaldano in cui lascia l'ugello.

Il combustibile-lavaggio mezzi 11 è mostrata come una camera di curva 29 si trova all'interno dell'alloggiamento 6, provvisto di una serie di pareti deflettrici 30 che provocano la nebbia combustibile fumi-riscaldate a seguire un percorso tortuoso e intercettare le goccioline più pesanti di combustibile che poi scendono le facce delle pareti deflettore, attraverso aperture 31 della parete di fondo 32 del lavaggio camera 29 nello spazio interno 23 del contenitore 6 di sopra del livello della vasca del combustibile 7.

Tubo di prelievo 13 è anche mostrato come portato dal coperchio 22 e può essere regolato in modo che la sua estremità inferiore aperta è così distanziato dal corpo di fondo 20 per regolare la profondità della piscina 7, che è preferibilmente sotto della parete di fondo 32 del lavaggio camera 29.  Poiché questo tubo è soggetta l'aspirazione della pompa 18 attraverso l'uscita 14 e il filtro 17, il livello della piscina 7 è mantenuto da combustibile in eccesso venissero reintrodotte serbatoio 15 dalla pompa 16.

Si vedrà che la superficie della piscina 7 è soggetto non solo all'azione venturi in tubo 5, ma anche l'aspirazione della pompa 18 in quanto richiama carburante in eccesso al serbatoio 15.  Così, la superficie della piscina è sotto leggermente inferiore alla pressione atmosferica che aumenta il tasso di vaporizzazione dalla superficie della piscina, il vapore risultante combina con il flusso dalla camera di lavaggio al tubo cappa 5.

Sebbene questa descrizione ha illustrato quello che ora è previsto per essere il modo migliore di realizzare l'invenzione, la costruzione è, ovviamente, soggette a modifiche senza allontanarsi dallo spirito e dall'ambito dell'invenzione. Pertanto, non si desidera limitare l'invenzione alla particolare forma di costruzione illustrata e descritta, ma coprire tutte le modifiche che possono rientrare nel campo di applicazione.

La Carburatore Alto MPG di Oliver Tucker
Brevetto US 3.653.643               4 aprile 1972               Inventore: Oliver M. Tucker

CARBURATORE
Questo brevetto descrive un disegno carburatore che era in grado di produrre cifre molto elevate mpg utilizzando la benzina disponibile negli USA al momento, ma che non è più disponibile come l'industria petrolifera non vuole funzionali carburatori alta mpg siano disponibili al pubblico.

ASTRATTO
Il carburatore comprendente un involucro avente un serbatoio di fluido sul fondo, una presa d'aria nella parte superiore dell'alloggiamento, un condotto di mandata montato coassialmente entro l'alloggiamento e chiude breve della parte superiore dell'alloggiamento, ed un filtro vaporizzazione porosa riempire sostanzialmente il serbatoio . Un deflettore è montata concentricamente entro l'alloggiamento e si estende parzialmente all'interno del filtro vaporizzazione nel serbatoio per deviare l'aria in ingresso attraverso il filtro. Il livello del carburante liquido nel serbatoio viene mantenuta al di sopra del fondo del deflettore, in modo che l'aria nel carburatore attraverso l'ingresso deve passare attraverso il combustibile liquido e filtro vaporizzazione nel serbatoio prima dello scarico attraverso l'uscita. Un ingresso dell'aria secondaria è previsto nella parte superiore dell'alloggiamento per il controllo del rapporto aria carburante del carburante evaporato passa nel tubo di mandata..

BACKGROUND DELL'INVENZIONE
E 'generalmente noto che il combustibile liquido deve essere vaporizzato per ottenere una combustione completa. La combustione incompleta del carburante nei motori a combustione interna è una delle principali cause di inquinamento atmosferico. In un tipico carburatore automobilistico, il combustibile liquido è nebulizzato e iniettato nel flusso d'aria in un collettore di circa 3,14 pollici quadrati sezione trasversale. In un otto cilindri a motore acceso 283 pollici cubici a circa 2.400 giri al minuto richiede 340.000 pollici cubi di aria al minuto. La velocità dell'aria nel collettore di aspirazione a questa velocità del motore sarà circa 150 piedi al secondo e sarà quindi tenere circa lo 0,07 secondi per una particella di combustibile per spostare dal carburatore alla camera di combustione ed il combustibile rimane nella camera di combustione per circa 0,0025 secondi.

È concepibile che in questo breve periodo di tempo, completa vaporizzazione del combustibile non è raggiunto e di conseguenza, si verifica la combustione incompleta, con conseguente ulteriore inquinamento dell'aria. Le particelle di combustibile liquido se non vaporizzato, possono depositare sulle pareti del cilindro e diluire il film lubrificante lì, promuovendo combustione parziale dell'olio lubrificante ed aggiungendo ulteriore al problema dell'inquinamento. La distruzione del film di olio lubrificante dalla combustione può anche aumentare l'usura meccanica dei due cilindri e segmenti.

SOMMARIO DELL'INVENZIONE
Il carburatore della presente invenzione prevede la completa combustione del combustibile liquido in un motore a combustione interna, con una corrispondente riduzione di inquinanti dell'aria nei gas di scarico. Questo risultato è ottenuto alimentando gas completamente vaporizzato o secca alla camera di combustione. L'aria primaria viene inizialmente filtrata prima di passare attraverso un filtro a vaporizzazione che è immersa nel combustibile liquido estratto da un serbatoio nel carburatore. Il filtro vaporizzazione rompe continuo l'aria primaria in piccole bolle aumentando così la superficie disponibile per l'evaporazione del combustibile liquido. aria secondaria viene aggiunto alla miscela combustibile-aria arricchita attraverso un filtro dell'aria secondaria prima ammissione della miscela aria-combustibile nelle camere di combustione del motore. filtrazione iniziale sia dell'aria primaria e secondaria rimuove eventuali particelle estranee che possono essere presenti nell'aria, e che potrebbe causare una maggiore usura all'interno del motore. Il carburatore assicura anche la consegna di un gas pulito asciutta al motore a causa della separazione gravità di eventuali particelle liquide o sporco dall'aria primaria combustibile arricchito.

Altri scopi e vantaggi risulteranno evidenti dalla seguente descrizione dettagliata quando letta unitamente al disegno allegato, in cui l'unica figura mostra una vista prospettica in sezione trasversale del carburatore della presente invenzione.
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DESCRIZIONE DELL'INVENZIONE
Il carburatore 40 descritto qui è adattato per l'uso con un motore a combustione interna in cui l'aria viene aspirata attraverso il carburatore per vaporizzare il combustibile nel carburatore prima della sua ammissione al motore.

A questo proposito, il flusso di combustibile liquido, gas o petrolio, al carburatore è controllato per mezzo di una valvola a galleggiante 10 collegato ad una sorgente di combustibile liquido per linea di combustibile 12 e il carburatore 40 mediante un tubo di collegamento 14.   L' flusso di combustibile liquido attraverso il complesso di valvola a galleggiante 10 è comandato da un galleggiante 16, montato girevole all'interno di una vaschetta 18 ed operativamente collegato ad una valvola a galleggiante 20.

In accordo con l'invenzione, il combustibile liquido ammesso al carburatore 40 attraverso il tubo 14, è completamente evaporato dall'aria primaria per il motore all'interno del carburatore e miscelato con l'aria secondaria prima del ricovero in un tubo di erogazione 100 che è collegato al collettore 102 del motore.  Più specificamente, il carburatore 40 comprende un contenitore cilindrico o padella 42, avente una parete di fondo 44 che forma un serbatoio di carburante e filtro liquido 46. Una vaporizzazione filtro 48 è posizionato all'interno del serbatoio 46 e si estende verso l'alto per una distanza dalla parete di fondo 44 della custodia 42.  Il filtro a vaporizzazione 48 è usato per rompere continuamente l'aria primaria in un gran numero di piccole bolle che passa attraverso il carburante liquido nel serbatoio 46.  Questo aumenta la superficie per volume di aria disponibile per l'evaporazione del combustibile liquido, come descritto in dettaglio più avanti.  Questo filtro 48 è formato di un materiale scheletrico tridimensionale che è lavabile e non è soggetto a guasti nelle condizioni operative all'interno del carburatore.  Un filtro poliuretano plastica cellulare espanso avente circa 10 a 20 pori per pollice è stato utilizzato con successo nel carburatore.

Alloggiamento 42 è chiuso superiormente da un cappuccio o coperchio 50 che può essere fissato in posizione mediante qualsiasi mezzo appropriato.  Il cappuccio ha un diametro maggiore del diametro del contenitore 42 e comprende una flangia discendente 52 ed un deflettore discendente 54.  Flangia 52 è disposta concentricamente e sporge verso l'esterno oltre i lati dell'alloggiamento 42 per formare una presa d'aria primaria 56.  Deflettore 54 è concentricamente posizionato all'interno dell'alloggiamento 42 per creare una camera d'aria primaria 58 e una camera di miscelazione centrale 60.

Aria primaria viene aspirata nell'alloggiamento 42 mediante prese d'aria 56 ed è filtrata attraverso filtro dell'aria primaria 62 che è amovibilmente montato nello spazio tra la flangia 52 e l'esterno della parete dell'alloggiamento 42 mediante uno schermo 64.  Il filtro dell'aria primaria 62 può essere fatto dello stesso materiale filtrante come filtro vaporizzazione 48.

Come l'aria primaria entra nella camera d'aria primaria 58 viene deviata attraverso il carburante liquido nel serbatoio 46 attraverso il deflettore cilindrico 54.  Questa protezione si estende verso il basso dalla calotta 50 quanto basta per penetrare la porzione superiore del filtro vaporizzazione 48.  Il primario aria deve passare intorno alla parte inferiore del deflettore 54 e sia attraverso il combustibile liquido ed il filtro vaporizzazione 48 prima di entrare nella camera di miscelazione 60.

Il livello del carburante liquido nel serbatoio 46 viene mantenuta al di sopra del bordo inferiore del deflettore 54 mediante gruppo valvola a galleggiante 10.  Il funzionamento del gruppo valvola galleggiante 10 è ben noto. vaschetta 18 si trova approssimativamente allo stesso livello del serbatoio 46 ed il galleggiante 16 perni in risposta ad un abbassamento del livello del combustibile liquido nella vaschetta ed apre la valvola a galleggiante 20.

Una delle caratteristiche importanti della presente invenzione è l'efficienza di evaporazione del combustibile liquido dal flusso del gran numero di bolle attraverso il serbatoio.  Si ritiene che questo sia causato dalla rottura continua fino delle bolle che passano attraverso il filtro vaporizzazione 48.   È ben noto che il tasso di evaporazione causata da una bolla d'aria che passa unmolested attraverso un liquido, è relativamente lento a causa della tensione superficiale della bolla.  Tuttavia, se la bolla è continuamente interrotta, la tensione superficiale della bolla viene ridotta e si verifica un processo di evaporazione continuo.  Questo fenomeno è ritenuta essere la causa della elevata velocità di evaporazione del carburante liquido nel carburatore della presente invenzione.

Un'altra caratteristica del carburatore della presente invenzione è la sua capacità di fornire gas secco alla camera di miscelazione centrale 60 in alloggiamento 42.  Poiché il flusso di aria primaria nella camera di miscelazione centrale 60 è verticalmente verso l'alto, la forza di gravità impedirà eventuali gocce d' combustibile liquido di salire abbastanza alto nel carburatore per entrare nel tubo di mandata 100.  La fornitura di gas secco al tubo di mandata aumenta l'efficienza di combustione e quindi riduce la quantità di gas incombusti o sostanze inquinanti che vengono esauriti in aria dal motore.

Sono previsti mezzi per l'ammissione di aria secondaria nella camera di miscelazione centrale 60 per ottenere il corretto rapporto combustibile-aria necessaria per la combustione completa.  Tali mezzi sono sotto forma di un gruppo filtro dell'aria secondaria 80 montato su un tubo di ingresso 82 previsto in apertura 84 nel cappuccio 50.  Il filtro dell'aria secondaria gruppo 80 comprende una piastra superiore 86, una piastra inferiore 88, ed un filtro dell'aria secondaria 90 posizionato tra le piastre 86 e 88.   Il filtro dell'aria secondaria 90 è impedito di penetrare tubo di ingresso 82 per mezzo di uno schermo cilindrico 92 che forma una continuazione del tubo 82.  L'aria secondaria passa attraverso la periferia esterna del filtro aria secondaria 90 , tramite lo schermo 92 e nel tubo 82. Il flusso di aria secondaria attraverso il tubo 82 è controllato mediante una valvola a farfalla 94, come è generalmente noto nella tecnica.

Completa miscelazione dell'aria primaria gas arricchito secco con l'aria secondaria in ingresso entro l'involucro 42, è ottenuta mediante il deflettore 96 disposto all'estremità del tubo 82. deflettore 96 comprende una serie di alette 98 che sono intrecciati per fornire un outwardly- deviato il flusso d'aria circolare nella camera di miscelazione centrale 60 e creando così un aumento della turbolenza dell'aria secondaria come si combina con l'aria primaria combustibile arricchito.  Il deflettore impedisce la cavitazione si verifichi in corrispondenza dell'estremità superiore del tubo di uscita 100.

Il flusso di miscela aria-carburante al motore è controllato per mezzo di una valvola a farfalla 104 fornito nella presa o consegna tubo 100.  Il funzionamento della valvola valvola a farfalla 104 e la farfalla 94 sono entrambe controllate in modo convenzionale.
IL FUNZIONAMENTO DEL CARBURATORE
aria primaria viene aspirata nella scatola 42 mediante prese d'aria primaria 56 e passa verso l'alto attraverso il filtro dell'aria primaria 62 in cui sostanzialmente tutte le particelle estranee vengono rimossi dall'aria primaria. L'aria primaria filtrata poi fluisce verso il basso attraverso primaria camera d'aria 58, sotto deflettore 54, attraverso combustibile Serbatoio del filtro 46, e verso l'alto nella camera di miscelazione centrale 60.  Tutta l'aria primaria passa attraverso il filtro a vaporizzazione 48 previsto nel serbatoio 46.  Il filtro a vaporizzazione 48 rompe continuamente il flusso di aria primaria in migliaia di piccole bolle, riducendo la tensione superficiale e aumentando la superficie di aria disponibile per evaporazione del combustibile liquido.   Poiché la superficie esterna di ciascuna bolla viene costantemente interrotta da filtro vaporizzazione 48 ed è in costante contatto con il combustibile liquido come la bolla passa attraverso il filtro vaporizzazione 48, vi è una maggiore possibilità per l'evaporazione del combustibile prima di entrare camera centrale di miscelazione 60. il flusso verticale verso l'alto dell'aria primaria carburante arricchito nella camera di miscelazione centrale, assicura che nessuna goccioline di combustibile liquido vengono trasportati nel tubo di mandata 100.

L'aria primaria combustibile arricchito viene accuratamente miscelato con l'aria secondaria che entra attraverso il tubo 82 mediante sistema deviatore 96 che aumenta la turbolenza dell'aria primaria e secondaria all'interno della camera di miscelazione centrale e impedisce la cavitazione si verifichi in tubo di mandata 100.   Il aria primaria combustibile arricchito completamente miscelato e l'aria secondaria passano quindi attraverso il tubo di erogazione 100 nel collettore di aspirazione del motore.

La Carburatore Alto MPG di Thomas Ogle
Brevetto US 4,177,779           11 dicembre 1979              Inventore: Thomas H. Ogle

SISTEMA DI ALIMENTAZIONE ECONOMIA PER MOTORE A COMBUSTIONE INTERNA
Questo brevetto descrive un disegno carburatore che era in grado di produrre cifre molto elevate mpg utilizzando la benzina disponibile negli USA al momento, ma che non è più disponibile come l'industria petrolifera non vuole funzionali carburatori alta mpg siano disponibili al pubblico.

ASTRATTO
Un sistema di economia di combustibile per un motore a combustione interna che, quando installato in un veicolo a motore, supera la necessità di un carburatore convenzionale pompa del carburante e serbatoio. Il sistema funziona utilizzando il vuoto del motore per disegnare vapori di carburante da un serbatoio di vapore attraverso un condotto di vapore ad un equalizzatore vapore che viene posizionato direttamente sopra il collettore di aspirazione del motore. Il serbatoio del vapore è realizzato in acciaio resistente, o simili, per sopportare la grande pressione di vuoto e comprende una valvola di aspirazione dell'aria accoppiato per il controllo al pedale dell'acceleratore. L'equalizzatore vapore garantisce una distribuzione della corretta miscela di aria e vapore ai cilindri del motore per la combustione, e comprende anche una propria valvola di ingresso aria accoppiato per il controllo al pedale dell'acceleratore. Il sistema utilizza filtri vapori ritardante nel condotto di vapore, vasca di vapore e il vapore equalizzatore per fornire la miscela aria / vapore corretto per un corretto funzionamento. Il serbatoio vapori e carburante contenuto in esso, vengono riscaldate eseguendo il refrigerante del motore attraverso un condotto all'interno del serbatoio. A causa delle miscele di carburante estremamente magre utilizzati dalla presente invenzione, chilometraggio gas in eccesso di cento miglia per gallone può essere raggiunto.

BACKGROUND DELL'INVENZIONE
1. Campo dell'invenzione
La presente invenzione si riferisce ai motori a combustione interna e, più particolarmente, è diretta verso un sistema di economia di combustibile per un motore a combustione interna che, applicato ad un autoveicolo, supera la necessità di carburatori convenzionali, pompe ei serbatoi del combustibile, e consente migliorato notevolmente il consumo di carburante da raggiungere.

2. Descrizione della tecnica anteriore
La tecnica nota evidenzia molti diversi approcci al problema di aumentare l'efficienza di un motore a combustione interna. A causa della crescita del prezzo del carburante, e la popolarità dei veicoli a motore come una modalità di trasporto, gran parte dello sforzo in questo settore è generalmente diretta verso il miglioramento del consumo di carburante per i veicoli a motore. Insieme con chilometraggio maggiore, molto lavoro è stato fatto con una vista verso la riduzione delle emissioni inquinanti dei veicoli a motore.

Sono consapevole dei seguenti brevetti degli Stati Uniti, che sono generalmente diretti verso sistemi per migliorare l'efficienza e / o ridurre le emissioni inquinanti dei motori a combustione interna:

    ______________________________________

    Chapin                
1,530,882

    Crabtree et al        
2,312,151

    Hietrich et al        
3,001,519

    Hall                  
3,191,587

    Wentworth             
3,221,724

    Walker                
3,395,681

    Holzappfel            
3,633,533

    Dwyre                 
3,713,429

    Herpin                
3,716,040

    Gorman, Jr.           
3,728,092

    Alm et al             
3,749,376

    Hollis, Jr.           
3,752,134

    Buckton et al         
3,759,234

    Kihn                  
3,817,233

    Shih                  
3,851,633

    Burden, Sr.           
3,854,463

    Woolridge             
3,874,353

    Mondt                 
3,888,223

    Brown                 
3,907,946

    Lee, Jr.              
3,911,881

    Rose et al            
3,931,801

    Reimuller             
3,945,352

    Harpman               
3,968,775

    Naylor                
4,003,356

    Fortino               
4,011,847

    Leshner et al         
4,015,569

    Sommerville           
4,015,570

    ______________________________________

Il Chapin brevetto statunitense n. No. 1.530.882 descrive un serbatoio circondato da una camicia d'acqua, l'ultima delle quali è inclusa in un sistema di circolazione con il radiatore dell'automobile. L'acqua riscaldata nel sistema di circolazione provoca il carburante nel serbatoio per vaporizzare facilmente. Aspirazione dal collettore di aspirazione provoca aria venga aspirata nel serbatoio per l'aria bolla attraverso il combustibile per contribuire a formare il vapore desiderata che viene quindi trascinato al collettore per la combustione.

L'et Buckton al brevetto statunitense n. No. 3.759.234 avanza un sistema di alimentazione che fornisce vapori supplementari per un motore a combustione interna tramite un contenitore che contiene un letto di granuli di carbone. Il Wentworth e Hietrich et al brevetto statunitense n. N. 3.221.724 e 3.001.519 insegnano anche i sistemi di recupero dei vapori che utilizzano filtri di granuli di carbone o simili.

Il Dwyre brevetto statunitense n. No. 3,713,429 usi, oltre al serbatoio normale e del carburatore, un serbatoio ausiliario avente una camera nella parte inferiore che è progettato per ricevere il refrigerante dal sistema di raffreddamento del motore per la produzione di vapori di carburante, mentre il Walker brevetto statunitense. No. 3.395.681 descrive un sistema ad evaporatore combustibile che comprende un serbatoio destinato a sostituire il serbatoio normale, e che comprende un condotto di aria fresca per aspirare aria nel serbatoio.

Il Fortino brevetto statunitense n. No. 4.011.847 insegna un sistema di alimentazione in cui il combustibile viene vaporizzato principalmente da aria atmosferica che viene rilasciata sotto il livello del carburante, mentre il Crabtree et al brevetto statunitense n. No. 2.312.151 insegna un sistema di vaporizzazione, che include una porta gas e ingresso aria situato in una camera di vaporizzazione e che comprende una serie di deflettori per effettuare una miscela di aria e vapore all'interno del serbatoio. Il Mondt brevetto statunitense n. No. 3.888.223 rivela anche un contenitore di controllo evaporazione per migliorare il funzionamento di avviamento a freddo e le emissioni, mentre Sommerville brevetto statunitense n. No. 4.015.570 insegna un vaporizzatore combustibile liquido destinato a sostituire la pompa carburante convenzionale e carburatore che è progettato per modificare meccanicamente combustibile liquido allo stato di vapore.

Mentre i brevetti precedenti evidenziano una proliferazione di tentativi di aumentare l'efficienza e / o ridurre le emissioni inquinanti dei motori a combustione interna, non pratico sistema ha ancora trovato la sua strada al mercato.
SCOPI E SOMMARIO DELL'INVENZIONE
E 'pertanto uno scopo principale della presente invenzione fornire un nuovo e perfezionato sistema di economia di combustibile per un motore a combustione interna che migliora notevolmente l'efficienza del motore.

Un altro scopo del presente trovato è quello di realizzare un sistema di economia di combustibile unico per un motore a combustione interna che fornisce un mezzo pratico, operativi e facilmente realizzabili per aumentare drasticamente il chilometraggio del gas di autoveicoli convenzionali.

Un ulteriore scopo della presente invenzione è di fornire un sistema di risparmio di carburante per motori a combustione interna che riduce anche le emissioni inquinanti.

I precedenti ed altri scopi sono raggiunti, in accordo con un aspetto della presente invenzione attraverso la fornitura di un sistema di vapori di combustibile per un motore a combustione interna avente un collettore di aspirazione, che comprende un serbatoio di contenimento di vapori di carburante, un equalizzatore di vapore montato su ed in comunicazione di fluido con il collettore di aspirazione del motore, ed un condotto vapore che collega il serbatoio al compensatore di vapore per erogare vapori di carburante dal primo al secondo. L'equalizzatore vapore comprende una prima valvola ad esso collegato per controllare l'immissione di aria all'equalizzatore vapore, mentre il serbatoio ha una seconda valvola ad esso collegato per controllare l'immissione di aria nel serbatoio. Un acceleratore controlla la prima e la seconda valvola in modo che l'apertura dei primi precede valvola e supera l'apertura della seconda valvola durante il funzionamento.

In conformità con altri aspetti della presente invenzione, un filtro è posizionato nel condotto di vapore per ritardare il flusso di vapori di carburante dal serbatoio all'equalizzatore vapore. In una forma preferita, il filtro comprende particelle di carbonio e può comprendere una collezione spugnoso di, per esempio, fibre di neoprene. In una realizzazione preferita, il filtro comprende un involucro sostanzialmente tubolare disposto in serie nel condotto di vapore, l'alloggiamento contenente una porzione centrale comprendente una miscela di carbonio e neoprene, e porzioni di estremità comprendenti carbonio, posizionata su ciascun lato della porzione centrale.

Secondo un altro aspetto della presente invenzione, un secondo filtro è posizionato nel compensatore di vapore per nuovo rallentamento del flusso dei vapori di carburante al collettore di aspirazione del motore. Il secondo filtro è posizionato a valle della prima valvola e in una forma preferita, comprende particelle di carbonio montati in una coppia di incavi ricavati in un elemento di supporto poroso. L'organo di supporto poroso, che può comprendere neoprene, comprende una prima porzione incassata posizionata di fronte a una luce di ingresso del vapore nel compensatore di vapore a cui è collegato il condotto di vapore, mentre una seconda porzione incassata è posizionato di fronte al collettore di aspirazione del motore.

Secondo ancora altri aspetti della presente invenzione, un terzo filtro è posizionato nel serbatoio per controllare il flusso di vapori di carburante nel condotto del vapore in proporzione al grado di vuoto nel serbatoio. Il filtro comprende in particolare un meccanismo di riduzione della quantità di vapori di carburante erogata al condotto del vapore quando il motore è al minimo e quando il motore ha raggiunto una velocità costante. L'acceleratore agisce per chiudere la seconda valvola quando il motore è al minimo e quando il motore ha raggiunto una velocità costante, per aumentare così la pressione di vuoto nel serbatoio. In una forma preferita, il terzo filtro comprende un telaio montato girevolmente all'interno del serbatoio e mobile tra una prima ed una seconda posizione di funzionamento. La prima posizione operativa corrisponde ad una condizione di apertura della seconda valvola, mentre la seconda posizione operativa corrispondente ad una condizione di chiusura della seconda valvola. Il serbatoio include una luce di uscita del vapore a cui è collegata una estremità del condotto di vapore, tale che la seconda posizione operativa del telaio inserisce il terzo filtro in comunicazione con la luce di uscita del vapore.

Più in particolare, il terzo filtro in una forma preferita comprende particelle di carbonio a sandwich tra due strati di un materiale filtrante spugnoso, che possono prevedere, neoprene e schermi per supportare la composizione stratificata all'interno della cornice girevole. Un condotto è posizionato sul terzo filtro di messa in comunicazione diretta di fluido con la luce di uscita del vapore quando il telaio è nella sua seconda posizione operativa.

In conformità con ancora altri aspetti della presente invenzione, un condotto è collegato tra il coperchio delle valvole del motore e l'equalizzatore di vapore per dirigere l'olio blow-by all'equalizzatore vapore per minimizzare clatter valvola. Il serbatoio anche include preferibilmente un condotto in rame posizionate a fondo di esso, che è collegato in serie con il sistema di raffreddamento del veicolo a motore, per il riscaldamento del serbatoio e generando più vapore. Un vantaggioso sottoprodotto del sistema di circolazione riduce la temperatura di funzionamento del motore per migliorare ulteriormente l'efficienza operativa.

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Vari oggetti, caratteristiche e relativi vantaggi della presente invenzione saranno più completamente apprezzato come la stessa diventano meglio compresa dalla seguente descrizione dettagliata della presente invenzione quando considerata in relazione ai disegni allegati, in cui:

Fig.1 è una vista prospettica illustrante i vari componenti che insieme costituiscono una forma di realizzazione preferita della presente invenzione come installato in un veicolo a motore;
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Fig.2 è una vista in sezione trasversale di uno dei componenti della forma di realizzazione preferita illustrata in Fig.1 presa lungo la linea 2-2
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Fig.3 è una vista in sezione del serbatoio di vapore illustrato in Fig.2 presa lungo la linea 3-3
[image: image109.png][4 08

/2

L 56





Fig.4 è una vista in sezione ingrandita che illustra in maggior dettaglio un componente del serbatoio del vapore mostrato in Fig.3 presa lungo la linea 4-4
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Fig.5 è una vista prospettica parzialmente in sezione illustrante un componente di filtro del serbatoio del vapore illustrato in Fig.2
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Fig.6 è una vista in sezione trasversale di un altro componente della realizzazione preferita della presente invenzione illustrata in Fig.1 presa lungo la linea 6-6.
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Fig.7 è una laterale parziale, in sezione parziale del vapor dell'equalizzatore illustrata in Fig.6 presa lungo la linea 7-7
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Fig.8 è una vista laterale illustrante la tiranteria dell'acceleratore dell'equalizzatore vapori mostrato in Fig.7 presa lungo la linea 8-8
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Fig.9 è una sezione longitudinale di un altro componente del filtro della forma di realizzazione preferita illustrata in Fig.1
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Fig.10 è una vista di un altro componente della presente invenzione
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Fig.11 è una vista prospettica esplosa che illustra i principali componenti della porzione di filtro dell'equalizzatore vapore della presente invenzione.
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DESCRIZIONE DETTAGLIATA DEI DISEGNI
Facendo ora riferimento ai disegni, in cui parti sono numerate stesso in ogni disegno, e più particolarmente a Fig.1 che illustra una forma di realizzazione preferita della presente invenzione come installato in un veicolo a motore.

La realizzazione preferita include come suoi componenti principali di un serbatoio di vapore combustibile 10 nel quale il vapore di carburante viene memorizzato e generato per successiva consegna al motore a combustione interna 20.   Sulla sommità del serbatoio carburante vapore 10 è montata una valvola di controllo di ingresso aria 12 la cui struttura e il funzionamento sarà descritto più dettagliatamente in seguito.

Il motore 20 a combustione interna comprende un collettore di aspirazione di serie 18.  Montato sul collettore di aspirazione 18 è una camera di equalizzazione vapore 16.  Collegato tra il serbatoio del vapore di combustibile 10 e la camera di equalizzazione vapore 16 è un condotto vapore o tubo 14 per condurre i vapori all'interno del serbatoio 10 alla camera 16.

Il numero di riferimento 22 indica generalmente una valvola di controllo di ingresso dell'aria che è montato sul vapori camera di equalizzazione 16.  Così, il sistema è dotato di due valvole di regolazione ingresso aria separati 12 e 22 che sono rispettivamente accoppiati tramite cavi 24 e 26 alla dell'acceleratore all'autoveicolo che può assumere la forma di un pedale dell'acceleratore normale 28.  Le valvole di aspirazione dell'aria 12 e 22 sono sincronizzati in modo tale che l'apertura della valvola di controllo dell'aria di aspirazione 22 del bilanciere 16 vapori precede sempre e supera l'apertura della valvola di aspirazione dell'aria 12 del serbatoio vapori di carburante 10, per motivi che risulteranno più chiari in seguito.

Il sistema di raffreddamento del veicolo comprende convenzionalmente un radiatore 30 per la memorizzazione di refrigerante liquido che viene fatto circolare attraverso il motore 20 in modo noto.  Una coppia di tubi 32 e 34 sono preferibilmente accoppiati nelle normali linee di riscaldamento dal motore 20 in modo da dirigere riscaldata refrigerante liquido dal motore 20 ad una bobina di riscaldamento 36, preferibilmente realizzato in rame, che è posizionato all'interno del serbatoio del vapore 10.  I hanno trovato che il sistema di circolazione dell'acqua costituito da tubi 32, 34 e 36 serve tre funzioni distinte.  In primo luogo, evitare che il serbatoio del vapore di raggiungere le temperature fredde a cui sarebbe altrimenti essere sottoposto a causa di alta pressione del vuoto e il flusso d'aria attraverso di esso. In secondo luogo, il refrigerante riscaldato serve a migliorare la vaporizzazione del combustibile immagazzinato all'interno del serbatoio 10 aumentando la sua temperatura.  In terzo luogo, il refrigerante liquido, dopo aver lasciato serbatoio 10 attraverso il condotto 34, viene raffreddato al punto 20 del motore può quindi essere eseguito a temperature notevolmente inferiori per aumentare ulteriormente l'efficienza e prolungare la durata del motore.

Inclusi in serie con il condotto del vapore 14 è un'unità di filtro 38 che è progettato per ritardare il flusso di vapori di carburante dal serbatoio 10 all'equalizzatore vapore 16.  La struttura precisa dell'unità filtro 38 verrà descritto più dettagliatamente in seguito.  Una valvola di regolazione di spinta 40 è posizionato a monte del gruppo filtrante 38 nel condotto 14 e funge da regolazione fine per il regime di minimo del veicolo.   Posizionato sull'altro lato dell'unità filtro 38 nel condotto 14 è una valvola di chiusura 42 che comprende una valvola unidirezionale sicurezza. Avviamento del motore 20 si apre la valvola 42 per permettere la pressione di vuoto del motore da trasmettere al serbatoio 10, ma, per esempio, un ritorno di fiamma si chiude la valvola per evitare una possibile esplosione.  Il serbatoio 10 può essere dotato di uno scarico 44 posizionato sul fondo della vasca.

Posizionato sul lato della camera di equalizzazione vapore 16 è una connessione iniettore 46 che può essere controllata da un trattino montato manopola di primer di controllo 48 collegato al serbatoio 10 attraverso il condotto 47.  Un condotto 50 si estende dall'apertura tappo sfiato olio 52 in un coperchio valvole 54 del motore 20 per l'equalizzatore di vapore 16 per alimentare l'olio blow-by al motore come mezzo per eliminare clatter valvola.  Si ritiene necessario a causa dell'estrema miscela povera di vapori di carburante e aria alimentata ai cilindri di combustione del motore 20 secondo la presente invenzione.

Con riferimento ora alla Fig.2 e Fig.3, il serbatoio del vapore di combustibile 10 della presente invenzione è illustrata in maggior dettaglio nelle viste in sezione ortogonali ed è visto per includere una coppia di pareti laterali 56 e 58 che sono preferibilmente costituito da acciaio resistente piastra (ad esempio 1/2" a strati) al fine di resistere alle pressioni di alto vuoto sviluppati all'interno.  Serbatoio 10 comprende inoltre parete superiore 60 e la parete di fondo 62 e pareti anteriore e posteriore, rispettivamente 64 e 66.

Nella parete anteriore 64 del serbatoio 10 è disposto un giunto 68 per l'accoppiamento del tubo flessibile del riscaldatore 32 con il condotto di rame interno 36.  Serbatoio 10 è inoltre provvista di una coppia di piastre di supporto piane orientate verticalmente 70 e 72 che sono posizionati leggermente all'interno lato pareti 56 e 58 e sono sostanzialmente paralleli ad essi. piastre di supporto 70 e 72 prestano integrità strutturale al serbatoio 10 e sono anche provvisto di una pluralità di aperture 74 (Fig.2) al fondo di essi per permettere la comunicazione di fluido attraverso di essa.   Il fondo del serbatoio 10 è generalmente riempito con da uno a cinque litri di carburante, e le pareti del serbatoio 10 insieme con le piastre 70 e 72 definiscono tre camere serbatoio 76, 78 e 80 che sono, in virtù delle aperture 74, in comunicazione di fluido tra loro.

Nella parete superiore 60 del serbatoio 10 è ricavata una apertura 82 per l'immissione un'estremità del condotto del vapore 14 in comunicazione di fluido con la camera interna 76 del serbatoio 10.  Una seconda apertura 84 è disposta nella parete superiore 60 del serbatoio 10 su cui il valvola di controllo presa d'aria 12 è posizionato.  Il gruppo valvolare 12 comprende una coppia di valvole a farfalla convenzionali 86 e 88 che sono accoppiati attraverso un'asta di comando 90 ad un braccio di controllo 92.  Controllo braccio 92 è, a sua volta, incernierata sotto il controllo di un cavo 24 ed è mobile tra una solida linea posizione indicata in Fig.2 il numero di riferimento 92 ed una posizione tratteggiata linea indicata in Fig.2 il numero di riferimento 92'.

Stelo 90 e valvole 86 e 88 vengono inseriti nel journal in un alloggiamento 94 avente una piastra di base 96 che è montato su un coperchio 98.  Come si vede nella Fig.1, la piastra di base 96 comprende diverse porte piccola aspirazione aria o aperture 100 formate su entrambi i lati delle valvole a farfalla 86 e 88, che sono utilizzate per uno scopo che diventa più chiaro in seguito.

Stelo 90 è anche imperniato in una flangia 102 che è montato per coprire 98, mentre una molla di richiamo 104 per braccio di controllo 92 è imperniato a coprire 98 tramite flangia 106.

Si estende attraverso il deflettore e supporto piastre 70 e 72 delle camere laterali 78 e 80 del serbatoio 10 per essere in comunicazione di fluido con le aperture 100 sono una coppia di condotti di aria 108 e 110 aventi ciascuno una valvola a lamella 112 e 114 posizionate alle estremità, per il controllo dell'aria e il flusso di vapore attraverso di essa. La canna valvole 112 e 114 co-operage con le piccole aperture 100 formata nella piastra di base 96 per fornire la quantità adeguata di aria nel serbatoio 10 mentre il motore è al minimo e la farfalla valvole 86 e 88 sono chiusi.

Montato alla parete frontale 64 del serbatoio 10 è un elemento di supporto del perno 132 per ricevere girevolmente un elemento filtrante che è indicato generalmente dal numero di riferimento 134 ed è illustrato in una vista prospettica, parzialmente in spaccato vista in Fig.5.   L'unico elemento, filtro girevole 134 comprende un elemento di telaio 136 avente una stub pin-ricevente 138 estendentesi lungo un longherone di esso.  Il materiale filtrante effettiva contenuta all'interno del telaio 136 comprende uno strato di particelle di carbonio 148 che è inserito tra una coppia di strati di materiale filtrante spugnoso che può, per esempio, essere fatto di neoprene.  Gli strati di neoprene 144 e 146 e carbonio particelle 148 sono mantenuti in posizione da superiore e inferiore schermi 140 e 142 che si estendono all'interno, e sono garantiti da, membro cornice 136.  Un tubo di gomma a parete spessa 150 con un anello centrale 151 è assicurato all'inizio della schermata 140 in modo da combaciare con l'apertura 82 della parete superiore 60 (vedi Fig.2) quando il gruppo filtro 134 è nella sua linea solida posizione operativa illustrata in Fig.2.  In quest'ultima posizione, si può notare che il condotto del vapore 14 disegna fumi vapori direttamente dal filtro 134, piuttosto che dalla porzione interna 76 del serbatoio 10.  In contrasto, quando l'elemento filtrante 134 è nella sua posizione operativa alternativa, indicato con linee tratteggiate nella Fig.2, il condotto del vapore 14 trae fumi principalmente dalle porzioni interne 76, 78 e 80 del serbatoio 10.

Fig.4 è una vista ingrandita di uno dei gruppi valvola a lamella 114, che illustra il modo in cui la valvola si apre e si chiude in risposta al particolare depressione creata all'interno del serbatoio 10.   Valvole 112 e 114 sono progettati per immettere aria appena sufficiente al serbatoio 10 dalle aperture 100 al minimo del motore per evitare lo spegnimento del motore.

Facendo ora riferimento alla Fig.6, Fig.7 e Fig.8, la camera di equalizzazione di vapore 16 della presente invenzione è visto includere rispettivamente pareti posteriori 152 anteriore e 154, una parete superiore 156, una parete laterale 158, e un altro parete laterale 160. il vapore camera di equalizzazione 16 è fissata al collettore 18 come da una pluralità di bulloni 162 alle quali può essere posizionata una guarnizione convenzionale 164.

Nella parete superiore 156 del compensatore di vapore 16 è ricavata una apertura 166 per comunicare l'estremità di uscita del condotto del vapore 14 con un rimescolamento e la camera 168.  Adiacente alla miscelazione equalizzazione ed equalizzazione camera 168 nella parete 154 è formata un'altra apertura 170 che comunica con l'aria esterna attraverso l'apertura 178 formata nella parte superiore della scatola 176.   La quantità di aria immessa attraverso le aperture 178 e 170 è controllata da una convenzionale valvola a farfalla 172.  La valvola a farfalla 172 è ruotato da un'asta di comando 180 che, a sua volta, è accoppiata ad un braccio di controllo 182. cavo 26 è collegato all'estremità del braccio di controllo 182 più lontana dalla mezzeria e agisce contro la sollecitazione ritorno della primavera 184, l'ultimo dei quali è imperniato alla piastra laterale 152 del compensatore di vapore 16 attraverso un proiettando flangia 188. il numero di riferimento 186 indica generalmente un leveraggio di azionamento della valvola a farfalla, come illustrato più chiaramente in Fig.8, e che è di progetto convenzionale come può essere apprezzato da un tecnico del ramo.

Posizionata sotto miscelazione e la camera 168 equalizzazione è un'unità filtro che è indicato generalmente dal numero di riferimento 188.  Il filtro 188, che è illustrato in esploso in Fig.11, comprende un coperchio superiore scanalata plastica 190 e un coperchio di plastica scanalato inferiore 192.  Posizionato adiacente alla parte superiore e inferiore copre 190 e 192 è una coppia di elementi di maglia schermo rispettivamente 194 e 196. Posizionato tra gli elementi retino 194 e 196 è un elemento di supporto 198 che è preferibilmente formato da un materiale filtrante spugnoso, come, per esempio, neoprene.  L'organo di supporto 199 è formata sulle superfici superiori ed inferiori, una coppia di ricettacoli 200 e 202, i cui diametri sono dimensionati in modo simile a l'apertura 166 nella piastra superiore 156 e le aperture formate nel collettore di aspirazione 18 che sono rispettivamente indicati dai numeri di riferimento 210 e 212 in Fig.6.

Posizionata in recipienti 200 e 202 sono particelle di carbonio 204 e 206, rispettivamente, per scopi ritardo e di controllo vapore.

Facendo ora riferimento alla Fig.9, l'unità filtro 38 montato nel condotto di vapore 14 è illustrata in una vista in sezione longitudinale ed è visto comprendere un tubo cilindrico flessibile esterno 214 che è atto a collegare con tubo 14 alle due estremità da una coppia di adattatore elementi 216 e 218.   Contenute all'interno del tubo flessibile esterno 214 è un contenitore cilindrico 220, preferibilmente in materiale plastico, che ospita, nel suo centro, una miscela di fibre di carbonio e filtri neoprene 222.   Alle due estremità della miscela 222 sono depositate particelle di carbonio 224 e 226, mentre l'intero gruppo di filtraggio si svolge all'interno del contenitore 220 da schermi di estremità 228 e 230 che consentono il passaggio di vapori attraverso di essa tenendo le particelle di carbonio 224 e 226 in posizione.

Fig.10 illustra una forma della valvola di regolazione della spinta 40 che è posizionato entro la linea 14.  Questa valvola controlla semplicemente la quantità di fluido che può passare attraverso il condotto 14 attraverso un elemento di valvola rotante 41.

Nel funzionamento, la valvola di regolazione della spinta 40 viene inizialmente regolata per ottenere un più agevole minimo possibile per il particolare veicolo a motore in cui è installato il sistema.  La valvola di intercettazione di emergenza 42, che è chiuso quando il motore è spento, intrappola generalmente abbastanza vapore tra esso e l'equalizzatore di vapore 16 per avviare il motore 20.  Inizialmente, la presa posteriori valvole 12 del serbatoio 10 sono completamente chiuse, mentre la presa d'aria valvole 22 sull'equalizzatore 16 sono aperti ammettere una carica di aria al vapor dell'equalizzatore prima il vapore dal serbatoio, costringendo così il vapore preesistente nel compensatore di vapore nel collettore.   Le piccole aperture 100 formate nella piastra di base 96 del serbatoio 10 entrata d'aria sufficiente per azionare la canna valvole per permettere al vapore e aria sufficiente per essere disegnato attraverso il condotto del vapore 14 ed equalizzatore 16 al motore 20 per fornire minimo liscia.  L'aria frontale valvole 22 sono sempre impostati prima delle valvole aria posteriori 12 ed i collegamenti 24 e 26 sono accoppiati al pedale dell'acceleratore 28 tale che il grado di apertura delle valvole 22 anteriore supera sempre il grado di apertura delle valvole posteriori 12.

Al primo avviamento del motore 20, a causa della condizione di chiusura delle valvole posteriori 12, una pressione elevata vuoto viene creato all'interno del serbatoio 10 che provoca il gruppo filtro 134 posizionate a serbatoio 10 a salire alla sua posizione operativa indicata con linea continua in Fig. 2.  In questo modo, una quantità relativamente piccola di vapore acqueo sia prelevata direttamente dal filtro 134 attraverso il condotto del vapore 14 al motore per permettere a quest'ultima di funzionare su una miscela estremamente magra.

Su accelerazione iniziale, la presa d'aria anteriore valvola 22 si aprirà ulteriormente, mentre il gruppo farfalla posteriore 12 inizierà ad aprirsi. Quest'ultima azione riduce la depressione all'interno del serbatoio 10 in cui il gruppo filtro 134 sarà abbassato alla sua posizione operativa alternate illustrata con linea tratteggiata in Fig.2.   In questa posizione, l'estremità inferiore del gruppo filtro 134 può effettivamente riposare nel combustibile liquido contenuto all'interno del serbatoio 10.  Di conseguenza, al momento dell'accelerazione, il gruppo filtro 134 viene spostato fuori comunicazione diretta di fluido con l'apertura 82 in modo che il condotto del vapore 14 quindi richiama vapori di carburante e aria dall'intero serbatoio 10 per ottenere una miscela di combustione ricca al motore, che è necessaria durante l'accelerazione.

Quando il veicolo a motore raggiunge una velocità costante, e l'operatore facilita dal pedale dell'acceleratore 28, la farfalla gruppo valvola posteriore 12 si chiude, ma la presa d'aria anteriore 22 rimane aperto in una certa misura. La chiusura della presa d'aria posteriore 12 aumenta la pressione di vuoto all'interno del serbatoio 10 al punto in cui il gruppo filtro 134 viene elaborato nella sua posizione operativa iniziale.  Come illustrato, in questa posizione, l'apertura 82 è in sostanziale allineamento con l'apertura 151 del tubo 150 per posizionare l'unità filtro 134 in comunicazione diretta di fluido con il condotto di vapore 14, riducendo così la quantità di vapore e miscela di aria alimentata al motore.  Qualsiasi vapore alimentato attraverso il condotto 14, mentre il filtro 134 è in questa posizione si crede essere disegnata direttamente fuori l'unità filtro stesso.

Ho potuto ottenere cifre estremamente elevate mpg con il sistema della presente invenzione, installato su un motore V-8 di un convenzionale 1971 macchina di fabbricazione americana. In realtà, i tassi chilometraggio superiori a cento miglia per gallone US sono stati raggiunti con la presente invenzione.  La presente invenzione elimina la necessità di pompe convenzionali carburante, carburatori, e serbatoi di carburante, più che compensando qualsiasi dei componenti della presente invenzione potrebbero altrimenti aggiungere al costo di una macchina. Il sistema può essere costruito con componenti e tecniche prontamente disponibili, e può essere fornita in kit così come primo equipaggiamento.

Ovviamente, numerose modifiche e varianti della presente invenzione sono possibili alla luce degli insegnamenti di cui sopra. Ad esempio, anche se descritta in relazione al funzionamento di un autoveicolo, la presente invenzione può essere universalmente applicata a qualsiasi motore a quattro tempi per cui il suo funzionamento dipende dalla combustione di combustibili fossili. Pertanto, è inteso che nell'ambito delle rivendicazioni allegate l'invenzione può essere attuata diversamente da quanto specificatamente descritto qui.

Il Motore a Magneti Permanenti di Stephen Kundel
Brevetto US  7.151.332           19 dicembre 2006                Inventore: Stephen Kundel

MOTORE AVENDO ALTERNATIVI E ROTANTI MAGNETI PERMANENTI
Questo brevetto descrive un motore alimentato prevalentemente da magneti permanenti. Questo sistema utilizza un telaio oscillante per posizionare i magneti in movimento in modo da fornire una forza di rotazione continuo sull'albero di uscita.

ASTRATTO
Un motore che ha un rotore supportato per rotazione attorno ad un asse, e almeno una coppia di magneti del rotore distanziata angolare attorno all'asse e sostenuto sul rotore, almeno un magnete alternativo, ed un attuatore per muovere il magnete alternato ciclicamente verso e lontano dalla coppia di magneti del rotore, e quindi la rotazione dei magneti del rotore rispetto al magnete alternativo.
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BACKGROUND DELL'INVENZIONE
La presente invenzione si riferisce al campo dei motori. Più in particolare, si riferisce ad un motore il cui rotore è azionato dalla reciproca attrazione e repulsione dei magneti permanenti situati sul rotore e un oscillatore.

Vari tipi di motori sono utilizzati per pilotare un carico. Ad esempio, i motori idraulici e pneumatici usa il flusso di liquido e di gas pressurizzato, rispettivamente, per guidare un rotore collegato ad un carico. Tali motori devono essere continuamente alimentati con fluido in pressione da una pompa azionata da energia convertita in potenza rotazione da un motore primo, ad esempio un motore a combustione interna. I diversi processi di conversione di energia, perdite di flusso e le perdite di pompaggio diminuiscono l'efficienza operativa dei sistemi a motore di questo tipo.

motori elettrici convenzionali impiegano la forza applicata ad un conduttore di corrente posto in un campo magnetico. In un c. c. motore il campo magnetico viene fornito sia da magneti permanenti o da bobine di campo avvolto intorno poli di campo chiaramente definite su uno statore. I conduttori su cui si sviluppa la forza si trovano su un rotore e alimentati con corrente elettrica. La forza indotta nella bobina viene utilizzata per applicare una coppia di rotore, la cui grandezza varia con l'ampiezza della corrente e la forza del campo magnetico. Tuttavia, dispersione di flusso, traferri, effetti della temperatura, e la forza contro-elettromotrice riducono l'efficienza del motore.

magneti dipolo permanenti hanno un polo nord magnetico, un polo sud magnetico e campi magnetici che circondano ogni polo. Ogni polo magnetico attrae un polo di polarità magnetica opposta. Due poli magnetici della stessa polarità respingono. Si desidera che un motore sviluppare tale che il rotore è azionato dalla reciproca attrazione e repulsione dei poli dei magneti permanenti.

SOMMARIO DELL'INVENZIONE
Un motore secondo la presente invenzione comprende un rotore supportato per rotazione attorno ad un asse, una prima coppia di magneti del rotore comprendente un primo ed un secondo magneti del rotore distanziate angolarmente attorno all'asse e sostenuto sul rotore, un magnete alternativo, ed un attuatore per muovere il magnete alternato ciclicamente verso e lontano dalla prima coppia di magneti del rotore, e ciclicamente ruotando la prima coppia di magneti del rotore rispetto al magnete alternativo. Preferibilmente il motore comprende una seconda coppia di magneti del rotore supportato sul rotore, distanziata assialmente dalla prima coppia di magneti del rotore, la seconda coppia comprendente un terzo magnete del rotore ed un quarto magnete rotore distanziate angolarmente attorno all'asse del terzo magnete del rotore. Il magnete alternativo si trova assialmente tra la prima e la seconda coppia rotore magnetico, e l'attuatore si sposta ciclicamente il magnete alternativo verso e lontano dalla prima e seconda coppia di magneti del rotore.

I magneti sono preferibilmente magneti permanenti dipolo. I poli del magnete alternativo sono disposti in modo che siano rivolte in direzioni laterali opposte.

Il motore può essere avviato ruotando manualmente il rotore attorno al suo asse. La rotazione continua utilizzando l'attuatore per spostare il magnete alternativo verso la prima coppia rotore e dalla seconda coppia rotore quando la rotazione del rotore porta il polo di riferimento del primo magnete del rotore più vicino al polo opposto del magnete alternativo, e il contrario polo del secondo magnete del rotore più vicino al polo di riferimento del magnete alternativo. Poi l'attuatore muove il magnete alternativo verso la seconda coppia rotore e lontano dalla prima coppia rotore quando la rotazione del rotore porta il polo di riferimento del terzo magnete del rotore più vicino al polo opposto del magnete alternativo, e il polo opposto della quarta magnete del rotore più vicino al polo di riferimento del magnete alternativo.

Un motore secondo la presente invenzione non necessita di alimentatori per eccitare una bobina di campo poiché i campi magnetici del rotore e dell'oscillatore sono prodotte da magneti permanenti. Una batteria da nove volt CC è stata applicata ad un meccanismo di commutazione attuatore di alternare la polarità di un solenoide alla frequenza del rotore. Il solenoide è sospeso su un magnete permanente del meccanismo azionatore tale che la rotazione del rotore e la polarità alternata di un solenoide provoca l'attuatore ad oscillare il magnete alternativo ad una relazione di frequenza e di fase che è più efficiente rispetto alla rotazione del rotore.
Il motore è leggero e portatile, e richiede solo una d portatile disponibile in commercio. c. batteria per alimentare un attuatore per l'oscillatore. Non è richiesta alcuna elettronica di azionamento del motore. Il funzionamento del motore è praticamente silenzioso.

Vari oggetti e vantaggi della presente invenzione risulteranno evidenti agli esperti del ramo dalla seguente descrizione dettagliata della forma di realizzazione preferita, se letta alla luce dei disegni allegati.
BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Questi ed altri vantaggi della presente invenzione risulteranno evidenti agli esperti del ramo dalla seguente descrizione dettagliata di una forma di realizzazione preferita se considerata alla luce dei disegni allegati, in cui:
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Fig.1A è una vista laterale di un motore secondo la presente invenzione;
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Fig.1B è una vista prospettica del motore di Fig.1A
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Fig.2 è una vista dall'alto del motore di Fig.1A e Fig.1B mostrando i magneti del rotore disposti orizzontalmente ed i magneti alternativi situati vicino ad una estremità della loro gamma di viaggio.
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Fig.3 è una vista dall'alto del motore di Fig.2 mostra i magneti del rotore ruotare mezzo giro dalla posizione illustrata nella Fig.2, ed i magneti alternativi situati in prossimità dell'estremità opposta della loro gamma di viaggio.
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Fig.4 è un diagramma schematico di un primo stato del complesso di commutazione attuatore del motore Fig.1
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Fig.5 è un diagramma schematico di un secondo stato del complesso di commutazione attuatore del motore Fig.1
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Fig.6 è vista in sezione trasversale di un albero a manicotto allineato con l'asse del rotore che mostra un dito contatto a contatto e ponte lamiere del pacco commutazione.
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Fig.7 è una vista assonometrica che mostra le dita a contatto di commutazione garantiti su bracci girevoli e seduti sui connettori ponte del gruppo di commutazione.
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Fig.8 è una vista in sezione trasversale assonometrica che mostra un driver che comprende un solenoide e magnete permanente per l'oscillazione del braccio attuatore in risposta alla rotazione del rotore.
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Fig.9 è una vista dall'alto di una disposizione alternativa dei magneti del rotore, in cui sono disposti orizzontalmente e ruotato di novanta gradi dalla posizione illustrata nella Fig.2, ed i magneti alternativi sono situati vicino un'estremità della loro gamma di spostamento.
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Fig.10 è una vista dall'alto che mostra la disposizione rotore di Fig.9 ruotato mezzo giro dalla posizione mostrata in Fig.9, ed i magneti alternativi situati in prossimità dell'estremità opposta della loro gamma di spostamento; e
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Fig.11 è una vista dall'alto del motore che mostra una terza disposizione dei magneti del rotore, che sono inclinate rispetto all'asse ed i magneti alternativi.
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Fig.12 è un grafico che mostra lo spostamento angolare del rotore 10 e lo spostamento lineare dei magneti alternativi
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Fig.13 è una vista dall'alto di una coppia di magneti del rotore disposti orizzontalmente e magneti alternativi trova vicino ad una estremità della loro gamma di viaggio.
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Fig.14 è una vista dall'alto del motore della Fig.13 mostra i magneti del rotore ruotare mezzo giro dalla posizione illustrata in Fig.13, ed i magneti alternativi situati in prossimità dell'estremità opposta della loro gamma di corsa; e
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Fig.15 è una sezione trasversale prospettica di un'altra forma di attuazione del motore secondo l'invenzione.

DESCRIZIONE  DETTAGLIATA  DEI  DISEGNI
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Un motore secondo l'invenzione, illustrata in Fig.1A e Fig.1B include un albero di rotore 10 supportato per la rotazione attorno all'asse 11 su cuscinetti 12 e 14 situato su supporti verticali 16 e 18 di un telaio.   Un meccanismo oscillatore comprende bracci oscillatori 20, 22 e 24 girevolmente supportati su cuscinetti 26, 28 e 30, rispettivamente, fissato ad un supporto orizzontale 32, che è fissato a ciascuna estremità assiale ai sostegni verticali 16 e 18.   I bracci oscillatori 20, 22 e 24 sono formate con fori passanti 15 allineati con l'asse 11 del rotore 10, i fori che consentono la rotazione del rotore e girevoli oscillazione del braccio senza produrre interferenze tra il rotore e le braccia.

Estendendosi in direzioni diametralmente opposte dal rotore all'asse 11 e fissati all'albero del rotore 10 sono quattro piastre 33, distanziate assialmente tra loro lungo l'asse del rotore, ogni piastra di supporto magneti permanenti fissato alla piastra e rotante con l'albero del rotore.

Ogni imperniamento braccio oscillatore 20, 22 e 24 del supporto meccanismo oscillatore magneti permanenti situati tra i magneti del rotore.  Elicoidale ritorno di compressione a spirale molle 34 e 35 applica opposto diretto forze all'oscillatore bracci 20 e 24 mentre ruotano sui loro rispettivi supporti cardine 26 e 30, rispettivamente.  Dal punto di vista di Fig.1A e Fig.1B, quando la molla 34 viene compressa mediante spostamento del braccio oscillatore, la molla applica una forza verso destra all'oscillatore braccio 20 che tende a riportarlo nella sua neutra, posizione iniziale.   Quando molla 35 viene compressa dallo spostamento del braccio 24, la molla applica una forza verso sinistra al braccio 24 che tende a riportarlo nella sua folle, posizione di partenza.

I bracci oscillatori 20, 22 e 24 oscillante attorno ad orientarsi supportate 26, 28 e 30, e si muovono in risposta ad un attuatore 36, che comprende un braccio attuatore 38, fissato tramite cuscinetti a 39, 40 e 41 ai bracci oscillatori 20 , 22 e 24, rispettivamente.  Attuatore 36 provoca braccio attuatore 38 ricambiare linearmente verso sinistra e verso destra dalla posizione illustrata in Fig.1A e Fig.1B.   I cuscinetti 39, 40 e 41, permettono braccia oscillatore 20, 22 e 24 a perno e il puntone di tradurre, senza interferenze reciproche.  Coppie di ruote di guida 37a e 37b distanziate lungo il braccio attuatore 38, includono ciascuno una ruota situata su un lato opposto del braccio attuatore 38 da un'altra ruota della ruota coppia, per guidare il movimento lineare del puntone e mantenendo i bracci oscillatori 20, 22 e 24 sostanzialmente in un piano verticale come oscillare.  Alternativamente, i bracci oscillatori 20, 22 e 24 possono essere sostituiti da un meccanismo che permette i magneti sui bracci oscillatori ricambiare linearmente con il braccio attuatore 38 anziché oscillante sopra il rotore 10 a 26, 28 e 30.
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Fig.2 mostra una prima disposizione dei magneti del rotore permanenti 42 - 49 che ruotano attorno all'asse 11 e sono fissati all'albero del rotore 10, ed i magneti alternati permanenti 50 - 52 che si muovono lungo l'asse 11 e sono fissati ai bracci oscillanti 20, 22 e 24.   Ogni magnete ha un polo di polarità del riferimento e un polo di polarità opposta a quella della polarità di riferimento.   Ad esempio, magneti del rotore 42, 44, 46 e 48, che si trova su un lato dell'asse 11, hanno ciascuno un nord, polo positivo o riferimento 54 dell'attuatore 36 e una a sud, polo negativo o opposta 56 rivolto verso l'attuatore rivolto.  Analogamente, magneti di rotazione 43, 45, 47 e 49, diametralmente opposta ai magneti del rotore 42, 44, 46 e 48, hanno ciascuna un polo sud rivolto verso l'attuatore 36 ed un polo nord rivolto verso l'attuatore.  I poli nord 54 dei magneti alternativi 50 - 52 volto verso destra dal punto di vista visto in Fig.2 e Fig.3 e loro poli sud 56 volto verso sinistra.
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Fig.4 mostra un assieme interruttore situato nella regione di estremità di sinistra dell'albero di rotore 10.  Un cilindro 58, preferibilmente formato da PVC, è fissato al rotore 10.  Cilindro 58 contiene piastrine di contatto 59 e 60, preferibilmente di rame, situati sulla sua superficie esterna, allineata angolarmente, ed estendentesi circa 180 gradi attorno all'asse 11, come mostrato in Fig.5.   Cilindro 58 ha piastre di contatto 61 e 62, preferibilmente in ottone, situati sulla sua superficie esterna, allineata angolarmente, estendendo circa 180 gradi attorno all'asse 11, e disassato rispetto al contatto piastre 59 e 60.

Un alimentatore a corrente continua 64, ha i suoi terminali positivo e negativo collegati elettricamente tramite diti di contatto 66 e 68, a contatto con le piastre 61 e 62, rispettivamente.  Un terzo dito contatto 70, mostrato contattando piastra 61, collega il terminale 72 di un solenoide 74 elettricamente al terminale positivo di alimentazione 64 tramite la barretta di contatto 66 e il contatto piastra 61.  Un quarto dito contatto 76, mostrato contattando piastra 62, collega terminal 78 del solenoide 74 elettricamente al terminale negativo della alimentazione 64 tramite la barretta di contatto 68 e il contatto piastra 62.  Un quinto dito contatto 80, allineato assialmente con piastra di contatto 59 e compensato assialmente dalla piastra di contatto 61, è collegato anche al terminale 78 di elettrovalvola 74.

Preferibilmente l'alimentazione in corrente continua 64 è una batteria da nove volt, o un alimentatore in corrente continua, il cui ingresso può essere una fonte di alimentazione 120 volt, 60 Hz convenzionale.  Il meccanismo di alimentazione e della commutazione corrente continua descritto con riferimento alle Figg. 4 a 7, può essere sostituito da una sorgente di alimentazione collegato direttamente attraverso i terminali 72 e 78 del solenoide 74. Come cicli attuali ingresso, la polarità del solenoide 74 alterna, il braccio attuatore 38 si muove rispetto ad un toroidale magnete permanente 90 (mostrato in Fig.8), ed i magneti alternativi 50 - 52 ricambiare dei bracci oscillanti, 20, 22 e 24 che sono guidati dal braccio attuatore 38.
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Fig.5 mostra lo stato del gruppo interruttore quando l'albero rotore 10 è ruotato di circa 180° dalla posizione mostrata in Fig.4.  Quando il gruppo interruttore è nello stato mostrato in Fig.5, in corrente continua di alimentazione 64 ha i suoi terminali positivo e negativo collegati elettricamente tramite diti di contatto 66 e 68 a contatto con le piastre 59 e 60, rispettivamente.   Contatto barretta 70, mostrato contattando piastra 60, collega il terminale 72 del solenoide 74 elettricamente al terminale negativo della alimentazione 64 tramite la barretta di contatto 68 e il contatto piastra 60.  Contatto barretta 80, mostrato contattando piastra 59, collega il terminale 78 del solenoide 74 elettricamente al terminale positivo attraverso barretta contatto 66 e il contatto piastra 59. Contatto barretta 76, allineata assialmente con piastra di contatto 62 e l'offset assialmente dalla piastra di contatto 60, rimane collegata al morsetto 78 del solenoide 74.  In questo modo, la polarità del solenoide 74 cambia ciclicamente come il rotore 10 ruota attraverso ogni mezzo giro.
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Fig.6 mostra in sezione trasversale, il cilindro 58 che è allineato con e guidato dal rotore 10, un dito di contatto 70, e le piastre di contatto 59 - 62 del complesso di commutazione, che ruotano con l'albero del rotore e cilindro attorno all'asse 11 .
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Come illustrato Fig.7, bracci distanziati assialmente 82 sono supportati su un alberino 71, preferibilmente in teflon o altro materiale autolubrificante, per facilitare la rotazione dei bracci attorno all'asse dell'albero 71.   Ogni dito di contatto 66, 68 , 70, 76 e 80 si trova all'estremità di un braccio 82, e la tensione molle 84, fissata a ciascun braccio 82, sollecitare i diti di contatto 66, 68, 70, 76 e 80 costantemente verso l'impegno con le piastre di contatto 59 – 62.
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Fig.8 illustra l'attuatore 36 per alternativo del braccio attuatore 38 in risposta alla rotazione del rotore 10 e la polarità alternata del solenoide 74.   L'attuatore 36, comprende il solenoide 74, il toroidale magnete permanente 90, uno spider flessibile elastico 92 per sostenere il solenoide di sopra del piano del magnete, e un cesto o telaio 94, al quale è fissato il ragno.  Il braccio attuatore 38 è fissato al solenoide 74.  La polarità delle elettrovalvole 74 modifiche come asse del rotore 10 ruota, provocando il solenoide e l'attuatore del braccio 38 di ricambiare dovuta alla polarità alternata del relativo solenoide a quello del magnete permanente 90 toroidale.   Come i cambiamenti di polarità elettrovalvole, il braccio attuatore 38 scambia linearmente a causa delle forze alternate di attrazione e repulsione del magnete 74 rispetto ai poli del magnete 90.  Il braccio attuatore 38 è fissato ai bracci oscillatori 20, 22 e 24 causano loro di pivot, ed i magneti alternativi 50 - 52, fissati ai bracci oscillatori, di ricambiare. In alternativa, i magneti alternativi 50 - 52 possono essere fissati direttamente al braccio 38, in modo che i magneti 50 - 52 loro volta, senza necessità di un componente oscillante intermediario.

È importante notare a questo punto della descrizione che, quando due magneti avvicinano l'uno all'altro con le loro poli della stessa polarità di fronte all'altro, ma leggermente sfalsati, c'è una tendenza per i magneti di ruotare al polo opposto dell'altro magnete.  Pertanto, nella forma di realizzazione preferita della presente invenzione, la posizione angolare in cui il gruppo interruttore dell'attuatore 36 modifiche tra gli stati di Fig.4 e Fig.5 è leggermente fuori fase con la posizione angolare del rotore 10 per aiutare imbracatura o spingere il braccio attuatore 38 in direzione opposta alla posizione preferita del rotore.  La fase ottimale di offset è di circa 5-8 gradi. In questo modo, si sfrutta la tendenza di ciascun magnete rotore di ruotare attorno al proprio campo magnetico quando leggermente sfalsata dal rispettivo magnete alternativo, e la forza repulsiva tra poli come dei magneti alternativi e magneti del rotore è ottimizzato per spingere il magnete rotore attorno l'asse del rotore 11, aumentando così l'efficienza complessiva del motore.
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Fig.12 è un grafico che mostra lo spostamento angolare 96 del rotore 10 e lineare spostamento 98 dei magneti alternativi 50 - 52.  Punto 100 rappresenta la fine dell'intervallo di spostamento dei magneti alternativi 50 - 52 mostrati nelle Fig.2 e Fig.9, e il punto 102 rappresenta l'estremità opposta della gamma di spostamento dei magneti alternativi 50 - 52 mostrati nelle Fig.3 e Fig.10.  Il punto 104 rappresenta la posizione angolare dei magneti del rotore 42 - 49 quando nel piano orizzontale mostrata nelle Fig.2 e Fig.9, e il punto 106 rappresenta la posizione angolare dei magneti del rotore 42 - 49 quando ruotato metà rotazione al piano orizzontale mostrata in Fig.3 e Fig.10.  Preferibilmente, i magneti alternativi 50 - 52 e magneti del rotore 42 - 49 rientrano fuori fase: magneti alternativo piombo e magneti del rotore ritardo di parecchi gradi. I magneti alternativi 50 - 52 raggiungono le rispettive estremità della loro gamma di viaggio prima rotazione del rotore sposta i magneti del rotore 42 - 49 nell'unità piano orizzontale.

Quando i poli di riferimento 54 e 56 poli opposti dei magneti del rotore 42 - 49 e magneti alternativi 50 - 52 sono disposte come mostrato in Fig.2 e Fig.3, la posizione del rotore è stabile quando i magneti del rotore sono in un piano orizzontale.  La posizione del rotore è instabile in qualsiasi altra posizione angolare, e si muove verso la stabilità orizzontale da qualsiasi posizione instabile, ed è meno stabile quando i magneti del rotore 42 - 49 sono in un piano verticale.  Il grado di stabilità del rotore 10 è una conseguenza della reciproca attrazione e repulsione dei poli dei magneti del rotore 42 - 49 e magneti alternativi 50 - 52 e la relativa vicinanza tra i pali.   In Fig.2, l'alternativo magneti 50 - 52 sono situati ad una prima estremità della corsa.   In Fig.3, i magneti alternativi 50 - 52 hanno ricambiato all'estremità opposta del viaggio, ed i magneti del rotore hanno ruotato mezzo giro dalla posizione illustrata in Fig.2.

Quando il rotore è fermo, la rotazione può essere facilmente avviato manualmente applicando la coppia in entrambe le direzioni.  Attuatore 36 sostiene rotazione del rotore dopo che si connette alla fonte di alimentazione. La rotazione del rotore 10 attorno all'asse 11 è aiutata dal movimento ciclico dei magneti alternativi 50 - 52, la loro posizione assiale tra le coppie di rotore a magneti 42 - 43, 44 - 45, 46 - 47 e 48 - 49, la disposizione dei loro poli in relazione ai poli dei magneti del rotore, e la relazione di frequenza e la fase del loro movimento alternativo rispetto alla rotazione dei magneti del rotore.   Attuatore 36 mantiene il rotore 10 e l'attuatore rotante braccio 38 oscillante alla stessa frequenza, la relazione di fase essendo come descritto con riferimento alle Fig.12.

Con i magneti del rotore 42 e 49 come mostrato in Fig.2, quando visto dall'alto, i poli nord 54 dei magneti del rotore sul lato sinistro dell'asse 11 faccia una prima direzione assiale 110, cioè, verso l'attuatore 36, ei poli nord 54 dei magneti del rotore sul lato destro dell'asse 11 volto nella opposta direzione assiale 112, distanti attuatore 36. Quando i magneti del rotore 42 - 49 sono situati come in Fig.2, i poli Nord 54 di magneti alternativi 50 - 52 sono adiacenti i poli sud 56 di magneti del rotore 45, 47 e 49, ed i poli sud 56 di magneti alternativi 50 - 52 sono adiacenti i poli nord 54 di magneti del rotore 44, 46 e 48.
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Inoltre, quando l'albero del rotore 10 ruota nella posizione mostrata in Fig.2, i magneti alternativi 50 - 52 sono situati al, o in prossimità, una estremità della corsa assiale, in modo che i poli nord 54 di magneti alternativi 50 - 52 valgono situato vicino ai poli sud 56 di magneti del rotore 45, 47 e 49, rispettivamente, e relativamente più distanti dai poli nord 54 di magneti del rotore 43, 45 e 47, rispettivamente.  Analogamente, i poli sud 56 di magneti alternativi 50 - 52 si trovano vicino ai poli nord del magnete del rotore, rispettivamente 44, 46 e 48, e relativamente più distanti dai poli sud di magneti del rotore 42, 44 e 46, rispettivamente.

Con i magneti del rotore 42 e 49 ruotato in un piano orizzontale mezzo giro dalla posizione di Fig.1B, se visto dall'alto, come mostrato in Fig.3, i poli nord 54 di magneti alternativi 50 - 52 sono situati adiacenti sud poli di magneti del rotore 42, 44 e 46, ed i poli sud 56 di magneti alternativi 50 - 52 sono localizzati i poli nord 54 di magneti del rotore 43, 45 e 47, rispettivamente adiacenti.  Quando il rotore 10 si trova come mostrato in Fig.3, i magneti alternativi 50 - 52 sono situati su o vicino alla estremità opposta della loro corsa assiale da quello di Fig.2, in modo tale che i poli nord 54 di magneti alternativi 50 - 52 si trovano vicino ai poli sud 56 del magnete del rotore 42, 44 e 46, rispettivamente, e relativamente più distanti dai poli nord dei magneti del rotore, rispettivamente 44, 46 e 48.  Analogamente, quando l'albero 10 del rotore si trova come mostrato in Fig.3, i poli sud 56 di magneti alternativi 50 - 52 sono situate vicino ai poli nord del magnete del rotore 43, 45 e 47, rispettivamente, e relativamente più distanti dai poli sud di magneti del rotore, rispettivamente 45, 47 e 49.

Nel funzionamento, la rotazione del rotore 10 in un senso o angolare viene avviato manualmente o con un avviatore attuatore (non mostrato).  Attuatore 36 cause alternativi magneti 50 - 52 a oscillare o ricambiare alla stessa frequenza della frequenza di rotazione del rotore 10, ossia un ciclo di movimento alternativo per ciclo di rotazione, preferibilmente con la relazione di fase illustrata in Fig.12.  Quando i magneti alternativo 50 - 52 sono situati come mostrato in Fig.2, l'albero del rotore 10 sarà completato circa mezzo giro dalla posizione di Fig.3 alla posizione di Fig.2.

La rotazione del rotore 10 è aiutata da reciproca attrazione tra i poli nord 54 dei magneti alternativi 50 - 52 ed i poli sud 56 dei magneti del rotore 43, 45, 47 e 49 che sono quindi vicini rispettivamente ai poli nord dei magneti alternativi 50 - 52, e attrazione reciproca tra i poli sud dei magneti alternativi 50 - 52 e le poli nord dei magneti del rotore 42, 44, 46 e 48 che sono quindi più vicini rispettivamente ai poli nord dei magneti alternativi.

Supponiamo rotore 10 ruota in senso antiorario se visto dall'attuatore 36, ed i magneti del rotore 42, 44, 46 e 48 si trovano sopra magneti del rotore 43, 45, 47 e 49.  Con l'albero del rotore 10 posizionato in modo che i magneti alternativo 50 - 52 sono approssimativamente a metà strada tra le posizioni mostrate in Fig.2 e Fig.3 e muovendo verso la posizione mostrata in Fig.2, con il procedere rotazione, il polo sud di ciascun magnete alternativo 50 - 52 applica una attrazione verso il basso alla polo nord 54 più vicino dei magneti del rotore 44, 46 e 48, e il polo nord 54 di ciascun magnete alternativo 50 - 52 attira verso l'alto il polo sud del magnete 56 del rotore vicina 45, 47 e 49. Questa attrazione reciproca della poli provoca il rotore per continuare a ruotare in senso antiorario fino alla posizione di Fig.2.

Poi i magneti alternativo 50 - 52 iniziano a muoversi verso la posizione mostrata in Fig.3, e l'inerzia del rotore supera la forza costante diminuzione di attrazione tra i poli come si muovono reciprocamente a parte, permettendo l'albero del rotore 10 per continuare la sua rotazione in senso antiorario nel piano verticale in cui magneti del rotore 43, 45, 47 e 49 si trovano sopra magneti del rotore 42, 44, 46 e 48.  Come rotore 10 ruota oltre il piano verticale, i magneti alternativi 50 - 52 continuano a muoversi verso la posizione di Fig.3, il polo sud 56 di ogni magnete alternativo 50-52 attira verso il basso il polo nord del magnete più vicino rotore 43, 45 e 47, e il polo nord 54 di ogni magnete alternativo 50-52 attira verso l'alto il polo sud 56 dei più vicini magnete del rotore 42, 44 e 46, provocando il rotore 10 a ruotare in senso antiorario fino alla posizione di Fig.3.  Rotor inerzia mantiene la rotazione in senso antiorario, i magneti alternativi 50 - 52 iniziano a spostarsi verso la posizione illustrata in Fig.2, e l'albero del rotore 10 ritorna al piano verticale in cui magneti del rotore 43, 45, 47 e 49 si trovano sopra magneti del rotore 42, 44, 46 e 48, completando così un giro completo.
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Fig.9 e Fig.10 mostrare una seconda disposizione del motore in cui i poli dei magneti del rotore 142 - 149 sono parallele, e nella stessa direzione come quelli dei magneti alternativi 50 - 52.  Funzionamento del motore disposti come mostrato in Fig.9 e Fig.10 è identico al funzionamento descritto con riferimento alla Fig.2 e Fig.3.  Nella realizzazione di Fig.9 e Fig.10, i poli dei magneti alternativi 50 - 52 faccia più direttamente i poli dei magneti del rotore 142 - 149 nella disposizione di Fig.2 e Fig.3.  Le forze di attrazione e repulsione tra i poli sono maggiori nella forma di realizzazione di Fig.9 e Fig.10, quindi, una maggiore coppia è sviluppato.  L'entità della coppia è una funzione della grandezza delle forze magnetiche, e la distanza attraverso la quale quelli forza operano.
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Fig.11 mostra una terza forma di realizzazione del motore in cui la porzione radiale esterna delle piastre del rotore 33' ono inclinati rispetto all'asse 11 in modo tale che i poli dei magneti del rotore 42 - 49 sono inclinate rispetto ai poli dei magneti alternativi 50 - 52.  Funzionamento del motore disposti come mostrato nella Fig.11 è identico al funzionamento descritto con riferimento alle Fig.2 e Fig.3.
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Fig.13 e Fig.14 mostra una quarta forma di realizzazione del motore, in cui ciascuno dei due magneti alternativi 50 e 51 si trova su un lato assialmente opposto di una coppia rotore a magnete 44 e 45.  Il funzionamento del motore disposti come mostrato in Fig.13 e Fig.14 è identico al funzionamento descritto con riferimento alla Fig.2 e Fig.3.

La direzione dell'uscita rotazionale può essere in qualsiasi direzione angolare a seconda della direzione della coppia di spunto.

Il motore può produrre alternativo uscita sul braccio attuatore 38 invece dell'uscita di rotazione sopra descritto upon scollegare braccio attuatore 38 dall'attuatore 36, e collegando una manovella o un dispositivo funzionalmente simile, nel percorso di trasmissione tra l'attuatore e l'albero del rotore 10.  La manovella converte la rotazione del rotore 10 a moto alternativo dell'attuatore 30.  In questo caso, l'albero del rotore 10 viene azionato girevolmente in entrambe le direzioni dalla sorgente di alimentazione, e l'uscita è presa sul braccio alternativo 38, che rimane collegata driveably ai bracci oscillanti 20, 22 e 24.  I magneti alternati 50, 51 e 52 guidano i bracci oscillanti 20, 22 e 24.
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Nella vista in sezione trasversale prospettica mostrato in Fig.15, un involucro esterno 160 contiene un motore secondo la presente invenzione funziona essenzialmente la stessa della forma di realizzazione del motore più efficiente mostrato in Fig.1A e Fig.1B, ma avere un aspetto commerciale.  Il rotore comprende dischi 162 e 164, che sono collegati da un tamburo esterno 166 di materiale non magnetico.  La superficie superiore 167 del tamburo 166 forme uno schermo magnetico che circonda il rotore.  Montato sul disco inferiore 164 sono curve magneti del rotore 168 e 170, che si estendono angolarmente attorno ad un albero di rotore 172, che è fissato al rotore.  Magneti Montato sul disco superiore 162, sono curvi del rotore 174 e 176 che si estendono angolarmente attorno all'albero del rotore 172.   Il riferimento poli sono 178, ed i poli opposti sono 180. Una boccola 182 ruota con il rotore.

Un pistone alternativo 184, che si muove verticalmente ma non ruota, supporta alternativo magnete 186, il cui riferimento polo 188 e polo opposto 190 estendono angolarmente attorno all'asse del pistone 184.

Un magnete solenoide 192, paragonabile a magnete 90 dell'attuatore 36 illustrato in Fig.8, è adiacente un solenoide 194, paragonabile a solenoide 74 di Fig.4 e Fig.5.  La polarità del solenoide 194 alterna durante la rotazione del rotore. In parole semplici, come conseguenza della polarità alternata del solenoide 194, il pistone alternativo 184 si muove alternativamente, che, a sua volta, continua ad avanzare il rotore in modo più efficiente, utilizzando le attrazione e repulsione forze tra i magneti alternativi 186 e magneti del rotore 168, 170 , 174 e 176 come sopra descritto e mostrato in una qualsiasi delle forme di realizzazione diverse utilizzando Fig.2, Fig.3, Fig.9, Fig.10, Fig.11, Fig.13 e Fig.14.  Naturalmente, proprio come la polarità alternata del solenoide può mettere il motore in moto, così anche la rotazione del rotore, come descritto sopra.  Un fotorivelatore 196 e sensore anello 198 può essere utilizzato, in alternativa alla forma di realizzazione descritta meccanica in Fig.4 per Fig.7, per determinare la posizione angolare del rotore in modo da alternare la polarità del solenoide 194 con il rotore corrispondere con la fase e ciclo illustrato in Fig.12.

Conformemente alle disposizioni delle leggi brevettuali, la presente invenzione è stata descritta in quello che è considerato rappresentativo della sua forma di realizzazione preferita. Tuttavia, va notato che l'invenzione può essere costruito diversamente da quanto specificatamente illustrato e descritto senza allontanarsi dal suo spirito o dall'ambito. Si intende che tutte tali modifiche e alterazioni essere incluse in quanto rientrano nell'ambito delle allegate rivendicazioni oi loro equivalenti.
Il Motore Magnetico di Charles Flynn
Brevetto US 5.455.474                         3 Ottobre 1995                             Inventore: Charles Flynn

COSTRUZIONE MOTORE MAGNETICO
Questo brevetto fornisce dettagli di un motore a magnete permanente che utilizza schermatura elettromagnete per raggiungere rotazione continua. La potenza in ingresso è molto piccola, con anche una batteria a 9 volt poter azionare il motore. La potenza in uscita è sostanziale e funzionamento fino a 20.000 rpm è possibile. La costruzione è anche molto semplice e ben entro le capacità del tuttofare media. Si comprenderà che la potenza di questo motore viene dai magneti permanenti e non dal piccolo ingresso batteria utilizzata per prevenire lock-up dei campi magnetici.

ASTRATTO
La presente invenzione è un motore a magneti permanenti posizionato in modo che non vi sia interazione magnetica fra loro. Una bobina posizionata nello spazio tra i magneti permanenti viene utilizzato per controllare l'interazione magnetica. Questa bobina è collegata ad una sorgente di potenziale elettrico e della commutazione controllata in modo che chiudendo l'interruttore pone una tensione attraverso la bobina e colpisce l'interazione magnetica tra i magneti permanenti per produrre il movimento di rotazione dell'albero di uscita.
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BACKGROUND DELL'INVENZIONE
La presente invenzione è un miglioramento rispetto alle invenzioni descritte nelle domande di brevetto 07 / 322,121 e 07 / 828,703. I dispositivi descritti in tali applicazioni riguardano mezzi per produrre energia utile impiego di magneti permanenti come sorgente di guida. Questo è vero anche per la presente invenzione che rappresenta un importante miglioramento rispetto alle costruzioni note e uno che è semplice da costruire, può essere fatto per essere auto partenza, è più facile da regolare, ed è meno probabile ottenere fuori regolazione. La presente struttura è relativamente facile da controllare, è relativamente stabile e produce una quantità impressionante di energia di uscita considerare la fonte di guida di energia utilizzata. La costruzione attuale fa uso di magneti permanenti come fonte di guidare energia, ma mostra un nuovo mezzo per controllare l'interazione magnetica tra i membri del magnete in modo che è relativamente robusto, produce una notevole quantità di energia di uscita e coppia, e in un dispositivo in grado di essere utilizzato per generare notevoli quantità di energia che è utile per vari scopi diversi.

La presente invenzione risiede ha una struttura fissa di supporto con uno o più magneti permanenti fissati come un magnete permanente anulare montato su di esso con le facce polari del magnete permanente su facce opposte del magnete. Il dispositivo ha una o più relativamente bobine piatte posizionate intorno al bordo di una delle facce del magnete, ed un albero si estende attraverso il magnete permanente con uno o più altri magneti permanenti ad esso collegati. I magneti permanenti distanziati e il magnete permanente fisso hanno le loro polarità disposti per produrre una interazione magnetica fra loro. Il dispositivo comprende inoltre un circuito per selettivamente e sequenzialmente eccitare le bobine per controllare l'interazione magnetica tra i magneti in modo da produrre la rotazione tra loro. Vari metodi possono essere usati per controllare l'applicazione di energia alle bobine compreso un timer o un meccanismo di controllo montato sull'albero rotante. Questo disegno può essere fatto di essere auto-partenza o di essere avviato con qualche aiuto iniziale per stabilire la rotazione.

SCOPI DELL'INVENZIONE
Uno scopo principale della presente invenzione è quello di insegnare la costruzione e il funzionamento di un dispositivo relativamente semplice, a motore come l'utilizzo di magneti permanenti in maniera unica per generare forme di rotazione o di altri di movimento.

Un altro scopo è quello di insegnare la costruzione e il funzionamento di un dispositivo relativamente semplice, a motore come avere nuovi mezzi di accoppiamento e / o disaccoppiamento magneti permanenti relativamente mobili per produrre movimento.

Un altro scopo è quello di fornire nuovi mezzi per controllare l'accoppiamento e disaccoppiamento dei magneti permanenti relativamente mobili.

Un altro scopo è quello di rendere la generazione di energia rotazionale meno costoso e più affidabile.

Un altro scopo è quello di insegnare un nuovo modo di produrre energia variando forze di interazione magnetica tra magneti permanenti.

Un altro scopo è quello di fornire un modo economico di produrre energia.

Un altro scopo è di fornire una fonte di energia sostituto per uso in luoghi dove vengono usati motori convenzionali, generatori e motori.

Questi ed altri scopi e vantaggi della presente invenzione risulteranno evidenti dopo aver considerato la seguente descrizione dettagliata di forme di realizzazione preferite in unione con i disegni annessi.

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
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Fig.1 è una vista laterale di un dispositivo magneticamente alimentato costruito secondo la presente invenzione.
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Fig.2 è una vista esplosa del dispositivo mostrato in Fig.1.
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Fig.3 è una vista laterale parziale di uno dei magneti mobili e il magnete fisso, in una posizione del dispositivo.
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Fig.4 è una vista simile alla Fig.3 ma che mostra la relazione tra le altre magneti mobili e il magnete fisso nella stessa posizione di rotazione del dispositivo.
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Fig.5 è una vista parziale simile alla Fig.3 ma che mostra una interazione repulsiva tra i magneti permanenti relativamente mobili.
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Fig.6 è una vista simile alla Fig.4 per la condizione mostrata in Fig.5.
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Fig.7 è una vista laterale che mostra un'altra forma di realizzazione che è capace di produrre ancora maggiore energia e coppia.
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Fig.8 è una vista in elevazione frammentaria simile alla Fig.3 per il dispositivo di Fig.7.
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Fig.9 è una vista simile alla Fig.4 per la costruzione mostrata in Fig.7.
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Fig.10 è una vista simile alla Fig.3 per il dispositivo mostrato in Fig.7, ma con la polarità di uno dei magneti permanenti fissati invertito.
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Fig.11 è una vista parziale simile alla Fig.4 per il dispositivo come mostrato in Fig.7 e Fig.10.
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Fig.12 è una vista laterale in elevazione di un'altra forma di realizzazione del dispositivo.
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Fig.13 è un diagramma circuitale schematico del circuito per i dispositivi delle Figg. 1, 7 e 12.
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Fig.14 è una vista prospettica di un'altra forma di realizzazione.
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Fig.15 è una forma di realizzazione semplificata del dispositivo che mostra l'uso di un magnete rotante e una bobina posizionata nel piano fra i magneti rotanti e stazionari.
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Fig.16 è una forma di realizzazione semplificata del dispositivo che indica uso di un magnete mobile e tre bobine disposte per essere in un piano tra i magneti rotanti e stazionari.
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Fig.17 è una vista laterale di una bobina in aria con una tensione applicata attraverso esso e mostrato in profilo tratteggiato campo della bobina.
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Fig.18 è una vista simile alla Fig.17, ma mostra la bobina in aria posizionata adiacente ad un lato di un magnete permanente che mostra in profilo tratteggiato il campo magnetico del magnete permanente senza potenziale elettrico applicato attraverso la bobina dell'aria.
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Fig.19 è una vista laterale simile alla Fig.18 con un potenziale elettrico applicato attraverso la bobina dell'aria, mostrando con contorno tratteggiato le forme del campo elettrico della bobina dell'aria e il campo magnetico del magnete permanente.
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Fig.20 è una vista laterale simile alla Fig.19, ma che mostra un secondo magnete permanente posizionato sopra il primo magnete permanente e mostrando contorno tratteggiato i campi magnetici dei due magneti permanenti quando nessun potenziale elettrico è collegato attraverso la bobina dell'aria.
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Fig.21 è una vista simile alla Fig.20, ma con i magneti permanenti in una posizione relativa differente e con una tensione applicata ai capi della bobina dell'aria, detto vista che mostra le forme del campo elettro-magnetico della bobina dell'aria e le forme modificate del magnetica campi dei due magneti permanenti; e
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Fig.22 alla Fig.25 sono simili a Fig.21 e mostrano il campo elettromagnetico della bobina aria ed i campi magnetici dei magneti in quattro diverse posizioni relative dei magneti permanenti.

DESCRIZIONE DETTAGLIATA
Nei disegni, il numero 10 si riferisce ad un dispositivo costruito secondo la presente invenzione.  Il dispositivo 10 comprende una struttura fissa di base che include una piastra superiore 12, una piastra inferiore 14, e posti distanziati 16-22 collegati tra loro. 
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Montato sulla piastra superiore 12 è un magnete permanente anulare fisso 24 mostrato nella figura che ha il suo polo nord adiacente alla superficie superiore della piastra 12 e il suo polo sud rivolto verso piastra 12.
[image: image172.png]0

%

Fig. 2




Facendo riferimento alla Fig.2, il magnete permanente 24 è mostrato avente sette bobine 26-38 montate piatta sulla sua superficie superiore.  Sette bobine sono visualizzati, e le bobine 26-38 hanno collegamenti elettrici realizzati attraverso la piastra 12 ad altri componenti circuitali che saranno descritti più avanti in connessione con Fig.13.  Un altro organo 40 è montato sulla superficie superiore della piastra inferiore 14 ed un organo similare 42 è montato sul lato inferiore della piastra 12.

Un albero 44, (mostrato orientato verticalmente per comodità) si estende attraverso fori allineati i membri 42, 12 e 24.  L'estremità inferiore dell'albero 44 è collegata al disco 46 che presenta una coppia di aperture curve 48 e 50 mostrati diametralmente opposta a ciascun altro, un po 'dal bordo del disco 46.  Lo scopo di queste aperture 48 e 50 sarà spiegato in seguito.

Albero 44 è inoltre collegato ad un altro disco 52 che è montata sull'albero in modo da essere posizionate adiacenti alle bobine 26-38.  Disco 52 presenta una coppia di magneti permanenti 54 e 56 montati su o in essa posizionato diametralmente opposti l'uno all'altro.   Magneti 54 e 56 hanno il loro poli nord e sud posizionate come mostrato in Fig.2, cioè con poli nord visualizzati sui loro lati inferiori e loro poli sud sui lati superiore.   Questo viene fatto in modo che ci sia attrazione magnetica reciproca e l'accoppiamento tra i magneti 54 e 56 e il magnete fisso 24.   La polarità dei magneti 54 e 56 e / o del magnete 24 può anche essere invertito se desiderato per alcuni scopi entro produrre repulsione magnetica relativa tra loro.

Riferendosi di nuovo alla Fig.2, la piastra inferiore 40 è mostrata avente una serie di fototransistori 58-70 montata sulla sua superficie superiore e distanziate come mostrato.  Questi fototransistori sono posizionati sotto i centri delle bobine 26-38 che sono montati su magnete 24.  Un numero uguale di emettitori a raggi infrarossi 72-84 sono montati sulla superficie inferiore dell'organo 42 allineata con i fototransistori.  Ci sono sette infra emettitori rosso 72-84 mostrati, ognuno dei quali è in allineamento con una rispettiva delle sette fototransistori 58-70 e con uno dei sette bobine 26-38.   Questa disposizione è tale che quando l'albero 44 ed i componenti ad esso collegati, compresi i dischi 46 e 52, ruotare rispetto agli altri membri tra magnete 24, le aperture curve 48 e 50 passano sotto gli emettitori a raggi infrarossi e causano fototransistori per passare per un intervallo di tempo predeterminato.   Questo stabilisce una sequenza di circuiti eccitati che alimenta bobine 26-38, uno alla volta, che a sua volta, provoca l'interruzione momentanea della interazione magnetica tra uno dei magneti permanenti 54 e 56 e il magnete 24.

Quando una bobina è montata su di un magnete permanente come magnete permanente 24 e eccitato agisce per concentrare il flusso in un campo magnetico simmetrico risultante in un campo non simmetrica quando un altro magnete permanente è sopra la bobina sul magnete 24.  This risultati in forze irregolari o non uniformi prodotte quando la bobina è eccitata e questo provoca una coppia tra i due magneti permanenti, che cerca di spostare uno dei magneti permanenti rispetto all'altro.
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Fig.3 mostra la posizione quando uno dei magneti 54 si trova immediatamente sopra una delle bobine, diciamo, bobina 26.   In questa posizione ci sarebbe accoppiamento magnetico tra i magneti 54 e 24 finché non c'è tensione attraverso la bobina 26.  Tuttavia , se una tensione viene posizionato attraverso la bobina 26 si interrompe l'accoppiamento magnetico tra i magneti 54 e 24, dove si trova la bobina. Ciò significa che se c'è qualche coppia sviluppata, sarà sviluppato su entrambi i lati della bobina 26. Senza eccitando la bobina 26 vi sarà un pieno attrazione fra i magneti 24 e 54 e nessuna forza rotazionale sarà prodotto.

[image: image174.png]y 56 52 vz 52
LS
A
o s 38
[ !
T U
GFF;VS/ s o 22





Facendo riferimento alla Fig.4 è mostrata la posizione relativa dei magneti mobili 54 e 56 in una posizione di disco 52.   Ad esempio, il magnete 54 è mostrato posizionato immediatamente sopra la bobina 26 mentre il magnete 56 è mostrato a cavallo porzioni delle bobine 32 e 34.   Se, in questa posizione, la bobina 32 viene eccitata ma bobine 34 e 26 non sono eccitati, quindi l'accoppiamento magnetico fra il magnete 56 e il magnete 24 viene orientato ad un angolo indicato illustrato dalla freccia in Fig.4, e questo accoppiamento attraente tenderà a muoversi disco 52 verso destra.  Poiché la bobina 26 non è alimentata, vi è un accoppiamento completo tra il magnete 54 ed il magnete 24, ma questo non ha alcun effetto in quanto non ha una forza direzionale.   Allo stesso tempo, la bobina 38, che è la bobina successiva su cui il magnete 54 si sposterà, inoltre, non è alimentato e quindi avrà alcun effetto di rotazione su disco 52.

Come disco 52 continua a ruotare, diverse bobine nel gruppo 26-38 vengono attivate in sequenza per continuare a produrre una forza di accoppiamento magnetico rotazionale tra disco 52 e il magnete 24.  Si deve notare, tuttavia, che tutta la forza di rotazione è prodotta dall'interazione fra i magneti permanenti e nessuno di forza rotazionale è prodotto dalle bobine o con qualsiasi altro mezzo.  Le bobine sono semplicemente energizzati in sequenza per controllare dove si verifica l'interazione magnetica, e questo viene fatto in modo da provocare il disco 52 a ruotare. Si deve anche comprendere che uno, due, o più di due, magneti permanenti come i magneti permanenti 54 e 56 possono essere montati sul disco rotante 52, e la forma e le dimensioni del disco rotante 52 può essere regolato di conseguenza per accogliere il numero di magneti permanenti montati in essa. Inoltre, il disco 52 può essere costruita con un materiale non magnetico, l'unico requisito è che una struttura sufficiente essere fornita per sostenere i magneti permanenti durante la rotazione.  Ciò significa che il disco 52 non deve necessariamente essere costruito per essere rotonda come mostrato nel disegno.
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Fig.5 e Fig.6 sono simili a Fig.3 e Fig.4 ma mostrano una costruzione in cui i magneti permanenti 54 e 56 sono girate in modo che invece di avere i loro poli nord affacciate magnete 24 hanno i loro poli esposizione sud del magnete 24, ma sul lato opposto della bobine come le bobine 26-38.   La costruzione e il funzionamento del dispositivo modificato illustrato da Fig.5 e Fig.6 è simile a quello descritto sopra, salvo che invece di produrre forze di attrazione magnetica tra i magneti 54 e 56 e il magnete 24, forze di repulsione magnetica sono prodotte, e questi forze di repulsione possono altresì essere utilizzati in modo simile per produrre la rotazione dell'organo 52, qualunque sia la sua costruzione.
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Fig.7 mostra una variante di realizzazione, che comprende tutti gli elementi mostrati nella Fig.1 e Fig.2, ma in aggiunta ha un secondo magnete permanente fisso 102 che è montato sopra il disco 52 rotante e ha i suoi membri bobina come membri bobina 26A-38A montate su la parte inferiore.   Magnete 102 opera con i magneti 54 e 56 analogamente al magnete 24 e può funzionare esattamente allo stesso modo, cioè producendo forza di attrazione tra i membri magnete o producendo forze di repulsione tra loro, ciascuno dei quali è usato per produrre il movimento di rotazione relativo tra il rotore e lo statore.   E 'anche previsto di rendere la costruzione mostrata in Fig.7 modo da produrre forze di attrazione tra i magneti 54 e 56 su un suo lato e cooperanti forze di repulsione che si aggiungono alle forze di rotazione generando prodotte sul lato opposto.
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Fig.8 e Fig.9 sono simili a Fig.3 e Fig.4 ma mostrare la relazione tra i magneti 54 e 56 e gli organi 24 e 102 situate su lati opposti.   Questi dati mostrano una forma di interazione tra i magneti rotanti 54 e 56 ed i magneti fissi 24 e 102 situate come mostrato in Fig.7.   In questa costruzione, il dispositivo produce solo attraente forza di rotazione.
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Fig.10 e Fig.11 sono simili a Fig.8 e Fig.9 tranne che in queste figure sono mostrate entrambe le forze di attrazione e repulsione essere prodotto in associazione con i magneti fissi su lati opposti dei magneti rotanti. Notare che le bobine essendo alimentate da bande opposte del disco 52 sono eccitati in una diversa disposizione.
[image: image182.png]



Fig.12 è una vista laterale simile alla Fig.7 ma che mostra il modo in cui vari elementi magnetici fissi e rotanti quali i dischi 24 e 102 può essere montato sullo stesso albero, in quasi qualsiasi numero di ripetere gruppi per aumentare la quantità di coppia erogata dal dispositivo.  In Fig.12, la stessa sorgente di alimentazione e la stessa disposizione circuitale può essere utilizzato per eccitare fototransistori e gli emettitori infra rossi.  Tuttavia, a seconda che forze di attrazione o repulsione sono utilizzati per produrre la rotazione o una combinazione di essi, dipenderà l'ordine in cui vengono eccitate le bobine associate agli elementi magnetici fissi.
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Fig.13 è uno schema circuitale del dispositivo mostrato in Fig.1 e Fig.2, che mostra le connessioni circuitali per le bobine 26-38 e per gli elementi circuitali ad essi associati.  Un circuito simile può essere utilizzato per la costruzione mostrata in Fig.7 e Fig.12.   Il circuito comprende inoltre collegamenti alle varie fototransistor e infra emettitori rosso.

In Fig.13, il circuito 120 è mostrato comprendente un alimentatore 122 che può essere una alimentazione a batteria, un alimentatore CA rettificata o alimentazione CA o pulsata.  Il lato positivo 124 dell'alimentatore 122 viene mostrato collegato ad un lato di ciascuna delle bobine 26-38, bobina 26 ed i circuiti associati essendo illustrata a tratto grassetto e comprese le connessioni ad un lato di un resistore 128 e ad uno lato della fotografia transistor 58-70.  Il lato opposto della bobina 26 è collegato ad un terminale di FET 126.  Il lato opposto del resistore 128 è collegato ad un lato del emettitore infrarosso 72, nonché ai corrispondenti lati di tutti gli altri emettitori infra rossi 74-84. I lati opposti dei emettitori infra rossi 72-84 sono collegati da piombo 130 al lato terminale negativo 132 dell'alimentatore 122.  Con il circuito come mostrato, gli emettitori infra rossi 72-84 sono tutti continuamente eccitato e producono luce che può essere rilevato dai rispettivi fototransistori 58-70 quando una delle aperture 48 o 50 passa tra loro.  Quando questo accade, il rispettivo fototransistor 58 condurrà e così facendo si applica tensione positiva sul FET associato 126, girando il FET, e causando la tensione della sorgente 122 da applicare anche ai capi della bobina 26.  Il circuito di questo è dalla sorgente 122 attraverso la bobina 26, attraverso il FET 126 verso e attraverso il cavo 134 al lato opposto della sorgente 122.  Quando la tensione di alimentazione è applicata attraverso la bobina 26, che opera per limitare o impedire la comunicazione magnetico tra qualsiasi uno dei magneti 54 o 56 sembra essere posizionato adiacente alla bobina 26 che si trova nello spazio tra detto magnete 54 o 56 e il magnete 24.  Questo circuito è mostrato in grassetto in Fig.13.  Con temporizzazione correttamente e controllare l'applicazione di tensione ai vari bobine 26-38 nel modo descritto, l'accoppiamento magnetico tra i magneti 54 e 56 e il magnete 24 può essere controllata con precisione e provocare attrazione magnetica angolare tra il magnete 54 (o 56) e magnete 24, che attrazione angolare (o repulsione) è in una direzione tale da provocare la rotazione delle parti rotanti della struttura mostrata nelle Figg. 1, 2, 7 e 12.   Va inteso che ciascuna delle bobine 26-38 sarà controllata nello stesso modo, cioè, avranno una tensione presente ai capi che al momento opportuno per controllare la direzione del giunto magnetico in modo da produrre la rotazione.   Le porzioni rotanti continueranno a ruotare e la velocità di rotazione può essere mantenuto a qualsiasi velocità desiderata.  Vari mezzi possono essere utilizzati per controllare la velocità di rotazione, come controllando la temporizzazione del CC o altra tensione applicata alle diverse bobine, ad esempio utilizzando un alternata o pulsata sorgente di corrente anziché una sorgente di corrente continua o caricando il dispositivo di limitare la sua velocità di rotazione.

È particolarmente importante notare che l'energia necessaria al funzionamento del dispositivo in oggetto è minimo poiché pochissima energia elettrica viene disegnata applicando tensione fra le varie bobine quando sono eccitati.

Un'equazione ben noto utilizzato per l'arte motore convenzionale, è: 
Potenza (in watt) = Velocità x Coppia / 9.55
Quindi,  

W = S x T / 9.55

Questa equazione ha limitato l'applicazione del presente dispositivo in quanto nel dispositivo presente la coppia si crede che sia costante mentre la velocità è variabile.   La stessa equazione può essere riscritta: 
T = 9.55 x W / S    or   S = 9.55 X W / T

Queste equazioni, se applicabile, significa che quando la velocità aumenta, i watt divisa per la coppia deve anche aumentare, ma di un fattore di 9,55.   Così se la coppia è costante o quasi costante, all'aumentare della velocità, la potenza deve aumentare e ad un tasso molto rapido.

Si deve intendere che il presente dispositivo può essere fatto per avere un qualsiasi numero di magneti fissi e rotanti disposti in relazione impilata per aumentare la potenza, (vedi Fig.12) ed è anche possibile utilizzare qualsiasi numero desiderato di bobine montato i vari magneti fissi. Nelle costruzioni delle Figg. 1, 7, e 12 sette bobine sono mostrati montati su ciascuno dei magneti fissi ma più o meno bobine possono essere utilizzati su ciascun magnete stazionario seconda della potenza e altri requisiti del dispositivo.  Se si modifica il numero di spire del numero di sorgenti luminose e fotorivelatori o transistor cambierà di conseguenza.   E 'anche importante notare che i tempi di accensione dei vari fototransistori è importante.   La tempistica dovrebbe essere come quello illustrato in Fig.4, per esempio, quando una delle bobine come bobina 32 è eccitata per impedire l'accoppiamento in una direzione tra il magnete 56 e il magnete 24, la bobina adiacente 34 non viene alimentato. Le ragioni di questo sono già state illustrate.
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Fig.14 mostra un'altra forma di realizzazione 140 di questo motore.  Questo comprende un magnete permanente fisso 142 che ha una superficie superiore piana 144 e una superficie inferiore 146 che è circonferenzialmente elicoidale in modo che l'elemento 142 varia in spessore da una posizione di massimo spessore in 148 ad una posizione di minimo spessore a 150.  Lo spessore dell'organo 142 è mostrato varia uniformemente.  Vicino alla posizione della porzione più spessa 148 del magnete permanente 142 ed adiacente alla superficie 144 è una bobina in aria 152 mostrata formato da una pluralità di avvolgimenti.  Un elemento di albero 154 è imperniato dal cuscinetto 156 per consentire la rotazione rispetto alla stazionaria magnete permanente 142 ed è collegato ad un disco rotante 158.  Il disco comprende quattro magneti permanenti distanziati 160, 162, 164 e 166 montati su o in esso.  I magneti permanenti 160-166 sono posizionati per ruotare vicino al stazionaria magnete permanente 142 ma con la bobina 152 posizionato tra di loro.  Bobina 152 è collegato ad un circuito simile a quello mostrato in Fig.13 e quindi il circuito non verrà descritto nuovo.

I principi di funzionamento del dispositivo 140 illustrato nella Fig.14 sono simili a quelli sopra descritti in relazione alla Fig.1 ed altre figure.  È importante notare, tuttavia, che i magneti permanenti 160-166 ruotano rispetto al magnete permanente 142 a causa della crescente accoppiamento tra loro e il magnete permanente a causa della crescente spessore periferico del magnete permanente. Così l'elemento 158 ruota in senso antiorario come mostrato, e ogni volta che uno dei magneti 160-166 si sposta in una posizione adiacente alla porzione più spessa 148 del magnete permanente fisso 142 della bobina 152 avrà tensione applicata attraverso di esso, altrimenti non ci sarebbe una tendenza per il membro 158 per interrompere o ridurre la forza di rotazione.  Per superare questa bobina 152 viene eccitato ogni volta che uno dei magneti permanenti 160-166 è nella posizione mostrata.  Il disco rotante 158 è collegato attraverso l'albero 154 al disco 168 che ha quattro aperture 170, 172, 174 e 176 corrispondenti alle posizioni dei magneti permanenti 160-166 rotante in modo che ogni volta che uno dei magneti permanenti si muove ad una posizione adiacente la porzione più spessa 148 del stazionaria magnete permanente 142 della bobina 152 verrà eccitato e questo sarà ridurre o eliminare l'accoppiamento tra i rotanti e stazionari magneti che altrimenti rallentare le porzioni rotanti giù.
Il circuito collegato alla bobina 152 comprende gli stessi elementi di base sopra descritti con Fig.13 compreso variando una fotocellula 178, un emettitore a infrarossi 180 ed un FET 182 collegata in un circuito come quello mostrato in Fig.13.   I tempi di eccitazione della bobina 152 è importante e dovrebbe essere tale che la bobina viene eccitata come i rispettivi magneti permanenti 160-166 mossa ad una posizione in allineamento o sostanziale allineamento con la porzione ispessita 148 del magnete permanente fisso 142.
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Fig.15 mostra una forma di base semplificata 190 del presente dispositivo che comprende un organo rotante 52A avente una singola porzione permanente magnete 54A montato su di esso.  Il dispositivo dispone inoltre di un fermo 24A magnete permanente con una singola 26A coil aria posizionato nello spazio tra la parte 52A e 24A nel modo già descritto.  La costruzione 190 non è auto-avviamento come le forme di realizzazione preferite come forma di realizzazione 10, ma le porzioni rotanti ruotano continuamente una volta che il dispositivo viene avviato come ruotando manualmente le porzioni rotanti.  La costruzione 190 avrà altre porzioni come descritto sopra, ma l'uscita dalla costruzione sarà inferiore all'uscita prodotto dalle altre costruzioni.

Fig.16 mostra un'altra versione semplificata 200 del dispositivo in cui l'elemento 52B è simile alla corrispondente rotazione 52A membro mostrato in Fig.15.  Tuttavia, la struttura fissa compreso il magnete permanente 24B ha tre avvolgimenti 26B, 28B e 30B situati ad intervalli distanziati adiacenti alla superficie superiore di esso.  La costruzione mostrata in Fig.16 produrrà più potenza rispetto alla costruzione mostrata in Fig.15, ma inferiore a quello delle altre costruzioni come quello mostrato nelle Figg. 1, 2, 7 e 12.   Ovviamente, molte altre varianti delle costruzioni indicati nella domanda sono anche possibili compreso costruzioni aventi più o meno bobine, più o meno rotanti porzioni magnetiche, più o meno membri rotanti come disco 52 e più o meno membri stazionarie come magneti 24 e 142.

Figg.17-25 illustrare alcuni dei principi sottolineatura della presente invenzione.
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Fig.17 mostra una bobina in aria 210, posizionata nello spazio, con un potenziale elettrico applicato attraverso di esso.   Con la tensione di eccitazione applicata, il campo elettromagnetico dello scambiatore ad aria 210 si estende in modo sostanzialmente uguale nello spazio sopra e sotto la bobina come mostrato in punteggiato delineato.
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Fig.18 mostra la bobina di aria 210 posizionata adiacente ad un lato (lato nord) del magnete permanente 212.   In Fig.18 non è applicata tensione attraverso la bobina d'aria 210 e quindi la bobina non produce un campo elettromagnetico, come in Fig.17.  In queste circostanze, la bobina d'aria 210 non ha alcun effetto sul campo magnetico del magnete permanente 212 e il campo del magnete permanente è sostanzialmente come mostrato dalle linee tratteggiate in Fig.18.
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Fig.19 è simile alla Fig.18, tranne che in Fig.19 bobina dell'aria 210 ha un potenziale elettrico applicato attraverso di esso e quindi ha un campo elettromagnetico stabilita dimostrato nuovamente contorno tratteggiato.

Il campo elettromagnetico della bobina dell'aria 210 modifica il campo magnetico del magnete permanente 212 nel modo mostrato.  Se la bobina 210 viene posta in contatto con, o in prossimità della superficie, il magnete permanente ed è eccitata in modo che la sua polarità è opposta a quella del magnete permanente, allora il campo prodotto è simile a quello mostrato in Fig.19.  Si noti che il campo della bobina 210 e il campo del magnete permanente 212 direttamente sotto la bobina dell'aria 210 sono in opposizione e quindi agiscono per cancellare uno all'altro. Coil 210 sarebbe definito per produrre una forza contro-magnetomotrice che agisce per annullare il campo del magnete permanente 212 nella regione in cui esiste la bobina d'aria 210 e la quantità di materia in quella regione del magnete permanente 212 che viene cancellata è il resto della differenza di forza magnetomotrice tra la regione del magnete permanente 212 e la contro forza magnetomotrice della bobina dell'aria 210.   Si noti che, poiché il campo di magnete permanente 212 è modificato solo nella regione della bobina d'aria 210, la geometriche caratteristiche del campo magnetico del magnete permanente 212 possono essere modificate in modo selettivo in base alle dimensioni della bobina 210, il numero di bobine in aria 210 e la quantità di contatore forza magnetomotrice prodotte dalla bobina dell'aria 210.
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Fig.20 è simile a Fig.19 tranne che un secondo magnete permanente 214 è posizionato in una posizione distanziata sopra la bobina di aria 210.   In Fig.20 non è applicata tensione attraverso la bobina d'aria 210 e quindi la bobina in aria 210 non ha un elettro campo magnetico.   Così Fig.20 mostra solo il combinato effetto di campo dei magneti permanenti 212 e 214.   Poiché i magneti permanenti 212 e 214 sono posizionati in modo che i loro rispettivi poli nord e sud sono vicini, ci sarà una forte forza di attrazione tra di loro nella posizione della bobina dell'aria 210.
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Fig.21 è una vista Fig.20 simile ma con un potenziale elettrico applicato attraverso la bobina d'aria 210 e il magnete permanente superiore 214 spostato verso sinistra rispetto alla posizione in Fig.20.   Si noti che in Fig.21 la forma del campo elettro-magnetico della bobina dell'aria 210 è concentrato e spostato leggermente verso destra e verso l'alto.  Questo spostamento del campo elettromagnetico concentra l'accoppiamento magnetico tra i magneti 212 e 214 verso sinistra aumentando così la tendenza del magnete permanente superiore 214 per spostare verso sinistra. Giunto magnetico molto più piccolo si verifica tra l'estremità destra dei magneti permanenti 212 e 214 e quindi la forza che tende a spostare il magnete permanente 214 a destra è molto inferiore alla forza tendente a spostarlo verso sinistra.  Ciò è illustrato dalla dimensione delle frecce mostrate in Fig.21.
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Figg. 22-25 illustrano quattro diverse posizioni della tomaia magnete permanente 214 rispetto al magnete permanente inferiore 212.  In Fig.22 causa della posizione della tomaia magnete permanente 214 rispetto alla bobina dell'aria 210 vi è una concentrazione della forza di accoppiamento magnetico tendente a spostare il magnete permanente superiore 214 verso sinistra.  Questa forza aumenta in Fig.23 e Fig.24 fino magnete permanente superiore 214 raggiunge la posizione illustrata in Fig.25 dove tutti dell'accoppiamento magnetico è diretto sostanzialmente verticalmente fra i magneti permanenti 212 e 214 e in questa posizione c'è poco o nessuna coppia a seguito di accoppiare energia tra i magneti permanenti 212 e 214 tendente a spostarli una rispetto all'altra.

I principi illustrati nelle Figg.17-25 sono il cuore della presente invenzione e spiegare dove l'energia proviene da produrre un movimento relativo tra i magneti permanenti.

Il presente dispositivo è dotato domanda molto vari scopi e applicazioni differenti compreso qualsiasi scopo cui è richiesto un azionamento motore o del motore e in cui la quantità di energia disponibile e / o richiesto per produrre la forza motrice può variare poco a zero.   Richiedente ha realizzato dispositivi del tipo descritto in grado di ruotare a velocità molto elevata nell'ordine di grandezza di 20.000 RPM e con coppia sostanziale.  Altre velocità minori possono anche essere prodotti, e il dispositivo in oggetto possono essere apportate essere auto partenza come è vero per le costruzioni illustrate nelle Figg.1, 2, 7 e 12.  A causa della bassa potenza necessaria per azionare il ricorrente dispositivo è stato in grado di operare stessa usando una batteria disponibile in commercio come ad esempio una batteria da nove volt.
Il Generatore di Immobili di Graham Gunderson
Generatore elettrico a stato solido di Graham Gunderson è riportata nella domanda di brevetto US 2006/0163971 A1 del 27 luglio 2006. I dettagli sono i seguenti:

ASTRATTO
Un generatore elettrico a stato solido comprendente almeno un magnete permanente, magneticamente accoppiato ad un nucleo ferromagnetico provvisto di almeno un foro penetrante suo volume; i fori e magneti essendo posizionati in modo che i fori di intercettazione del flusso dei magneti permanenti accoppiato nel nucleo ferromagnetico. Una prima bobina filo è avvolto attorno al nucleo ferromagnetico allo scopo di spostare il flusso accoppiato magnete permanente all'interno del nucleo ferromagnetico. Un secondo filo viene fatto passare attraverso i fori penetranti il ​​volume del nucleo ferromagnetico, allo scopo di intercettare il flusso magnetico in movimento, inducendo così una forza elettromotrice uscita. Una tensione cambia applicata alle cause prime bobine di filo accoppiati flusso magnete permanente per spostarsi all'interno del nucleo rispetto ai fori penetranti volume nucleo, inducendo forza elettromotrice lungo i fili passano attraverso i fori nel nucleo ferromagnetico. L'azione meccanica di un generatore elettrico viene quindi sintetizzato senza l'uso di parti in movimento.

SFONDO
La presente invenzione riguarda un metodo ed un dispositivo per la generazione di energia elettrica utilizzando mezzi a stato solido.

E 'noto da tempo che lo spostamento di un campo magnetico attraverso un filo genera una forza elettromotrice (EMF), o tensione, lungo il filo. Quando questo filo è collegato in un circuito elettrico chiuso, una corrente elettrica, in grado di svolgere il lavoro, viene guidato attraverso il circuito chiuso dalla forza elettromotrice indotta.

È anche noto da tempo che la corrente elettrica risultante induce il circuito chiuso di diventare circondata da un campo magnetico indotto secondario, cui polarità oppone campo magnetico primario che per primo ha indotto la EMF. Questa opposizione magnetica crea mutua repulsione come un magnete mobile si avvicina a un tale circuito chiuso, e un'attrazione reciproca che magnete mobile si allontana dal circuito chiuso. Entrambe queste azioni tendono a rallentare o causa "trascinare" sull'andamento del magnete mobile, causando il generatore elettrico di agire come un freno magnetico, il cui effetto è direttamente proporzionale alla quantità di corrente elettrica prodotta.

Storicamente, i motori a gas, dighe e turbine a vapore-alimentati sono stati utilizzati per superare questa frenatura magnetico che si verifica all'interno generatori meccanici. Una grande quantità di energia meccanica è necessaria per produrre una grande quantità di energia elettrica, in quanto la frenatura magnetico è generalmente proporzionale alla quantità di energia elettrica generato.

Vi è da tempo sentita la necessità di un generatore che riduce o elimina l'interazione frenante magnetico noto, mantenendo nel contempo la generazione di energia elettrica utile. La necessità di fonti conveniente, economico e potente di energia rinnovabile resta urgente. Quando i campi magnetici all'interno di un generatore vengono fatti spostare e interagire con mezzi diversi dalla forza meccanica applicata, energia elettrica può essere fornita senza la necessità di consumare risorse naturali limitate, quindi con maggiore economia.

Sommario dell'invenzione

E 'noto da tempo che la fonte del magnetismo di un magnete permanente è una corrente elettrica rotante entro atomi ferromagnetiche di alcuni elementi, persistenti indefinitamente in accordo con le norme quantistica ben definite. Questa corrente atomico circonda ogni atomo, causando così ogni atomo di emettere un campo magnetico, come un elettromagnete miniatura.

Questa corrente atomica non esiste in magneti da solo. Esiste anche in ferro metallico ordinaria, e in qualsiasi elemento o metallico lega che può essere "magnetizzato", cioè, qualsiasi materiale che presenta ferromagnetismo. Tutti gli atomi ferromagnetici e "metalli magnetici" contengono tali elettromagneti atomiche quantistica.

Nei materiali ferromagnetici specifici, l'asse di orientamento di ciascun elettromagnete atomica è flessibile. L'orientamento del flusso magnetico sia interna che esterna al materiale, ruota facilmente. Tali materiali sono indicati come magneticamente "soft", a causa di questa flessibilità magnetica.

materiali magnetici permanenti sono magneticamente "hard". L'asse di orientamento di ciascuno è fissato in posizione all'interno di una struttura cristallina rigida. Il campo magnetico totale prodotta da questi atomi non può spostare facilmente. Questo vincolo allinea il campo di magneti ordinari permanente, da cui il nome "permanente".

L'asse del flusso di corrente circolare in un atomo ferromagnetico può dirigere l'asse del magnetismo all'interno di un altro atomo ferromagnetico, attraverso un processo noto come "scambio spin". Questo dà un materiale magnetico morbido, come il ferro grezzo, la capacità utile di puntare, mettere a fuoco e reindirizzare il campo magnetico emesso da un magnete permanente magneticamente dura.

Nella presente invenzione, il campo rigida di un magnete permanente viene inviato in un materiale magnetico magneticamente flessibile "soft". posizione apparente del magnete permanente, osservate dai punti all'interno del materiale magneticamente dolce, sarà effettivamente muoversi, vibrare, e sembrano cambiare posizione quando la magnetizzazione del materiale magnetico dolce viene modulata mediante ausiliari (molto simile al sole, visto sott'acqua, appare muoversi quando l'acqua viene agitata). Con questo meccanismo, il movimento richiesto per la generazione di energia elettrica può essere sintetizzato in un materiale magnetico dolce, senza richiedere movimento fisico o una forza meccanica applicata.

La presente invenzione sintetizza il movimento virtuale di magneti e loro campi magnetici, senza la necessità di un'azione meccanica o parti mobili, per produrre il generatore elettrico qui descritto. La presente invenzione descrive un generatore elettrico in cui frenante magnetico conosciuto come espressioni della legge di Lenz, non si oppongono per mezzo attraverso il quale l'energia del campo magnetico viene fatto passare. Il movimento magnetica sintetizzato viene prodotto senza né resistenza meccanica o elettrica. Questo movimento magnetica sintetizzata è aiutata da forze generate in accordo con la legge di Lenz, per produrre l'accelerazione del moto magnetica sintetizzato, invece di "frenante magnetico" fisico comune meccanicamente azionato generatori elettrici. A causa di questa interazione magnetica romanzo, il generatore statico allo stato solido della presente invenzione un generatore robusto, che richiede solo una piccola forza elettrica di operare.

Breve Descrizione dei Disegni
I disegni annessi illustrano soltanto forme di realizzazione tipiche della presente invenzione e non sono pertanto da considerare limitativi della portata dell'invenzione, come l'invenzione comprende altre realizzazioni altrettanto efficaci.
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Fig.1 è una vista esplosa del generatore della presente invenzione.
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Fig.2 è una elevazione in sezione trasversale del generatore della presente invenzione.
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Fig.3 è un diagramma schematico della azione magnetica avvenendo all'interno del generatore di Fig.1 e Fig.2.
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Fig.4 è uno schema circuitale che illustra un metodo di funzionamento del generatore elettrico secondo la presente invenzione.

Descrizione Dettagliata Dell'invenzione
Fig.1 mostra una vista parzialmente in esploso di una forma di realizzazione di un generatore elettrico secondo la presente invenzione. I numeri di parte si applicano anche a Fig.2 e Fig.3.
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Numeri 1 rappresenta un magnete permanente con il suo polo nord rivolto verso l'interno verso il morbido nucleo ferromagnetico del dispositivo. Analogamente, il numero 2 indica magneti permanenti (preferibilmente la stessa dimensione, forma e composizione), con i loro poli sud volti verso l'interno verso il lato opposto o superficie opposta del dispositivo.  Le lettere "S" e "N" indicano questi poli magnetici nei disegni.  Altri polarità magnetiche e le configurazioni possono essere usati con successo; lo schema mostrato solo illustra un metodo efficiente di aggiunta di magneti al nucleo.

I magneti possono essere formati di qualsiasi materiale magnetico polarizzato. In ordine decrescente di efficacia, i materiali a magnete permanente più desiderabili sono neodimio-ferro-boro ("NIB"), samario cobalto, lega AlNiCo, o "ceramica" stronzio-bario o piombo-ferrite.  Un fattore primario che determina la composizione materiale magnetico permanente è la forza flusso magnetico del particolare tipo di materiale. In una forma di realizzazione dell'invenzione, questi magneti possono anche essere sostituiti con uno o più elettromagneti produrre il flusso magnetico richiesto. In un'altra forma di realizzazione dell'invenzione, una corrente di polarizzazione CC sovrapposta può essere applicato al filo di uscita per generare il flusso magnetico necessario, la sostituzione o la conversione dei magneti permanenti.

Numero 3 indica il nucleo magnetico.  Questo nucleo è un componente critico del generatore.  Il nucleo determina la potenza di uscita, del tipo a magnete ottimale, l'impedenza elettrica e la gamma di frequenza operativa.  Il nucleo può avere qualsiasi forma, composto da qualsiasi materiale ferromagnetico, formato da qualsiasi processo (sinterizzazione, fusione, incollaggio, tape-avvolgimento, ecc).  Una vasta gamma di forme, materiali e processi è noto nella tecnica di realizzare nuclei magnetici. materiali comuni efficaci includono leghe metalliche amorfe (come venduto con il marchio "Metglas" di Metglas Inc., Conway, SC), leghe nanocristalline, manganese e ferriti di zinco e ferriti di qualsiasi elemento adatto compresi qualsiasi combinazione delle magneticamente "hard" e ferriti "soft", metalli in polvere e leghe ferromagnetiche, lamierini di cobalto e / o "acciaio elettrico" ferro e silicio-ferro. Questa invenzione utilizza successo qualsiasi materiale ferromagnetico, pur funzionando come rivendicato. In una forma di realizzazione dell'invenzione, e per lo scopo di illustrazione, una circolare "toroide" core è illustrato. In una forma di realizzazione dell'invenzione, la composizione può essere incollato polvere di ferro, comunemente disponibili da molti produttori.

Indipendentemente dal tipo di nucleo, il nucleo è preparato con fori, attraverso i quali, i fili possono passare. i fori sono realizzati o formate per penetrare il volume ferromagnetico del nucleo.  Il nucleo toroidale 3 mostrato, comprende fori radiali che puntano verso un centro comune.  Se, per esempio, vergelle rigide dovevano essere inserito attraverso ciascuno di questi fori, queste canne sarebbero incontrano nel punto centrale del nucleo, producendo un aspetto simile ad una ruota a raggi.  Se viene utilizzato un nucleo quadrata o rettangolare (non illustrato), allora questi fori sono preferibilmente orientati parallelamente lati piatti del nucleo centrale, causando aste rigide passati attraverso i fori per formare una griglia quadrata, come le aste s'incrociano all'interno " finestra area "incorniciata dal nucleo. Mentre in altre forme di realizzazione dell'invenzione, tali fori possono prendere qualsiasi possibile orientamento o modelli di orientamento, una semplice fila di fori radiali è illustrato come un esempio.

Numeri 4 illustra un filo, o fascio di fili che prelevano e portano la potenza di uscita del generatore.  Tipicamente, questo filo è composto di rame isolato, anche se altri materiali quali alluminio, ferro, materiale dielettrico, polimeri e materiali semiconduttori possono essere sostituiti. Si può vedere in Fig.1 e Fig.2, quel filo 4 passa alternativamente attraverso fori adiacenti formate nel nucleo 3. Il percorso seguito dal filo 4 ondeggia mentre passa in direzione opposta in ogni foro adiacente. Se viene utilizzato un numero di fori, il filo emergerà sullo stesso lato del nucleo su cui primo ingresso.  Una volta che tutti i fori sono riempiti, la coppia di conduttori finali risultante può essere attorcigliata o simile terminato, formando i terminali di uscita del generatore mostrato al numero di riferimento 5.  Filo uscita 4, può anche rendere più passaggi in ogni foro nel nucleo.  Sebbene lo schema di avvolgimento non è necessariamente ondulatoria, questo modulo base è illustrata come esempio.  Esistono molti stili di collegamento efficaci.  Questa illustrazione mostra il più semplice.
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Numero 6 in Fig.1, Fig.2 e Fig.3, indica una illustrazione parziale avvolgimento di ingresso, o la bobina induttiva utilizzato per spostare i campi dei magneti permanenti, all'interno del nucleo. Tipicamente, questa bobina di filo circonda il nucleo, avvolgimento intorno ad esso.  Per il nucleo toroidale mostrato, bobina ingresso 6 assomiglia avvolgimenti esterne di un tipico induttore toroidale - un componente elettrico comune.  Per motivi di chiarezza, solo alcune spire di bobina 6 sono mostrati in ciascuna di Fig.1, Fig.2 e Fig.3.   In pratica, questa bobina può coprire l'intero nucleo, o sezioni specifiche del nucleo, compreso, o meno, tra cui i magneti.

Fig.2 mostra lo stesso generatore elettrico di Fig.1, guardando trasparente "down" attraverso dall'alto, in modo che le posizioni relative dei fori core (mostrate come linee tratteggiate), il percorso del filo di uscita 4, e la posizione dei magneti (bianco aree per magneti sotto il nucleo e aree tratteggiate verdi per i magneti sopra il nucleo tratteggiata) sono chiaro. I pochi giri rappresentativi della bobina ingresso 6 sono mostrati in rosso in Fig.2.

Il generatore illustrato, utilizza un nucleo con 8 forato radialmente fori.  La distanza tra questi fori è uguale.  Come mostrato, ogni foro è spostata di 45 gradi l'uno di esso è adiacente fori. I centri di tutti i fori si trovano su un piano comune che giace a metà strada lungo il spessore verticale del nucleo. Nuclei di qualsiasi forma o dimensione possono avere da due o fino a centinaia di fori e un numero simile di magneti.   Esistono altre varianti, come i generatori con più file di fori, zigzag e modelli diagonali, o filo di uscita 4 stampata direttamente nel materiale del nucleo. In ogni caso, l'interazione magnetica di base mostrata in Fig.3 si verifica per ogni foro nel nucleo come descritto di seguito.
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Fig.3 mostra lo stesso disegno, visto lateralmente.  La curvatura del nucleo è indicata appiattita sulla pagina per scopo illustrativo.   I magneti sono rappresentate schematicamente, sporge dalla parte superiore e inferiore del nucleo, e comprendente frecce indicano la direzione di flusso magnetico (teste di freccia indicano polo nord del magnete).

In pratica, il libero, estremità polari senza legami di magneti del generatore possono essere lasciati "così come sono" a cielo aperto, o possono essere forniti con un percorso ferromagnetico comune che collega le unattached poli Nord e Sud insieme come un "terreno" magnetica. Il percorso di ritorno comune viene tipicamente realizzato in acciaio, ferro o materiale simile, assumendo la forma di un involucro ferrosa alloggiante il dispositivo.  Esso può servire allo scopo addizionale di un telaio proteggere.  Il rendimento magnetico può anche essere un altro nucleo ferromagnetico di un generatore elettrico simile impilati sulla parte superiore del generatore illustrato.  Non ci può essere una pila di generatori, la condivisione di magneti comuni tra i core del generatore.  Tali aggiunte sono senza impatto diretto sul principio di funzionamento del generatore stesso, e pertanto sono state omesse da tali illustrazioni.

Due schemi di flusso esempio sono mostrati in Fig.3.  Ciascun esempio è mostrato in uno spazio tra le bobine ingresso parziali schematicamente raffigurati 6.   Un indicatore di polarità positiva o negativa indica la direzione della corrente di ingresso, applicata attraverso la bobina di ingresso.  Questa applicata una corrente produce "modulazione" flusso magnetico, che viene utilizzato per sintetizzare moto apparente dei magneti permanenti, e viene mostrata come una freccia a doppia coda orizzontale (a) lungo il nucleo 3.  Ogni esempio mostra questa freccia a due code (a) rivolto a destra oa sinistra, a seconda della polarità della corrente applicata.

In entrambi i casi, il flusso verticale entrare nel nucleo (b, 3) dai magneti permanenti esterni (1,2) viene trascinato all'interno del nucleo, nella direzione della freccia a due code (a), che rappresenta il flusso magnetico del bobina di ingresso.   Queste frecce curve (B) nello spazio tra i magneti ed i fori, possono essere visti di spostare o piegare  (a --> b), come se fossero corsi d'acqua o getti d'aria soggetto a un vento che cambia.

Il movimento ampio risultante dei campi dei magneti permanenti, provoca il flusso (b) per spazzolare avanti e indietro sopra i fori e filo 4 che passa attraverso questi fori.  Proprio come in un generatore meccanico, quando le spazzole di flusso magnetico o "tagli" traverso un conduttore in questo modo, la tensione è indotta nel conduttore. Se un carico elettrico collegato attraverso le estremità di questo filo conduttore (numero 5 in Fig.1 e Fig.2), una corrente fluisce attraverso il carico attraverso questo circuito chiuso, l'erogazione di corrente elettrica in grado di svolgere il lavoro. Ingresso di una corrente alternata attraverso la bobina ingresso 6, genera un campo magnetico alternato (a) causando i campi di magneti permanenti 1 e 2 per spostare (b) all'interno del nocciolo 3, inducendo energia elettrica attraverso un carico (collegata ai terminali 5) , come se i magneti fissi (1,2) si erano fisicamente in movimento.  Tuttavia, nessun movimento meccanico è presente.

In un generatore meccanico, corrente indotta alimentazione di un carico elettrico, ritorna attraverso filo di uscita 4, creando un campo magnetico indotto secondario, esercitando forze che si oppongono sostanzialmente il campo magnetico originale inducendo la EMF originale.  Poiché correnti di carico inducono loro, campi magnetici secondari opposti l'atto iniziale di induzione in questo modo, la sorgente dell'induzione originale richiede energia supplementare per ristabilirsi e continuare a generare energia elettrica. In generatori meccanici, il movimento induce energia del campo magnetico del generatore sia fisicamente azionato, richiede un forte motore primo (ad esempio una turbina a vapore) per ripristinare il movimento campi magnetici EMF generatrici 'contro l'effetto frenante della produzione indotta campi magnetici (campo c indotto e campo Induzione b), distruttivamente in reciproca opposizione, che devono infine essere superati mediante la forza fisica, che è comunemente prodotte dal consumo di altre risorse energetiche.

Il generatore elettrico secondo la presente invenzione non è azionato da una forza meccanica.  Si fa uso del campo magnetico secondario indotto in modo tale da non provocare opposizione, ma invece, addizione e conseguente accelerazione del movimento campo magnetico.  Poiché la presente invenzione non è azionato meccanicamente, e poiché i campi magnetici non agiscono per distruggere in mutua opposizione, la presente invenzione non richiede il consumo di risorse naturali per generare elettricità.

campo magnetico indotto L'attuale del generatore, risultante dalla corrente elettrica che scorre attraverso il carico e ritorno tramite il filo di uscita 4, è quella di un anello chiuso che circonda ogni foro nel nucleo.   I campi magnetici indotti creano flusso magnetico in forma di anelli chiusi all'interno del nucleo ferromagnetico. Il campo magnetico "circonda" ogni foro nel nucleo che porta filo di uscita 4.  Questo è simile alla filettatura di una vite "circonda" l'albero della vite.

All'interno di questo generatore, il campo magnetico dal filo di uscita 4 circonda immediatamente ogni foro ricavato nel nucleo (c).  Poiché il filo 4 può assumere una direzione opposta in ogni foro vicina, la direzione del campo magnetico risultante sarà allo stesso modo opposto.  La direzione delle frecce (b) e (c) sono, ad ogni foro, opponendo, guidato in direzioni opposte, poiché (b) è il flusso induzione e (c) è il flusso indotto, ciascuna opposte tra loro durante la generazione di elettricità.

Tuttavia, questa opposizione magnetica viene effettivamente diretto contro i magneti permanenti che inietta il loro flusso nel nucleo, ma non la sorgente del campo magnetico alternato di ingresso 6.  Nel generatore a stato solido presente, flux uscita indotta (4, c) è diretto opporsi magneti permanenti (1,2) non la sorgente di flusso di ingresso (6, a) che è sintetizzare il movimento virtuale dei magneti (1,2) di magnetizzazione è azione sul nucleo 3.

La presente generatore impiega magneti come la sorgente di pressione motrice guida del generatore, in quanto sono dell'entità opposto o "spinto contro" dalla reazione opposta indotta dalla corrente di uscita che alimenta un carico.  Gli esperimenti dimostrano che i magneti permanenti di elevata qualità può essere magneticamente "spinte contro" in questo modo per lunghissimi periodi di tempo, prima di diventare smagnetizzare o "speso”.

Fig.3 illustra inducendo frecce di flusso rappresentativi (b) dirette in modo opposto contro flusso rappresentante indotta (c).  Nei materiali tipicamente utilizzati per formare nucleo 3, campi scorre in direzioni contrapposte tendono ad annullarsi reciprocamente numeri altrettanto positivi e negativi di uguale grandezza somma a zero.

Sul lato rimanente di ciascun foro, di fronte al magnete permanente, senza opposizione reciproca avviene. flusso indotta (c) causata dalla corrente di carico generatore rimane presente; tuttavia, inducendo flusso dai magneti permanenti (b) non è presente dal magnete non è presente, su questo lato, per fornire il flusso necessario.  Ciò lascia il flusso indotto (c) che circonda il foro, così come flusso di ingresso (a) dalle bobine ingresso 6, continuando il suo percorso lungo il nucleo, su entrambi i lati di ciascun foro.

Sul lato di ogni foro nel nucleo dove un magnete è presente, l'azione (b) e la reazione (c) flusso magnetico annullare sostanzialmente tra loro, essendo diretto in direzioni opposte all'interno del nucleo. Sull'altro lato di ciascun foro, dove nessun magnete è presente, flusso di ingresso (a) e del flusso di reazione (c) condividono una direzione comune. flusso magnetico aggiunge insieme in queste zone, dove indotte flusso magnetico (c) favorisce il flusso di ingresso (a).   Questo è l'inverso di azione tipica generatore, dove indotto flusso (c) è tipicamente opporsi al flusso "input" originario induzione.

Poiché l'interazione magnetica è una combinazione di magnetica opposizione flusso magnetico e l'accelerazione del flusso, non vi è un frenante magnetico globale o effetto totale opposizione.  La frenata e l'opposizione è controbilanciata da una accelerazione magnetica simultanea all'interno del nucleo.  Poiché il movimento meccanico è assente, l'effetto elettrico equivalente è compreso fra minimo, o mancanza di opposizione, al consolidamento e l'accelerazione totale del segnale elettrico di ingresso (entro bobine 6).  Corretta selezione del magnete permanente (1,2) materiale e densità di flusso, nucleo 3 caratteristiche magnetiche del materiale, configurazione di fori core e la spaziatura e tecnica di collegamento mezzo di uscita, creare forme di realizzazione dove il presente generatore visualizzerà un'assenza di carico elettrico all'ingresso e / o una amplificazione complessiva del segnale di ingresso.  Questo provoca in definitiva meno energia ingresso necessaria per funzionare il generatore. Pertanto, come sempre più energia vengono ritirati dal generatore come potenza svolgere lavoro utile, diminuendo quantità di energia sono generalmente richiesti per azionarlo.  Questo processo continua, lavorando contro i magneti permanenti (1,2) finché non sono smagnetizzarsi.
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In una forma di realizzazione della presente invenzione, Fig.4 illustra un circuito operativo tipico impiegando il generatore della presente invenzione.  Un segnale di ingresso a onda quadra da un circuito di commutazione a transistor, viene applicata ai terminali di ingresso (S), al primario (a) di un trasformatore step-down 11. L'avvolgimento secondario (b) del trasformatore di ingresso può essere una singola attivare, in serie con un condensatore 12 e la bobina di ingresso del generatore 13 (c), formando un circuito risonante serie.  La frequenza dell'onda applicata quadrato (S) deve o partita, o essere un sub-armoniche integrante della frequenza di risonanza del circuito di ingresso del trasformatore-condensatore-induttore 3 elementi.

Generatore 13 avvolgimento di uscita (d) è collegato al carico resistivo L attraverso l'interruttore 14.  Quando l'interruttore 14 è chiuso, potenza generata viene dissipata a L, che è qualsiasi carico resistivo, per esempio, e la lampada ad incandescenza o riscaldamento resistivo.

Una volta ingresso risonanza è raggiunto, e la frequenza ad onda quadra applicato ad S è tale che l'impedenza reattiva combinato di induttanza totale (b + c) è uguale in grandezza al opposte impedenza reattiva della capacità 12, le fasi elettriche di corrente attraverso, e tensione ai capi, generatore 13 della bobina di ingresso (c) fluirà 90 gradi in quadratura risonante.  Potenza prelevata dalla fonte di energia in ingresso ad onda quadra applicato a S sarà ora al minimo.

In questa condizione, la risonanza energia presente all'ingresso del generatore può essere misurata collegando una sonda tensione attraverso i punti di test (v), situato sulla bobina ingresso del generatore, insieme con una sonda di corrente intorno al punto (I), situata in serie la bobina ingresso del generatore (c).  Il prodotto vettoriale istantanea di queste due misurazioni indica l'energia che circola in ingresso del generatore, in ultima analisi, spostando campi dei magneti permanenti "per creare utili induzione.  Questa situazione permane fino a quando i magneti non magnetizzato sono.

Sarà evidente agli esperti del ramo che un quadrato (o altro) onda possono essere applicate direttamente ai terminali di ingresso del generatore (c) senza l'utilizzo di altri componenti. Mentre questo rimane efficace, ri-generare effetti vantaggiosi non possono essere realizzati per la loro misura più completa con una tale eccitazione diretta.   L'uso di un circuito risonante, in particolare con l'inclusione di un condensatore 12 come suggerito, facilita il ricircolo di energia all'interno del circuito di ingresso, generalmente produce eccitazione efficiente e una riduzione della potenza in entrata come sono applicati carichi.

Indagine di Mark McKay di Technology di Edwin Gray: Parte 1
Entra .... La Connessione Mallory                              Mark McKay, PE   3/2/06                             
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E.V. Gray Version 2.0 type Motor EMA6 1977 – Courtesy Dr. Peter Lindemann

Si consideri la ormai classica 1977 foto (sopra) di Mr. e.V. Grigio dimostrando la sua motore EMA6 agli investitori al Sportsman Lodge a Burbank, CA. Questa foto è stata scattata da Tom Valentino, che ha scritto una serie di articoli informativi circa la saga EV Gray. Dr. Peter Lindemann ricevuto questo film originale da Mr. Valentino per sostenere la ricerca di Peter per il suo libro "I segreti energia libera di Cold energia elettrica".

In una proficua tentativo di estrarre ulteriori informazioni tecniche da questa foto storica Dr. Lindemann organizzato per averla migliorata digitalmente. Uno degli obiettivi di questo sforzo è stato quello di decifrare la scritta sul grande condensatore di accumulo grigio direttamente sotto il motore. Legge:

MALLORY

MADE IN U.S.A.

TYPE TVC-606

5.0 MFD   5000 VCC
Mallory è un nome ben noto nel campo dell'elettronica. Quando si pensa a Mallory oggi generalmente pensano di grandi blu condensatori di filtro elettrolitici di alta qualità che hanno dominato il mercato della fornitura di potenza lineare di fascia alta negli anni '70 e '80.   Al suo apice, la P.R. Mallory Società è stata una casa di potere degli Stati Uniti ha reso componenti elettrici. Non solo fanno diverse linee di condensatori, ma hanno anche fatto caricabatterie, resistori, reostati, raddrizzatori, interruttori, convertitori UHF, Filtri Rumore, saldatura punte di ferro, e componenti speciali televisione. Il loro 1955 Catalog era lunga 60 pagine.

Mr. P.G. Mallory iniziato nel 1916 con l'invenzione del Mercury batteria. Nel 1965 l'azienda ha sviluppato il noto Duracell Alkaline.
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Il Nord America condensatore Company (CCNA) ha sede a Indianapolis, Indiana. Oggi, NACC continua a produrre e commercializzare i condensatori Mallory ai suoi moderni impianti di produzione e magazzino situato in Greencastle, Indiana e Glasgow, Kentucky
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Mallory Condensatori e Pile Batterie dal Parco Sperimentale parti d'autore

Un altro importante dell'invenzione Mallory, molto relativo alla tecnologia EV grigio, era sviluppo del "Elkonode" 1920, meglio conosciuta allora come semplicemente "vibratore". Oggi questo dispositivo è poco noto a tutti. A suo tempo è servito come un vitale sotto-sistema nei convertitori CC primi. Questi sono stati usati per aumentare i livelli di bassa tensione di accumulatori ai livelli operativi richiesti da tubi a vuoto, che era 200 a 500 VCC.   Questo componente elettromeccanico ormai dimenticato era l'equivalente funzionale di due transistori di potenza push-pull in un moderno alimentatore switching. A quel tempo, quando si trattava di elettronica mobile c'erano due scelte. (1) Un convertitore di potenza vibratore base, o 
(2) Un convertitore di base dinamo-motore pesante. Per le applicazioni sotto i 30 watt l'approccio vibratore era più piccolo, più leggero, più economico e più efficiente rispetto all'alternativa. Pertanto, i militari ha avuto un serio interesse di questa tecnologia, ma era nella domanda di mercato di massa per i piccoli autoradio a tubi sottovuoto in cui è stato fatto il denaro reale.

Il P.G. Mallory Co. quasi completamente dominato il mercato di fascia superiore potenza vibratore per 40 anni ed è stato responsabile di quasi tutti i miglioramenti delle prestazioni attraverso anni '40 e '50. Ma, tutte le cose buone devono finire. Questa linea di prodotti redditizio è venuto a una brusca frenata nel 1957 con lo sviluppo di transistor a basso segnale di tensione e di potenza. Ma Mallory riesce comunque a mantenere un tagliente in molti dei suoi altri aree di mercato per diversi anni dopo tale.
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Quindi, non è una grande sorpresa quando si legge nell'articolo 1973 Scagnetti EV grigio:

Il motore che si gestisce

Con Jack Scagnetti da `Probe La sconosciuta 'nel mese di giugno del 1973.

"Mallory Electric Corporation di Carson City, in Nevada, ha anche fatto un

importante contributo verso la progettazione del sistema di pulsazione elettronica ".

E 'tutto abbastanza evidente che il signor Gray aveva un enorme investimento in componenti di tipo Mallory. Se la sua invenzione è diventato flusso principale allora la Mallory Co. avrebbe avuto primo colpo ad un enorme nuovo mercato automobilistico. Ogni nuovo veicolo avrebbe bisogno tra $ 300 - $ 600 vale la pena di condensatori di stoccaggio HV robusti, per non parlare di un investimento di due volte tanto per i convertitori di potenza vibratore o loro sostituti a stato solido equivalenti, che Mallory ha fatto anche.

E 'vero facile vedere come signor Gray avrebbe potuto convincere alcuni dirigenti a Mallory come sarebbe nel loro interesse per aiutarlo finanziariamente, o almeno di fornirgli una donazione po' di hardware da loro divisione Vibrapack in Irvine, CA. Mr. Grays impressionanti "hands-on" dimostrazioni erano noti per essere molto efficace a convincere i professionisti tecnici che egli era a qualcosa di grande, a condizione che è stato mai permesso la possibilità di effettuare tale presentazione di un vero decisore. Molto probabilmente un po 'di 3° persona stadia ispirato e penetranti è riuscito a risolvere lui con un carico pick-up di convertitori vibratore surplus che erano, o sarebbe, completamente obsoleta.
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Esempi di P.R. linea di Mallory di "Vibrapacks" (CC Converters) dal 1955 Catalogo

Tutti i modelli hanno una potenza di 30 Watt ad eccezione di quello in fondo a destra, che è valutato a 60 Watt

Ma questa storia ha una svolta importante in esso ...... ..

La Mallory Società che ha dato signor Gray abbastanza soldi per fare menzione di esso nel articolo della rivista di cui sopra non era il PG Mallory & Company Inc., ma la Mallory Electric Company di Carson City, Nevada, i progettisti e produttori di un gran numero di OEM e dopo sistemi di accensione automotive - market.
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Un piccolo campione di moderno marchio Mallory After Market di accensione Prodotti 2006
Mr. Marion Mallory era la rara specie di individuo indipendente che sarebbe avviare una società per Venerdì 13 Febbraio del 1925. Era un inventore di self-made con una formazione di grado 4 che non era solo brillante al suo mestiere, ma anche quello che aveva necessario per gestire un business. Se mai incontrato signor Gray faccia a faccia i due uomini avrebbero avuto molto in comune, soprattutto da un "hands-on" punto di vista di energia creativa. Il signor Mallory ha fatto il suo denaro in una varietà di auto, ciclo motore e sistemi di accensione marini. Per anni è stato il principale fornitore di Ford Motor Company per i distributori di accensione ed i loro aggiornamenti. Ha ricevuto circa 30 statunitensi e 10 brevetti internazionali per una moltitudine di miglioramenti significativi nella tecnologia di accensione, sia in impianti elettrici e meccanici. Era maledettamente bravo in affari, ma la sua debolezza personale era auto da corsa ad alte prestazioni. Il mercato dei componenti per auto da corsa non è molto grande, ma l'attività si sostiene è molto coinvolgente. Marion sponsorizzato ben tre squadre l'anno nelle varie classi di auto da corsa professionale. E 'anche stato detto che il signor Mallory cercato e assunto come ingegneri creativi mentalità e tecnici. Inoltre ha disprezzato la mentalità sindacalista che era diventato così contraddittorio nella zona di Detroit tra i 50 e 60.

Il signor Mallory finalmente stufo con le esigenze soffocanti e controproducenti della Auto Workers Union Unite. In un raro atto di individualismo ha deciso di prendere accordi per spostare tutta la sua compagnia, Lock & Stock, bobine di accensione a Carson City, NV. In questo momento Marion stava avanti negli anni e, purtroppo, non ha mai fatto la mossa. Morì nel 1968, all'età di 70. Suo figlio 'Boot' Mallory fu poi consegnato le redini di questa società privata. 'Boot' terminato tutto il lavoro dell'Unione e tenuto 10 degli ingegneri più produttivi e tecnici che erano disposti a trasferirsi nel nuovo stabilimento. Questo impianto è stato aperto nel 1969. Da tutti i conti il ​​"erede" e unico figlio era molto motivato, tecnicamente competente, esperto in affari, e come suo padre irrimediabilmente dipendente da auto da corsa ad alte prestazioni.

Data la tempistica degli eventi è più probabile che signor Gray non ha mai incontrato Marion Mallory. E 'quasi certo che la connessione alla Società Mallory era del tutto tra il signor Gray e' Boot 'Mallory. Questo è stato aiutato anche dal fatto questi due uomini erano circa la stessa età con Gray essere 5 anni più vecchio.

Per tutta la loro carriera commerciale Marion e 'Boot' Mallory erano sempre alla ricerca di sistemi di accensione migliorati, sia per le buone pratiche di business e, naturalmente, un desiderio per lo sport le vetture più veloci in pista. La loro esperienza base di conoscenze e campo coperto di tutti gli approcci alla progettazione del sistema di accensione, sia nelle aree elettrici e meccanici. E 'interessante notare che si sono sviluppati e realizzati sistemi magneto così come i sistemi di distribuzione tradizionali. Capire che queste due tecnologie sono molto diversi gli uni agli altri.
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Nei circoli auto da corsa si è sempre saputo che capacitiva sistema di accensioni di scarico sono di gran lunga superiori ai limiti del sistema Kettering standard di induzione, soprattutto a regimi elevati. Dr. Tesla brevettò il primo sistema di accensione CD già nel 1898, ma non fu mai realizzato a causa di gravi limitazioni di progettazione e di componenti. Marion Mallory ei suoi ingegneri hanno fatto ottenere un sistema a scarica capacitiva di lavoro, infine, collegato ad un motore di macchina da corsa nel 1948. Questo primo progetto è stato costruito utilizzando un tubo di gas thyratron e circuiti a tubi sottovuoto. Come risultato, era costosa, ingombrante e poco maneggevole, per non parlare fragile ed economico irrealizzabile. Ma nonostante tutti i suoi difetti dei sistemi di scarico capacitivi (CD) hanno mostrato chiaramente le sue prestazioni superiori in laboratorio e in pista. Se non fosse stato per il fallimento casuale e improvvisa di queste unità alfa-test (a causa delle vibrazioni) avrebbero potuto essere ancora usati nelle auto da corsa professionale, indipendentemente dal loro costo unitario.
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Vetro thyratron idrogeno degli anni '40

Da "generatori di impulsi" Radiation Laboratory del MIT 1948
sono stati necessari due nuove tecnologie per ottenere sistemi CD decollare.

1) un metodo per aumentare la tensione della batteria 6 o 12 V CC stoccaggio alla gamma 400-500 Volt con una corrente disponibile di almeno 100 mA. (40-50 watt)

2) Un componente o tecnica che avrebbe sostituito il ingombranti, fragili, e il potere thyratron fame che ha agito come l'interruttore di controllo di temporizzazione maestro.
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Mallory moderna "2006" scarico del condensatore componenti dell'accensione
Entrambe le soluzioni è arrivato circa lo stesso tempo. transistor di potenza si sono resi disponibili per l'industria aerospaziale nel 1954. Questi ha permesso lo sviluppo della prima push-pull a commutazione di alimentazione di modo la cui produzione sono stati ben oltre quello che un vibratore potenza meccanica potrebbe consegnare (fino a 90 watt inizialmente). convertitori transistor completi erano disponibili per l'hobbista nei primi mesi del 1958. Quindi, possiamo supporre che transistori di potenza prototipo erano disponibili per l'industria in circa 1955.
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Pubblicità presto per un 90 Watt (pulsata) Hobbyist 12V a 450V CC Converter

Dalla rivista "QST" Gennaio 1958

(Riduzione delle dimensioni Avviso se confrontato con il 60 Watt Vibrapack)
La seconda svolta critica è venuto con l'invenzione del tiristore o raddrizzatore controllato al silicio (SCR) da Bell Labs nel 1957. General Electric rapidamente acquistato i diritti per questa tecnologia promettente e non ha perso tempo nel portare in produzione. La produzione di raddrizzatori di potenza allo stato solido e transistor era già ben avviata, quindi, la costruzione di un SCR utilizzando le attrezzature di produzione esistente è stato uno slam-dunk. Secondo la GE SCR Handbook 1964 3° edizione, il modello C35 era già stato nel settore dal 1958.
[image: image221.jpg]SCR MANUAL

C35

(TYPE 2N681-2N692)
Medium Current

Silicon Controlled Rectifier
35 Amperes RMS Max.
Outline Drawing No. 5

@®Broad Voltage Range—Up to 800V (440 Volt RMS Applications)
® Thermal Fatigue Free

@No Peak Forward Voltage Limitation

@ Standard TO-48 Outline

@®Designed to Meet MIL-S-19500/108A

®Backed by 6 Years of Design and Field Experience





Raddrizzatore controllato al silicio a disposizione delle imprese e militare nel 1958
Con questi nuovi componenti a stato solido a portata di mano di Marion e 'Boot' Mallory erano fuori e in esecuzione. Il loro primo sistema di accensione CD pista di beta-test è stato introdotto in quantità limitate nell'autunno del 1961. Il loro primo dopo modelli di produzione del mercato non ha raggiunto i distributori fino al 1964. Ci sono voluti 3 anni di sviluppo dettagliato e in attesa del mercato SCR di stabilirsi prima di decidere su un design produzione finale. Mentre i principi di funzionamento di base di un circuito di accensione CD è dritto in avanti ottenendo un circuito di lunga durata che funzionerà bene se esposti agli estremi di temperatura, tensione e vibrazione è una questione diversa. A quel tempo nel patrimonio industriale di nuovi prodotti del nostro Paese non sono stati generalmente affrettata, cotto a metà, per i rivenditori a causa di qualche immaginaria dead-line imposta dai fagioli contatori nel reparto marketing.
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Così, nell'arco di tempo di 1960-1970 in cui avrebbe signor Gray andato quando aveva bisogno di un po 'di rara competenza tecnica applicata su pile sistemi di impulso ad alta tensione? La soluzione sembra quasi ovvio.

Non abbiamo alcun dubbio che il signor Gray e 'Boot' Mallory erano su una prima base di nome. Essi potrebbero avere già sviluppato un certo tipo di rapporto, mentre la società era ancora a Detroit, non sappiamo quando in primo luogo si sono riuniti. Sappiamo che il signor Gray è stato fornito con un po 'di capitale di rischio significativo insieme con i frutti di 10 anni o giù di campo proprietario testato tecnologia CD a stato solido.

E 'stato sottolineato, da fonti informate, che tutti i transistor di potenza dopo sistemi di accensione di mercato utilizzate del Mallory per la sezione convertitore 6-12V a 450V. Quindi, ci chiediamo, perché è stata signor Gray ancora utilizzando pacchi vibratore obsoleti nel 1973? 'Boot' avrebbe certamente fornito signor Gray con le più moderne attrezzature, insieme con i componenti SCR e bobine d'accensione in un piccolo, autonomo, abitudine costruita, e il pacchetto de-Bugged.

Abbiamo il sospetto che 'Boot' fatto fornire questi sistemi completi CD transistor e che il signor Gray era ansioso di dimensioni ridotte, aumento del tempo di vita, e miglioramento delle efficienze che i nuovi dispositivi a stato solido promesso. Soprattutto dopo dover combattere costantemente con vibratori che teneva bruciare durante le sue corse di prova. Ma, Energia Radiante (RE) generazione ha le sue sfide particolari da affrontare. Un importante problema di ingegneria è cosa fare con l'Electro Magnetic Pulse (EMP) come effetto che si verifica quando un circuito RE raggiunge un certo livello di potenza. Se tutto ciò che l'energia in eccesso non è ben deviato al sistema comune (si spera dopo aver fatto un lavoro serio) sfugge dai conduttori del circuito per caricare ogni oggetto metallico all'interno di 20 'o giù di lì del generatore. Una moltitudine di scintille blu-bianco scoppierà da ogni oggetto metallico in una stanza, a causa dell'alta tensione indotta. Questo è certamente un interessante light-show, con le luci spente, ma devastante per qualsiasi vicino transistor o IC che ha qualsiasi quantità di filo collegato ad esso. Transistor e circuiti integrati che vengono memorizzati in sacchetti protettivi metallizzate o scatole sembrano sopravvivere.


[image: image223.wmf] THE GRAY CIRCUIT PER PATENT 4,595,975

JUNE 17, 1986

36

38

10

26

14

30

28

48

20

40

18

-

-

A.C.

66

64

24

+

+

16

46

22

44

PROTECTION

ADDED OVER VOLTAGE

42

34

12

62

32


Se questo fosse il caso, allora possiamo immaginare come deluso signor Gray avrebbe provato quando i suoi nuovi convertitori a transistor hanno cominciato a fallire, forse anche catastroficamente.  Per fortuna, e abbiamo davvero dire molto per fortuna, i SCR erano in grado di sopravvivere all'assalto RE.   Era questo non è stato il caso della tecnologia EV grigio, a causa del guasto del sistema costante, sarebbe seriamente caduto sul naso per il 1965 e non sono stati in grado di produrre i livelli di potenza dimostrato che avremmo così molto simile a ricreare. Transistor, falliscono perché sono costruiti con strutture di base sottili super che sono sensibili alle differenze di tensione moderata. SCR sono costruiti con strati di silicio di spessore che sono relativamente più robusto. Tuttavia, un circuito di trigger mal progettato in un'applicazione RE sarà ancora distruggere un pesante SCR, se i metodi di protezione transitori corretta cancello non sono impiegati. A causa di questa esperienza di prima mano signor Gray ha continuato a installare molti dispositivi di protezione da sovratensione nei suoi circuiti futuri. Questo è molto evidente nella progettazione dell'alimentatore mostrato nella sua conversione tubo Patent # 4.595.975.

Sembra che il signor Gray è stato costretto a tornare indietro e usare il guasto incline vibratore obsoleto confezioni che ha iniziato con. Secondo il primo brevetto questi sono stati utilizzati per la conversione di tensione CC primaria. Abbiamo il sospetto che gli ingegneri di Mallory sono stati arruolati per aiutare Gray sposare il pacco vibratore al sistema SCR. L'aggiunta SCR ha aiutato a risolvere il problema fallimento, riducendo la corrente incurvatura attraverso i contatti del vibratore. Questo non è un'interfaccia dritto in avanti e richiede una certa sperimentato know-how elettronico. La sfida sta equilibrando la limitata capacità di corrente del vibratore per la bassa impedenza del condensatore di accumulo SCR.
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Schema di cablaggio Schemi per due P.R. Mallory Vibrapacks

60 Watt del modello a sinistra - 30 Watt del modello a destra
Altri ricercatori sostengono che signor Gray mai avuto intenzione di usare transistor in primo luogo. Questo perché una teoria RE afferma che il processo non classica inizia negli archi minute formatisi durante la formazione e la rottura dei contatti vibratore. Questo problema tecnico è ancora aperta per il dibattito e la verifica sperimentale.
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Tuttavia, siamo tutti d'accordo che il circuito SCR CD è ancora un sotto-sistema di vitale importanza per la tecnologia EV grigio, ma non è tutta la storia di un processo completo su l'Unità (OU). Riteniamo, inoltre, che il signor Gray non ha rivelato il nocciolo del suo "segreto" per 'Boot' o chiunque altro al Mallory Electric Company. Sembrerebbe che 'Boot', a causa della sua unica educazione individualistica, rispettato il diritto del signor Gray proprie creazioni. 'Boot' stato ovviamente molto avvistato abbastanza per vedere un po 'di una maggiore potenzialità di business in questa impresa, per non parlare di una nuova classe di future macchine da corsa. Uno dei motivi principali di questo atteggiamento illuminato era che 'Boot' non ha dovuto fare i conti con un consiglio di amministrazione miope di amministrazione i cui membri sono stati più preoccupati per quarti prossimo prezzo delle azioni di correre rischi rischiosi sulle tecnologie età cambiando.

Il sotto-sistema CD del motore Gray non è stato descritto nel brevetto # 3.890.548. Gray ha menzionato l'uso di bobine di accensione nel testo brevettuale, ma non li ha mostrato nel diagramma schematico. La soluzione più semplice per proteggere il suo "segreto" era quello di eliminare solo il sotto-sistema CD dal schematico. Poiché Gray stava solo tentando di divulgare un nuovo tipo di motore passo in questo primo brevetto. L'omissione di un "minore" "funzionalità" di alimentazione non aveva intenzione di dire nulla ai revisori dei brevetti. Ma, il diavolo è nei dettagli, soprattutto quando si cerca di ricostruire questa tecnologia ha perso 30 anni dopo.

C'è una buona possibilità che il signor Gray stava tornando un favore a 'Boot', quando non comunica i progetti di circuiti CD proprietarie. Sono molto ben avrebbero potuto avere un accordo verbale e una joint venture su questo tema. 'Boot' non ha bisogno di conoscere l'energia libera di Mr. Gray "Secret". Il suo pezzo elevato margine di azione è stata bloccata in quanto ogni nuovo motore EV grigio avrebbe bisogno di 18 o più completi alimentatori CD, tra cui i brevettati dettagli costruttivi sulle bobine di accensione Mallory. Il successo di signor Gray stava per essere 'Boot' il successo di Mallory - grande tempo. Una classica situazione win-win. Non c'è da meravigliarsi che 'Boot' volentieri fatto i controlli per questo inventore sconosciuto e poco istruita dalla California. Mentre il P.R. Mallory Company è stata inconsapevolmente andando a trarre qualche beneficio da questa innovazione la Mallory Electric Company aveva intenzione di colpire il jackpot.

Come osservazione puramente speculativo, potrebbe essere stato 'Boot' Mallory che clued signor Gray in su come scrivere i brevetti e il tentativo di proteggere la propria forma di proprietà intellettuale dei grandi avvocati d'affari. Cosa vedere e cosa non mostrare, cosa disegnare e cosa non per disegnare e cosa dicono che il resto del tempo. Con questa tecnologia stava andando essere una frenesia appena prima della prima beta-test ha colpito la strada e 'Boot' sapeva. Gray probabilmente ha ricevuto un tempo di vita di informazioni privilegiate su come mantenere i segreti, fare soldi, e coprire i propri beni da un uomo che era stato lì e visto come un grande business funziona davvero.

Sappiamo tutti che Gray ha subito una grave battuta d'arresto quando il suo centro di ricerca è stato perquisito nel 1974 dagli agenti del distretto di Los Angeles avvocati dell'Ufficio per sospetta frode titoli. Ma, nel 1977, come mostrato nella foto qui sopra, il signor Gray aveva recuperato abbastanza per ricevere il suo primo brevetto, costruire, il debug e dimostrare il suo motore di seconda generazione. Ciò che non è noto, nei circoli free energy è che Gray ha subito una perdita di gran lunga maggiore quando 'Boot' Mallory è stato ucciso in un incidente d'auto nel 1978, all'età di 48. E 'stato sempre noto per essere un po' un vantaggio piede.

Sono finiti è stato il sostegno finanziario, tecnico e Morel. Per quanto possiamo osservare sembra che il motore EV grigio non si è sviluppato in modo significativo molto al di là del modello EMA6 (sopra). Le donne sopravvissute Mallory venduto la società a Super negozi di Irvine, California nel 1979. signor Gray ha continuato a chiedere un adeguato livello di capitale di investimento in modo da poter controllare e produrre i suoi motori a combustibile-less in-house. Egli ha anche migliorato la sua dimostrazione popping-coil e aggiornato ad un processo continuo che ha accennato a possibili anti-gravità, molto impressionante. E 'stato anche la voce che quasi signor Gray ha raccolto abbastanza soldi per iniziare la produzione.

Purtroppo, sappiamo anche che dieci anni più tardi signor Gray è morto in circostanze non-risolto in Sparks, NV nel mese di aprile, 1989. Sparks è appena ad est di Reno, NV, che è di circa 50 miglia a nord di Carson City, NV. Alcuni ricercatori sostengono che il motivo principale per cui signor Gray stabilito uno dei suoi molteplici laboratori in questa città è stato a causa della esperienza tecnica preziosa di alcuni dei tecnici Mallory pensionati che vivono ancora nella zona.
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Siamo stati anche portato a credere che si trattava di 'Boot' Mallory che ha fatto le prime presentazioni formali tra Gray e la macchina si alternano inventore Mr. Paul M. Lewis, creatore del "Fascination". Si può immaginare la possibile energia creativa che avrebbe potuto scorreva tra questi tre individui unici mentre erano seduti attorno al tavolo da pranzo condivisione di una serie di sogni di vasta portata e schemi.

Oggi, i frammenti venduti e rivenduti del P.R. Mallory e la Mallory Electric Company hanno sofferto, come tante aziende degli Stati Uniti, dal degrado ormai comune ed insidioso della globalizzazione. Entrambe le organizzazioni sono in outsourcing i loro stabilimenti di produzione in Cina, i loro uffici tecnici in India, ed i loro sforzi di ricerca e sviluppo in Canada.

In conclusione, tutto ciò che possiamo dire è che questa saga è davvero una fondamentale occasione perduta per il mondo, erano così maledettamente vicino. Se questo fosse stato diverso storia che molto probabilmente non saremmo bancarotta il nostro paese in un vano tentativo di proteggere le riserve di petrolio in Iraq. Avremmo potuto facilmente avuto colonie permanenti su Marte e non essere preoccuparsi degli effetti in corso di Green House Gasses. Questo grande paese avrebbe potuto re-investito le migliaia di miliardi di dollari nostri petrolio nella nostra economia, piuttosto che fornire stili di vita eccessivamente lussureggianti per alcuni privilegiati capi clan del Medio Oriente.

Nota: Questo documento è uno di una serie prodotta da Mr. McKay come parte della sua indagine del lavoro di Edwin grigi maggiori e invita i lettori a contatto con lui se hanno eventuali commenti costruttivi o domanda relativa al lavoro del signor Gray. indirizzo e-mail del sig McKay è mmckay@tycoint.com 

Indagini di Mark McKay di Technology di Edwin Gray: Parte 2
Dando uno sguardo più da vicino l'apparecchiatura di dimostrazione

24 ottobre 2006
Questa è la foto classica di e.V. Apparecchio di Gray "Popping Bobina" dimostrazione.  Questo può essere trovato sul sito web di Peter Lindemann. Questa foto è stata scattata da Tom Valentine nel 1973. Mr. Gray è l'uomo al centro e Fritz Lens (il suo nuovo padre-in-law) si trova sulla destra. L'uomo a sinistra è identificato (molto probabilmente Richard Hackenburger VP di Engineering).
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Per anni, su tutto si potrebbe dire su questa foto è che c'era una discreta quantità di apparecchiature coinvolte in queste manifestazioni. La fonte di energia sembra essere un grande comune batteria 12 volt automobilistico. componenti identificabili sono la misura del trasformatore d'aria e la Triplett 630-A multimetro, tutto il resto del dettaglio tecnico è nascosta dai neri scatole strumento plexiglas. Di per sé questa foto non produce molte informazioni.

Nel 2004 un ex e.V. investitore grigio uscì e presentato Peter Lindemann e John Bedini con una collezione periodo di istantanee storiche. Cinque di queste foto sono state dello stesso apparecchio che è stato mostrato al signor Valentino nella foto qui sopra. La posizione era diversa, ma l'attrezzatura e la layout sembra essere la stessa. Si presume che queste nuove foto investitori sono state scattate presso il negozio Mr. Grays a Van Nuys, in California Queste foto sono state sviluppate in gennaio e giugno del 1974 in modo da poter sono state prese nel giro di pochi mesi la foto di San Valentino del 1973. Osservando queste foto alcune ulteriori informazioni tecniche su questa nuova tecnologia può essere estratto.

Gli investitori Foto:
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Investor Foto # 013C

Visione d'insieme
Questo è un bel tiro dell'apparecchiatura manifestazione intero da un'estremità della tabella che riporta la batteria di alimentazione, due bobine popping e una vista di estremità del trasformatore dell'aria. Nonostante il fuoco limitato, questa foto mostra che le bobine popping sono collegate in parallelo in quanto i fili bianchi sulla sinistra sono entrambi chiusi sul terminale negativo della batteria. Anche collegato alla batteria è un componente che sembra essere una dosatura analogico corrente derivata - un elevato dispositivo resistore corrente di basso valore. Tuttavia, non vi è alcun contatore connesso a questo componente come ci sarebbe in una normale applicazione. Questo suggerisce che viene utilizzato semplicemente come un resistore limitatore di corrente di basso valore. È improbabile che questo componente è stato mai destinato ad essere utilizzato in una capacità di dosaggio. La sua uscita sarebbe stato un impulso di tensione molto breve che non possono essere registrati o osservata alcuna della strumentazione di prova mostrato in una qualsiasi di queste foto.

Si ritiene che i due conduttori neri sulla destra del trasformatore aria vengono scollegati e appendere dritto verso il pavimento. Confrontare questa situazione della foto Tom Valentino dove questi cavi neri pesanti sono collegati a due delle scatole nere.

Sembra essere quattro fili neri collegati al lato di destra degli elettromagneti. I due più grandi fili neri sono pensati per connettersi al tergicristallo del sezionatore DPST. Non si sa con certezza dove i piccoli restanti fili neri si collegano, ma molto probabilmente a un ulteriore set di elettromagneti parcheggiate sotto il trasformatore d'aria come mostrato nella foto #013B. Se è così, allora c'è probabilmente stata una dimostrazione di accompagnamento che ha mostrato che cosa accadrebbe se il carico aggiuntivo è stato aggiunto al circuito.
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Investor Foto # 012D

Popping una bobina con la seconda configurazione manifestazione sulla "destra"
Questa foto è presa nello stesso luogo qualche tempo prima in cui le circostanze erano leggermente diversi. Il piccolo tavolo bianco e il suo equipaggiamento frequentando che viene mostrato nelle Future Giugno 74 foto non sono preimpostate. Questa foto (Gen 74) è stato sviluppato 6 mesi prima Foto # 013C. L'apparecchiatura sul grande tavolo sembra essere nelle stesse posizioni relative. Cosa questa foto rivela è che c'è un secondo "Popping Coil" si svolgono dimostrazione all'altra estremità (lato destro) della tabella.

Si propone che questa assemblea totale di "scatole nere" (una dozzina o più sottosistemi) supporta in realtà due manifestazioni differenti e indipendenti, una demo "Popping Coil" sul demo "Popping Coil" a destra di sinistra e un altro simile. Le foto disponibili consentano una migliore analisi tecnica delle attrezzature di dimostrazione sul lato sinistro della tabella. Non è noto da quali fossero le reali differenze tra queste due manifestazioni, tuttavia è evidente che le bobine essendo spuntato hanno differenze di dimensioni evidenti. In foto # 012D bobina a mezz'aria è circa il doppio degli elettromagneti indicati all'altra estremità della tabella photo # 013C. La foto Tom Valentino mostra una serie di elettromagneti (a riposo in basso a destra) che sono almeno quattro volte la dimensione delle bobine utilizzate per la dimostrazione che è stato impostato sul lato sinistro della tabella. Tuttavia, la bobina lanciato sopra indicato non è la stessa (essendo minore del 50%) come la bobina mostrato nella fotografia Tom Valentino, anche se è alimentato dalla stessa apparecchiatura.

Si pensa che la demo di destra aveva qualcosa a che fare con un livello di potenza superiore o di un metodo più avanzato di recupero di energia. Molto probabilmente, il demo a sinistra, destinato a portare l'introduzione tecnica iniziale all'idea base di un concetto motore repulsione, mentre la demo sulla destra aveva alcune importanti avanzamento engineering da visualizzare.

Foto # 012D è scuro ma aiuta dimostra che i due fili bianchi dal sezionatore DPST per la demo di sinistra collegano alle due scatole uguali dimensioni nel centro del tavolo, un filo per scatola.
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Investor Foto # 013B

120VAC Alimentazione in fase di studio
Questa giugno 1974 foto è una bella Più di vista delle attrezzature manifestazione "sinistra". Il problema principale qui è la apparecchiature aggiuntive sul piccolo tavolo bianco. Qui vediamo alcuni elementi identificabili, un trasformatore al neon, un autotrasformatore 2KW Variac, un registratore a cassette e una morsettiera tipo di barriera. La domanda è: Che cosa è questa roba in più per?

Sembra che questa configurazione è una variazione dal normale apparecchiature manifestazione come si vede nella foto Tom Valentino. Sembra che l'Air Transformer è scollegato dal sistema ed è stato sostituito dalla potenza fornita dal dispositivo sul tavolo bianco. Molto probabilmente questo è stato un tentativo di dimostrare che l'alimentazione di linea CA potrebbe essere convertito in "Cold energia elettrica". È importante notare le variazioni di questa particolare disposizione del circuito in quanto fornisce alcune indicazioni sulla funzione dei vari scatole nere.

In primo luogo, si noti che i due fili bianchi che vanno allo switch coltello DPST ora sono stati collegati ad un terminale della scatola nera, mentre un ponticello rosso si collega al precedente punto di connessione dei fili bianchi. Confronta questo per come questi fili bianchi sono collegati nella foto di Tom Valentine.

Non è tutto insieme chiaro come il trasformatore Neon e autotrasformatore sono collegate ma un approccio standard sarebbe avere il Variac controllare la tensione di linea di ingresso al trasformatore Neon. Questo Variac ha la capacità di aumentare la tensione di uscita del 25% sopra il suo ingresso. Se questo trasformatore Neon fosse un comune 15KV 30 unità mA quindi la tensione di uscita RMS poteva essere regolata ad un massimo di 18 KV. Questo è paragonabile all'uscita di una bobina di accensione automatica. Il picco potenziale di tensione CC sarebbe stato circa 25KV. Tuttavia è improbabile che operavano questo alto di tensione per molto tempo a causa delle dimensioni, configurazione e la costruzione dei conduttori temporanei.

Poiché una singola coppia di conduttori (ponticelli giallo e nero) cadere sotto la parte superiore della tavola bianco si propone che vi è un diodo ad alta tensione pila sotto il tavolo su una mensola che sta operando in modalità semionda. modalità full-wave erano stati utilizzati poi quattro fili sarebbe stato visto lasciare la parte superiore della tabella (che è ancora una possibilità).

L'utilizzo di impulsi di corrente continua è molto chiaro nel brevetto del motore Gray. E 'stato spesso chiesto perché Gray non ha utilizzato full-wave di rettifica nella sua alimentazione a sfruttare la maggiore efficienza. A quanto pare questo dispositivo non ha un gusto per tensione continua dritto. Questo concetto è rafforzato dall'uso di potenza rettifica semionda mostrato nella foto # 013B. Questa situazione sostiene l'idea che signor Gray può aver avuto condensatori collegati in serie, senza resistenze di equalizzazione, pulsante quindi CC sarebbe stato necessario far pagare loro.

Foto # 013B mostra la migliore vista delle attrezzature manifestazione per la manifestazione "Destra". Sembra essere composta da cinque scatole nere, due più piccoli, due più grandi e uno piccolo piatto. Se un sezionatore è stato usato per avviare la bobina di scoppio non è visibile in queste foto. Un trasformatore d'aria sembra mancare da questa collezione attrezzature. Tuttavia, considerare l'oggetto cilindrico visto sotto il grande tavolo in foto          # 012D e 013D #. Questa è delle dimensioni di un gallone di vernice può e deve nastro giallo sulla parte superiore. Tre fili neri (ed eventualmente una quarta) può essere visto che conduce a questo dispositivo. Si propone che questo è il trasformatore dell'aria usata per queste apparecchiature. Esso ha un diametro maggiore (8 ") che il trasformatore aria che viene utilizzato per il" "dimostrazione (4" sinistra). Si ritiene che la batteria automobilistico visto all'estremità sinistra del grande tavolo è la fonte primaria di energia per entrambe le manifestazioni. Un Triplett 630-A multimetro può essere visto, che stabilisce in fondo a destra della tabella.

Controllare il trasformatore dell'aria nella sua configurazione scollegato. Si noti come i due conduttori neri escono dalla bobina al pavimento. Ciò può essere ottenuto soltanto con due strati separati. Il conduttore vicina è parte del primo strato. Da questa osservazione la polarità relativa del trasformatore dell'aria può essere determinato.

Il nucleo del trasformatore dell'aria risulta essere circa 4" di diametro, rispetto ai 2"x4” blocchi di supporto.  Sembra essere di una costruzione a doppio strato, come un tipo di tubo è scivolato su un'altra. Il tubo interno assomiglia PVC grigio elettrica, ma più sottile (potrebbe essere programma 20 tubi). Il tubo esterno è un materiale marrone scuro che non è un materiale comune costruzione moderna. E 'più vicino a un materiale più vecchio in fibra composita che è stato utilizzato per il tubo di fogna negli anni 1950.  Perchè la necessità di due core annidati? È la ripartizione dielettrica del nucleo così grande di un problema per così un piccolo trasformatore d'aria? La resistenza di isolamento del (presunto) il filo della candela è vicino 50KV e dovrebbero essere sufficienti per le tensioni operative previste. Inoltre sembra che vi sia uno strato pesante di nastro nero elettrico tra il nucleo e gli avvolgimenti pesanti.

E 'stato proposto che il nastro nero copre un singolo strato di # 16 AWG magnete che forma un avvolgimento 3-4 volte più lunghe delle "primarie" cavo candela osservata. Questa caratteristica (se esiste) è considerato un sottosistema di recupero energia supplementare.
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Group Photo Session

Questa foto è troppo sfocata di estrarre maggior numero di dettagli aggiuntivi, (rispetto alla foto # 013C), tuttavia la fotocamera 35 mm, che si terrà dal signore sulla destra è abbastanza chiaro. Inoltre, nota la macchina fotografica istantanea Flash Cube seduto accanto alla autotrasformatore. Le telecamere sono in abbondanza in questo ritratto. Ciò suggerisce che questa particolare raccolta di foto (giugno 74) sono stati il risultato di un evento programmato in cui gli investitori selezionati sono stati ammessi prendere tutte le istantanee che volevano. Si ritiene che questo era un evento raro. Quindi possiamo essere certi che l'apparecchiatura mostrata in questo momento era stato personalmente sterilizzata dal signor Gray per assicurare che nessuno degli elementi essenziali del suo "segreto" sarebbe stato divulgato.

Il signore ben vestito, a sinistra, sembra essere in possesso di un altro registratore a cassette con un microfono in plastica nera che si terrà tra le dita.
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Investor Foto # 013D

Contare i Attiva l'Air Transformer
Questa è una delle migliori foto disponibile che mostra il layout generale di entrambe le manifestazioni bobina popping. Molti degli elementi essenziali sono nascosti in questa presentazione ma alcune delle interconnessioni sottosistema può essere determinato.

Il ripiano inferiore del tavolo bianco mostra quello che sembra essere un HV condensatore "maniglia di una porta", che è collegato al jumper giallo e nero. È più probabile che questo è un diodo ad alta tensione.

Nota: Questo documento è uno di una serie prodotta da Mr. McKay come parte della sua indagine del lavoro di Edwin grigi maggiori e invita i lettori a contatto con lui se hanno eventuali commenti costruttivi o domanda relativa al lavoro del signor Gray. indirizzo e-mail del sig McKay è mmckay@tycoint.com 

Indagini di Mark McKay di Technology di Edwin Gray: Parte 3
Segreti del EMA4 e EMA5 Collettori di controllo (ancora irrisolti)                Mark McKay, PE

Mentre le rivelazioni tecnici forniti dal disassemblaggio di elettromagneti personalizzati di Mr. Gray è importante, le osservazioni raccolte dai commutatori di controllo EMA4 e EMA5 sono ancora più interessante (e imbarazzante).

Prima della ripresa del EMA4 & EMA5 si è pensato che il dispositivo cilindrica bianca attaccata sul back-end del EMA6 era un semplice dispositivo di temporizzazione commutatore di posizione rotante. Secondo il brevetto 4.595.975 un commutatore come il dispositivo è stato incluso nel diagramma schematico. Sembrava essere una sorta di interruttore rotante meccanico che controlla gli impulsi temporizzati di potere di fluire attraverso gli anodi della CSET. Così, quando il brevetto e le foto vengono esaminati insieme la disposizione sembra plausibile.
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                     Il EMA6 - con controllo collettore sulla estrema   sinistra ridotta del motore EMA4 sul tavolo indietro
Come si è visto i motori EMA4 e EMA5 rivelato una componente molto più complesso per i ricercatori a prendere in considerazione. Questi commutatori sono stati costruiti in modo tale che essi contenevano modo più contatti di quello che sarebbe necessario per semplice feedback posizionale. Le unità che è venuto con ciascun motore sono stati progettati per essere più o meno lo stesso, ma sono stati cablati in modo diverso. Altri cavi di controllo sono stati utilizzati con la EMA5 che con il EMA4. Ciò sarebbe coerente con il fatto che l'EMA4 aveva solo un paio elettromagnete a pulsare mentre il EMA5 aveva tre. Il commutatore EMA5 utilizzato 9 delle sue 15 contatti ed è stato collegato con 7 cavi di controllo. Il commutatore EMA4 utilizzato anche 9 dei suoi contatti, ma è collegato soltanto con 3 fili di controllo.
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Un esame usura sulle superfici di contatto commutatore, da possibili arco e riscaldamento, mostrava quasi segni di degradazione. La conclusione raggiunta da questa osservazione è che qualunque sia l'energia passata attraverso questi dispositivi deve essere stato ad un livello molto basso. Vale a dire almeno due o tre ordini di grandezza inferiore a quello che sarebbe necessario per impulsi tutte le bobine dello statore e del rotore in una volta. Stima attuali livelli classici di meno di 1 mA a 200 Volts sono stati proposti come un limite superiore. Mr. Wooten ha esaminato questi motori da un punto di vista meccanico, utilizzando la sua esperienza professionale, e ha riferito che ogni motore sembrava aver registrato almeno diverse centinaia di ore di funzionamento. Eppure, non si sarebbe mai concludere che molto uso, cercando in soli superfici di contatto. È possibile che i commutatori possono essere stati sostituiti, prima di essere messa fuori servizio, ma questo è un colpo lungo.
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Norman Wooten visualizzare le complessità non forniti del commutatore Timing dal motore EMA5 grigio al 2001 KeelyNet Conferenza 5 - Per gentile concessione Dr. Peter Lindemann
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Osservando la mancanza di usura, la nuova convinzione è che i commutatori fornivano sia i tempi di controllo e segnali di posizione al convertitore di energia di Mr. Gray. Essi non sono stati con aria di sfida passando direttamente la potenza principale che è andato alle bobine statore e rotore. Più ulteriormente più, questi segnali di temporizzazione sono stati più complessa di quanto mai pensato. Nei motori recuperati sezione collettore e gli elettromagneti motore sono stati collegati in modo indipendente.

Osservando la mancanza di usura, la nuova convinzione è che i commutatori fornivano sia i tempi di controllo e segnali di posizione al convertitore di energia di Mr. Gray. Essi non sono stati con aria di sfida passando direttamente la potenza principale che è andato alle bobine statore e rotore. Più ulteriormente più, questi segnali di temporizzazione sono stati più complessa di quanto mai pensato. Nei motori recuperati sezione collettore e gli elettromagneti motore sono stati collegati in modo indipendente.

Ci sono 15 contatti e due anelli collettori in alluminio indipendenti in ogni sottogruppo collettore. Tre di questi contatti sono di forma rettangolare (1/4 "x ¾") barre di rame che sono tre volte più ampia rispetto ai restanti ¼ "contatti asta di diametro in rame. Per entrambi i motori sembra esserci due schemi di temporizzazione generali che emergono quando guardando le relazioni spaziatura angolare di questi contatti.

1.) I tre grandi contatti rettangolari e 6 dei contatti più piccoli sono ugualmente distanziate 40 ° uno dall'altro attorno alla circonferenza dell'anello di montaggio. Questi fornirebbero un insieme continuo stazione uniformemente distanziate di brevi impulsi di temporizzazione, proporzionale alla velocità del motore, con ogni terzo impulso avente tre volte la larghezza di impulso degli altri. Ma, questo non è ciò che è stato cablato per andare al convertitore di energia.

2.) C'è anche un modello ripetuto con tre contatti cluster. Questo gruppo è composto da due piccole e una grande contatto. Questi sembrano essere legati alla "cottura" degli elettromagneti quando la spazzola è di circa 6 ° ultime PMS.
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Il tergicristallo manico in alluminio girevole alloggia una molla metallica "pennello" che collega ogni contatto con il anello di contatto in un ordine sequenziale. Un secondo anello di alluminio è stato installato, ma non è stato utilizzato nel EMA4. Se l'anello di contatto sono stati considerati un circuito comune, allora il modello di temporizzazione mostrato nella Figura 01 sarebbe il risultato. Ancora non tutti i contatti sono stati utilizzati in entrambe motore. Questo è davvero sconcertante. A quanto pare configurazioni circuitali diverse venivano previsti che potrebbero aver usato tutti questi contatti.
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Timing Schema 01 per Collettori di controllo per la EMA4 e EMA5 EV Gray Motors
Gray utilizzata una tecnica di costruzione che non è generalmente visto nelle apparecchiature rotanti. Ci sono tre gruppi ad anelli utilizzati in ciascuna di queste due motori. Un gruppo è utilizzato nel sottoassieme commutatore e presenta due anelli collettori condividono un tergicristallo comune. Gli altri due gruppi ad anelli vengono utilizzati per condurre potenza dell'impulso attraverso gli elettromagneti rotore. Uno è di fronte e l'altro è nella parte posteriore del motore. Tutti e tre questi complessi ad anello di scorrimento hanno un design interno non comune. Questo perché il tergicristallo e "pennello" ruotano intorno all'interno di un anello di contatto stazionario. Questo è esattamente l'opposto al 98% di tutte le altre macchine industriali in tutto il mondo che utilizzano anelli di contatto. Quasi sempre, gli anelli di contatto sono attaccati all'albero rotante ed i contatti o "pennelli" sono stazionari. L'ovvio vantaggio di questo approccio comune è che permette alle spazzole di sostituire facilmente quando portano giù. Un altro importante vantaggio è che le "spazzole" possono ospitare facilmente alcune imperfezioni nella rotondità dei anelli collettori che sfregano contro di loro. Questo perché le spazzole sono montate in supporti a molla che permettono loro di muoversi avanti e indietro. Tuttavia, nel disegno di Mr. Gray, la sostituzione delle spazzole tergicristallo o richiederebbe molto più smontaggio. Inoltre, non risulta che questo motivo potrebbe consentire quasi quanto deviazione dalla tolleranza come spazzola e slip ring disposizione can standard. Noi semplicemente non sappiamo quale sia la ragione specifica applicazione è che ha promosso questo tipo di soluzione; certamente non è evidente dalla guardando soli motori. Mr. Wooten sostiene che avrebbe potuto progettato un sistema molto migliore per ottenere il potere nel rotore così come molti altri importanti miglioramenti del sistema meccanico. Finora nessuno ha contestato la sua affermazione.

È interessante notare che il punto morto superiore (PMS), la posizione in cui gli elettromagneti sono perfettamente allineati tra loro, avviene quando la spazzola è al primo piccolo contatto turno nel cluster di tre contatti, piuttosto che rettangolare grande contatto. Signor Gray designato questa posizione come 0 °. È stato proposto che è necessaria una certa quantità di spostamento angolare tra elettromagneti opposti quando si opera in modalità di repulsione per assicurare che le forze generate sono concentrate in una sola direzione. Forse signor Gray stabilito che l'angolo ottimale, per questo motore dimensioni, è di circa 6 °. Lo spostamento effettivo di lavoro angolare poteva essere regolata. Forse questo era solo un confortevole punto di riferimento e non aveva nulla a che fare con la funzione del motore.
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Secondo le informazioni giacca i conduttori di controllo che conducono fuori dai commutatori sono valutati a 25KV. Eppure, il loro diametro complessivo equivale a common # 14 AWG THHN filo delle famiglie (.12 "di diametro). Questo è molto più piccola di filo tipico elettronico ad alta tensione che ha questo tipo di tensione. Questo filo è stato probabilmente un cavo specialità costoso a suo tempo.

Il piccolo spazio tra il tergicristallo ei contatti nei gruppi di tre suggerisce che il signor Gray non utilizzare alcun tensioni di controllo classici che hanno avuto un maggior differenziale di 200V. Se il flusso di elettroni classica sono stati coinvolti poi tensioni superiori a questo avrebbe causato arco sia a iniziali e finali bordi dei contatti come il tergicristallo si avvicinò e si allontanava da loro. Anche in questo caso arco non è stata osservata. Allora qual era lo scopo del cavo ad alta tensione costoso? Una proposta è che tutte le tensioni di controllo collegati ai commentatori sono stati elevati a un valore elevato e le loro differenze era meno di 200 volt. Ciò significa che l'intero commutatore è "fluttuante" ad un certo potenziale elevato dal suolo. La costruzione complessiva di nylon del gruppo commentatore suggerisce che avrebbe potuto facilmente hanno sostenuto questo tipo di operazione ad alta tensione (5KV a 20KV). I commutatori sul EMA4, EMA5 e EMA6 sono tutti montati quasi indipendente ed esterna del motore corretta. Questa caratteristica costruzione potrebbe implicare la necessità di un elevato grado di isolamento tra il motore e il collettore. Se è così, allora è una possibilità che il commutatore operava in qualche alta tensione flottante.

Lo scopo dei vari segnali di temporizzazione è stato discusso all'interno della comunità Free Energy ma finora nessuno conclusioni generali sono state offerto che spiegherebbe come hanno influenzato il funzionamento del circuito del convertitore di energia.

Sembra che il convertitore di energia necessaria almeno due flussi di dati, solo una parte dei quali era semplice informazione posizionale. Il resto di queste chiusure dei contatti sono considerati già essere segnali che potrebbero preparare il convertitore di energia per il suo prossimo impulso o, forse, facilitare una sorta di ciclo di recupero di energia. Ci sono quattro contatti tra ogni posizione PMS; quindi non ci sono disposizioni per ben quattro cambiamenti di stato per ogni impulso di potenza. Non tutti sono stati utilizzati al momento sono stati presi questi motori fuori servizio, ma avrebbe potuto essere.

Mr. Wooten, nel suo video del 2001, sostiene che i compartimenti del collettore erano pieni di "Luberplate". Questo è il nome commerciale di grasso per macchine litio bianco di qualità premium. Dato che il signor Gray non sembra risparmiare alcuna spesa per la costruzione di questo sottogruppo, allora che cosa potrebbe Norm hanno osservato che avrebbe potuto essere un composto speciale isolamento ad alta tensione Teflon / silicio che viene utilizzato nel settore X-Ray. Ciò avrebbe l'aiuto di estendere il differenziale di tensione dei segnali di controllo del signor Gray a forse 500 volt o giù di lì. Tuttavia macchie di grasso isolante (o qualsiasi tipo di grasso) a muoversi contatti elettrici è un affare rischioso. Questo perché è difficile costruire un sistema che affidabile eliminare tutto il grasso off i contatti appena prima di contattare ed ancora fornire una connessione costante bassa resistenza.

Entrambi i commutatori sono stati costruiti in modo che i contatti sono alloggiati in un anello di nylon mobile. Questo anello è stato installato in un grande cilindro di fuori scavato che fungeva da alloggiamento in modo che l'intera collezione di 15 contatti potrebbe essere regolata insieme in relazione alla posizione dell'albero. Una vite set Macchina consentito per una vasta gamma di temporizzazione regolazioni angolari (-40 ° a + 40 °). Con un'impostazione di -16 °, in base alle note scritte sul commutatore, il motore di impulso sarebbe correre all'indietro. Probabilmente non a piena coppia, ma questo dimostra che questi motori sono reversibili.

Dopo il recupero dei motori EMA4 e EMA5 l'idea che i convertitori di energia del signor Gray erano sporco semplice è venuto per essere messa in discussione. Il pensiero rivisto è che la bassa tecnologia energetica del signor Gray potrebbe essere stato semplice, ma la tecnologia di potenza superiore ora sembra essere più complessa.
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                              EMA 4 Vista posteriore                                                              EMA 4 di vista frontale 
Foto di motori EMA4 e EMA5 sono la cortesia del signor Norman Wooten via KeelyNet
Nota: Questo documento è uno di una serie prodotta da Mr. McKay come parte della sua indagine del lavoro di Edwin grigi maggiori e invita i lettori a contatto con lui se hanno eventuali commenti costruttivi o domanda relativa al lavoro del signor Gray. indirizzo e-mail del sig McKay è mmckay@tycoint.com 
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E. V. Gray Serie Storica
A Partire con il Motorino di Avviamento                                          Mark McKay, PE
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.            Il motore si avvia come si trova nel 2000                  EMA4 e EMA5 Motors come si trova nel 2000
E. V. grigio una volta ha commentato a John Bedini che i suoi esperimenti di energia libera primi sono stati condotti con modificato fuori i motori industriali scaffale. Si presume che quando del signor Gray finalmente adeguato finanziamento ha continuato a costruire una serie di motori su misura che potrebbe sfruttare al meglio le proprietà uniche del suo non classica "Cold energia elettrica". Questi disegni sperimentali sono stati timbrati con il numero di modello EMA1 attraverso EMA6. Il EMA4-E2 ed il EMA6 sono i suoi più ben sanno le costruzioni e sono sempre associati con il lavoro di Mr. Gray. Tuttavia, ci sono stati altri modelli di transizione costruiti.  Ci può essere una recuperati esempio di un motore di serie pre-EMA che potrebbe essere servito come un banco di prova funzionale e molto probabilmente un modello di dimostrazione in tempi brevi degli investitori (circa 1963-1969).

Nel 2000 gli amici di Norm Wooten scoperto due motori originali EV grigia in un negozio da qualche parte in Texas (molto probabilmente Grande Prairie, in Texas, dove il signor Gray aveva stabilito un negozio nel 1986). Questi erano i EMA4 e prototipi EMA5. Mr. Wooten ha acquistato questi pezzi di storia da parte del Signore terreno edificabile. Poi li portò al suo negozio dove sono stati accuratamente smontati. In seguito ha prodotto un video altamente raccomandato delle sue osservazioni per la conferenza 2001 Keely in Florida. Questo nastro informativo è disponibile da Clear-Tech a http://www.free-energy.cc/index.html in formato DVD e VHS. A quel tempo la "Start del motore" è stato considerato irrilevante e quindi non guardato molto da vicino.

Dopo notevoli analisi meccanica della EMA4 e EMA5, Mr. Wooten è giunto alla conclusione che questa apparecchiatura non conteneva ovvi segreti di energia libera. I convertitori di energia vitale che si erano alimentati questi motori uniche non sono stati trovati. Pochi anni dopo ha deciso di vendere questa collezione.
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Mr. Allan Francoeur di Penticton, BC, un ricercatore di energia libera da molto tempo e inventore, ha acquistato l'intero lotto di 5000 $ US nel 2003. Il pacchetto comprendeva i due motori prototipo di valutazione (EMA4 e EMA5), uno dei avanzata popping bobina del signor Gray setup (parziali), e motori industriali non descript modificato un 1940. Si è supposto, al momento, che questa macchina cercando modesto era un generatore di alta tensione (5KV) utilizzato da Gray per caricare i suoi condensatori di memorizzazione per esperimenti motore. 
Personalizzato adattatore flangia Aggiunto a fronte di Motor

Successivamente è stato proposto che si trattava di un motore a corrente continua utilizzato per avviare grandi motori sperimentali di Mr. Gray, quindi è diventato finalmente conosciuta semplicemente come "Start Motore". Il motore di avvio potrebbe anche essere stato pensato per essere un banco prova motore. In questa capacità potrebbe aver agito come un carico dinamico per valutare le prestazioni dei convertitori di energia del signor Gray.

Per una serie di ragioni questo autore sostiene che questo apparecchio è un motore passo effettivo lavoro EV grigio prima della costruzione dei modelli EMA personalizzato
Showmanship Dice Tutto
Signor Gray speso qualche soldo grave di avere questa semplice motore vestito ben oltre qualsiasi pratico banco necessità. Se voleva nascondere i dettagli del suo cablaggio interno dalla visita investitore occasionale, poi alcuni pesante calibro lamiera sarebbe stata una soluzione conveniente. Tuttavia, questo "Start del motore" è stato dotato di un personalizzato costruito tre pezzi di tre colori (rosso, bianco e blu) in alluminio anodizzato cofano set. La sezione rosso di grandi dimensioni è stato dotato di una dozzina di piccoli fori di ventilazione lavorati. Questi tre pezzi di piacere per gli occhi non funzionale probabilmente lo costano 50 volte quello che il motore è valsa la pena, ma potrebbe essere stato pensato abbastanza importante, al momento, per far progredire i suoi primi sforzi di sviluppo del business.

Come si è visto, il motorino di avviamento non è un motore, ma un 5 chilowatt di eccitazione CC, circa 1940, utilizzato per fornire energia campo della bobina per un generatore più grande (75KW a 150 kW). Lo statore saliente a 4 poli è dotato di bobine doppio di campo che funzionano in una configurazione composta ferita. Essa ha anche un insieme indipendente di anelli collettori collegati alle bobine di indotto e quindi consentono di regolazione esterna. Sembra strano, rispetto ai generatori moderni, perché ha un commutatore, come un motore a corrente continua, più due anelli di contatto aggiuntivi come un motore a corrente alternata. Con l'avvento dei raddrizzatori statici anelli del collettore e bar del collettore in piccoli generatori sono stati completamente eliminati, così raramente (se non mai) vedere questo tipo di costruzione. eccitatori montato esternamente sono stati eliminati dal generatore più grande imposta anche per le stesse ragioni. Questo stesso modello è stato chiamato anche "Tre fili Generator". Questi sono stati utilizzati negli anni '20 per fornire sbilanciato a tre fili di alimentazione CC per i carichi del motore di combinazione e di illuminazione.
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Modifica Dettagli
Gray ha fatto un retro-fit personalizzato alla estremità anteriore di questo motore. Questa modifica era destinato ad essere una piastra di adattamento che permetterebbe diverse flangia montato riduttori da allegare. Inoltre ha installato una sonda magnetica semplice tra due delle bobine statoriche. Il Motor partenza è stata anche riconfigurato per ricevere il suo potere attraverso un cavo AWG # 4 (vedi la discussione sul cavo utilizzato per il EMA4). C'è un 2 Ohm 100 watt rheostat attaccato al lato del motore di avvio che ha uno # cavo 14 AWG andare a un anello di scorrimento e l'altro andare altrove (non collegato). Il ritorno di grandi dimensioni cavo rosso (terreno?) È stato collegato direttamente al telaio del generatore, una volta ottenuto all'interno della cassa. Avere potere di corsa primaria attraverso la cornice di un generatore o motore non è aria di sfida una pratica elettrica tradizionale. Fatta eccezione per il ricablaggio delle bobine di statore, la sonda, e la carenatura il resto del motore risulta essere "magazzino". C'erano due condensatori soppressori associati con gli anelli di contatto che sono simili a '50 condensatori distributore automobilistico. Questi sembravano essere apparecchiature originali e non erano stati sostituiti. Una delle spazzole anello slittamento sembra essere stata sostituita una volta. 
[image: image244.png]



Il recupero e l'analisi semplice del motore di avvio che rafforzare quanto già sospettato sulla tecnologia del signor Gray:

1.) Non vi è alcun evidente processo di over-unity si trovano in questo convertitore rotante. (Ma questo non significa che non ce ne sono)

2.) Questo dispositivo è stato progettato per avere tutte le bobine statore e rotore pulsato in una sola volta. Questa è una caratteristica operativa che appare comune nei sistemi a motore di Mr. Gray.

3.) Considerazioni applicata la tensione: Il potenziale di tensione classica efficace dell'energia che è passata attraverso questo dispositivo di certo non ha superato 600 volt e molto probabilmente non ha ottenuto oltre 300 volt. Aveva signor Gray superato questi parametri, data l'età di questi generatori di eccitazione avvolgimenti, avrebbe rischiato un guasto di isolamento. La tipica operazione classica di un generatore eccitatore come questo era tipicamente 120 VCC a 50 Ampere..
Pensieri Interessanti:
Perché signor Gray ancora appesa a questo motore primo prototipo dimostrativo (per circa 15 anni), in primo luogo? Tecnicamente, sembrerebbe che si trattava di una reliquia del suo passato di sviluppo, rispetto ai motori avanzati EMA4 e valutazione EMA5. Egli ha certamente pagato fior di quattrini per avere questo apparecchio avviati dall'azienda Van Nuys, CA negozio in Texas, quindi deve essere di un certo valore. La "Start motore" pesa circa 75 libbre. Il miglior speculazione fino ad oggi è che il signor Gray è stato probabilmente salvato la più pezzi importanti pietre miliari di attrezzature per un futuro esposizione in qualche museo tecnico nazionale. Se questo è in parte vero, allora l'importanza della "Start motore" non dovrebbe essere più guardato.

Lo schema per la "Start Motor" di seguito è miglior tentativo dell'autore, con fuori smontare completamente il motore, per mostrare il cablaggio interno modificato.
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Al Francoeur ha preso molta cura di questo esempio più antico superstite della tecnologia di Mr. Gray. E 'stato riparato, lubrificato, ripulito e ora sfoggia un nuovo lavoro di vernice. Tutto ciò che è necessario è una riproduzione EV grigio convertitore di energia di impulso per portare la "Start Motor" ritorno alla vita.

Se un passo avanti è mai ri-scoperto che sblocca i segreti dei metodi utilizzati per creare "Cold energia elettrica", allora questo motore eccitatore modificata potrebbe anche finire come una mostra presenti nel Smithsonian. Questo avrebbe potuto essere quello signor Gray inteso per tutto il tempo.
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Indagini di Mark McKay di Technology di Edwin Gray: Parte 5

Una raccolta di corrispondenza e-mail da Mr Tad Johnson e altri compagni di ricerche in materia di esperimenti con il dispositivo di conversione dell'energia "Ed Gray"

Da: Tad Johnson <h2opowered @ c ...>

Oggetto: ERE Prodotto da Accident Data: Thu Feb 13, 2003 14:18

(Tad Johnson) Date un'occhiata alla parte inferiore della pagina che spiega i "problemi" Jochen ha trovato all'atto dello sparo questo generatore 300kV Marx. Sembra di essere ciò che siamo, dopo dato che non riesco a eliminarlo attraverso la messa a terra e altri mezzi. Anche guardare i tempi di conduzione totali (64uS) con salita e discesa volte sostanzialmente inferiore possibilmente nel range 5-10US.

http://www.kronjaeger.com/hv/hv/pro/marx/index.html
"Lo scarico sembra indurre transitori enormi tensione in terra e / o cavi di alimentazione. Questo ha portato ad una rete bruciato passare e distrutta interruttore differenziale. Messa a terra del generatore Marx separatamente e disaccoppiamento terra tensione di carica con una resistenza aiuta un po '. Ciò può rivelarsi un grosso problema, come il generatore Marx produce naturalmente un gradino di tensione enorme con un tempo di salita probabilmente nell'intervallo microsecondo, e la scarica successiva produce un impulso di corrente simile ripida che potrebbe essere kA o più. "
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(Tim Martin) Avete un piano per consentire facilmente la regolazione della frequenza degli impulsi? Credo che sarà importante proprio sintonizzare il dispositivo in modo da distinguere gli effetti specifici.

(Tad Johnson) La frequenza è regolabile per un grado attraverso la regolazione della dimensione distanza spinterometro e cap. I tappi sto usando sono 500pF così la frequenza dovrebbe essere nel range KHz a seconda di quanto amperaggio l'alimentatore è in carica lo stack con. Appena ricevuto le resistenze HV oggi. Tutto quello che ho lasciato fare è costruire il CSET e capire il circuito di carica. L'idrogeno o gap magneticamente spento in uscita potrebbero essere aggiunti in seguito per ancora più alta frequenza e maggiore protezione contro le inversioni di corrente.

 Oggetto: cartella aggiunto Ciao gente, Data: Sab Feb 15, 2003 11:52

(Jani V.) ho pensato che avrebbe fatto piacere vedere la mia versione sul circuito di Ed Gray Nella cartella "romisrom" Ho appena creato, sono alcune immagini di esso, aggiungerò completa schematico con i dati dei componenti non appena sono in grado di disegnare si ...

Tad, spero di immagine "convtube" troverete alcuni suggerimenti per il tuo CSET. -Jani- 
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Oggetto: CSET disegno Data: Dom Feb 16, 2003 20:28

(Tad Johnson) Grazie per le informazioni. Stavo per costruito in modo simile, anche se stavo per usare 1,250 "acrilico ho già centrare il tubo di rame. Ho alcune nuove informazioni sul mio alimentatore invierò presto. Sembra che il tempo di salita sarà ~ 10ns con larghezza di impulso di 50uS e un tempo di caduta di 40uS senza un circuito di Mordicoda o carico resistivo di circa .1Ohm per affinare il tempo di caduta. I possono aggiungere in seguito. Frequenza dovrebbe essere di circa 25Khz come è.

Oggetto: Tesla / grigio aggiornamento dispositivo Data: Thu Feb 27, 2003 19:08

(Tad Johnson) Il dispositivo Gray è ora operativo anche se ho stupidamente fritto un paio di trasformatori di neon nel processo di cercare di ciclo della raccolta di energia griglia di nuovo alla rete elettrica, senza una qualche forma di circuito di isolamento. Sembra Ora sono al punto che Gary Magratten è stato quando si cerca di trattare con un grande impulso di energia e quindi misurarla. parametri del circuito attuali sono:

2000VAC @ 19.2Khz @ 20 mA in un 12 KV / 40mA / 100ns ponte intero onda in un generatore di Marx a 2 stadi con 400pF / 30KV ceramica "maniglia" tappi in uno spinterometro magneticamente spento usando ago punta di bronzo nella CSET di sfere in acciaio inox su barre di ottone filettate. griglia Collection è 316 acciaio tubo di diametro 2 ".

impulso di uscita totale è 54uS larga con ~ 10ns ascesa e la caduta ~ 42nS.

Sto pensando di correre l'energia di uscita nel secondario di un trasformatore 3KV microonde per alimentare un carico di tensione più bassa anche se non sono sicuro di come secondario del trasformatore gestirà

questo ingresso, soprattutto considerando la frequenza. Un'altra possibilità sarebbe quella di aumentare le dimensioni del tappo sulla porzione generatore marx del circuito per abbassare la frequenza a qualcosa intorno 60-120Hz e quindi utilizzare in una forma più convenzionale.

Immagini e schemi di venire al più presto. Tutte le idee sono molto apprezzati.

Tad
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Data: Fri Feb 28, 2003 20:25

(Tim Martin) Ho un paio di domande.

È possibile misurare in modo sicuro la tensione e la frequenza dell'uscita CSET?

(Tad Johnson) Sì, ho ricevuto i dati sottostanti facendo una resistenza 50Megaohm per misurarla, anche se io sono riluttanti a collegare l'ambito 3500 dollari ad esso come ancora. Ho più coraggio a farlo dopo verifico le informazioni di garanzia su di esso. Tutti i dati finora stata fatta in un vero RMS LCR metro.

Qual è l'assorbimento di corrente alternata del trasformatore segno al neon? (Tim Martin)

Dovrebbe essere 1,5 Amp per le specifiche. Ma io lo controllerà con il mio vero RMS metri (5A max sul contatore).

(Tim Martin) Sarebbe possibile fare uscire l'uscita CSET in una grande batteria di accumulatori al piombo?

(Tad Johnson) Sì, anche se mi è stato detto che sarà "bollire a freddo" in quel di tensione. Sembra essere duro con la batteria, ma non ho molta conoscenza su di esso. Vorrei fare un passo alla tensione verso il basso prima di collegarlo alla batteria per evitare il guasto prematuro.

(Tim Martin) sarebbe il segno al neon lavoro trasformatore correttamente se collegata a una piccola> inverter CC / CA della batteria da 12 volt?

(Tad Johnson) dovrebbe.

Oggetto: grigio Circuito Immagini Data: Sab Mar 1, 2003 10:19

(Tad Johnson) Nuove immagini caricate mostra il grigio circuito di corsa dopo essere sintonizzati. Avere problemi con lunghe percorrenze perché le resistenze non sono valutato per più di 10 watt sul generatore Marx, cominciano a diventare un po 'caldo. Le immagini mostrano un trasformatore 120VAC / 60Hz / 1.5A neon alimentare da quando i miei altri due inverter 12VCC sono stati fumati a causa di cattivo giudizio. Nessuna connessione alla rete CSET era presente durante questa prova da quando sono stato in gran parte messa a punto del Marx pila per l'alimentazione neon 120V. Frequenza era .5-1Khz a questo test.

Nuovo alimentatore arrivato oggi così cercherò la versione 12VCC carica della pila Marx a frequenze più alte (20kHz).

Flash della fotocamera rende difficile vedere arco attraverso le lacune, ma è lì.

Costo totale dell'intero dispositivo è ora di circa $ 145 dollari americani.

Oggetto: Re: [ElectroRadiantResearch] Re: grigio Circuito Immagini Data: Sun Mar 2, 2003 04:36

(Tim Martin) ho notato nelle immagini che non si dispone di un ampio nucleo di aria ad alta tensione come Gray e Magratten utilizzati nei loro circuiti. È questo non-necessario?

(Tad Johnson) mi è stato detto il nucleo di aria è stato un passo verso il basso per eseguire 120VAC / 60Hz lampade e altri carichi resistivi da carichi resistivi non si preoccupano di frequenza. Non ho costruito un nucleo di aria dimettersi ancora, ma potrei se posso non avere un motore costruito a breve.

(Tim Martin) Inoltre, che cosa hai detto le "plexiglas" chiari materiale è? Plexiglas Real (tm) in quelle dimensioni è abbastanza costoso.

(Tad Johnson) acrilico. Resiste circa 50KV in quella dimensione 1-1 / 8 "di spessore. Molto economico. Piazza 1.5'X 1.5X è di 20 dollari. Ho usato circa la metà di un. 


 Oggetto: Griglia Data energetica: Sun Mar 2, 2003 11:02

(Tad Johnson) scoperte interessante dopo l'esecuzione del circuito di grigio per un paio d'ore:

ERE non si manifesta se non vi è resistenza sull'estremità spinterometro della CSET. Ripetere ZERO POWER se nessuna resistenza a posto. Il più resistenza, più l'effetto sembra manifestarsi.

Con 300 Ohm o più della resistenza della griglia comincia a mettere fuori una quantità spaventosa di energia. Abbastanza per fumare una 50watt, 500 ohm in meno di 30 secondi. Il mio ingresso era di 12 watt

totale dalla parete. Uscita dalla rete CSET è misurabile. La messa a terra sta diventando un problema dal momento che non è possibile eseguire la fine della CSET torna a terra con una resistenza in mezzo. Anche,

l'energia proveniente fuori dalla griglia sembra essere dannosi anche con l'aumento veloce e discesa contrariamente ad altri informazioni là fuori.

Qualcuno ha qualche idea brillante su misura questo alto amperaggio, energia ad alta tensione sarei molto felice. Dobbiamo wattaggio accurate a questo punto. Mi sento fiducioso già con le mie misure d'ingresso.

Oggetto: Re: [ElectroRadiantResearch] Re: Griglia di energia Data: Mon Mar 3, 2003 11:05

(Tim Martin) Suona come se Lindemann era corretto nel dire che uno dei problemi Gray aveva a che fare con l'abbondanza di potere.

(Tad Johnson) Sì, ma vedremo quanta potenza. Questo è quello che sono dopo. Se è possibile per un piccolo alimentatore 12 watt per vedere un aumento di almeno il doppio, quindi rendendo il circuito per l'applicazione Sono interessato sarà facile (piccola forza motrice, scooter, ecc).

(Tim Martin) Pensi che l'uscita CSET si comporta diversa da quella elettrica "normale"? Quello che mi incuriosisce è la vostra dichiarazione per quanto riguarda la resistenza supplementare aumentando l'effetto.

(Tad Johnson) Sembra come se ci deve essere la resistenza alla fine della CSET affinché griglia CSET per rendere l'energia. questo sembra essere il "impacchettamento up" Lindemann stava parlando, e che Tesla aveva sperimentato. Può essere che quando questo impulso HV colpisce la resistenza è come colpisce un muro ed esplode verso l'esterno in rete (percorso di minor resistenza).

(Tim Martin) Inoltre, credo che la frequenza governerà o meno l'effetto è dannoso. Stai attento!

(Tad Johnson) devo essere attenti come posso, ma ho già avuto un piccolo incidente.

(Tim Martin) Un'altra cosa che si potrebbe provare sta mettendo una normale lampadina a incandescenza da 100 watt sull'uscita della CSET senza chiudere il circuito. trasmissione di potenza del filo singolo è un fenomeno correlato.

(Tad Johnson) Sì, questo funziona con una lampadina al neon, ho già corso lampade al neon fuori l'energia griglia. emettono luce in modo bello a piena luminosità.

Oggetto: Fwd: Re: [alfenergy] Data griglia energetica: Sun Mar 2, 2003 11:35

(Willard) posso suggerire di mettere una serie di lampadine insieme in serie come carico. 5 lampadine da 100 watt ciascuno per esempio.

(Tad Johnson) Cercherò che, anche se ho davvero bisogno di ottenere in qualche modo un misuratore amplificatore su di esso

e la portata. Ho dovuto lasciare la tensione verso il basso 2920-1460 solo così ho potuto diminuire l'effetto sufficiente per lavorare con i componenti sto usando senza distruggerle. Meter sovraccarichi quando si cerca di misurare la tensione di rete dalle impostazioni raddoppiato dal generatore Marx.

Sto usando un 100Megaohm, sonda di 100watt HV che dovrebbe essere più che sufficiente per queste tensioni. Molto strano.


Oggetto: Re: [alfenergy] magnetica spento Data gap: Mar Mar 4, 2003 11:35

(Peer) Il divario spento magnetica è necessaria per evitare continuamente arco. È

questo diritto?

(Tad Johnson) No, aiuta spegnere l'arco, e portare i tempi di caduta di nuovo a qualcosa di più normale. La forma d'onda secondo i calcoli è ~ 10ns aumentano, 50uS di larghezza, con un tempo di caduta lungo, questo è come funzionano i generatori Marx. Per portare il tempo di caduta di nuovo in ~ 20ns variano abbiamo bisogno di ritagliare la fine dell'impulso. È possibile farlo uccidendo l'arco prematuramente o si può mettere un carico di resistenza basso sull'uscita del spinterometro (circuito tail-biter), oppure si può fare entrambe le cose. Il mio obiettivo era ~ aumento 10ns, impulso 20US, ~ 20ns cadono, con una pausa di 500US tra gli impulsi.

Oggetto: Re: [alfenergy] per Tad Data: Wed Mar 5, 2003 11:44

(Sconosciuto membro) Sto cercando di ricostruire il circuito al fine di comprendere meglio il funzionamento del CSET. Il circuito originale costruito da Gray stesso aveva un ingresso potente. batterie pesanti sono stati usati per alimentare il circuito. Si utilizza solo una piccola und corrente una resistenza molto superiore al CSET.

(Tad Johnson) Sì, la mia idea è quella di mantenere il consumo di energia più basso possibile, ma ancora vedere

l'effetto. E ho veramente visto con un alimentatore 9-12 watt, quindi è lì. Sono ora accendendo lampade al neon dall'energia griglia solo, questo non deve essere possibile poiché significherebbe un guadagno di energia di almeno il 100%, o ulteriori 9 watt, per un totale di 18watts per l'intero circuito.

http://www.amazing1.com/voltage.htm

Nella parte inferiore della pagina si vedrà l'alimentatore Attualmente sto usando

(MINIMAX2)
Oggetto: grigio Circuito Modifiche Data: Wed Mar 5, 2003 11:18

(Tad Johnson) ho finito il mio modifiche del circuito come da suggerimenti. Ho triplicato la capacità nella banca Marx, installato il gap CSET nel centro della griglia di raccolta e aggiunto un tappo 25nF sull'uscita della griglia CSET in linea con il carico. Le lampade bagliore almeno due volte più brillante come prima. Ma ciò che è davvero emozionante per me era che stavo andando a lavorare sul divario Marx così sono andato a breve la banca tappo. Al momento ho cortocircuitato questa banca di tappi ho sentito la "ondata di energia", che in realtà ha spinto la camicia nella direzione dello scoppio.

Qualcun altro ha visto questo quando scarica una banca tappo e di essere di vicinanza? Molto strana anomalia. Mi fa credere che Tesla deve aver lavorato con molto più alta tensione e capacità molto superiore a questo circuito per sentire questa ondata costantemente ad ogni tiro gap. Questo è ovviamente quello che stiamo cercando di riprodurre.

Oggetto: Re: [alfenergy] magnetica tempra Data Gap: Gio Mar 6, 2003 09:16

(Alan Francoeur) Ho testato la funzione di un gap spento magnetica. Ho usato un generatore di Marx per creare impulsi HV brevi. Il spinterometro era semplice due estremità di un filo di rame di fronte all'altro con una distanza di circa 2 mm. Ho usato una morsa e mettere un forte magnete al neodimio ad ogni lato della mascella morsa. Il divario tra i due magneti è stato di circa 17 mm. (I magneti sono stati attirando l'un l'altro) la disposizione era così che si potrebbe facilmente rimuovere la morsa con magneti senza cambiare lo spinterometro.

Senza magneti un arco verificato molte volte dopo una scintilla e la frequenza della scintilla è stato modificato gli orari e c'era un piccolo intervallo senza una scintilla, parzialmente. Da questo punto di vista posso concludere il divario scintilla senza magnete non è così ben funzionante a causa della frequenza scintilla inferiore e gli archi che si verificano.

(Tad Johnson) Sì, ho trovato questo me stesso. Questo è il motivo per cui mi piace il divario magnetica così tanto.

(Alan Francoeur) con i magneti, la frequenza della scintilla era più alto, e non c'era in piedi ad arco a tutto. Ogni volta che un arco è piaciuto che si verifichi l'arco ottenuto saltato fuori come una candela nel vento.

Quando ero il collegamento di un piccolo (8 Watt) neon a bulbo fra il vizio, che è stata realizzata in acciaio e in qualche modo servito come griglia, e mettere a terra il neon-lit luce settimanale e la frequenza arca cambiato un po 'anche il rumore arca cambiato! E questo anche se non c'è contatto galvanico tra il generatore Marx e neon-lampadina.

(Tad Johnson) Non capisco il motivo per cui la frequenza cambia quando si collega un carico alla griglia, ma ho visto anche questo.

(Alan Francoeur), ma ho anche misurato riflusso per terra dopo la spinterometro menzionato la corrente. Ciò è stato fatto da un resistore 50 Ohm HV-sonda e un oscilloscopio.

(Tad Johnson) Sto facendo una nuova sonda HV, 1Gohm sarà la dimensione. Un po 'alto, ma ho molti problemi con il 100Mohm uno io uso.

(Alan Francoeur) Senza magneti: la durata della scintilla potrebbe essere difficilmente misurata ma sembrava essere> 500 ns.

Con magneti: la durata della scintilla era decisamente più breve e l'immagine sulla portata era più chiaro. La durata era 100 noi di 200 ns.

(Tad Johnson) Grande! Questo è ciò che siamo dopo.

(Alan Francoeur) In entrambi i casi, si vede un impulso positivo di alta tensione che supera la capacità dello schermo del campo di applicazione. Poi un piccolo impulso negativo, come il mezzo di un'onda sinusoidale, segue. Dopo che ci sono oscillazioni veloci. Forse questa immagine non mostra il vero flusso di corrente, a causa delle capacità parassite del resistore utilizzato.

(Tad Johnson) Il suono è quello che è stato pasticciano il mio contatore di frequenza fino credo. Potrei non essere sempre la corretta frequenza degli impulsi misurati. Induttori possono essere utilizzati al posto delle resistenze per ridurre la perdita, anche se l'uscita sarà ovviamente diversa e occorrerà correggere o affilato up.

(Alan Francoeur) Un'altra indagine è stata, che non usando il magnete, un multi-scarico potrebbe verificarsi (molte piccole scariche). Con magnete c'era sempre uno scarico. Forse avete la stessa esperienza.

(Tad Johnson) Sì, esattamente. Questo è il motivo per cui Tesla utilizzata anche questi magneti in tutto il divario. Stava cercando per uno scarico più piccolo e più stretto di energia.

(Alan Francoeur) Tad, hai provato a mettere i magneti all'interno del tubo grigia? Pertanto non avrebbe bisogno di avere uno spinterometro separata e forse più potere all'interno del tubo grigio.

(Tad Johnson) non ho ancora provato questo, ma posso provare presto.

Oggetto: Progressi Data: Thu Mar 13, 2003 10:42

(Tad Johnson) Nessun progresso sul circuito di grigi questa settimana come ho lavorato su come ottenere un tornio per fare le parti e fare meglio il lavoro di qualità quindi non sono stato finanziariamente in grado di acquistare la resistenza di alta tensione per la misurazione, né la thyratron, o tubi scintilla .

Ho tirato il mio idrogeno dispositivo di valorizzazione di combustione fuori dal negozio in quanto i prezzi del carburante sono sempre ridicolo. Auto viene già 33mpg, ma 38-40 sarebbe meglio.

Io porrò le immagini di quando ho capito correre.

Lavorerò sul circuito di grigio nuovamente entro una settimana o due, però. Rimanete sintonizzati,


Oggetto: Re: [ElectroRadiantResearch] Il successo ??? Data: Ven Mar 21, 2003 21:17

(Jani V.) Lo scorso fine settimana ho finalmente avuto la possibilità di testare la mia macchina Ed Gray e penso che l'Electro-Radiant-evento si manifesta una volta. Quando ho eseguito il test, 40 lampadina W luce balenò davanti l'intero gruppo di carica, che è stato raccolto alle reti, scaricare anche se il divario scintilla sicurezza (Test1a schematica, guarda la mia cartella romisrom). Ho cercato di duplicare il radiante-evento, ma non ha ancora manifesto. Credo che l'asta interruttore rotante bruciato in qualche modo, perché è la resistenza cresciuto vicino a due meg-ohm !!! Devo anche fare la resistenza di carbonio diverso perché non è molto stabile, gamma di resistenza tra i 50 - 500 ohm, a seconda della temperatura. Ho anche aggiunto nella spinterometro un forte magnete NIB per tagliare arco più veloce. Credo che questa scintilla magneticamente spento è molto importante per la produzione di ERE. In ogni caso, il test deve essere fatto ancora una volta per assicurarsi che fosse ERE che manifesta né qualche altro scarico ....... purtroppo il mio test è molto lento perché vivo in un altro posto a causa del mio lavoro e la mia apparecchiatura di prova sono un altro luogo . Quindi, si può prendere un po '.

(Tad Johnson) Congratulazioni !, suona come un test di successo. Si dovrebbe ottenere il potere costante fuori dalla griglia una volta che il circuito è sintonizzato e stabilizzato. 300 Ohm sulla fine della CSET sembrano essere perfetto nel mio ultimo giro di prova.

Mantenere il buon lavoro, non importa quanto lento va, ne vale la pena per l'umanità.
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Oggetto: Progressi Data: Dom 30 Mar, 2003 05:21

Ciao gente,

Non ho sentito come facendo molto sul dispositivo grigio per un paio di settimane da quando ho visto un rapporto di mine cadere a pezzi dopo 8 anni di essere con questa donna.

Sono felice di vedere progressi compiuti da Jani e Peer sui loro circuiti e, si spera, trovare un po '"unità" per lavorare sul mio sistema ancora presto.

Auguri,

Tad
Nota:  Questo documento è uno di una serie prodotta da Mr. McKay come parte della sua indagine del lavoro di Edwin grigi maggiori e invita i lettori a contatto con lui se hanno eventuali commenti costruttivi o domanda relativa al lavoro del signor Gray. indirizzo e-mail del sig McKay è mmckay@tycoint.com 
Indagini di Mark McKay di Technology di Edwin Gray: Parte 6

Conversazione tra Mark Gray e Mark McKay su 5/19/07
Mark Gray è e.V. sesto figlio di Gray nato nel 1958 nel sud della California. Negli ultimi anni è stato un manager parti-spazio per un negozio di riparazione distretto scolastico che mantiene più di 200 autobus. Egli è un singolo genitore che attualmente vive con i suoi tre figli adulti. (Due figlie e un figlio).

Mark Gray è stato impiegato dal padre, e.V. Grigio, per la maggior parte del tempo tra il 1979 e l'inizio del 1988. In questo periodo di tempo, ha servito nella capacità di un assistente generale. Ha viaggiato e lavorato in sette luoghi diversi, tra cui un viaggio di due settimane a lungo per Israele.

Sotto la direzione del padre ha assistito nella costruzione della maggior parte dei "trigger Carts" (I sistemi di conversione sotto i motori di impulsi) che vengono visualizzati nel video promozionale ZTEX 1896. Ha assistito anche a garantire le parti da fornitori personalizzati, il video registrato la tecnologia, assistito con varie manifestazioni, ha guidato il camion dell'azienda, e ha scritto contratti di licenza. Queste sono solo alcune delle molteplici attività che ha fatto durante il suo mandato di servizio.

Mark divise in buoni rapporti da suo padre nei primi mesi del 1988, quando il finanziamento corse fuori a causa delle differenze tra e.V. investitori Gray e alcuni, per il controllo e il futuro della tecnologia. Queste differenze sono accentuate quando un presunto contatto governo, interessati ad un possibile programma di R & S sulla commutazione / innescando aspetto della tecnologia, è venuto nella foto fine del 1987 - inizio 1988.

Mentre Mark ha avuto un enorme esposizione a tecnologia più tardi di suo padre (1979-1988), la sua comprensione dettagliata dei principi di funzionamento di base è quasi andato. Ha fatto quello che gli era stato detto di fare ed è stato compensato in modo appropriato per i suoi servizi, ma non ha mai avuto profondamente coinvolto con il funzionamento della tecnologia. Negli ultimi venti anni, Mark è stato completamente divorziato dalla tecnologia di suo padre e ha dimenticato quasi tutto quello che sapeva su di esso. Egli si rammarica di non aver prestato maggiore attenzione e non avendo preso un vero e proprio interesse per i "dadi e bulloni" dei processi.

Mark era più disposto a condividere queste tecniche aneddotici bocconcini che potrebbero avere un impatto sulla riscoperta di questa tecnologia perduta.

Il Mark I (Convertitore a commutazione dell'elemento tubo)
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L'involucro cilindrico di vetro è una copertura Coleman lanterna a gas
● COMMENTO: Questo limita molto l'ampiezza della pressione interna di quanto mai gas può essere presente. La dimensione delle testate potrebbe sostenere pressioni fino a 6000 psi. Con un bicchiere così sottile avvolgere qualcosa di più di 3 psi sarebbe difficile. "Lui non voleva pagare il prezzo alto per un involucro lavorato"

● tutti i collegamenti elettrici sono stati fatti dalla cima

COMMENTO: Vedo solo due connessioni elettriche nella parte superiore di questo dispositivo (il conduttore centrale bianco e il conduttore bianco con il connettore grande singolo perno giallo Dunque la "griglia" non è collegato a nulla, se non è collegata ad uno dei. elettrodi.

● il divario era regolabile

● interno del gas è stato presume essere di azoto da una casa di rifornimento di saldatura

COMMENTO: Mr. e.V. Gray era molto familiare con i gas di saldatura. "Lui non ha coinvolto con tutto ciò che esotici" (riferendosi a S6F)

● Scopo delle griglie: "Forse per coprire qualcosa che non voleva la gente a vedere?"

COMMENTO: Come un componente aggiuntivo serie, forse una bobina AT RF?

● C'è stato un collegamento elettrico al "Griglie"? "Non ricordo"

● "gli elettrodi erano di tungsteno o titanio. Che mai materiale Russia è famosa. "[Titanium]
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Ignitron installate sul "Motore Rosso spesa"
La Mark II "Cilindro d'argento" (ignitron)
● Questo è stato un spegnere il dispositivo commerciale mensola che era un cilindro metallico di circa 2 "di diametro e 6" a lungo.

● Gli isolatori terminali erano vetro

● E 'stato solo un terminale a due, con i fili collegati alla parte superiore e la parte inferiore.

● Le flange circolari sono stati realizzati su misura pezzi di fine di garantire ulteriori dissipatori in alluminio ad alette che sono state attaccate intorno alla periferia.

● La band al centro era un morsetto radiatore per tenere tutto insieme. Talvolta sono stati usati due morsetti.

● Queste unità hanno di tanto in tanto si usurano o sicuro. Le nuove unità sono state immagazzinati sullo scaffale

● Questi dispositivi contengono mercurio e le unità di conseguenza in pensione sono stati trattati con rispetto in deposito.

● Quando queste unità ad arco all'interno si vedeva un lampo blu attraverso il vetro del terminale.

COMMENTO: Sembra questi dispositivi sono di classe A ignitron. Essi sono la giusta dimensione, fattore di forma a destra e contengono mercurio. Tuttavia un ignitron è un tre, o più, dispositivo terminale. Esso funziona tanto come un altissimo thyratron corrente. Se non ci fossero collegamenti di comando per l'accensione, poi un uso potrebbe essere stato un divario scintilla distanza fissa e solo overvoltaged fino a che non ha sparato. Un vantaggio di questo approccio sarebbe una superficie Mercury pulita dopo ogni impulso. La frequenza cardiaca osservata nel video 1986 è dell'ordine di 2 Hz.

Non è chiaro appassire questi ignitron erano una sostituzione per il CSET o componenti oltre al CSET. Finora, la migliore spiegazione supporta l'idea che i ignitron sostituito la funzione dei spinterometri rotanti che erano nella sezione commutatore di e.V. disegni motori primi di Gray. Il video promozionale 1986 mostrerà che e.V. Grigio utilizzato alcuni di questi dispositivi per i suoi motori (fino a sei per carrello). E.V. Grigio probabilmente sviluppato un nuovo sistema in cui non era più necessaria la complessità del vecchio frontale scintilla rotativo matrice gap, riducendo notevolmente i costi di fabbricazione per motore.
Filo smaltato per le bobine Popping:
● Tutto il filo per la costruzione delle bobine proiettile era filo magnetico di rame di serie

● Una società è stata incaricata di macchina le forme bobine di alluminio o di plastica (di norma in nylon). Un'altra società è stato assunto per avvolgere le bobine. "Abbiamo cercato di avvolgere alcune delle nostre bobine. Ma non molti "
Filo utilizzato in luoghi speciali:
"Questo filo c'era il costoso filo di silicone riempito che doveva essere utilizzato a questo proposito", indicando la foto del convertitore caricabatteria ei fili venuta fuori il condensatore di accumulo.

COMMENTO: Nella Cannady Intervista è stato osservato come "Cold energia elettrica 'distruggerebbe l'isolamento sui conduttori. Apparentemente e.V. Grigio ha trovato una soluzione provvisoria a questo problema utilizzando speciale filo nei luoghi in cui è stato richiesto.
Un viaggio al Venditore condensatore
Mark Gray ha raccontato un'esperienza che aveva quando è stato incaricato di restituire alcuni condensatori difettosi ad un fornitore personalizzato nel sud della California.

Il collegamento interno tra il terminale condensatore esterno e le piastre interne aveva aperto perché il diametro del filo era troppo piccola, provocando così il fallimento. Per esplorare questa prima mano denuncia, il venditore ha aperto una unità difettosa con un apriscatole. Poiché la connessione era separato a questo punto c'era ancora un costo sostanziale ancora a sinistra in unità. C'è stato un accidentale inaspettato scaricata che ha causato un forte scoppio. A quanto pare il venditore rapidamente fatto riparazione modifiche a tutti i condensatori restituite senza alcun costo. Marco riporta che le piastre erano grigio con strati di un materiale bianco tra di loro. L'intera unità è stato riempito con un gel trasparente spessore. Mark Gray sostiene che ricorda i valori di 500 mF a 5 KV.

COMMENTO: Questo tipo di costruzione implica un condensatore a bassa induttanza piastra piuttosto che l'induttanza elevata laminati disegni. La carica immagazzinata residua implica una costruzione bassa perdita. Io non so il dielettrico, avrebbe potuto essere un materiale poli standard. Un'altra autorità sostiene e.V. Grigio usato Mica. Non so che cosa mica colore è quando installato in un grande condensatore. "Elettricità fredda" è anche noto per i suoi scarichi rumorosi.
Il "Trigger Carrello"
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Mark Gray sostiene che il cuore e l'anima della e.V. La tecnologia Gray è il "Trigger carrello". Questo è l'alimentatore che è la fonte di energia anomala per tutte le manifestazioni proiettile. Ciò che è interessante di questo sistema, è che funziona da 220 V CA, in contrasto con tutti e.V. I motori precedenti di Gray e circuiti.

COMMENTO: alcuni ricercatori hanno proposto che il e.V. tecnologia grigio richiesto l'utilizzo di batterie al piombo cellule bagnate per la generazione di "Cold elettrica". Evidentemente questo non è il caso con l'esistenza di questo carrello. Tuttavia, i complessivi qualità UO di questa tecnologia possono ridursi con l'uso di alimentazione di rete. Ma, al momento, e.V. Gray è stato alla ricerca di clienti militari che potrebbero trarre beneficio dalle caratteristiche di propulsione di questa apparecchiatura.

Trigger spesa di funzionamento: ". Lentamente alzare il Auto-trasformatore fino a quando i tubi hanno iniziato a sparare, poi guardare il voltmetro Quando è arrivato a 5.000 volt vorrei girare rapidamente verso il basso l'Auto-trasformatore e sparare il proiettile."

COMMENTO: Nella suono del video dimostrativo sfondo sentiamo circa 20 POP prima il proiettile è pronto per il lancio. Sembra e.V. Gray è stato scaricando un condensatore in un altro condensatore. Una volta che questa operazione di ricarica è stata completata avrebbe scaricare l'energia anomala raccolti attraverso le sue spire opposte per lanciare un proiettile. Non so che cosa ha usato per un interruttore di scarico.

Se Mark Gray stava leggendo un misuratore di tensione analogica allora possiamo essere abbastanza sicuri che l'anomala "elettricità fredda", se conservato in un condensatore, si può osservare come una tensione positiva classica. Questo è molto coerente con la descrizione di Tom Bearden di "Negative Mass Energy" - se i due fenomeni sono affatto collegate. foto precedenti mostrano e.V. Grigi solo con un convertitore analogico Triplett 630-A multimetro per misurare la tensione di "scatole nere" che si presume essere condensatori di stoccaggio nei suoi primi manifestazioni "Popping Coil" (1973).

Se il Pops sentiamo (20 o giù di lì per lancio) sono dai quattro ignitron sulla parte superiore del carrello, allora è ragionevole supporre che la tensione di alimentazione CC fonte era superiore a 5 KV. Se i ignitroni erano collegati in modo che avrebbero autoattivazione collegando l'accenditore all'anodo, allora ci sarebbe un improvviso break-over impulso ogni volta che la differenza di tensione tra anodo e catodo raggiunto circa 1500 V CC. Ciò implica che la tensione di alimentazione fonte era almeno non inferiore a 8 kV.

Poiché non vi è stato uno sforzo concertato per abbassare il autotrasformatore dopo aver raggiunto 5 KV, direi che e.V. Gray è stato in carica i suoi condensatori personalizzati diritto ai loro limiti progettuali.

Condensatori ausiliari:
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COMMENTO: In questa foto, si noti il "proiettile carrello" a sinistra. Sei diversi tipi di proiettili vengono lanciati da questa piattaforma dimostrazione. La parte inferiore di questo carrello contiene una bella sostanziale allineamento condensatori. Si può vedere solo il 70% della spesa. Ciò implica che ci sono circa 9 grandi condensatori in prima fila. Se due righe vengono impiegati, allora sono necessari un totale di 18 condensatori. Suppongo che era necessario questo tipo di energia immagazzinata per sostenere le manifestazioni "al passaggio del mouse" o la grande lancio 71 libbre.

Mark Gray sostiene che questa spesa era in e.V. possesso di Gray, al momento della sua morte. Ha intenzione di indagare tra i membri della famiglia da cui questa apparecchiatura è andato.

COMMENTO: La mia tesi è che se questo carrello è stato salvato dal viaggio di sola andata per il surplus rivenditore, allora chi mai ottenuto non poteva renderlo operativo. Secondo Mark Gray, il padre trascorse i suoi ultimi giorni di smontare questa apparecchiatura. Questo sistema sarebbe in cima alla lista delle cose da fare prima.
"Dividere il positivo?"
Quando è stato chiesto se suo padre mai gli ha detto circa il processo di conversione di energia fondamentale Mark Gray ha ricordato una esperienza in cui suo padre gli ha detto "L'energia inizia dal terminale positivo [del condensatore di accumulo / dipolo] quindi parte di essa risale alla batteria di alimentazione e parte di esso va al carico

COMMENTO: Questo tipo di topologia è mostrata nel brevetto 4.595.975, ma il significato tecnico reale è indovinare di nessuno.
Il "Wireless proiettile"
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Mark Gray afferma che alcuni potenziali investitori chiedevano "cosa serve questo sistema, se si deve avere fili collegati a proiettile? Questo non è andare a lavorare ". Così ha sviluppato questo apparecchio dimostrativo per mostrare che i proiettili in realtà non ha bisogno di cavi. In realtà, sono necessari solo per una breve distanza, oltre la quale la grandezza delle forze repulsive scende rapidamente. La messa a punto, a patto di un contatto scorrevole che si trova nella torretta in bianco e nero sul lato sinistro del cilindro nero grande. Questa disposizione consente di circa 6-8 "di marcia prima del contatto elettrico è interrotto. A quel punto, la massa viaggiante ha ricevuto la maggior parte dell'impulso d'urto che sta per arrivare. Le bobine respingere neri sono composti da filo smaltato di rame che è di circa 2 "in profondità. L'esterno è rivestito con del nastro elettricisti vinile nero. Mark ha anche detto che era difficile ricollegare il contatto strisciante a causa della rotazione dopo un colpo. A quanto pare ci sono voluti un manico di scopa e una scala per riposare la demo.

COMMENTO: La tensione misurabile dell'energia che azionato il cilindro piccolo nero sulla parte superiore con la (piattino plastica bianca sul fondo) è stato detto di essere 5KV. Ora guardare la lunghezza del percorso dell'arco [circa 12 "] della torre contatto piccola (a sinistra) dopo il decollo. Si consideri che tipo di tensione è stato generato in questo punto.
Lo stato delle batterie di conservazione prima di un test o dimostrazione per un motore carrello
"Quando un carrello motore è stato preparato per un test (o dimostrazione) entrambe le serie di batterie sono state completamente cariche"

COMMENTO: Questo per quanto riguarda l'idea di dover iniziare con una batteria morta. Questa teoria nasce dall'idea che il piombo-solfito era il mezzo che avrebbe potuto convertito un impulso di energia elettrica classica in "Cold energia elettrica"
Un altro freddo elettrica Demo utilizzando il "Avvio Motore"
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Lo strumento quadrante rotondo bianco seduto sulla cima della "Start motore" sul Multi-manifestazione carrello è un termometro. L'altro strumento quadrante rotondo sdraiati sul tavolo proprio sotto il reostato turno è un indicatore meccanico RPM. [Biddle Meter]
L'importanza della spinterometro
E.V. Gray ha detto Mark Gray che il divario scintilla è stato molto importante.

COMMENTO: Un sacco di altri ricercatori pensano così anche.
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Il Motor Viola
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                                                                                   Un gruppo di foto di famiglia
Nomi a motore:
Mentre il vecchio e.V. I motori grigi erano contati, le versioni più recenti negli anni '80 sono stati nominati in base a un colore. C'era il motore Rosso, il motore Blu, il motore viola, il motore bianco e il motore nero. Ognuno aveva lo scopo di dimostrare qualche aspetto particolare di questa tecnologia o scongiurare eventuali domande più comuni che si era continuamente sorti nel corso degli anni.

È ora di Stump L'esperto:

Una volta, un ricercatore professionista, del MIT, è stato permesso di esaminare il materiale mentre lo sviluppo si stava svolgendo a Canyon Country, CA, (forse per un po 'di revisione degli investitori). Doveva modalità di volo per lasciare il seguente Lunedi e aveva tutto il fine settimana, più un giorno per la sua indagine. Apparentemente non c'erano restrizioni su quello che poteva guardare. Questo uomo è stato accusato di essere uno dei co-inventori che hanno sviluppato i primi repellenti anti-squalo. Ha esaminato e osservato per almeno un giorno intero e poi ha fatto un commento per l'effetto, "Se non riesco a capire questo, allora tutta la mia formazione accademica è inutile". Ha lavorato per tutto il fine settimana e ha lasciato la seguente Lunedi senza alcuna spiegazione classica tentativo.

COMMENTO: Sarebbe certo bello vedere se questo individuo avrebbe concesso un'intervista telefonica. Sono sicuro che non ha parlato molto a proposito della sua esperienza quando è tornato a Boston. Chissà se l'avrebbe fatto ora?
Motore a Magnete "Perendev" di Mike Brady
Domanda di Brevetto WO 2006/045333 A1          4 maggio 2006         Inventore Mike Brady

MACCHINA PERMANENTE MAGNETE
ASTRATTO
L'invenzione fornisce un motore magnetico repellente comprendente: un albero (26) che può ruotare attorno al suo asse longitudinale, una prima serie (16) di magneti (14) disposto intorno all'albero (26) di un rotore (10) in rotazione l'albero, ed una seconda serie (42) di magneti (40) disposti in uno statore (32) che circonda il rotore.  La seconda serie di magneti interagisce con la prima serie di magneti, ed i magneti dei due gradi sono almeno parzialmente schermato in modo da concentrare la forza del campo magnetico nella direzione della distanza tra il rotore (10) e lo statore (32).

SFONDO
La presente invenzione riguarda un motore repellenti magnetica, o meccanismo di azionamento. Tale meccanismo può essere utile per il pilotaggio di un generatore elettrico, un veicolo, una nave, un aeromobile, o simili.

fonti di energia convenzionali si basano su combustibili fossili o fonti di energia secondarie, come l'energia nucleare, o di energia elettrica derivata con qualsiasi mezzo, per la sua fonte di forza motrice. Tutte queste fonti di potere soffrono di svantaggi come essere la causa dell'inquinamento, richiede il trasporto o la trasmissione su lunghe distanze dal punto di utilizzo, e di essere costosi da acquistare. Quindi, vi è la necessità di una fonte di energia che è sostanzialmente in funzione, richiede sostanzialmente nessun potere esterno privo di inquinamento, e che sia di semplice manutenzione.

SOMMARIO
La presente invenzione fornisce un motore magnetico repellente comprendente: un albero che può ruotare attorno al suo asse longitudinale, una prima serie di magneti disposti attorno all'albero e che ruotano con l'albero, ed una seconda serie di magneti disposti in uno statore che circonda la rotore, dove la seconda serie di magneti reagisce con la prima serie di magneti, entrambi i gruppi essendo parzialmente schermata magneticamente per dirigere il loro campo magnetico in un intervallo tra le due serie di magneti. Quindi, l'interazione di almeno alcuni dei magneti del primo e secondo gruppo sollecitare l'albero a ruotare.

L'interazione può essere la forza risultante di poli magnetici come respingono tra loro sollecitando quindi i magneti distanti, tuttavia, dato che solo i magneti del rotore possono essere spostati da questa forza sollecitando, l'albero viene sollecitato a ruotare in una posizione in cui il repellente forza è inferiore.

Il rotore può essere sostanzialmente a forma di disco e la prima serie di magneti può essere situato in una regione periferica del rotore che ruota con l'albero. Lo statore può essere sotto forma di una coppia di bracci allineati con il rotore. Questi bracci statorici possono essere spostati l'uno rispetto all'altro e dal rotore, in modo da consentire la distanza tra il rotore e lo statore da impostare selettivamente. La distanza può essere impostata manualmente, per esempio, da un volantino, o automaticamente, per esempio da un sistema di pesi che si muovono centrifuga e così formano un controllo della velocità di rotazione che agisce automaticamente, cioè minore è la distanza, maggiori sono le forze di repulsione tra i magneti del rotore e statore.

Sia il rotore e lo statore possono avere più di un insieme di magneti. I magneti possono essere poste in prese che si estendono verso la circonferenza del rotore. Queste prese possono essere sostanzialmente cilindrica e disposta in un piano perpendicolare all'asse longitudinale del rotore. Queste prese possono anche essere disposti a un angolo acuto rispetto alla tangente alla circonferenza del disco rotorico la posizione della bocca della sede cilindrica. Analogamente, le prese statore a magneti possono essere angolati rispetto alla circonferenza interna dello statore. Questi angoli possono essere compreso tra 18° e 40°, ma preferibilmente tra 30 gradi e 35 gradi.

Queste prese possono avere un rivestimento presa costituito almeno parzialmente da un materiale di screening magnetica. Il rivestimento presa può allineare l'intera estensione delle prese in modo che solo l'apertura verso l'esterno rimane senza fodera. In un'altra forma di realizzazione dell'invenzione, il rivestimento di schermo magnetico può coprire una percentuale sostanziale di tutto il rivestimento zoccolo, ad esempio 50% del rivestimento zoccolo.

I magneti possono essere Nd-Fe-B di dimensioni che si adattano perfettamente all'interno delle fodere delle prese. Questi magneti possono essere di forma cilindrica e ha un diametro 37 mm, lunghezza 75 mm e una forza magnetica di 360.000 gauss. Il rivestimento presa, schermo magnetico e magnete può hanno tutti un foro passante per ricevere un perno di fissaggio, preferibilmente posizionato in modo da essere parallela all'asse longitudinale dell'albero.

Il numero di prese del rotore e dello statore corrispondente possono differire in modo che non c'è una relazione uno-a-uno tra le prese nel rotore e le prese nello statore corrispondente. Analogamente, il numero di magneti in alcun set di rotore / statore supplementari può differire dal primo set di rotore / statore in modo che i due insiemi sono fuori registro in un dato momento. Alcune prese possono essere lasciati vuoti sia nel rotore o statore corrispondente, o entrambi. Il motore può avere una o più coppie di rotore / statore di questo tipo disposti in una pila. E 'preferibile che i magneti di rotori adiacenti siano fuori registro, ossia sfalsate o di offset rispetto all'altro.
DESCRIZIONE DEI DISEGNI
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Fig.1 è una vista prospettica che mostra un rotore a disco.
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Fig.2 è una vista prospettica che mostra una pila di rotori Fig.1 in una disposizione insieme.
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Fig.3 è una vista prospettica che mostra un braccio sinistro di uno statore.
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Fig.4 è una vista prospettica che mostra un braccio destro di uno statore
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Fig.5 è una vista prospettica che mostra una pila di stati o Fig.3 e Fig.4 in una disposizione insieme.
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Fig.6 è una vista prospettica che mostra un rivestimento presa di uno statore o di un rotore.
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Fig.7 è una vista prospettica che mostra uno dei magneti.
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Fig.8 è una vista prospettica illustrante una forma di realizzazione del motore repellenti magnetico accoppiato ad un generatore elettrico.

DESCRIZIONE DELLE FORME DI REALIZZAZIONE PREFERITE
Facendo riferimento alla Fig.1, un rotore sostanzialmente discoidale 10, è realizzato in un materiale non magnetico.  Il rotore 10 presenta una pluralità di magneti ricevere zone 12, previsto per la ricezione di magneti 28 (mostrato nelle figure successive)
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di un primo insieme 16 di magneti.  Le zone che ricevono 12 sono sotto forma di estendentesi circonferenzialmente, distanziate e sostanzialmente prese cilindriche 18 che si trovano in un piano perpendicolare all'asse di rotazione 10 del rotore e in una regione periferica del disco.

Nella regione delle prese 18, il rotore 10 presenta inoltre fori passanti 20 in superfici suo lato 22, estendentesi parallelamente all'asse di rotazione del rotore.  Il rotore 10, ha anche un foro centrale 24, per ricevere albero 28 che è illustrato nelle figure successive.  Le prese 18, sono preferibilmente inclinate ad angolo acuto rispetto alla tangente alla circonferenza del disco rotorico 10, presso l'apertura della bocca delle prese 18.   Idealmente, questo angolo è compreso tra 18 e 40 gradi, preferibilmente tra 30 e 35 gradi.  In una forma di realizzazione particolarmente preferita, l'angolo è 34 gradi.
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Come mostrato in Fig.2, le prese 18, ricevono (o incorporano) una presa rivestimento 28 (mostrato in dettaglio nelle figure successive) che è almeno parzialmente realizzata in materiale schermatura magnetica, sia metallico o non metallico, ad esempio, grafite.   La presa fodera 28, copre l'intera estensione delle prese 18, in modo che solo l'apertura verso l'esterno rimane scoperta.

Nel complesso di rotore 30 di Fig.2, tre rotori dischi 10, sono stati accatastati in una riga sull'albero 26.  Il collegamento tra i dischi di rotore 10 e l'albero 26, nonché tra i dischi rotorici stessi, può essere stabilita tramite collegando mezzi che sono ampiamente noti. In generale, il motore può avere qualsiasi numero di dischi rotorici 10, e statori corrispondenti 32, poiché l'effetto di utilizzare più dischi rotorici 10 in parallelo, è cumulativo.  Tuttavia, può essere utile per il buon funzionamento del motore 1, di disporre i dischi di rotore 10 in modo che i magneti di dischi rotorici adiacenti sono sfalsate, o compensati rispetto all'altro.
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Facendo riferimento alla Fig.3 e Fig.4, viene mostrato uno statore 32.  Questo statore è costituito da un materiale non magnetico. Il braccio sinistro 34 e il braccio destro 36, si combinano per formare lo statore 32.  Ciascuno dei bracci, 34 e 36, ha una forma sostanzialmente semicircolare ed è dimensionato in modo da racchiudere il disco di rotore corrispondente 10 in direzione radiale , pur lasciando uno spazio tra lo statore 32 ed il disco di rotore 10.  I bracci 34 e 36 di uno statore 32, può essere spostato rispetto all'altro e la loro disco di rotore 10 corrispondente, in modo che la distanza tra i bracci e il rotore disco può essere impostata a valori diversi.

Lo statore 32 presenta vari magnete ricezione zone 38, pronto ad accettare i magneti 40, (che sono presenti in una figura più tardi) del magnete fissato 42.  Queste zone di ricezione sono di nuovo in forma di estendentesi circonferenzialmente, sostanzialmente prese cilindriche 44 che sono posizionata in un piano perpendicolare all'asse longitudinale dell'albero 26. nella regione delle prese 44, lo statore 32 presenta fori passanti 46 disposti in esso è superfici laterali 48, questi fori estendentisi parallelamente all'asse longitudinale dell'albero 26.

Queste prese 44 sono nuovamente inclinata di un angolo acuto rispetto ad una tangente alla circonferenza interna dello statore 32 in apertura della bocca delle prese 44.  Questo angolo è preferibilmente compreso tra 18 e 40 gradi e più preferibilmente tra 30 e 35 gradi. L'angolo delle prese 18 e 44, e il posizionamento relativo tra loro, deve essere regolata per consentire una buona prestazione del motore.
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Fig.5 mostra un assemblaggio statore costituito da tre statori progettato per adattarsi il gruppo rotore di Fig.2. Come descritto con riferimento alle prese 18 di Fig.2, prese 44 ricevono (o incorporano) una presa rivestimento 50 (mostrato in dettaglio nelle figure successive), che è almeno parzialmente realizzato in un materiale schermante magnetica. La presa fodera 50, copre l'intera estensione delle prese 44 in modo che solo l'apertura verso l'esterno rimane scoperta.
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Facendo riferimento alla Fig.6, una fodera presa 28, 50 del disco di rotore 10, o lo statore 32, è mostrato in maggior dettaglio.  Il rivestimento presa 28, 50 è formata per adattarsi nelle prese 18, 44 e può essere fatto completamente di un materiale che ha proprietà di screening magnetiche.   In una forma di realizzazione preferita, il rivestimento presa 28, 50 è in grafite diamagnetico ed è parzialmente circondato da una schermatura aggiuntiva 52 di un materiale avente forti proprietà di screening magnetica, ad esempio acciaio inossidabile.  Nella forma di realizzazione illustrata in Fig.6, lo scudo 52 circonda circa il 50% della superficie rivestimento presa.

Così, almeno parzialmente coprire le prese 18, 44 con un materiale schermatura magnetica, il campo magnetico dei magneti inseriti 14, 40 è, per così dire, concentrati assialmente con lo zoccolo 18, 44, piuttosto che dissipata sui magneti.

Inoltre, i fori 54 attraverso i rivestimenti presa 28, 50 sono forniti e questi corrispondono alla rispettivamente fori passanti 20 e 46 del disco di rotore 10 e lo statore 32.  Così, un perno di ritegno 56 può essere inserito dopo il magnete 14, 40 è stato messo in presa 18, 44 per effettuare un fissaggio rimovibile per magnete 14, 40 al rivestimento presa 28, 50 e la presa 18, 44 in modo da impedire l'espulsione delle fonti magnetiche durante il funzionamento.
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Fig.7 mostra una fonte tipica magnetica 14,40 utilizzati in questo disegno del motore.  Le fonti magnetiche 18, 40 possono essere magneti naturali, magneti o elettromagneti indotti.  La sorgente magnetica per esempio, è un magnete Nd-Fe-B, che ha le dimensioni necessarie a inserire ordinatamente nella presa 18, 44 e fodera presa 28, 50, rispettivamente. In una realizzazione preferita, la sorgente magnetica 18, 44 è un magnete a forma sostanzialmente cilindrica con un diametro di 37 mm, una lunghezza di 75 mm e fornisce 360.000 gauss.  Tuttavia, la sorgente magnetica 18, 44 possono essere di forma diversa da cilindrica e possono avere caratteristiche diverse.  In ogni caso, la sorgente magnetica 18, 44 deve avere un foro passante 58 per ricevere il perno di sicurezza 56.
[image: image278.png]



Il motore a magnete mostrato in Fig.8 è montato sul telaio 60 ed è accoppiato ad un generatore elettrico 62.  In questa specifica forma di realizzazione, il motore ha tre dischi rotorici 10 del tipo già descritto.   Questi sono montati su un singolo albero rotante 26 e sono azionati da tre statori 32, come già descritto, causando albero 26 di ruotare sul proprio asse longitudinale.  Albero 26 può essere collegato ad un cambio al fine di ottenere un vantaggio meccanico.   I bracci statorici possono essere spostati da un motore passo-passo 64.

Il numero di prese nei dischi di rotore 10 e le loro corrispondenti statori 32 può differire in modo che non ci sia uno-a-uno tra le boccole 18 del disco di rotore 10 e le prese 44 nel corrispondente statore 32.  Analogamente, il numero di un campo magnetico nello statore 32 e il disco rotore 10 può differire in modo che una parte delle fonti magnetiche 14, 40 sono fuori registro in un dato momento.  Alcune prese possono essere vuote, cioè senza una sorgente magnetica, sia il disco rotore 10 e lo statore 32, o entrambi.

Le prese 18 dei dischi rotore 10 possono essere sfalsati, cioè offset relativo alle prese di rotori adiacenti, oppure possono allineare nel registro.  Pertanto, il motore a magneti può essere tempo-accordata dal posizionamento relativo delle fonti magnetiche 14 di dischi rotorici 10 adiacenti.

Quindi, l'interazione di almeno alcune delle fonti magnetiche 14, 40 del primo e del secondo set 16, 42 sollecita l'albero 26 per ruotare. Una volta che l'albero comincia a ruotare, la pluralità di interazioni simultanee provoca albero 26 per continuare a ruotare.

Come menzionato prima, il motore può avere dischi rotorici numero 10 e statore corrispondente imposta 32. Sebbene la regolazione precisa degli elementi del motore è importante, è ipotizzabile altre realizzazioni oggetto della presente invenzione.

Il Motore a Magnete di Donald A. Kelly
 Brevetto U.S. 4.179.633                 18 dicembre 1979                  Inventore: Donald A. Kelly

UNITÀ  DISCO  MAGNETICO
ASTRATTO
Questo disco magnete permanente costituito da due componenti magnetici di base, un unico grande disco condotto piatto contenente una serie uniforme di segmenti magnetici identici, ed una seconda guida magnetica comprendente mezzi più coppie magnetici oscillanti contrapposti segmenti magnetici identici. Il meccanismo magnetico simula l'azione di un meccanismo di orologio scappamento dal fatto che le coppie di magneti oscillanti oscillano uniforme tra i segmenti disco magnetico per indurre rotazione continua del disco. Tutte le coppie multiple magneti oscillanti sono oscillava da motore o motori, che forniscono un movimento eccentrico attraverso un opportuno riduttore. I piccoli motori a corrente continua sono alimentati da più array di celle fotovoltaiche solari al silicio a un certo vantaggiosa posizione sul tetto.

Referenze Brevetti US:

4,082,969
Magnetic torque converter
April, 1978
Kelly   


310/103

4,100,441
Magnetic transmission

July, 1978
Landery

310/103

SFONDO DELL'INVENZIONE
Attualmente l'unità disco magnetico ha raggiunto lo stadio di sviluppo in cui le coppie di magneti oscillanti ruotano disco segmentato magnetico quando le oscillazioni avviene manualmente. La rotazione del disco è liscia e continua quando l'oscillazione manuale è uniforme e continuo, e la velocità del disco può essere aumentato il tasso di oscillazione è aumentato.

Dal momento che l'adeguato funzionamento del principio magnetico / meccanico-conversione è ora stato dimostrato con un prototipo funzionante, un auto pratico ed economico e / o oscillazione esterna mezzi per le coppie magnetico oscillante deve ora essere sviluppati. L'unità disco magnetico è stato originariamente progettato per essere auto-azionata per mezzo di una camma a più lobi e spingere l'asta disposizione, ma questo approccio non è stato provato con successo fino ad oggi.

Uno svantaggio per il tipo self-azionato di unità disco magnetico è che il disco è bloccato in una bassa, uscita velocità fissa che dipende naturale interazione campo magnetico tra i segmenti magnetici interagenti coinvolti.

Uno spostamento diretta multi-lobo di camma metà diametro è stato utilizzato per il primo prototipo, ma questo non ha funzionato a causa della elevata resistenza di rotazione imposto dagli angoli lobi alta camma. Una periferica, spostamento diretta cam multi-lobo è stato anche provato, ma questo non ha avuto successo a causa della moderata e sufficiente resistenza lobo di spingere lo spostamento dell'asta.

Altre configurazioni cam lobo sono previste e sviluppati per assicurarsi che nessun possibile trade-off di oscillazione meccanica auto-azionato è trascurato. Un altro approccio possibile auto-azionamento per l'unità a disco magnetico è mediante l'applicazione di un commutatore magnetico doppio livello che è direttamente collegata all'albero motore disco. I segmenti del collettore magnetici alternativamente attraggono corrispondenti magneti radiali sul pull-aste incernierate su ciascuna delle piastre di oscillazione delle coppie magnetiche.

Mentre auto-attivazione delle unità a disco magnetico può essere desiderabile per alcune applicazioni di potenza indipendenti, il basso, l'uscita di velocità fissa non è considerata attraente e promettente per un'ampia gamma di applicazioni di potenza domestica. A causa della rigidità di uscita velocità del tipo auto-azionato dell'unità del, lo sviluppo di una velocità variabile, è necessaria tipo oscillato esternamente unità disco per soddisfare la crescente domanda di energia alternativa e mezzi ausiliari per molte applicazioni.

L'abbinamento di un grande disco magnetico e piccoli motori elettrici alimentati a corrente continua solari è un accordo quasi ideale da una serie singola o di motori in corrente continua piccolo di precisione può essere facilmente alimentato da matrici modesti di celle fotovoltaiche di silicio si trovano ad un certo vantaggiosa posizione sul tetto. Piccola alta efficienza, motori CC cuscinetti a sfera sono disponibili che, quando collegato ad opportuni azionamenti riduttore, può ruotare un semplice meccanismo ad eccentrico con sufficiente potenza e velocità variabile, per provocare l'oscillazione di una serie di quattro a sei coppie oscillanti magnetici dei magneti dello statore .

Questa serie di coppie oscillanti magnetici saranno tutti collegati insieme con leveraggio dritto per trasmettere il moto alternativo dall'albero oscillante guida agli altri alberi oscillanti della serie. Questa è una disposizione scelta multipla più desiderabile piuttosto che piccoli motori CC separati dal sincronismo è assicurato automaticamente, piuttosto che requisiti di sincronizzazione elettrici più complessi e meno affidabili. Poiché non vi è bloccato in sincronismo per questo tipo di mezzi di oscillazione esterni, le coppie multiple di oscillazione magnetici devono essere di tipo minima interferenza, nel senso che non devono incepparsi nei segmenti di disco magnetico. Sebbene il corretto funzionamento dell'unità a disco magnetico richiede che le coppie di magneti oscillanti devono entrare segmento magnete cerchio interferenza del disco, mezzi di deviazione devono essere aggiunti a tutte le piastre di oscillazione per assicurare che il disco continuamente rotante prontamente by-passare tutti i coppie di magneti oscillanti.

La grande unità disco magnetico sarà composto da un disco circolare non magnetico base, su cui segmenti magneti permanenti ad alta energia sono equidistanti lungo il bordo del disco. L'albero di comando del disco ruota su cuscinetti a sfera di precisione e può essere scelto a ruotare a scelta in orizzontale o un piano verticale. Il disco è il componente condotto del gruppo di azionamento magnetico, e può essere collegato al carico o un generatore elettrico.

Le molteplici coppie di magneti oscillanti sono la componente di guida dell'apparecchio di azionamento del disco e consistono, piastre oscillazione non magnetici piatte, in cui identici magneti permanenti ad alta energia sono fissate alle estremità di queste piastre oscillanti. I segmenti magnetici sono posti con poli opposti esposti ai lati, uno rispetto all'altro in modo che una coppia polo nord-sud reagisce segmenti magnete del disco. La direzione della disco condotto di rotazione dipende la polarità dei magneti del disco rispetto alle coppie magnetici oscillanti.

Le coppie magnetici oscillanti faranno un terzino e indietro oscillazione tra due segmenti disco magnetico locali adiacenti in modo che un "tirare e spingere" alternate effetto è indotta sul disco segmentato magnetica. Il sincronismo di base tra i segmenti magnetici del disco e le molteplici coppie di magneti oscillanti simula da vicino l'azione di un meccanismo di scappamento orologio o un orologio rispetto alla azione naturale "cogging" tra i componenti di funzionamento.

Questa disposizione generale disco magnetico assicura rotazione regolare e continuo per il disco condotto con un optimum di interscambio di energia magnetica tra le stazioni di oscillazione e il disco magnetico a causa del vicino polo faccia a faccia l'esposizione palo. Oggi si ritiene che questo attuale tipo di unità disco magnetico si sta avvicinando un massimo teorico di prestazioni di conversione possibile, soprattutto se confrontato con altri tipi di accordi magnetici / meccaniche, ad esempio i dischi a vite senza fine e senza fine magnetici, stimolare le coppie, coppie mitra, e tutti i tipi di inferiore, lineare dispositivi magnetici.

L'attrattiva del disco magnetico di base e le coppie oscillanti è che un fattore di leva quasi ideale è introdotto in modalità di conversione magnetico / meccanico. In parole povere, è necessaria molta meno energia di oscillare le coppie oscillanti che viene prodotto dal polo viso vicino al palo faccia di interazione magnetica tra i componenti magnetici di funzionamento.

L'alternanza ed uniforme "tirare e spingere" forza imposto dalle coppie di magneti oscillanti sui segmenti disco magnetico non produce schiena o contro reazione forza diretta sulla guida segmenti magnetici oscillanti che è la chiave master per una unità di conversione / meccanico magnetico utile e pratico . Il retro o forza contro-reazione sulle coppie di magneti oscillanti è presa direttamente dai perni fissi delle piastre di oscillazione, con un minimo di sanzione carico imposto sulla guida delle coppie di magneti oscillanti.

Tutti gli altri tipi di dispositivi di conversione magnetici / meccanici rotanti, con la possibile eccezione del tipo di disco verme e verme, producono una forza di reazione indietro indesiderabile sulla componente di guida e conseguente prestazioni inefficaci. Le unità a vite senza fine e disco verme magnetici non hanno dimostrato di essere sufficientemente utile per applicazioni commerciali a causa della altissima energia magnetica permanente necessario e causa l'uscita bassa velocità di questi meccanismi.

Quando confronti configurazione sono fatte di tutti i possibili tipi di dispositivi di conversione meccanici / magnetiche si noterà che la combinazione di un disco magnetico guidato da più coppie di magneti oscillanti si distingue come una modalità di conversione magnetico permanente pratico e utile. L'incentivo per lo sviluppo di questo disco magnetico era la conseguenza diretta della performance deludente nel complesso delle attività di conversione dell'energia solare e le frustrazioni incontrate con i costi dei componenti, efficienza di conversione e la mancanza di adeguati mezzi di immagazzinamento di energia. Mentre l'energia solare è stato ampiamente acclamato per il suo potenziale futuro come fonte di energia alternativa valida, relativamente pochi gli ingegneri parlano conoscere relativamente povero di costo / efficacia globale a causa di giorni-on-end del cielo coperto durante i mesi invernali, quando è più necessario l'energia , soprattutto nelle latitudini settentrionali.

A causa del solare prospettive di conversione di energia di meno-che-sufficiente per la stragrande maggioranza dei proprietari di case americane, altri si alternano, su piccola scala, decentrata, le fonti di energia devono essere esplorati e sviluppati su base programma di crash. Se ciò non avviene entro i prossimi decenni dobbiamo accettare l'alternativa di uno standard molto ridotto di vita a causa della allarmante aumento del tasso dei costi energetici.

Questo disco magnetico rappresenta una soluzione pratica per l'applicazione di magnetismo permanente nello sviluppo e commercialismo di una, silenzioso, sistema di alimentazione decentralizzato senza combustibili domestico dimensioni alternate. Mentre la potenza da un'unità disco magnetico individuo può essere piccola, la potenza è costante e generalmente non dipende dall'intensità di una fonte di energia esterna, come do presentare impianti solari.

SOMMARIO DELL'INVENZIONE
L'unità disco magnetico è costituito da un grande disco di guida di metallo non magnetico sulla quale più magneti permanenti sono equidistanti intorno al bordo. L'albero di comando del disco ruota su cuscinetti trunnion supportato e può ruotare in quasi qualsiasi posizione convenzionale, e può essere costruito con qualsiasi diametro pratico grandi.

Le identiche coppie di magneti oscillanti sono la componente di guida del disco e sono costituiti da lastre piane, non magnetici su cui, coppie di magneti permanenti identiche sono fissati su entrambi i lati delle piastre di oscillazione. Queste coppie di magneti hanno facce polari opposte fronte all'altra. Direzione del disco di rotazione è determinato dalla polarità di tutti i magneti del disco relativi alla polarità delle coppie di magneti oscillanti.

La coppia oscillante di magneti fare un terzino e indietro oscillazione mentre ogni disco magnetico del rotore passa. Questo produce una trazione sul disco magnetico che si avvicina il magnete oscillatore e quindi quando l'oscillatore sposta che magnete lontano, una forza di spinta viene applicata al magnete sul disco rotante dal secondo magnete della coppia di magneti oscillante. La sincronizzazione del disco e le coppie di magneti oscillanti deve essere mantenuta per rotazione continua e regolare del disco. Questo movimento è simile all'azione di scappamento-meccanismo dell'orologio.

Il metodo di spostare le coppie di magneti oscillanti è uno o più motori a corrente continua ad energia solare. Questi motori azionano aste di spinta che sono in contatto con i cuscinetti montati sulle piastre di oscillazione. Poiché gli eccentrici devono muoversi a velocità relativamente basse, opportuni riduttori ad ingranaggi devono essere utilizzati tra i motori ed i bilancieri.

Al fine di mantenere una corretta sincronizzazione di tutti i componenti oscillanti, collegamenti diritti vengono utilizzati per collegare tutti gli alberi di oscillazione condotti all'albero di oscillazione di guida. Quattro o cinque stazioni di oscillazione possono essere azionati dall'albero oscillazione un conducente in modo che un disco con un gran numero di stazioni di oscillazione richiederà più motori in corrente continua a guidare tutti gli altri alberi di oscillazione.

È importante che le molteplici, piastre oscillazione identici e loro coppie di magneti siano leggermente più corto in larghezza dello spazio tra due segmenti adiacenti disco magnetico, in modo che una trazione ottimale e di spinta è indotta sui segmenti disco magnetico locali. Un lato della coppia magnete oscillante "tira" a magnete permanente del disco e poi l'altro magnete oscillatore "spinge" magnete permanente del disco in poi come è stato spostato in posizione dall'oscillazione.

Tutte le coppie di magneti oscillanti oscillare su aste fisse, o alberi, e tutti gli eccentrici e motorizzazioni intermedio rimangono fissati su una piastra di base. Le altre estremità delle aste oscillanti o alberi devono essere supportate da una qualche forma di staffa per mantenere le piastre oscillazione parallele ai segmenti disco magnetico. Ogni eccentrica che si muove un cuscinetto a sfere attaccato alle armi sulle piastre di oscillazione deve fare un giro completo di 360 gradi entro l'arco di spostamento angolare tra due segmenti disco magnetico adiacente del rotore. Due staffe dei perni piccoli sono fissati alle estremità estreme, non magnetici delle piastre di oscillazione per consentire queste piastre di oscillare liberamente con il minimo attrito.

Il rapporto di rotazione di base tra le coppie oscillanti magnetici, e il disco segmentato magnetica, influirà sul rapporto di riduzione richiesto per l'azionamento ad ingranaggi accoppiati ai piccoli motori CC. Abbastanza rapida oscillazione è necessario mantenere una velocità del disco ragionevolmente accettabile che sarà richiesta per molte applicazioni di potenza. La dimensione degli eccentrici che oscillano le coppie di magneti oscillanti sarà determinato dall'arco oscillante completo necessario e il vantaggio meccanico richiesto dalla piastra di oscillazione in modo da provocare la rotazione ottimale dell'unità disco magnetico.

Corretto funzionamento magnetico unità disco richiede i magneti trazione delle coppie di magneti oscillanti per entrare cerchio interferenze del disco all'interno della zona di campo magnetico reciproca tra i due magneti interagenti locali bordo del disco. Poiché il disco ruoterà continuamente, la fase di ritiro dei "tirano" magneti porta i "spinta" magneti della coppia nel cerchio interferenza del disco all'interno della zona di campo magnetico reciproca, per l'interazione efficace con il segmento di disco magnetico adiacente.

Tutti i segmenti magnetici sulle piastre di oscillazione che formano le coppie magnetiche devono essere in linea con i segmenti disco magnetico corrispondenti per mantenere un'interazione ottimale tra loro.

Poiché non c'è naturali, lock-in sincronismo per questo tipo di unità disco magnetico, le molteplici magnetici coppie di magneti oscillanti devono essere di tipo interferenza minima, che consiste nell'aggiungere deflettori plastica alle piastre di oscillazione per evitare i magneti trazione della coppia inceppamenti nei segmenti di disco magnetico. Poiché le coppie di magneti oscillanti devono mai incepparsi nel disco e interrompere la sua rotazione, i deflettori in plastica permetteranno piastre oscillazione e coppie di magneti siano deviati lontano da tutti i segmenti disco magnetico.

I magneti permanenti selezionati per entrambe le componenti del disco devono essere uniformemente identici e avere il più alto prodotto energetico possibile o induzione magnetica più coercività. Entrambe queste proprietà magnetiche giocherà un ruolo significativo nel determinare il vero valore dell'unità disco magnetico. Attualmente le terre rare / cobalto magneti permanenti offrono le più alte proprietà magnetiche possibili per questa applicazione, ma il loro costo è molto alto e attualmente non considerato conveniente per l'unità a disco magnetico. Poiché i costi potranno anche svolgere un ruolo importante nel valore competitivo del disco, i magneti scelti deve mostrare il più alto rapporto possibile costi / efficacia, insieme con una lunga vita operativa.

magneti permanenti ceramici rettangolari con grandi facce polari piane sono preferiti per i prototipi dell'unità disco, e non vi è alcun limite teorico alla dimensione di entrambi i componenti interagenti. Un limite pratico alla dimensione effettiva dei componenti è imposto in peso e limitazioni di costo dei materiali più spazio disponibile, ma quasi qualsiasi numero pratico e dimensione dei magneti uniformemente identici può essere utilizzato per compensare il disco magnetico.

Sarà vantaggioso costruire ogni stazione disco magnetico in cluster fino a circa dodici a ventiquattro magneti singoli che sono disposti in lunghezze di quattro o cinque unità e larghezze doppi o tripli a seconda del diametro del disco. Un'unità disco di grande diametro è sempre desiderabile poiché l'uscita di coppia per l'unità disco dipende dalla forza magnetica tangenziale prodotta da tutte le stazioni oscillanti coppia magnete moltiplicato per il raggio del disco.

La velocità grande disco diametro sarà relativamente lenta, in giri al minuto 20 a 30 gamma, in modo che la velocità di uscita disco deve essere intensificato per un'utile 750 a 1200 giri al minuto gamma di velocità, da una disposizione di comando a cinghia. L'uscita del disco magnetico è più adatto per eseguire un generatore elettrico o alternatore per la produzione di energia elettrica per vari scopi domestici.

Un vantaggio di utilizzare fotovoltaico in silicio celle solari su una posizione panoramica esposta come fonte di alimentazione, è che sono in grado di fornire una forza controelettromotrice parziali sotto la luce del sole non / condizioni cielo coperto. Con l'esposizione pieno sole l'energia elettrica prodotta verrà eseguito il disco magnetico alla sua massima velocità possibile, con ridotti livelli di luce solare producendo una corrispondente riduzione proporzionale la velocità di uscita del disco.

Esiste una opzione praticabile per utilizzare un maggior numero di fotocellule silicio di quanto sarebbe normalmente necessario per il funzionamento pieno sole. Il numero di celle selezionate sarebbe in grado di eseguire il disco magnetico a tutta velocità in condizioni di cielo coperto, con qualsiasi corrente pieno sole in eccesso bypassato per accumulatori. Questa opzione è una disposizione desiderabile dato che il disco sarà assicurato della piena potenza di ingresso ogni giorno, con alimentazione a batteria a disposizione per compensare la perdita di disturbi cielo diurno scuro.

Lo scopo principale dell'invenzione è quello di fornire la massima coppia di uscita per il gran disco condotto dal basso ingresso di coppia possibile per le coppie multiple magneti oscillanti, come mezzo di potenza utile step-up per applicazioni elettriche generatrici.

Un altro scopo del trovato è quello di realizzare una sorgente di alimentazione step-up che può essere prodotto a costi competitivi, non richiede carburante combustibile ed è non inquinanti durante l'esecuzione silenziosamente e continuamente.

E 'un ulteriore scopo dell'invenzione quello di fornire una fonte di energia naturale che ha una vita operativa molto lunga, con un massimo di efficacia operativa, la resistenza alla degradazione dei componenti, con un minimo di parti di sostituzione e manutenzione.

Le varie caratteristiche dell'invenzione con la sua geometria disegno di base saranno più evidenti dalla seguente descrizione e dai disegni che illustrano la forma di realizzazione preferita. Si dovrebbe comprendere che varianti possono essere apportate nei componenti specifici, senza allontanarsi dallo spirito e dall'ambito dell'invenzione come descritto ed illustrato.

Con Riferimento ai Disegni:
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Fig.1 è un top, vista esterna del disco magnetico.
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Fig.2 è una vista laterale esterna del disco magnetico.
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Fig.3 è una vista dall'alto ingrandita di una coppia magnetico oscillante.
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Fig.4 è un top, vista break-away di diverse coppie di magneti oscillante collegati tra loro con leveraggio.

DESCRIZIONE DELLA REALIZZAZIONE PREFERITA
L'invenzione 1, è costituito da due componenti di base: un grande disco condotto 2, e più coppie di magneti oscillanti 3, che sono strettamente correlate e montato su una piastra di base comune 4.
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Multiple, identiche magneti permanenti 2a, sono ugualmente distanziate attorno alla periferia del grande disco condotto 2, mediante supporto angoli 2b e 2c parentesi angolari, che sono fissate al disco 2, con hardware standard.

Un albero di trasmissione 5, è fissato al disco 2, mediante un 2d hub, e supportato da due cuscinetti a sfere 6. Uno dei cuscinetti 6, è montato in un foro nella piastra di base 4, tenendo l'altra palla 6, è montato in una scatola a base 7, che è fissata alla piastra di base 4, con hardware standard.
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Le molteplici coppie di magneti oscillanti 3, sono TV, non magnetico piastra 3a, con polo opposto segmenti magnete 3b e 3c, rispettivamente attaccato al lato del piano di oscillazione piastra 3a.  Due staffe dei perni 3d, sono attaccati alla parte superiore e inferiore della piastra piana 3a, che ruotare la piastra di oscillazione 3a, sull'asta perno 8.  Una estremità dell'asta del perno 8, è montato nella piastra di base 4, e l'opposto end è supportato da una staffa a forma di Z allungata 8a.
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Un braccio 9, è fissato ad una faccia piana della piastra piana 3a, che supporta il perno 10a, che porta il cuscinetto a sfere 10, mentre rotola sul disco dell'eccentrico 11.   Il disco decentrato 11, è fissata al lento albero lento del riduttore 12, che è guidato dal piccolo motore CC 13.   Una molla di tensione di ritorno 14, è collegato alla piastra di oscillazione 3a, da occhiello 3e.   L'estremità opposta della molla di trazione di ritorno 14, è trattenuto dal palo 15, che viene pressato nella piastra di base 4.   Motori 13, sono alimentati da più array di fotovoltaico in silicio celle solari 16.   I cavi elettrici 16a, conduce elettricità solare convertito i motori 13, con qualsiasi eccesso di corrente immagazzinata nelle batterie 16b.

Le stazioni di oscillazione motorizzati diventano le stazioni master per la presente invenzione 1, da cui sono guidati da tre a cinque stazioni slave oscillazione.   Il moto alternativo è trasmesso da collegamenti rettilinei 17, che sono appesi i bracci 18, che a loro volta sono fissati alle piastre piatta 3a.

Tutte le stazioni di oscillazione slave deve essere regolato con precisione esattamente la stessa posizione angolare della stazione di oscillazione maestro di guida in modo che tutte le stazioni sono sincronizzati per consentire il corretto funzionamento del disco rotante 2.

Per molto grandi dischi 2, con molti dischi magnetici, diverse stazioni maestro di oscillazione, con un numero fisso di stazioni di oscillazione schiavi sarà richiesto.  Tutte le padrone oscillazione motrici stazioni dovranno essere sincronizzati elettricamente per mantenere la sincronizzazione complessiva, con tutti gli eccentrici 11, impostare allo stesso angolo all'avvio del disco.

Entrambe le estremità dell'albero motore 5, può essere collegato con una disposizione di trasmissione a cinghia step-up velocità, che non illustrata.

deflettori in plastica 19, vengono aggiunti ai lati delle oscillazione lastre 3a, adiacenti alla magneti opposti segmenti 3b, 3c e la loro esatta posizione a seconda del senso di rotazione del disco 2.  Questi agiscono come un dispositivo anti-inceppamento per i magneti .

polarizzazione del campo magnetico angoli 3f e 3g (Fig.3), sono necessari per i lati della lastre 3a, in modo da assicurare una sequenza ottimale "tirare-spingi" sul disco rigido grande 2, le coppie di oscillazione magnetiche 3, vengono azionati.  Il 3f angolo di polarizzazione, è abbinato al magnete segmento 3b, mentre l'angolo di polarizzazione 3g è abbinato al segmento magnete 3c.

Nessuno dei componenti di carico che sono esterni al dispositivo, ad esempio un generatore elettrico o alternatore, sono mostrati come parte della presente invenzione, dal momento che una varietà di dispositivi e modalità di carico sono possibili per l'unità a dischi magnetici.

Aria Compressa Motore di Bob Neal
Brevetto US 2.030.759


11 febbraio 1936


Inventore:  Bob Neal

COMPRESSORE UNITA
La presente invenzione riguarda la costruzione di un compressore, e più particolarmente ad un motore fluidodinamico combinato e compressore.

Lo scopo principale della presente invenzione, è di fornire un compressore di questo personaggio, in cui è disposto un albero motore controbilanciato automaticamente e equalizzatori fluido all'interno di un serbatoio di stoccaggio, che rende possibile il funzionamento del motore sul costante la pressione del serbatoio di riserva, in modo da per azionare apparecchiature aggiuntive, i pistoni per il motore anche essere equilibrate e sospese quando il motore è in funzione automaticamente.

Un altro scopo dell'invenzione è la realizzazione di un motore azionato da aria in pressione, l'aria che viene fornita da compressori che sono in una banca con la costruzione del motore.

Un ulteriore scopo della presente invenzione è la realizzazione di un motore di questo tipo di nuova costruzione di come il motore ed i compressori sono gestiti dallo stesso motore, che è di tipo automatico equilibrata, in modo che l'alta efficienza è raggiunto.

Ancora un ulteriore scopo dell'invenzione è la realizzazione di un motore di tale tipo, che è relativamente semplice nella costruzione, accuratamente affidabile ed efficiente nel suo funzionamento, forte, durevole ed economica produzione.

Con questi ed altri scopi in vista, l'invenzione consiste nelle caratteristiche di costruzione, combinazione e disposizione delle parti, come verrà descritto più completamente qui, illustrata nei disegni allegati che descrivono la forma di realizzazione preferita dell'invenzione.
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Nei disegni, Fig.1 è una vista prospettica del motore costruito secondo l'invenzione.
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Fig.2 è una vista in sezione trasversale verticale attraverso la parte compressore del motore.
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Fig.3 è una vista in sezione verticale attraverso la parte di alimentazione del motore.
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Fig.4 è un dettaglio elevazione dell'albero a gomiti del motore.
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Fig.5 è una vista in sezione trasversale ingrandita di una delle resistenze elettriche per il motore.
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Fig.6 è un longitudinale, in sezione verticale attraverso il serbatoio di accumulo dell'aria, compreso l'equalizzatore.

Gli stessi numeri di riferimento sono usati per ogni singola parte in ogni vista in ogni disegno.
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Con riferimento ai disegni in dettaglio, il motore nel suo complesso, compone un blocco cilindri 10 avente al suo interno, la serie di cilindri di compressione 11 ed i cilindri di alimentazione 12.   Il blocco 10 è del tipo V e le estremità superiori dei cilindri sono chiuse dai capi amovibili 13 e 14 che sono tenuti in posizione da viti a testa convenzionali 15.   Sotto blocco 10 è il caso di manovella 16, che ha piatti staccabili 17 ai lati opposti, tenuti in posizione da elementi di fissaggio 18, e seduti in modo da per essere a prova di perdite.   Il blocco 10 è camerata per fornire un 19 camicia d'acqua che circonda i cilindri, mentre alla estremità anteriore del blocco sono pompe acqua 20, l'acqua che circola attraverso il tubo di entrata 21 che conduce all'interno della camicia e le uscite di acqua dal rivestimento attraverso l'uscita tubo 22.  Oltre alle pompe 20, un ventilatore 23 che è azionato dal medesimo nastro 24 che aziona le pompe.

Lavorando all'interno dei cilindri 11, sono i pistoni alternati 25, le aste 26 scorrevoli attraverso premistoppa 27 e fissati alle traverse 28 che scorrono su loro montaggio guide 29 che sono fissate alle pareti del carter 16.  Tali traverse 28 sono dotati spinotti 30, formando un collegamento pivotante con le bielle 31, che sono collegati ai loro manovelle 33 dai rispettivi cuscinetti 32.   Le manovelle 33 fanno parte di un contatore albero motore equilibrato 34, che è montato in supporta 35 allegata carter 16, l'albero essendo dotato dei cuscinetti richiesti 36.
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Le estremità interne dei cilindri 11 sono dotate di teste di estremità interne 37, che sono forniti con luci di aspirazione dell'aria 38 dotato di sfera molla controlli di ingresso 39, l'aria che entra attraverso passaggi 40 che si apre all'esterno del blocco 10.   Ghiandole 27 sono montati nel dirige 37.

Le teste 13 e 37 sono forniti con le prese d'aria compressa 41 e 42, che sono dotati di sfere di ritegno molla 43.  Le teste 13 sono inoltre dotati di prese d'aria centrali 44, tutte dotate di controlli di primavera 45.   Giunti 46 Fissare la bocchette 41 e 42 alle loro uscita condotti di alimentazione 47 e 48.  Questi tubi portano ad un condotto principale 49 che si trova nel canale centrale 50 del blocco 10.
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Alla estremità posteriore del blocco 10, montata sull'albero 36, vi è un volano convenzionale 51.  
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Lavorando all'interno dei cilindri 12 sono i pistoni 52, con i loro steli 53 scorrevoli attraverso premistoppa 54 e fissato traverse 55 che scorrono lungo il loro montaggio guida 56, montate sulle pareti interne del carter 16.   Le traverse 55 hanno spinotti 57 che forniscono un giunto fulcraggio per le bielle 58 che sono collegati da rispettivi cuscinetti 59 di loro manovelle 60 della manovella 34, le estremità interne dei cilindri 12 essendo chiuso da capi interni 61 e loro ghiandole associati 54.

Sui cilindri 12 sono forzieri valvola a cassetto 62, in cui sono diapositiva valvole 63, questi essendo azionati da aste tiro 64 azionati da camme 65 e le valvole di controllo di ammissione e di scarico di aria all'interno e all'esterno dei cilindri 12, attraverso le luci 66 e 67, e queste valvole 63 sono dotati di porte 68 per l'erogazione di aria in pressione dall'ingresso passaggi 69 comune ad una tubazione 70 proveniente da un serbatoio di aria compressa 71.

La parte inferiore del carter 16 è dotato di una piastra amovibile 72 che è fissato in posizione da elementi di fissaggio 73, e quando questa piastra è rimossa, fornisce l'accesso all'albero motore 34 ed i cuscinetti per il motore, così come altre parti all'interno del carter.
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Conducendo nei cilindri 11 sono i passaggi 74 di un sistema di lubrificazione (non mostrati).  Il serbatoio di accumulo di aria compressa 71 ha al suo interno un doppio controllo di scarico degli ugelli 75, sostenuti dagli Stati 76. conduce a questa equalizzatore è un tubo di presa d'aria 77 che collega attraverso la sua sezione a valvola 78 al serbatoio dell'aria compressa 79.   L'equalizzatore 75 , sono la sfera molla distanziati verifica 80 e 81, un essere per il lato aspirazione e l'altro per il lato di uscita dell'equalizzatore.  Questo tubo 77 è collegato con il condotto principale 49, mentre un tubo 82 collega al tubo 70.   Il serbatoio è inoltre dotato di una valvola automatica 83 e questa valvola può essere di qualsiasi tipo approvato.
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Disposto intorno ai tubi 70 che collegano all'aria passaggi 69 (Fig.3) sono unità di riscaldamento elettrico 84 per riscaldare l'aria pressurizzata al di sopra della temperatura di congelamento volta trasportato dal serbatoio 71 ai cilindri 12.   Supportati sul blocco 10 è un generatore elettrico 85 che è azionata dall'albero 34 (Fig.2) tramite una cinghia 24 (Fig.1) e questo generatore è incluso in un circuito elettrico che ha anche i riscaldatori 84 in modo che questi funzionano da corrente fornita dal generatore.

Il serbatoio di aria compressa 71 con l'equalizzatore è costruito in modo che sia possibile pompare aria in esso mentre contiene una pressione di 200 libbre per pollice quadrato, mentre i compressori sono solo pompando contro 15 libbre per pollice quadrato di pressione (atmosferica) . Una fonte di pressione d'aria esterna può essere accoppiato con il serbatoio per aumentare la pressione derivante dai cilindri 11 del motore.
Leroy K. Rogers Aria Compressa Engine
Brevetto US 4.292.804              6 ottobre 1980                Inventore: Leroy K. Rogers

METODO ED APPARATO PER IL FUNZIONAMENTO

UN MOTORE A GAS COMPRESSO
ASTRATTO
La presente invenzione riguarda un metodo ed un apparecchio per azionare un motore con un cilindro contenente un pistone alternativo azionato da un gas compresso. L'apparecchiatura comprende una sorgente di gas compresso collegato ad un distributore che convoglia il gas compresso al cilindro. Una valvola è previsto per ammettere il gas compresso al cilindro quando il pistone è in una posizione approssimativamente morto superiore.

In una forma di realizzazione della presente invenzione, i tempi di apertura della valvola è avanzata in modo che il gas compresso viene ammesso al cilindro progressivamente ulteriormente prima posizione Morto Superiore del pistone come la velocità del motore aumenta.

In una ulteriore forma di realizzazione della presente invenzione, un attuatore valvola è previsto che aumenta la lunghezza del tempo in cui la valvola rimane aperta per ammettere il gas compresso al cilindro la velocità del motore aumenta.. 

Un ulteriore forma di realizzazione della presente invenzione riguarda una apparecchiatura per adattare un motore a combustione interna convenzionale per il funzionamento a gas compresso.
Referenze Brevetti US: 


3,881,399
May., 1975
Sagi et al.
91/187.

3,885,387
May., 1975
Simington
60/407.

4,018,050
Apr., 1977
Murphy

60/412.

DESCRIZIONE
BACKGROUND E SOMMARIO DELLA PRESENTE INVENZIONE
La presente invenzione è un procedimento ed un apparecchio per azionare un motore utilizzando un gas compresso come fluido motore. Più particolarmente, la presente invenzione riguarda un apparato per adattare un motore a combustione interna preesistente per il funzionamento con un gas compresso.

L'inquinamento atmosferico è uno dei problemi più gravi che affliggono il mondo di oggi. Uno dei maggiori contributori all'inquinamento atmosferico è il motore a combustione interna ordinaria che viene utilizzato nella maggior parte dei veicoli a motore oggi. Vari dispositivi, compresi molti elementi richiesti dalla normativa, sono state proposte nel tentativo di limitare gli inquinanti che un motore a combustione interna esaurisce all'aria. Tuttavia, la maggior parte di questi dispositivi hanno avuto un successo limitato e sono spesso sia estremamente costosa e complessa. Un'alternativa pulita al motore a combustione interna è necessaria per veicoli elettrici ed altre macchine.

Un gas compresso, preferibilmente aria, fornirebbe un fluido motore ideali per un motore, in quanto eliminerebbe i soliti inquinanti esausti da un motore a combustione interna. Apparecchiatura per la conversione di un motore a combustione interna per il funzionamento ad aria compressa è descritto nel brevetto statunitense n. No. 3.885.387 rilasciato 27 maggio 1975 a Simington. Il brevetto Simington descrive un'apparecchiatura includente una sorgente di aria compressa e un attuatore della valvola rotante che apre e chiude una pluralità di valvole a fungo meccaniche. Le valvole di aria compressa in sequenza temporizzata ai cilindri di un motore tramite adattatori situati nei fori delle candele. Tuttavia, la velocità di uscita di un motore di questo tipo è limitata dalla velocità delle valvole meccaniche e il fatto che la lunghezza di tempo in cui ciascuna delle valvole rimane aperta non può essere variata la velocità del motore aumenta.

Un'altra apparecchiatura per la conversione di un motore a combustione interna per il funzionamento a vapore o aria compressa è descritto nel brevetto statunitense n. No. 4.102.130 rilasciato 25 Luglio 1978 a Stricklin. Il brevetto Stricklin descrive un dispositivo che cambia la fasatura di un motore a quattro tempi convenzionale tale che le valvole di aspirazione e scarico aperta una volta per ogni giro del motore invece di una volta ogni due giri del motore. Una valvola di inversione è fornito che eroga vapore vivo o aria compressa alle valvole di aspirazione e successivamente invertita per consentire le valvole di scarico per fornire vapore o aria espansa all'atmosfera. Una valvola di inversione di questo tipo tuttavia non fornisce un apparato affidabile per variare la quantità di fluido motore iniettato nei cilindri quando si desidera aumentare la velocità del motore. Inoltre, un dispositivo del tipo descritto nel brevetto Stricklin richiede l'uso di più valvole di retromarcia, se i cilindri in un motore a più cilindri dovevano essere sparati in sequenza.

Pertanto, è uno scopo della presente invenzione fornire un metodo affidabile ed un apparecchio per azionare un motore o la conversione di un motore per il funzionamento con un gas compresso.

Un ulteriore scopo della presente invenzione è di fornire un metodo ed un apparecchio che è efficace per fornire una quantità sempre maggiore di gas compresso ad un motore come la velocità del motore aumenta.

Ancora un ulteriore scopo della presente invenzione è di fornire un procedimento ed un'apparecchiatura che opererà un motore con gas compresso ad una velocità sufficiente per guidare un'automobile convenzionale a velocità autostradale.

E 'ancora un ulteriore scopo della presente invenzione fornire un metodo ed un apparato che sia facilmente adattabile ad un motore a combustione interna di serie, per convertire il motore a combustione interna per il funzionamento con un gas compresso.

Un altro scopo dell'invenzione è di fornire un metodo ed un apparato che utilizza gas espanso fredda, esausto per un motore a gas compresso, per operare un impianto di condizionamento e / o un olio-acqua.

Questi ed altri scopi vengono realizzati secondo il metodo e l'apparecchio della presente invenzione per il funzionamento di un motore avente almeno un cilindro contenente un pistone alternativo ed usando gas compresso come fluido motore. L'apparecchio include una sorgente di gas compresso, un distributore collegato per convogliare il gas compresso al cilindro o cilindri. Una valvola è prevista per ammettere il gas compresso al cilindro quando il pistone è in una posizione approssimativamente morto superiore nel cilindro. Un scarico è disponibile per lo scarico del gas espanso dal cilindro quando il pistone ritorna approssimativamente la posizione Morto Superiore.

In una forma di realizzazione preferita della presente invenzione, è previsto un dispositivo per variare la durata di ogni ciclo motore su cui la valvola rimane aperta per ammettere il gas compresso al cilindro, dipendente dalla velocità del motore. In una ulteriore forma di realizzazione preferita della presente invenzione, una apparecchiatura per avanzare i tempi di apertura della valvola è disposta ad ammettere il gas compresso al cilindro progressivamente ulteriormente e in seguito prima della posizione Morto Superiore del pistone, come la velocità di il motore aumenta.

Ulteriori caratteristiche della presente invenzione comprendono una valvola per controllare la quantità di gas compresso ammessi al distributore. Inoltre, una parte del gas che è stato ampliato nel cilindro e scaricata attraverso la valvola di scarico, viene consegnato ad un compressore per comprimere nuovo e restituito alla sorgente di gas compresso. Un treno di ingranaggi è impegnabile per azionare il compressore selettivamente diverse velocità di funzionamento, a seconda della pressione mantenuta alla sorgente di aria compressa e / o la velocità del motore. Inoltre ancora, una seconda porzione del gas di scarico viene utilizzata per raffreddare un fluido lubrificante per il motore o far funzionare un condizionatore.

In una forma di realizzazione preferita della presente invenzione, la valvola per ammettere il gas compresso al cilindro viene azionato elettricamente. Il dispositivo per variare la durata di ogni ciclo motore, su cui la valvola di aspirazione rimane aperta, come la velocità del motore aumenta, comprende un elemento rotante la cui lunghezza effettiva aumenta all'aumentare della velocità del motore aumenta, provocando un primo contatto sulla rotazione elemento da collegare elettricamente ad un secondo contatto sull'elemento rotante, per un periodo di ciascun ciclo del motore. Il secondo contatto aziona la valvola facendola rimanere in una posizione aperta per un periodo di ogni ciclo motore più, come la velocità del motore aumenta.

Ancora ulteriori caratteristiche della presente invenzione comprendono una piastra di adattamento per supportare il distributore di sopra del collettore di aspirazione di un motore a combustione interna convenzionale dopo un carburatore è stato rimosso per permettere all'aria di entrare cilindri del motore attraverso il collettore di aspirazione e valvole di aspirazione convenzionali. Un'altra flangia è disposto su un passaggio di scarico del motore a combustione interna per ridurre l'area della sezione trasversale del passaggio di scarico.

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Forme di realizzazione preferite di un metodo ed un apparecchio per azionare un motore secondo la presente invenzione verrà descritta con riferimento ai disegni allegati in cui componenti hanno gli stessi numeri di riferimento in ogni disegno.
Fig.1 è una rappresentazione schematica di un'apparecchiatura secondo la presente invenzione disposti su un motore:
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Fig.2 è una vista laterale di una realizzazione di un attuatore della valvola secondo la presente invenzione.
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Fig.3 è una vista in sezione trasversale presa lungo la linea 3-3 in Fig.2.
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Fig.4 è una vista in sezione trasversale di una seconda forma di realizzazione di un attuatore di valvola secondo la presente invenzione.

[image: image301.png]87

5 M 61
1 1 3
5
25
\ PR
Il Qg
[ i o
o B
g 13
7 i
(Ll
5




Fig.5 è una vista presa lungo la linea 5-5 in Fig.4.
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Fig.6 è una vista in sezione di una terza forma di un attuatore di valvola secondo la presente invenzione;
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Fig.7 è una vista presa lungo la linea 7-7 in Fig.6.
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Fig.8 è una vista in sezione di una unità di ingranaggi di guidare un compressore secondo la presente invenzione.
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DESCRIZIONE DETTAGLIATA DELLE FORME DI REALIZZAZIONE PREFERITE
Con riferimento alla Fig.1, un blocco motore 21 (mostrato a tratteggio) avente due bancate di cilindri tra banca compresi cilindri 20 avente pistoni 22 che ricambiare loro in maniera convenzionale (uno solo dei quali è illustrato in tratteggio).   Mentre il motore illustrato è un motore V-8, sarà evidente che la presente invenzione è applicabile a un motore con qualsiasi numero di pistoni e cilindri con il motore V-8 essendo utilizzato solo a scopo illustrativo. Un serbatoio di gas compresso 23 è previsto per immagazzinare un gas compresso ad alta pressione.   Può anche essere desiderabile includere un piccolo compressore elettrico oa gas per fornire gas compresso per integrare il gas compresso tenuta nel serbatoio 23.   In una realizzazione preferita, il gas compresso è aria che può essere ottenuta da qualsiasi fonte adatta.
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Una linea 25 trasporta il gas prelevato dal serbatoio 23 quando una valvola di intercettazione convenzionale 27 è aperto.  Inoltre, una valvola a solenoide 29 preferibilmente azionato da un interruttore del motore a chiave adatto (non mostrato) è disposto anche nella linea 25.  Nel funzionamento normale, la valvola 27 viene mantenuta sempre aperto con l'elettrovalvola 29 che opera come chiusa selettivo valvola per avviare e spegnere il motore 21.

Una valvola di regolazione adatto 31 è disposto a valle della valvola a solenoide 29 ed è collegato da un cinematismo 33 a una tiranteria dell'acceleratore 35 che è operatore-azionata da qualsiasi dispositivo adatto, come un pedale (non mostrato).  La linea 25 entra un'estremità di un distributore 33 ed è collegato ad una estremità di un tubo 35 che è chiuso all'altra estremità.   Una pluralità di fori, che sono pari al numero di cilindri del motore 21, sono previsti su entrambi i lati del tubo 35 lungo la lunghezza del tubo 35.

Quando la presente invenzione viene usato per adattare un motore a combustione interna convenzionale per funzionamento a gas compresso, una piastra di adattamento 36 è previsto per supportare il distributore 33 in relazione distanziata dalla solita apertura di aspirazione nel collettore di aspirazione del motore dopo un carburatore convenzionale ha stato rimosso. In questo modo, l'aria viene consentito di entrare nel motore a combustione interna attraverso i consueti passaggi e di essere ammesso ai cilindri tramite valvole di aspirazione adatti (non mostrato).   La piastra di adattamento 36 è fissata al blocco motore 21 ed il distributore 33 da qualsiasi apparecchio adatto, ad esempio, bulloni.

Ciascuno dei fori del tubo 35 è accoppiato in modo a tenuta di fluido ad una singola linea 37.   Ciascuna linea 37 porta il gas compresso ad un unico cilindro 20.  In una forma di realizzazione preferita, ciascuna delle linee 37 è alto 1/2 pollici tubazione di plastica di pressione collegato tramite connettori idonei al distributore 33 ed il tubo 35. ciascuna delle linee 37 è collegata ad una valvola 39 che è fissato in una apertura prevista nella parte superiore di ciascuno dei cilindri 20.  Nel caso di una conversione di un motore a combustione interna di serie, le valvole 39 possono essere convenientemente avvitato in un foro filettato del cilindro 20 tipicamente prevista una candela di accensione del motore a combustione interna.  In una realizzazione preferita, le valvole 39 sono elettrovalvole azionabile per fornire un'apertura veloce e affidabile e chiusura delle valvole 39.

Ciascuna delle valvole 39 viene eccitato da un attuatore di valvola 41 attraverso una di una pluralità di fili 43. L'attuatore di valvola 41 è azionato da un albero del motore simile all'unità per un distributore convenzionale di un motore a combustione interna.   Cioè, un albero 55 dell'attuatore della valvola 41 è azionato in sincronismo con il motore 21 posto a metà della velocità del motore 21.
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Una prima forma di realizzazione della valvola 41 (Fig.2 e Fig.3), riceve l'alimentazione elettrica tramite un filo 45 che viene eccitato in modo opportuno da una batteria, ed una bobina, se necessario (non mostrato) come è convenzionale in un motore a combustione interna.   Il filo 45 è collegato a un palo centrale 47 mediante un dado 49.   L'alberino 47 è collegato ad una piastra di condotta 51 disposta in un alloggiamento 53 per l'attuatore della valvola 41.  All'interno del contenitore 53, l'albero 55 ha un elemento isolante 57 fissato ad una estremità dell'albero 55 e ruota con essa quando l'albero 55 è azionato dal motore 21.  Una prima estremità di un contatto flessibile 59 è continuamente sollecitata contro la piastra conduttrice 51 per ricevere energia elettrica dalla batteria o altra sorgente adatta.  L'altra estremità del contatto 59 è collegato ad un manicotto conduttivo 60 che è in costante contatto con una molla di contatto di parte 61 che è disposto all'interno del manicotto 60.   Il contatto 61 è premuta da una molla 63 che spinge il contatto 61 verso una parete laterale dell'alloggiamento 53.
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Con riferimento alla Fig.3, una pluralità di contatti 65 sono distanziate tra loro e sono disposti attorno alla periferia del contenitore 53 allo stesso livello come il contatto sollecitato a molla 61.  Ciascun contatto 65 è collegato elettricamente ad un alberino 67 che si estende esterno dell'alloggiamento 53.  Il numero di contatti 65 è pari al numero di cilindri del motore 21.  Un cavo 43, che azionano le valvole 39, è fissato a ciascuno dei montanti 67.

Nel funzionamento, quando l'albero 55 ruota in sincronismo con il motore 21, l'elemento isolante 57 ruota e elettricità è infine consegnati coppie successive di contatti 65 e 43 fili attraverso la molla di contatto 61 e il contatto flessibile 59.  In questo modo , ciascuna delle elettrovalvole 39 è attivato e aperto nella corretta sequenza temporizzata ammettere il gas compresso a ciascuno dei cilindri 20 per azionare i pistoni 22 in una corsa verso il basso.

La forma di realizzazione illustrata in Fig.2 e Fig.3 è efficace nel causare ciascuna delle valvole 39 rimane aperta per un periodo di tempo abbastanza lungo per ammettere il gas compresso sufficiente a ciascuno dei cilindri 20 del motore 21 per azionare il motore 21.  La lunghezza di ciascuno dei contatti 65 intorno alla periferia della custodia 53 è sufficiente a consentire la velocità del motore per aumentare quando desiderato dall'operatore spostando la tiranteria dell'acceleratore 35 che aziona il sollevatore 33 per aprire ulteriormente la valvola di regolazione 31 per ammettere il gas più compressi dal serbatoio 23 al distributore 33.  Tuttavia, si è trovato che la quantità di aria immessa dalle valvole 39 quando si utilizza la prima forma di realizzazione della valvola 41 (Fig.2 e Fig.3) è sostanzialmente più di quanto richiesto per azionare il motore 21 ad una velocità minimo.   Pertanto, può essere desiderabile fornire un attuatore di valvola 41 che è in grado di variare la durata di ogni ciclo motore su cui valvole solenoide 39 sono azionati, cioè restare aperta ammettere il gas compresso, come la velocità del motore 21 è variata.
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Una seconda forma di realizzazione di un attuatore di valvola 41 che è in grado di variare la durata di ogni ciclo motore su cui ciascuna delle valvole 39 rimane aperta per ammettere il gas compresso ai cilindri 20 dipendenti dalla velocità del 21 motore verrà descritto con riferimento alle Fig.4 e Fig.5 cui membri corrispondenti a quelli di Fig.2 e Fig.3 recano numeri di riferimento simili.  Il filo 45 dalla sorgente di energia elettrica è collegata al montante 47 dal dado 49.  Il palo 47 presenta un anello di contatto anulare 69 collegato elettricamente ad una estremità del palo 47 e disposto entro l'involucro 53.   L'albero 55 ruota ad una metà la velocità del motore come nella realizzazione di Fig.2 e Fig.3.
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Ad una estremità superiore dell'albero 55, una sezione scanalata 71 riceve un organo scorrevole isolante 73.   La sezione scanalata 71 dell'albero 55 mantiene l'elemento isolante 73 in modo sicuro durante la rotazione con l'albero 55 ma consente l'organo isolante 73 di scorrere assialmente lungo la lunghezza del tratto scanalato 71. Vicino all'albero 55, un manicotto conduttivo 72 è disposto in un foro 81 in una superficie superiore dell'elemento isolante 73 generalmente parallela alla sezione scanalata 71.  Un contatto 75, sbilanciato verso l'anello di contatto anulare 69 da una molla 77, è disposta entro il manicotto conduttivo 72 ed a contatto con esso.  I conduttori manicotto 72 contatti anche un conduttore 79 in una base del foro 81.

Il conduttore 79 si estende verso la superficie superiore dell'elemento isolante 73 vicino una periferia esterna dell'elemento isolante 73 in cui il conduttore 79 è collegato elettricamente a un contatto flessibile 83.  Il contatto flessibile 83 collega, uno dopo l'altro, con una serie di contatti radiali 85 che sono posizionati su una superficie superiore interna della scatola 53.  Una molla debole 87 disposta attorno alla sezione scanalata 71 impegna un elemento di arresto 89 fissato sull'albero 55 e l'elemento isolante 73 per spingere leggermente l'elemento isolante 73 verso la superficie interna superiore dell'alloggiamento 53 per assicurare il contatto tra il contatto flessibile 83 e la superficie interna superiore del contenitore 53.   Come meglio si vede in Fig.5, i contatti radiali 85 sulla superficie interna superiore dell'involucro 53 sono disposti generalmente forma di razze radiali estendentisi dal centro dell'alloggiamento 53 con il numero di contatti essendo pari al numero dei cilindri 20 del motore 21.  Il numero di gradi coperti da ciascuno dei contatti radiali 85 aumenta gradualmente come distanza dal centro della superficie interna superiore dell'involucro 53 aumenti.

Nel funzionamento del dispositivo di Fig.4 e Fig.5, come l'albero 55 ruota, elettricità fluisce lungo un percorso attraverso il filo 45 verso il basso attraverso alberino 47 all'elemento anulare di contatto 69 che è in costante contatto con il contatto di parte 75 della molla.  La corrente elettrica passa attraverso il manicotto conduttivo 72 al conduttore 79 e quindi al contatto flessibile 83.  Come contatto flessibile 83 ruota insieme con l'elemento isolante 73 e l'albero 55, la punta di contatto flessibile 83 impegna in successione ciascuna i contatti radiali 85 sul lato interno superiore del contenitore 53.  Quando la velocità dell'albero 55 aumenta, l'elemento isolante 73 e il contatto flessibile 83 collegato ad esso, muovono verso l'alto lungo la sezione scanalata 71 dell'albero 55 causa radiale componente delle scanalature nella direzione di rotazione sotto l'influenza della forza centrifuga. Quando l'elemento isolante 73 si muove verso l'alto, il contatto flessibile 83 è piegata in modo che la punta del contatto 83 si estende ulteriormente verso l'esterno radialmente dal centro della sede 53 (come mostrato a tratteggio in Fig.4). In altre parole, la lunghezza effettiva del contatto flessibile 83 aumenta la velocità del motore 21 aumenta.

Poiché il contatto flessibile 83 è piegata e la punta del contatto 83 si muove verso l'esterno, la punta rimane a contatto con ciascuno dei contatti radiali 85 per un periodo di ciascun ciclo motore più a causa della maggiore larghezza angolare dei contatti radiali con l'aumentare della distanza dal centro della sede 53.  In questo modo, la lunghezza del tempo in cui ciascuna delle valvole 39 rimane aperta aumenta all'aumentare della velocità del motore. Così, una maggiore quantità di gas compresso o aria viene iniettata nei cilindri all'aumentare della velocità.  Viceversa, al diminuire della velocità e l'elemento isolante 73 si sposta verso il basso lungo la sezione scanalata 71, una quantità minima di aria viene iniettata nel cilindro a causa della minore lunghezza del singolo contatto radiale 85 che è in contatto con il contatto flessibile 83.  In questo modo, la quantità di gas compresso utilizzato durante funzionamento al minimo del 21 motore è al minimo, mentre la quantità di gas compresso, necessaria per aumentare la velocità del motore 21 ad un livello adeguato per guidare un veicolo su una strada è prontamente disponibile.
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Indicato in Fig.6 e Fig.7, è una terza forma di realizzazione di un attuatore di valvola 41 secondo la presente invenzione.  Questa forma di realizzazione comprende un elemento isolante curva 91 avente è terminare prima poter ruotare, essendo fissato con qualsiasi dispositivo adatto, come vite 92 all'albero 55 per co-rotazione con l'albero 55.   La vite 92 viene avvitata in un foro filettato nel elemento 91 isolante in modo che una scheda 94 ad una estremità della vite 92 impegna una scanalatura 96 prevista sull'albero 55.  In questo modo, l'elemento isolante 91 ruota positivamente con l'albero 55.  Tuttavia, quando l'albero 55 ruota più veloce, altra estremità 98 dell'elemento isolante 91 è consentito di ruotare verso l'esterno sotto l'influenza della forza centrifuga a causa della scanalatura 96 prevista sull'albero 55.  Una molla 93, collegata fra la seconda estremità 98 dell'elemento 91 e l'albero 55 sollecita la seconda estremità dell'elemento 91 verso il centro dell'alloggiamento 53.
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Un contatto 99 simile al contatto 59 (Fig.2) è disposto in modo che una estremità del pezzo di contatto 99 è in costante contatto con la piastra conduttrice 51 in posizione centrale entro l'involucro 53.  L'altra estremità del contatto 99 impegna un conduttore manicotto 101 disposta nel foro 102.   Un contatto elemento 95 è disposto nel manicotto conduttivo 101 in costante contatto con il manicotto 101.   Il foro 102 è disposto generalmente parallelo all'albero 55 in prossimità della seconda estremità dell'elemento isolante curva 91.  Il contatto 95 è polarizzato da una molla 97 verso la superficie interna superiore del contenitore 53 per il contatto selettivo con ciascuna della pluralità di contatti radiali 85 che aumentano di lunghezza dell'arco verso la superficie periferica esterna dell'alloggiamento 53 (Fig.6).

Quando il dispositivo mostrato in Fig.6 e Fig.7 è in funzione, quando l'albero 55 ruota l'elemento isolante curva 91 ruota con l'albero 55 e la seconda estremità 98 dell'elemento isolante 91 tende a ruotare attorno all'albero 55 a causa di centrifuga vigore.  Così, la lunghezza effettiva del contatto 95 aumenta, cioè, come elemento isolante curva 91 perni ulteriormente verso l'esterno, il numero di gradi di rotazione su cui il contatto 95 è a contatto con ciascuno dei contatti radiali 85 sulla superficie interna superiore della custodia 53 aumenta consentendo così ciascuna delle valvole 39 di rimanere aperto per un periodo di ogni ciclo motore, che a sua volta, permette al gas più compresso immettere il rispettivo cilindro 20 per aumentare ulteriormente la velocità del motore 21 più.

Con riferimento alla Fig.1, un anticipo collegamento meccanico 104 che è collegato alla tiranteria dell'acceleratore 35, avanza l'apertura di apertura di ciascuna valvola 39 in modo che il gas compresso viene iniettata nel rispettivo cilindro ulteriormente prima che il pistone 22 nel rispettivo cilindro 20 raggiunge una posizione morto superiore, come la velocità del motore aumenta spostando la tiranteria dell'acceleratore 35.  Il collegamento anticipo 104 è simile ad un convenzionale anticipo meccanica di serie impiegato su un motore a combustione interna.  In altre parole, il collegamento 104 varia il rapporto tra le posizioni angolari di un punto sull'albero 55 e un punto sulla carcassa 53 contenente i contatti.  In alternativa, un avanzamento a vuoto convenzionale potrebbe anche essere impiegato.  Avanzando i tempi di apertura delle valvole 39, la velocità del motore può essere facilmente aumentata.

Il funzionamento del ciclo del motore secondo la presente invenzione verrà ora descritta.  Il gas compresso iniettato in ciascun cilindro del motore 21 aziona il rispettivo pistone 22 verso il basso per ruotare un albero motore convenzionale (non mostrato).  Il movimento del pistone provoca il basso il gas compresso a crescere rapidamente e fredda.  Quando il pistone 22 inizia a muoversi verso l'alto nel cilindro 20 una valvola adatta di scarico (non mostrato), atto a chiudere un passaggio di scarico, viene aperto da una qualsiasi apparecchiatura adatta.   Il gas espanso viene poi espulsa attraverso il passaggio di scarico.  Quando il pistone 22 inizia a muoversi nuovamente verso il basso, una valvola di aspirazione si apre adatto ammettere aria ambiente al cilindro.  La valvola di aspirazione si chiude e l'aria ambiente viene compressa sul successivo movimento verso l'alto del pistone fino a quando il pistone raggiunge approssimativamente la posizione di punto morto superiore alla quale il gas compresso viene nuovamente iniettato nel cilindro 20 per azionare i pistoni 22 verso il basso e il ciclo ricomincia.

In caso di adattamento di un motore a combustione interna convenzionale per funzionamento a gas compresso, una pluralità di piastre 103 sono disposte, preferibilmente su una estremità dei passaggi di scarico, al fine di ridurre le dimensioni di uscita dei passaggi di scarico del motore a combustione interna convenzionale.  Nella realizzazione illustrata, una singola piastra avente un'apertura al centro è imbullonato al passaggio di scarico all'esterno su ciascuna bancata del motore V-8, mentre un'altra singola piastra avente due aperture in essa, è disposta con una apertura su ciascuno degli passaggi di scarico interni su ogni sponda del motore V-8.   Una linea 105 è opportunamente collegato a ciascuna delle piastre di adattamento per trasportare il gas di scarico in una posizione appropriata.  In una realizzazione preferita, la linea di scarico 105 sono realizzati da 1,5" tubo di plastica.

In una realizzazione preferita, le linee di scarico 105 di una banca del motore V-8 sono raccolti in una linea 107 e alimentato ad un ingresso di un compressore 109.  La pressione del gas di scarico proveniente dal motore 21 secondo la presente invenzione, si trova a circa 25 psi In questo modo, il compressore 109 non deve tirare scarico nel compressore poiché il gas emesso dal motore 21 ad una pressione positiva.  La pressione positiva del fluido in ingresso aumenta l'efficienza e riduce l'usura del compressore 109.  Il gas di scarico viene compressa nel compressore 109 e restituita attraverso una linea 111 e una valvola di ritegno 113 al serbatoio di stoccaggio di gas compresso 23.  La valvola di ritegno 113 impedisce il flusso di gas compresso presente nel serbatoio 23 indietro verso il compressore 109.

Un sensore di pressione adatta 115 è disposta ad una estremità superiore del serbatoio 23 ed invia un segnale lungo la linea 117 quando la pressione supera un livello predeterminato e quando la pressione scende sotto un livello predeterminato.  I controlli di linea 117 un comando elettrico frizione 119 posto all'estremità anteriore del compressore 109.  L'innesto 119 è azionato per impegnare e disimpegnare il compressore 109 da una puleggia motrice 121.  Inoltre, il segnale trasportato dalla linea 117 attiva una valvola adatta 123 disposti su scatola del compressore 125 per scaricare l'aria di entrare nel corpo del compressore 125 dalla linea 107 quando l'innesto 119 è disimpegnato il compressore 109 dalla puleggia motrice 121.

In una realizzazione preferita, quando la pressione è il serbatoio 23 raggiunge circa 600 psi, l'innesto 119 è disimpegnato e il compressore 109 viene disattivato e la valvola 123 viene aperta per esaurire il gas espanso consegnato al compressore 109 dalla linea 107 alla atmosfera.  Quando la pressione all'interno del serbatoio 23 scende al di sotto di circa 500 psi, il sensore 115 invia un segnale per innestare la frizione 119 e chiudere la valvola 123, che opera in tal modo il compressore 109 per alimentare il serbatoio 23 con gas compresso.

La puleggia 121 che aziona il compressore 109 attraverso la frizione 119 è azionato da una cinghia 127 che è azionato da una puleggia 129 che opera attraverso una scatola di ingranaggi 131.  Con riferimento alla Fig.1 e Fig.8, una seconda puleggia 133 sulla riduttore è azionato da una cinghia 135 da una puleggia 137 disposta su un albero di comando 139 del motore 21.  La puleggia 137 aziona un albero scanalato 140 che ha un primo ingranaggio 141 ed un secondo ingranaggio grande 143 posizionato su di esso, che ruota con l'albero scanalato 140.  L'albero scanalato movimento 140 autorizzazioni assiale degli ingranaggi 141 e 143 lungo l'albero 140.
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Nel funzionamento normale (come visto nella Fig.8), il primo ingranaggio 141 impegna un terzo ingranaggio 145 disposta su un albero 147 che aziona la puleggia 129.   Gli alberi 140 e 147 sono disposti in opportuni cuscinetti 149 posizionate alle estremità di esso.   Quando la velocità del motore 21 scende sotto un livello predeterminato, un sensore adatto 151 sensibile alla velocità dell'albero motore 139 del 21 motore genera un segnale che viene trasmesso attraverso una linea 153 ad un attuatore a solenoide 155 disposto entro la scatola ingranaggi 131. l'attuatore a solenoide 155 muove i primi e secondi ingranaggi 141, 143 assialmente lungo l'albero scanalato 140 verso destra come visto in Fig.8 modo che il secondo, grande ingranaggio 143 impegna una quarta piccolo ingranaggio 157 disposto sull'albero 147.   Il rapporto tra il secondo ingranaggio 143 alla quarta marcia 157 è preferibilmente circa 3 a 1.

In questo modo, quando la velocità del motore 21 scende sotto il livello prestabilito, come rilevato dal sensore 151 (quale livello predeterminato è insufficiente per azionare il compressore 109 ad una velocità sufficiente per generare i 500-600 libbre di pressione che è preferibilmente il serbatoio 23), l'attuatore a solenoide 155 viene eccitato per far scorrere gli ingranaggi 143, 141 assialmente lungo l'albero scanalato 140 in modo che il secondo, grande ingranaggio 143 impegna la quarta, più piccolo ingranaggio 157 per guidare la puleggia 129 e quindi il compressore 109 a un tasso superiore, per generare la pressione desiderata.  Quando la velocità del motore aumenta oltre il livello prestabilito, che, in una realizzazione preferita è di circa 1500 rpm, l'attuatore a solenoide 155 viene disattivato dal sensore 151 in modo da spostare gli ingranaggi 143 e 141 verso sinistra come visto in Fig.8 così che il primo ingranaggio 141, impegna nuovamente con il terzo ingranaggio 145 per effettuare un rapporto 1:1 tra l'albero di uscita 139 del motore 21 e la puleggia 129.

L'altra sponda del motore V-8 ha le sue luci di scarico disposte con piastre di adattamento 103 simili a quelli della prima banca.  Tuttavia, il gas di scarico da questa banca del 21 motore non viene raccolto e fatto circolare attraverso il compressore 109.   In una realizzazione preferita, la porzione di scarico viene raccolta in una linea 159 ed alimentato ad una camera allargata 161.  Un secondo fluido viene alimentato attraverso una linea 163 nella camera 161 per essere raffreddato dal gas di scarico freddo proveniente dal motore 21 nella linea 159.  Il secondo fluido nella linea 163 può essere o fluido di trasmissione contenuta in una trasmissione associato al motore 21 o una porzione di l'olio usato per lubrificare il motore 21.  Una seconda porzione del gas di scarico dalla seconda sponda del motore V-8 viene rimosso dalla linea 159 in una linea 165 e utilizzato come fluido di lavoro in un impianto di condizionamento o per qualsiasi altra uso adatto.

Va notato che la particolare disposizione utilizzato per la raccolta e la distribuzione del gas emesso dal 21 motore dovrebbe essere determinato mediante l'uso per il quale è impiegato il motore.  In altre parole, può essere vantaggioso per riorganizzare il tubo di scarico in modo tale che una percentuale maggiore o minore di scarico viene instradato attraverso il compressore 109.  Va inoltre osservato che dopo lo scarico linee 105 sono tubi in plastica, un riarrangiamento delle linee per uno scopo diverso è semplice e poco costoso.

Nel funzionamento del motore della presente invenzione, il motore viene avviato 21 eccitando l'elettrovalvola 29 e ogni dispositivo di avviamento adatto (non mostrato), ad esempio un avviamento elettrico convenzionale utilizzato su un motore a combustione interna.  Compresso gas dal serbatoio pieno 23 fluisce attraverso la linea 25 e una quantità variabile di gas compresso è ammesso al distributore 33 mediante il controllo della valvola di regolazione 31 attraverso il collegamento 33 e l'operatore azionato tiranteria dell'acceleratore 35.  Il gas compresso viene distribuito ai ciascuna delle linee 37 che portano ai singoli cilindri 20.  Il gas compresso è ammesso a ciascuno dei cilindri 20 in rapporto di tempo alla posizione dei pistoni nei cilindri aprendo le valvole 39 con l'attuatore di valvola 41.

Quando si desidera aumentare la velocità del motore, l'operatore sposta la tiranteria dell'acceleratore 35 che ammette contemporaneamente una maggiore quantità di gas compresso al distributore 33 dal serbatoio 23 mediante ulteriore apertura della valvola di regolazione 31.  Il momento della valvola 41 è inoltre avanzata attraverso il collegamento 104.   Inoltre ancora, come la velocità del motore 21 aumenta, la lunghezza effettiva del contatto rotante 83 (Fig.4) o 95 (Fig.6) aumenta quindi contattando elettricamente una porzione più ampia di quella dei contatti fissi radiali 85 per provocare ciascuna delle valvole 39 rimane aperta per un periodo più lungo di ogni ciclo motore ammettere una maggiore quantità di gas compresso a ciascuno dei cilindri 20.

Come si vede, la combinazione della valvola di regolazione 31, l'anticipo meccanico 104, e l'attuatore della valvola 41, si combinano per produrre un motore a gas compresso che è rapido ed efficiente adattabile a diverse velocità operative.  Tuttavia, tutti e tre i controlli non devono essere impiegati contemporaneamente.   Ad esempio, l'anticipo meccanico 104 può essere utilizzata senza il beneficio di uno dei diversi attuatori 41, ma il funzionamento ad alta velocità del motore non può essere più efficiente.  Aumentando la durata di ogni ciclo motore su cui ciascuna delle valvole 39 rimane aperta per ammettere il gas compresso a ciascuno dei cilindri 20 come la velocità aumenta, la conservazione di gas compresso durante il funzionamento a bassa velocità ed efficiente funzionamento ad alta velocità sono entrambi possibili.

Dopo il gas compresso ammesso al cilindro 20 ha costretto il pistone 22 verso il basso nel cilindro per spingere l'albero 139 del motore, il pistone 22 si sposta verso l'alto all'interno del cilindro 20 e costringe il gas espanso attraverso una valvola di scarico adatto (non mostrato ) attraverso la piastra di adattamento 103 (se utilizzato) e nella linea di scarico 105.  I gas di scarico freddo può essere raccolto in qualsiasi disposizione adatta ad essere compresso e riportata al serbatoio 23 o utilizzati per qualsiasi scopo desiderato compreso l'uso come fluido di lavoro in un sistema di aria condizionata o come refrigerante per l'olio.

Quando si utilizza l'apparecchiatura e metodo della presente invenzione è quello di adattare un motore a combustione interna ordinaria per il funzionamento con gas compresso si può vedere che un notevole risparmio di peso sono raggiunti.   Ad esempio, il sistema di raffreddamento ordinaria comprendente un radiatore, il ventilatore, tubi, ecc può essere eliminato poiché il gas compresso viene raffreddato mentre si espande nel cilindro. Inoltre, non ci sono esplosioni all'interno del cilindro per generare calore. Ulteriori riduzioni di peso sono ottenuti impiegando tubi in plastica per le linee che portano il gas compresso tra il distributore e cilindri e per le linee di scarico.   Ancora una volta, la tubazione pesante non è necessaria poiché non vi è poco o nessun calore generato dal motore della presente invenzione.  Inoltre, il rumore generato da un motore secondo la presente invenzione è notevolmente inferiore a quello generato da un motore a combustione interna ordinaria non essendoci esplosioni che avvengono all'interno dei cilindri.

I principi di forme di realizzazione preferite della presente invenzione sono stati descritti nella precedente descrizione. Tuttavia, l'invenzione destinato ad essere protetto non deve essere interpretata come limitata alle particolari forme di realizzazione descritte. Le forme di attuazione devono essere considerati come illustrativi e non restrittivo.   Variazioni e modifiche possono essere apportate da altri senza allontanarsi dallo spirito dell'invenzione. Di conseguenza, è espressamente inteso che tutte le variazioni e modifiche che rientrano nello spirito e dall'ambito della presente invenzione così come definita nelle annesse rivendicazioni essere abbracciato così.

Compressed Fluido Motore di Eber Van Valkinburg
  Brevetto  US 3.744.252             10 luglio 1973             Inventore: Eber Van Valkinburg

CHIUSO MOTIVE POWER SYSTEM

UTILIZZANDO FLUIDI COMPRESSI
ASTRATTO
Energia immagazzinata in un fluido elastico compresso viene utilizzato in modo controllato per pressurizzare un fluido anelastico e di mantenere tale pressurizzazione. Il fluido in pressione anelastico è strozzato alla girante di un motore primo. Solo una parte della energia di uscita dal motore primo è utilizzato per far circolare il fluido anelastico in modo da mantenere un equilibrio volumetrica quasi costante nel sistema.

DESCRIZIONE
L'obiettivo del trovato è quello di realizzare un sistema di alimentazione a circuito chiuso che utilizza l'energia espansiva di un fluido elastico compresso, come l'aria, per pressurizzare e mantenere in pressione durante il ciclo di funzionamento del sistema secondo non elastico e non comprimibile fluido, come l'olio. Il fluido in pressione non elastico viene rilasciato in modo controllato da una valvola a farfalla alla girante rotatorio di una turbina o simili, avente un albero di uscita. Tale albero è accoppiato ad una pompa per il liquido non elastico che mantiene automaticamente la ventilazione necessaria necessaria al funzionamento del motore primo, e mantiene un equilibrio volumetrico prossimità nel sistema tra i due fluidi separati da pistone libero autoregolante dispositivi. La pompa per il fluido non elastico include un by-passaggio per il fluido non elastico che elimina la possibilità di fame della pompa che dipende lo scarico del fluido non elastico a bassa pressione dallo scarico della turbina. Altre caratteristiche e vantaggi dell'invenzione risulteranno evidenti nel corso della seguente descrizione dettagliata.

BREVE DESCRIZIONE DELLE FIGURE DISEGNO
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Fig.1 è una vista in sezione parzialmente schematica di un sistema di forza motrice chiuso secondo l'invenzione.
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Fig.2 è una vista prospettica frammentaria di una motrice rotante utilizzato nel sistema.
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Fig.3 è una sezione verticale frammentaria ingrandita attraverso la motrice presa perpendicolarmente al suo asse di rotazione.
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Fig.4 è una sezione verticale frammentaria ingrandita presa sulla linea 4-4 della Fig.1.
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Fig.5 è una sezione simile presa sulla linea 5-5 dellaFig.4.

DESCRIZIONE DETTAGLIATA
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Con riferimento ai disegni in dettaglio, in cui gli stessi numeri si riferiscono alle stesse parti in ogni disegno, il numero di riferimento 10 indica una bottiglia di alimentazione o serbatoio di fluido elastico compresso, come l'aria. Preferibilmente, l'aria nella bottiglia 10 viene compressa a circa 1.500 p.s.i.  L'aria compressa dalla bottiglia 10 viene trasportato attraverso una valvola regolatrice di pressione adatto 11 alla camera 12 di un serbatoio ad alta pressione 13 su un lato di un pistone libero 14 nel foro di tale serbatoio.   Il pistone libero 14 separa la camera 12 per l'aria compressa da una seconda camera 15 per un fluido anelastica, ad esempio olio, sul lato opposto del pistone libero. Il pistone libero 14 può muoversi assialmente entro il foro del serbatoio cilindrico 13 ed è costantemente autoregolante lì per mantenere un equilibrio volumetrico adeguato tra i due fluidi separati del sistema.   Il pistone libero ha la capacità di mantenere i due fluidi, aria e olio, completamente separati durante il funzionamento del sistema.

La valvola di regolazione 11 fornisce aria compressa alla camera 12 sotto una pressione di circa 500 p.s.i. Il fluido di lavoro anelastica, olio che riempie la camera 15 del serbatoio ad alta pressione 13 viene mantenuta in 500 p.s.i. pressione dalla forza espansiva dell'aria compressa elastica nella camera 12 del pistone libero 14.  L'olio nella camera 15 viene fornito ad un motore primo 16, ad esempio una turbina a olio, attraverso un'opportuna regolazione alimentazione o valvola a farfalla 17 che controlla il volume di olio in pressione consegnato al motore primo.

La turbina 16 incorpora uno statore costituito da un corpo ad anello 18 e delle testate piastre 19 uniti ad essa a tenuta di fluido.   Esso incorpora inoltre un singolo o plurimo girante fase o rotore avendo a lame ruote 20, 21 e 22 nella forma di realizzazione illustrata.  Le lame periferiche 23 di queste ruote turbina ricevono il fluido motore in pressione dalla camera 15 attraverso ugelli 24, 25 e 26 connessi in serie, collegati generalmente tangenzialmente attraverso l'anello statore 18, come mostrato in Fig.3. Il primo ugello 24 mostrato schematicamente nella Fig.1 è collegato direttamente con l'uscita della valvola a farfalla 17.   Gli ugelli successivi 25 e 26 consegnare il fluido operativo in pressione in serie alle lame 23 dei dischi di turbina 21 e 22, tutti della turbina ruote essendo opportunamente accoppiati ad una uscita assiale centrale o albero 27 di lavoro della turbina 16.
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Blocchi Back-pressione di tenuta 28, in fibra, sono contenute all'interno di recessi 29 dell'anello dell'involucro 18 per impedire commistione del lavoro di scarico del fluido e ad ogni stadio della turbina.  Un blocco di tenuta contropressione 28 è effettivamente necessaria solo nella terza fase tra l'ingresso 26 e di scarico 31, a causa della distribuzione della pressione, ma tale blocco può essere incluso in ogni fase, come mostrato in Fig.1.  La superficie superiore, includente una porzione inclinata faccia 30 su ogni blocco 28, reagisce con il fluido in pressione per mantenere il blocco fibra sigillato contro, girante a pale adiacenti; e più a lungo il pendio sul blocco di aumentare sia la superficie superiore, tanto maggiore sarà la pressione di saldatura premendola contro la periferia della ruota.

Conducendo dalla fase finale della turbina 16 è una bassa pressione di esercizio ugello di scarico del fluido 31 che trasporta il fluido di lavoro, l'olio, in una camera di alimentazione olio o serbatoio 32 di un serbatoio a bassa pressione 33, che può essere avvitato alla piastra terminale adiacente piastra 19 della turbina, come indicato in 34. l'olio che entra nella camera serbatoio 32 dalla fase di scarico della turbina è ad una pressione di circa 3-5 psi In una seconda camera 35 del serbatoio a bassa pressione 33 separata dalla camera 32 da un, aria compressa muove automaticamente o auto-regolazione libera del pistone 36 ad una pressione di bilanciamento di 3-5 p.s.i. è mantenuto da una seconda valvola di regolazione 37. La pressione valvola 37 di regolazione è collegato alla linea di alimentazione di aria compressa 38 che si estende dalla valvola di regolazione 11 alla camera ad alta pressione 12 per aria compressa.

All'interno della camera 32 è una pompa ad ingranaggi 39 o simili avente il suo albero di ingresso connessi mediante un giunto 40 con l'albero della turbina 27.  Riduzione Adatto ingranaggi 41 per la pompa può essere internamente, come illustrato, o in qualsiasi altro modo convenzionale, ad marcia verso il basso la velocità di rotazione derivata dalla turbina.  La pompa 39 viene alimentata con l'olio nella camera riempita 32 erogata dall'ugello di scarico o condotto 31 dalla turbina.  La pompa, come illustrato, ha due outlet o consegna condotti 42 aventi ciascuna una valvola di contropressione 43 ivi connessa ed ogni erogare un volume di olio in pressione come nuovo nella camera ad alta pressione 15 ad una pressione di circa 500 p.s.i.   Il 39 pompa ha anche ingressi del fluido singoli.  La pompa impiegata è preferibilmente del tipo noto in commercio come "Hydreco Tandem Pompe ad ingranaggi," Modello No. 151515, L12BL, o equivalente. In alcuni modelli, altri tipi di pompe possono essere impiegate comprese le pompe aventi un singolo ingresso e uscita.  La pompa illustrata funziona in senso orario o in senso antiorario e consegnerà 14.1 g.p.m. a 1.800 giri per minuto e 1.500 p.s.i.  Pertanto, nella presente applicazione pompa 39, opererà in considerevolmente meno di capacità e avrà alcun sforzo eccessivo.
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Poiché la pompa dipende per la sua alimentazione di fluido sulla fornitura di olio a bassa pressione dalla turbina 16 nella camera 32, un funzionamento automatico by-pass dispositivo valvolare manicotto 44 per l'olio viene fornito come indicato in Fig.1, Fig.4 e Fig.5.  Tale dispositivo comprende un manicotto esterno o tubo 45 avente un'estremità direttamente fissato rigidamente al 46 al pistone mobile libera 36.  Tale manicotto 45 è provvisto di scanalature 47 tra le sue estremità. Un manicotto interno co-agiscono 48 impegna telescopicamente e scorrevolmente entro il manicotto 45 e presenta una parete terminale chiusa 49 e porti o fessure 50 tra le sue estremità, come mostrato.   Il manicotto 48 comunica con uno dei condotti di mandata 42 per mezzo di un gomito 51, ed il manicotto 48 è inoltre collegato con l'estremità adiacente della pompa 39, come mostrato.

Finché la camera 32 è riempito con olio a bassa pressione sufficiente a bilanciare la pressione di aria nella camera 35 dalla parte opposta del libero pistone 36, tale stantuffo sarà posizionato come mostrato in Fig.1 e Fig.4 modo che il scanalature 47 e 50 dei due manicotti 45 e 48 sono fuori di registrazione e pertanto nessun percorso di flusso attraverso di loro esiste. In tali circostanze, l'olio dalla camera 32 entra nella pompa e verrà erogata dai due condotti 42 alla pressione richiesta alla camera 15.   Qualora la fornitura di olio dalla turbina 16 alla camera 32 diminuiscono in modo che la pompa 39 non potrebbe essere fornito in modo adeguato, quindi il conseguente calo di pressione nella camera 32 farà sì che il pistone libero 36 di muoversi verso sinistra in Fig.1 e sulle asole 47 in registrazione o registrazione parziale con le asole 50, come illustrato in Fig .5.   Ciò stabilirà immediatamente un pass-by per l'olio da un condotto 42 indietro attraverso il gomito 51 e tubi 48 e 45 e le scanalature Registrazione nella camera olio 32 per mantenere questa camera riempita e opportunamente pressurizzato in ogni momento.  La disposizione by-pass è completamente automatico e risponde ad una alimentazione diminuita dell'olio dalla turbina nella camera 32, fintanto che la pressione dell'aria compressa necessaria di 3-5 p.s.i. è mantenuto nella camera 35.

Brevemente, in sintesi, il sistema funziona come segue. Il fluido anelastica e non comprimibile pressurizzata, olio, dalla camera 15 viene strozzata nella turbina 16 utilizzando la valvola a farfalla 17 in una stazione di controllo.   La rotazione risultante dell'albero 27 produce l'energia meccanica necessaria o lavorare per alimentare un dato strumentalità, come un'elica.  Un componente relativamente piccola di questa energia lavoro viene utilizzata attraverso l'accoppiamento 40 per azionare la pompa 39 che mantiene la quantità necessaria di olio dalla turbina nuovamente nella camera ad alta pressione 15, con il by-pass 44 entrata in funzione in caso di necessità.

L'ultima fonte di energia per il sistema di alimentazione chiuso è il fluido elastico compressa, aria nel serbatoio o flacone 10 che attraverso le valvole di regolazione 11 e 37 mantiene una pressione costante nel grado richiesto in ciascuna delle camere 12 e 35.  Come descritto, la pressione dell'aria nella camera ad alta pressione 12 sarà approssimativamente 500 psi e in bassa pressione nella camera 35 sarà approssimativamente 3-5 p.s.i.

Si può osservare in Fig.1 che il serbatoio 33 è allargata rispetto al serbatoio 13 per compensare lo spazio occupato dalla pompa e componenti associati.   I volumi utilizzabili dei due serbatoi sono approssimativamente uguali.

In una forma di realizzazione operativa del trovato, i due pistoni liberi 14 e 36 e fori serbatoio li riceve sono 8 pollici di diametro.  I diametri approssimativi delle ruote di turbina a lame sono 18 pollici.  La pompa 39 è di circa 10 pollici e 5 pollici di diametro.  Il serbatoio 13 è di circa 21 pollici tra le sue pareti terminali coronate.  Il serbatoio 33 è di 10 pollici di diametro adiacenti alla pompa 39.

I termini e le espressioni che sono stati impiegati nel presente documento sono usati come termini di descrizione e non di limitazione, e non vi è alcuna intenzione, nell'uso di tali termini ed espressioni, di escludere ogni equivalente delle caratteristiche illustrate e descritte o parti di essi, ma è riconosciuto che varie modifiche sono possibili nell'ambito della invenzione rivendicata.

Motore a Gas Inerte di Josef Papp
Brevetto US 4.428.193                     31 gennaio 1984                      Inventore: Josef Papp
GAS INERTE CARBURANTE, CARBURANTE PREPARAZIONE APPARATO E

SISTEMA PER L'ESTRAZIONE DI LAVORO UTILE DAL COMBUSTIBILE
ASTRATTO
Un gas inerte consistente essenzialmente di una precisa, miscela omogenea di elio, neon, argon, kripton e xenon. Apparecchio per preparare il combustibile comprende una camera di miscelazione, tubi per consentire il movimento di ogni gas inerte entro ed attraverso le varie fasi dell'apparecchiatura, una pluralità di bobine elettriche per la produzione di campi magnetici, un indicatore di ioni, ionizza, tubi catodici, filtri, un polarize e un generatore ad alta frequenza.  Un motore per l'estrazione di lavoro utile dal combustibile ha almeno due cilindri chiusi per carburanti, ciascun cilindro essendo definita da una testa e un pistone.  Una pluralità di elettrodi si estendono in ciascuna camera, alcune contenenti materiale radioattivo basso livello.  La testa ha una depressione generalmente concava rivolta una depressione generalmente semi-toroidale nella superficie del pistone.  Il pistone è assialmente mobile rispetto alla testa da una prima posizione ad una seconda posizione e viceversa, che movimento lineare viene convertito in movimento rotatorio da un albero motore.  Il sistema elettrico del motore include bobine e condensatori che circondano ciascun cilindro, un generatore elettrico, e circuiti per controllare il flusso di corrente all'interno del sistema.

SFONDO DELL'INVENZIONE
La presente invenzione si riferisce ai motori alternativi chiusi, vale a dire, quelli che non richiedono una alimentazione di aria e non emettono gas di scarico, e più particolarmente a tali motori che utilizzano gas inerti come combustibile. Essa riguarda anche tali combustibili gas inerte e apparecchi per la preparazione stessa.

Attualmente motori a combustione interna disponibili soffrono di diversi inconvenienti. Essi sono inefficienti nel loro utilizzazione dell'energia presente nella loro combustibili. Il combustibile stesso è generalmente un petrolio derivato con un prezzo sempre crescente e disponibilità talvolta ridotte. La combustione di tale combustibile normalmente si traduce in sostanze inquinanti che vengono emessi in atmosfera. Questi motori richiedono ossigeno e, quindi, sono particolarmente inadatti in ambienti, come lo spazio sott'acqua o esterno, in cui l'ossigeno gassoso è relativamente più disponibile. motori a combustione interna sono presenti, inoltre, relativamente complessa con un gran numero di parti in movimento. Unità più grandi, come gli impianti a combustibili fossili energia elettrica, sfuggire alcuni degli svantaggi della presente motore a combustione interna, ma non, in particolare, quelli di inquinamento, prezzo del carburante e disponibilità di combustibile.

Sono state proposte diverse fonti energetiche alternative, come il sole (attraverso dispositivi elettrici solari diretti), fissione e fusione nucleare. A causa della mancanza di accettazione pubblica, costo, altri inquinanti, problemi tecnici e / o mancanza di sviluppo, queste fonti non sono totalmente risolto il problema.  Inoltre, la preparazione di combustibile per la fissione nucleare e reattori a fusione nucleare è stata finora un processo complicato che richiede costose apparecchiature. 



SOMMARIO DELL'INVENZIONE
Tra i diversi scopi della presente invenzione si può notare la prestazione di un motore che è efficiente; la prestazione di un motore che non richieda frequenti rifornimento; la prestazione di un motore che sviluppa sostanze inquinanti in esercizio; la prestazione di un motore che è particolarmente adatto per l'impiego in ambienti privi di ossigeno libero; la prestazione di un motore che non richiede ossigeno in funzione; la prestazione di un motore avente un numero relativamente ridotto di parti in movimento; la prestazione di un motore di una costruzione relativamente semplice; la prestazione di un motore che può essere utilizzato in applicazioni leggere e pesanti; la prestazione di un motore che è relativamente poco costoso da realizzare e operare; la fornitura di un combustibile che utilizza componenti ampiamente disponibili; la fornitura di un combustibile che è relativamente poco costoso; la fornitura di un combustibile che non è un derivato del petrolio; la fornitura di un apparecchio relativamente semplice e poco costoso per la preparazione di gas inerti per uso come combustibile; la realizzazione di un apparecchio che mescola gas inerti in precisi rapporti predeterminati; e la realizzazione di un apparecchio che elimina contaminanti dalla miscela di gas inerte. Altri scopi e caratteristiche saranno in parte evidenti ed in parte indicate qui di seguito.

Brevemente, in un aspetto il motore della presente invenzione comprende una testa avente una depressione generalmente concava in esso, la testa definendo una estremità di una camera, un pistone avente una depressione generalmente semi-toroidale nella sua superficie superiore, il pistone definisce l'altra estremità della camera, ed una pluralità di elettrodi si estendono nella camera per l'eccitazione e la combustione dei fluido di lavoro. Il pistone può muoversi lungo il suo asse verso e lontano dalla testa, causando il volume della camera di alterare, a seconda della posizione del pistone rispetto alla testa.

In un altro aspetto, il motore secondo la presente invenzione comprende una testa che definisce una estremità della camera, un pistone che definisce l'altra estremità della camera, una pluralità di bobine magnetiche avvolte attorno alla camera di generazione di campi magnetici all'interno della camera, e almeno quattro elettrodi estende nella camera per l'eccitazione e l'accensione del fluido di lavoro. Le bobine magnetiche sono generalmente coassiali con la camera. Gli elettrodi sono generalmente equidistante distanziati dall'asse della camera e sono normalmente fissati ogni 90 gradi dagli elettrodi adiacenti. Linee fra coppie opposte di elettrodi intersecano generalmente sull'asse della camera per definire un punto focale.


In un ulteriore aspetto, il motore secondo la presente invenzione comprende una testa che definisce una estremità di una camera, un pistone che definisce l'altra estremità della camera, almeno due bobine elettriche avvolta attorno alla camera di generazione di campi magnetici all'interno della camera, ed una pluralità di elettrodi che si estende nella camera per l'eccitazione e l'accensione del fluido di lavoro. Le bobine elettriche sono generalmente coassiali con la camera.  E il fluido di lavoro comprende una miscela di gas inerti.

L'apparecchio della presente invenzione per la preparazione di una miscela di gas inerti per uso come combustibile comprende una camera, bobine elettriche per generare campi magnetici predeterminati all'interno della camera, tubi atto ad essere collegato a fonti di gas inerti preselezionati per il flusso dei gas da sorgenti alla camera, e ionizzatori per ionizzanti dei gas.

Il carburante della presente invenzione comprende una miscela di gas inerti di cui circa 36% di elio, circa il 26% al neon, circa il 17% di argon, circa il 13% krypton e circa 8% in volume xenon.


BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI

Fig.1 è una vista laterale di un motore secondo la presente invenzione:

Fig.2 è una vista in elevazione posteriore di un motore di questa invenzione:
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Fig.3 è una vista dall'alto di un motore secondo la presente invenzione:
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Fig.4 è una vista in sezione trasversale generalmente lungo la linea 4--4 di Fig.3 di un motore secondo la presente invenzione:
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Fig.5 è una vista in sezione di un cilindro di un motore secondo la presente invenzione:
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Fig.6è una pianta della base di una testa cilindri di un motore secondo la presente invenzione:
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Fig.7 è una elevazione di un'asta elettrodo di un motore secondo la presente invenzione:
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Fig.8 is an elevation, with parts broken away, of one type of electrode used in an engine of this invention:
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Fig.9 è una vista presa generalmente lungo la linea 9--9 di Fig.8:
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Fig.10 è una vista in sezione trasversale di un secondo tipo di elettrodo utilizzato in un motore secondo la presente invenzione:
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Fig.11 è una vista in sezione simile alla Fig.5 che mostra il pistone nella sua posizione superiore:
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Fig.12 è una vista in sezione simile alla Fig.5 che mostra un cilindro alternativa utilizzata in un motore secondo la presente invenzione:
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Fig.12A è una vista in sezione simile alla Fig.5 e Fig.12, ma su scala ridotta e con parti asportate, che mostra una forma di realizzazione aggiuntiva di una testa cilindri utilizzato in un motore secondo la presente invenzione:
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Fig.13A e Fig.13B sono diagrammi schematici del circuito elettrico per un motore di questa invenzione:
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Fig.14 è un diagramma schematico di un sistema di accensione ad alta tensione alternativa a un motore di questa invenzione:
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Fig.15 è un diagramma schematico di una unità di commutazione elettronica per un motore di questa invenzione:

Fig.16 è un diagramma schematico di una unità di commutazione del regolatore / elettronico per un motore di questa invenzione:
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Figg 17A-17D sono diagrammi schematici di un miscelatore di combustibile della presente invenzione:
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Fig.18 è un diagramma schematico della porzione di camera di miscelazione del mixer carburante mostrato in Figg 17A-17D:
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Figg 19A-19E sono diagrammi schematici di una porzione del circuito elettrico del mixer carburante riportati in Figg 17A-17D:
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Figg 20A-20F sono diagrammi schematici del resto della circuiteria elettrica del mixer carburante riportati in Figg 17A-17D:
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Nota: Numeri di riferimento corrispondenti indicano parti corrispondenti in tutto tutti i punti di vista dei disegni. 

DESCRIZIONE DI UNA PREFERITA FORMA
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Con riferimento ai disegni, è mostrata in Fig.1 un motore 11 a due cilindri comprendente un blocco 13, preferibilmente di un materiale non magnetico come alluminio, una testa non magnetico 15, ed una coppia di teste di cilindro 17A e 17B di un materiale magnetizzabile tale come acciaio al carbonio 0,1-0,3%.  Anche mostrato in Fig.1 è un volano 19 collegato a un albero motore 21, un generatore 23, una bobina di alta tensione 25, un distributore 27 collegata da un sistema di ingranaggi mostrato in parte 29 a gomiti, e un cavo elettrico 31 che è collegato al distributore e per entrambi i cilindri.  Cavo 31 (vedi Fig.2) è inoltre collegato elettricamente ad un'unità di commutazione 33 che comprende preferibilmente una pluralità di raddrizzatori controllati al silicio (SCR) o transistori. mostrato anche in Fig.2 è una seconda connessione elettrica del cavo ai cilindri, che connessione è indicato genericamente con 35.  Passando alla Fig.3, è mostrato un motorino di avviamento 37, nonché una visione più chiara delle connessioni 35 per ciascun cilindro.
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Una sezione trasversale del motore è mostrato in Fig.4.   Le testate sono ad essi associati, pistoni assegnati 39A e 39B rispettivamente, le teste e pistoni definiscono estremità opposte di una coppia di camere o cilindri 41A e 41B, rispettivamente.   I pistoni sono realizzati in un materiale magnetizzabile.  Anche se solo due camere sono mostrati, il motore può includere qualsiasi numero.   Si preferisce, tuttavia, per motivi di seguito indicate, che vi sia un numero pari di cilindri.  Pistoni 39A e 39B si muovono assialmente rispetto alla testa corrispondenti da una prima posizione (la posizione del pistone 39A in Fig.4) ad una seconda posizione (la posizione del pistone 39B) e viceversa, ogni pistone essendo opportunamente collegati all'albero a gomiti 21.  Come mostrato in Fig.4, questa connessione adatta può includere un CR biella, un WP spinotto, ed una porzione a pistone o pistone di potenza inferiore LP.   Le bielle e / o pistoni di potenza devono essere di materiale non magnetizzabile.  Quando si utilizza un pistone spaccatura, pistoni 39A e 39B sono opportunamente collegati per abbassare porzioni pistone LP mediante imbullonatura, molla pressa di montaggio, o simili.  Pistoni 39A e 39B sono fissati a 180 gradi l'uno dall'altro rispetto all'albero motore in modo che quando un pistone si trova al punto morto superiore (PMS) l'altro sarà al centro morto inferiore (BDC) e viceversa.  Ulteriori coppie di cilindri possono essere aggiunti come desiderato, ma i pistoni di ciascuna coppia devono essere collegati all'albero a gomiti 180 gradi l'una dall'altra. Naturalmente, la posizione relativa di ciascun pistone rispetto alla rispettiva testa determina il volume della sua camera.

[image: image356.png]



Integrale con gli organismi pistoni sono pareti 43 che formano le pareti delle camere.  Preferibilmente, una serie di tenuta d'aria soffietto 45, di costruzione simile a quello venduto sotto la denominazione ME 197-0009-001 dalla Società Belfab di Daytona Beach, in Florida., Che siano bloccate tra le pareti 43 e teste dei cilindri 17a e 17b, rispettivamente, per formare una tenuta ermetica tra ciascun pistone e la testa del cilindro.   Mentre pareti 43 e il pistone 39 possono essere realizzati di pezzo magnetizzabile, una costruzione preferibile e più efficiente ha pareti 43 separati dal pistone 39 e fatto di un materiale non magnetizzabile.   Il periodo di tempo che un dato motore funziona è funzione dell'efficacia del suo sistema di tenuta.   Mezzi, come soffietto 45, per sigillare ermeticamente i cilindri ottimizzerà detta lunghezza di tempo.  Tale tenuta ermetica deve essere fissato tra le pareti 43 e testate 17 per formare una chiusura ermetica tra loro.   Questo sigillo potrebbe essere la ermetico soffietto sistema mostrato o qualche altro sistema di tenuta, ad esempio un sistema di tenuta dell'olio.

Corpi cilindro 47 (vedi Fig.4), in materiale non magnetico come acciaio inossidabile, si estendono dal punto di attacco di ogni soffietto alla sua testata alla base dei pistoni corrispondenti, formando maniche per ogni pistone in cui ciascun pistone si muove.  Tre gruppi di bobine elettriche 49A, 49B, 51A, 51B e 53A, 53B, sono avvolti attorno manicotti 47, e quindi intorno camere 41A e 41B, rispettivamente, per la generazione di campi magnetici nelle camere, tali bobine essendo generalmente coassiali rispettivo camere. Ciascuna di queste bobine ha una induttanza di circa 100 mH.  Si preferisce che filo 14-19 calibro essere usato per avvolgere le bobine e che le bobine essere rivestita con un rivestimento adatto, come # 9615 indurente da furano Plastics, Inc., di Los Angeles, California, o il rivestimento venduto dal Epoxylite Corp. di South El Monte, California sotto il nome commerciale Epoxylite 8683.  Ogni camera è inoltre circondato da una coppia di condensatori, C1A, C1B e C2A, C2B avvolto intorno ad esso, condensatori C1A, C1B, avente una capacità di circa 1,3 microfarad e condensatori C2A, C2B avente una capacità di circa 2,2 microfarad.   Le bobine e condensatori sono in vaso in resina epossidica indurita di materiale in fibra di vetro 55.  La resina epossidica e indurente venduti con la denominazione EPI di Bond 121 e # 9615 indurente da furano plastiche, supra, sono soddisfacenti, ma altro materiale epossidico che rimarrà stabile a temperature fino a 200 gradi F sarebbe probabilmente anche essere accettabile.  Si preferisce che una piccola quantità di grafite, come quello venduto sotto il nome commerciale Asbury 225 di Asbury Graphite, Inc. di Rodeo, Calif., Essere incluso nel invasatura epossidica per evitare che particelle nucleari formate nella camera di fuoriuscire dall'apparecchio.  Dieci al 15% grafite epossidica in peso è più che sufficiente.
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Un cilindro tipica è illustrata in sezione nella Fig.5, che mostra il pistone nella sua posizione completamente estesa rispetto alla testa e mostra molti dettagli in scala alquanto maggiore di quella di Fig.4.   Un insieme di guarnizioni 57, realizzata in materiale quale quello venduto con il Teflon designazione commerciale dalla DuPont Company di Delaware, è posizionato tra la testata e la parete 43 per impedire la fuoriuscita di fluido di lavoro dalla camera 41. Un tubo di riempimento 59 con una valvola a sfera alla sua estremità inferiore è utilizzato nel riempimento della camera con il fluido di lavoro ma viene chiuso durante il funzionamento del motore.

La testata ha una depressione generalmente concava esso, indicato con 61, che definisce l'estremità superiore della camera.  Una pluralità di elettrodi per eccitante e accendere il fluido di lavoro si estendono attraverso la testa del cilindro nella camera.  Due di tali elettrodi, mostrato in sezione nella Fig.5 e etichettati 63 e 65, hanno punti di tungsteno 75, mentre gli altri due, etichettato 67 e 69 (vedere Fig.6 per elettrodo 69) sono contenitori denominate rispettivamente l'anodo e il catodo.  Gli elettrodi sono generalmente equidistanziati distanziati dagli assi delle loro camere e generalmente sono complanari tra loro, il loro piano comune perpendicolare agli assi di loro camere. Ciascun elettrodo è posizionato a 90 gradi da elettrodi adiacenti in questa forma di realizzazione e sono generalmente posizionata in modo che una linea dal catodo ed una linea tra i due elettrodi si intersecano in un punto focale generalmente sull'asse della camera.  La distanza radiale di ciascun elettrodo dal punto focale è fissato per una ragione discusso sotto.  La costruzione generale di elettrodi 63 e 65 è mostrato in Fig.6 per Fig.9. Questi elettrodi includono un perno conduttivo 71 (vedere Fig.7), preferibilmente in ottone o rame; una piastra generalmente rettangolare conduttiva 73 (vedi Fig.6, Fig.8 e Fig.9); e 75 tungsteno montato in una base conduttiva 77 generalmente perpendicolarmente alla piastra (vedi Fig.8 e Fig.9).
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La costruzione del anodo e catodo è mostrato in Fig.10.   Ogni include un perno conduttivo 79 ed un contenitore 81.  Il contenitore catodo è sostanzialmente alluminio puro.   Se lo si desidera, leghe di alluminio con, per esempio, si possono utilizzare meno del 5% di rame, 1% manganese e 2% di magnesio.   In una realizzazione, il contenitore catodo contiene circa quattro grammi di torio-232 e viene riempito con argon. In questa stessa forma di realizzazione del contenitore anodo è rame o ottone e contiene circa due grammi di rubidio-37 e circa tre grammi di fosforo-15 ermeticamente sigillati in olio minerale.   In una seconda forma di realizzazione, il catodo è ancora in alluminio, ma contiene almeno due grammi di rubidio-37 in aggiunta ai circa quattro grammi di torio-232 in entrambe argon o olio minerale. In questa seconda forma di realizzazione, l'anodo è anche alluminio e contiene almeno 4 grammi di fosforo-15 e almeno 2 grammi di torio-232 in argon o olio minerale. In alternativa, mesothorium possono essere utilizzati per il torio, stronzio-38 può essere utilizzato per il rubidio, e zolfo-16 può essere utilizzato per il fosforo.  Canne 71 e 79 si estendono attraverso la testa del cilindro 17 verso l'esterno in cui sono realizzati i collegamenti elettrici agli elettrodi.  Ciascuna asta è circondato da uno dei quattro guaine isolanti 83, la porzione inferiore di ciascuna delle quali essendo svasato verso l'esterno al sedile saldamente nella testata.
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Il pistone ha una depressione generalmente semi-toroidale nella sua superficie superiore (vedi Fig.4, Fig.5 e Fig.11) e porta un punto di scarico conduttivo 85 di rame, ottone o bronzo generalmente lungo l'asse della camera.  Quando il pistone è generalmente esteso, il punto di scarico è una sostanziale distanza dagli elettrodi. Ma quando il pistone si trova nella sua posizione superiore (vedi Fig.11), il punto di scarico è posizionato generalmente tra tutti e quattro elettrodi e vicino ad essi, essendovi spazi tra gli elettrodi e il punto di scarico. Quando il pistone si trova in questa posizione superiore, gli elettrodi si estendono leggermente nella depressione semi-toroidale nella superficie superiore del pistone e la camera è generalmente forma toroidale.  Il volume della camera mostrato in Fig.11 può essere da circa 6,0 pollici cubici (100 cc) o maggiore.  Allo stato attuale della tecnica, 1500 pollici cubi (25.000 cc) sembra essere il limite superiore. Una pluralità di luci 87 e valvole unidirezionali 89 di fluido di ritorno di lavoro che fuoriesce dalla camera posteriore in esso, finché un sistema di tenuta come soffietto 45 viene utilizzato.

Una testa disposizione alternativa cilindro / pistone è mostrato in Fig.12.  La differenza principale tra questa disposizione e quella di Fig.5 è che le pareti della camera, qui etichettati 43' sono formate integralmente con la testa.  Come un risultato guarnizioni 57 sono portati dal pistone piuttosto che per la testa, il fissaggio di soffietto 45 è un po 'diverso, e le valvole e per fluido-ritorno fanno parte del pistone piuttosto che della testa.   Altrimenti queste disposizioni sono sostanzialmente uguali.  Preferibilmente, i cilindri di entrambe le disposizioni sono ermeticamente sigillati.
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Una ulteriore forma di realizzazione di una disposizione testata / pistone usato nella presente invenzione è mostrata in Fig.12A.  In questa disposizione, un conici compagni 17C manicotto tra la testa cilindro 17 e pistone 39, una pluralità di guarnizioni 57 sono forniti, e gli elettrodi 67 e 69 hanno una forma leggermente diversa. Inoltre, in questa forma realizzativa, una camera 90 è prevista nella testata 17 per la memorizzazione di fluido di lavoro aggiuntivo, cioè, lo scopo della camera 90 è di estendere il tempo di funzionamento tra un rifornimento facendo circolare il fluido di lavoro, vale a dire. la miscela di gas inerti descritto, fra il cilindro 41 e la camera 90 come necessario in modo che le reazioni di cilindro 41 non vengono influenzate negativamente.  Per eseguire ciò, questa forma di realizzazione comprende inoltre una valvola a due vie di circolazione 90B, una valvola 90C rilievo, e condotto o passaggio 90D per evacuare e la camera 90 di riempimento, un condotto o passaggio 90E per evacuare e riempimento del cilindro 41, un passaggio 90F tra la camera 90 e cilindro 41, in cui la valvola a due vie 90B è disposto un sensore 90G ed una pluralità di piccoli fori di scarico pressione 90H. fori di scarico 90H servono per alleviare la pressione sul soffietto 45 quando il pistone si muove dal BDC a TDC.

Nei motori fori più grandi 90H dovrebbe essere sostituito con valvole unidirezionali. Valvola a due vie 90B o è controllata dal sensore 90G o viene azionato manualmente, come desiderato, per consentire la circolazione di gas tra la camera 90 e cilindro 41.  Il sensore rileva una condizione che richiede l'apertura o la chiusura della valvola 90B e segnali che condizionano alla valvola.  Ad esempio, il sensore 90G può misurare la pressione nel cilindro 41, mentre il pistone è al punto morto superiore.  Una pressione del cilindro predeterminata può causare una molla per comprimere, causando la valvola per aprire o chiudere come appropriato. Una successiva variazione della pressione del cilindro sarebbe quindi provocare un altro cambiamento nella valvola. Un altro sensore (non illustrato) in grado di misurare la posizione fisica del pistone da un viaggio interruttore fisico o una cellula fotoelettrica, o potrebbe misurare la distanza angolare dal punto morto superiore sul distributore o l'albero motore. Il sensore deve mantenere la pressione del gas nella camera 90 ad una atmosfera, più o meno 5% e al punto morto superiore, il cilindro 41 deve anche essere a quella pressione. Se il gas viene persa dal sistema, è più importante mantenere la pressione corretta in cilindro 41.  In alternativa, un piccolo passaggio fra il cilindro 41 e la camera 90 potrebbe funzionare in modo passivo per realizzare in maniera soddisfacente lo stesso risultato.  Da quanto sopra, si può vedere che questa forma di realizzazione utilizza il centro scavato della testata per la memorizzazione di fluido di lavoro aggiuntivo, che il fluido viene fatto circolare tra la camera 90 e cilindro 41 attraverso un sistema di valvole comprendente valvola 90B e 90G sensore con il pistone mobile causando i gas circolare.


Il circuito elettrico per motore 11 comprende (vedi Fig.13A) una batteria B1 24 V, un interruttore SW1 accensione, un interruttore SW2 avviatore, motorino di avviamento 37, un interruttore di circuito principale SW4, un trasformatore riduttore 93 (ad esempio, a 24 V per trasformatore 3,5 V), un interruttore SW6 per l'alimentazione della bobina di accensione 25 (mostrato in Fig.13A e Fig.13B come due bobine di accensione separati 25A e 25B), e vari diodi di disaccoppiamento.

La circuiteria di Fig.13A comprende anche una sorgente di tensione ad alta frequenza o un oscillatore 95 per fornire rapidamente tensione variabile attraverso due regolatori di corrente elettronici 97a, 97b (vedi Fig.13B per regolatore 97B) per l'anodo e catodo elettrodi di ciascun cilindro, e distributore di alta tensione 99 per la distribuzione di 40.000 volt impulsi ai cilindri.  Distributore 99 ha due tergicristalli 99A e 99B e fornisce tre impulsi per ogni cilindro per ogni ciclo.  Pulitori 99A e 99B sono 180 gradi fuori fase tra loro e ciascuna opera per fornire impulsi al rispettivo cilindro TDC a 120 gradi successivamente.  Più impulsi sono desiderabili e quindi può essere utilizzato un dispositivo distributore migliore (mostrato in Fig.14).   La disposizione illustrata nella Fig.14 comprende due bobine 101, 103, un semplice distributore 105 ed una coppia di circuiti di accensione magnetici 107 e 109, di seguito descritto. Naturalmente potrebbero anche essere sviluppati molti altri sistemi di accensione. Ad esempio, un unico circuito può essere utilizzato al posto dei circuiti 107, 109, bobine di induzione aggiuntivi potrebbero essere aggiunti alle bobine di accensione per facilitare l'accensione o un resistore potrebbe essere aggiunto alle bobine di accensione per garantire una costante uscita 40.000 volt indipendentemente giri del motore. Inoltre, un distributore a stato solido potrebbe essere usato al posto del distributore meccanico etichettati 99.
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Ritornando alla Fig.13A, per motori di oltre 1000 cv una sorgente ad alta frequenza 95 potrebbe essere utilizzato per controllare il regime del motore.  La frequenza di uscita è controllata da un pedale simile ad un pedale acceleratore in un veicolo convenzionale.   La frequenza di uscita varia in un intervallo di da circa 2.057 MHz a circa 27,120 MHz con una corrente di uscita di circa 8,4 ampere.  La velocità del motore 11 è controllata dalla frequenza di uscita di sorgente 95.   La corrente ad alta frequenza, come descritto di seguito, è diretto a ciascun cilindro a sua volta da un circuito descritto di seguito.   Per i motori di produrre da 300 a 1000 hp (non mostrato), potrebbe essere utilizzata una sorgente ad alta frequenza avente una uscita costante di 27,120 MHz con una corrente costante di 3,4 ampere che viene continuamente forniti a tutti i cilindri. In questo caso un autotrasformatore, come quello venduto sotto il nome commerciale Variac dal generale Radio Company, controllata da un pedale varia la tensione di ogni cilindro da 5 a 24 volt CC a 4,5 ampere, usando energia dalle batterie o l'alternatore.  La corrente continua dal Variac viene commutato dal cilindro per cilindro da due piccole unità di commutazione elettronica a loro volta controllati da unità di commutazione elettronici più grandi. Per i piccoli motori (non mostrati), un generatore ad alta frequenza potrebbe fornire una potenza costante di 27,120 MHz con una corrente costante di 4,2 amp ai cilindri durante l'avviamento soltanto.  Controllo di velocità sarebbe ottenuto un Variac come sopra descritto che controlla la tensione continua alimentata ai cilindri a sua volta all'interno di un intervallo di da 5 a 24 volt con una corrente di 5,2 ampere. In questo caso, una volta che il motore è in funzione, la piena tensione necessaria per accendere il (piccolo) quantità di gas viene ottenuto dagli elettrodi in altro cilindro della coppia.

La circuiteria di Fig.13A comprende anche il generatore, un regolatore di tensione e il relè 111, cinque unità elettroniche di commutazione 113, 115, 117, 119 e 121, elettrodi 63 e 65 associati con 41A camera (di seguito 41A camera è a volte indicato come "a" cilindro e la camera 41B è a volte indicato come il cilindro "B"), anodo 67, catodo 69, bobine magnetiche 49A, 51A e 53A, condensatori C1A e C2A, e vari diodi di disaccoppiamento.  Le unità elettroniche di commutazione possono assumere una varietà di forme.  Ad esempio, una forma semplice (vedi Fig.15) comprende una coppia di SCR 123 e 125.  L'unità di commutazione è collegato al morsetto Dentro alla riga corrispondente sul lato di ingresso e sul terminale Fuori alla riga corrispondente sul lato di uscita.  Quando una tensione di 3,5 volt viene alimentato dalla batteria attraverso un distributore, per esempio, al terminale Acceso, SCR 125 condotte, completando così un circuito attraverso l'unità di commutazione. Viceversa, quando 3,5 volt viene applicata al terminale Spento, SCR 123 conduce e il circuito è rotto. Allo stesso modo, il circuito per regolatori 97A e 97B (vedi Fig.16) comprende due SCR 127 e 129 e un transistore PNP 131.  In questo circuito quando SCR 127 è sorvegliato on, costringe il transistore 131 in conduzione, completando così il circuito attraverso il regolatore.  Quando SCR 129 è sorvegliato, il circuito attraverso il transistore 131 è rotto.  Un certo numero di altre configurazioni possono essere utilizzati al posto di quelle di Fig.15 e Fig.16 e non tutti userebbe SCR. Per esempio, un triodo potrebbe essere utilizzato per sostituire due SCR principali, o transistori potrebbe essere usato al posto di SCR.

Un paio di distributori a bassa tensione 135 e 137 sono anche indicati in Fig.13A.  I distributori 135 e 137 forniscono impulsi di comando per le unità di commutazione elettroniche di Fig.13A e Fig.13B.  Naturalmente, i distributori a stato solido potrebbero anche sostituire i distributori meccanici 135 e 137.

Inoltre, il circuito del motore comprende (vedi Fig.13B) cinque unità elettroniche di commutazione 143, 145, 147, 149 e 151 corrispondenti alle unità 113, 115, 117, 119 e 121 di Fig.13A, elettrodi 63 e 65 del "B"cilindro, anodo 67, catodo 69, bobine elettriche 49B, 51B e 53B, condensatori C1b e C2B, e vari diodi di disaccoppiamento.  La circuiteria di Fig.13B è generalmente uguale alle corrispondenti porzioni di Fig.13A, quindi la descrizione di uno per la maggior parte si applica sia.  Naturalmente, se si utilizzano più di due cilindri, ogni coppia di cilindri avrebbe ad essi associati, circuito come quello mostrato in Fig.13A e Fig.13B.   La circuiteria di Fig.13A è collegato a quello del Fig.13B dalle linee L1-L17.

Il fluido di lavoro e il carburante per il motore sono uno e lo stesso e sono costituiti da una miscela di gas inerti, quale miscela è costituita essenzialmente da elio, neon, argon, kripton e xenon. Si preferisce che la miscela contiene 35,6% di elio, neon 26,3%, 16,9% di argon, kripton 12,7%, e 8,5% in volume xenon, essendo stato calcolato che questa miscela particolare dà il tempo massimo di funzionamento senza rifornimento. Generalmente, la miscela iniziale può contenere, in volume, circa il 36% di elio, circa il 26% al neon, circa il 17% di argon, circa il 13% krypton e circa 8% xenon. Questa miscela risultati di un calcolo che equalizza la carica totale per ciascuno dei gas utilizzati dopo compensare il fatto che un gas inerte, cioè. radon, non viene utilizzato. Quanto precede è confermata da un lampeggio spettroscopica, di seguito descritto, che si verifica durante il processo di miscelazione. Se uno dei gas nella miscela ha inferiore alla percentuale prescritta, diventerà sovraeccitato. Allo stesso modo, se uno dei gas è più che la percentuale prescritta, che il gas sarà sottoeccitato. Queste percentuali non variano con la dimensione del cilindro.


Il funzionamento del motore è la seguente: A temperatura ambiente, ogni cilindro è riempito con una carica di una atmosfera di miscela combustibile di circa 6 pollici cubi (100 cc) / cilindro (nel caso del motore più piccolo) mediante tubo di riempimento 59.  I tubi di riempimento sono poi collegati ei cilindri sono installati nel motore come mostrato in Fig.4, un pistone essendo in posizione di massima estensione e l'altro è nella posizione completamente retratta.  Per avviare il motore, gli interruttori di accensione e di avviamento sono chiusi, come interruttore SW6.   Questo fa sì che il motorino di avviamento per avviare il motore, che a sua volta provoca i bracci dei distributori di ruotare. Il processo a partire comincia, per esempio, quando i pistoni sono nelle posizioni mostrate in Fig.4.   Bobina 25 ed il distributore 99 (vedi Fig.13A) generano un impulso di 40.000 volt che viene alimentata all'elettrodo 65 della camera di 41A.   Pertanto, esiste un elevato potenziale momentanea tra gli elettrodi 63 e 65 e le piastre di ciascun. Il punto di scarico sul pistone 39A è adiacente questi elettrodi in questo momento e scintille verificano tra uno o più degli elettrodi ed il punto di scarico per eccitare parzialmente, ad esempio ionizzare, la miscela combustibile gassoso.

La miscela di combustibile gassoso in 41A cilindro è ulteriormente eccitato da campi magnetici creati nella camera dalla bobina 49A.  Questa bobina è collegato al lato di uscita dell'unità di commutazione elettronica 121 e, attraverso l'unità 113 di commutazione, alla batteria e il generatore.  In questo momento, cioè, tra circa 5 gradi prima del PMS e TDC, il distributore 135 fornisca un segnale di abilitazione per unità 121.  Qualsiasi corrente presente sul lato di ingresso dell'unità 121, quindi passa attraverso l'unità 121 per eccitare la bobina 49A.   Inoltre, corrente ad alta frequenza dall'oscillatore 95 viene alimentato attraverso il regolatore 97A a 49A della bobina. Questa corrente passa attraverso il regolatore e il relè 97A perché il segnale di abilitazione fornito dal distributore 135 all'unità 121 è anche fornita al relè 97A.   La corrente dall'unità 121 di commutazione e dall'oscillatore 95 viene anche alimentato all'anodo ed al catodo.  Si calcola che questo provoca raggi radioattivi (raggi X) a flusso tra l'anodo e il catodo, così ulteriormente eccitante miscela gassosa.


Come il motorino di avviamento continua a gomito, pistone 39A comincia a muoversi verso il basso, il pistone 39B inizia a muoversi verso l'alto, ed i bracci dei distributori ruotare. (Inutile dire, un distributore a stato solido non ruotare. Il distributore potrebbe utilizzare fotocellule, luce o luce riflessa, piuttosto che i punti di contatto).   Dopo 45 gradi di rotazione, il distributore 135 fornisce un impulso gating all'unità commutazione elettronica 119, completando così un circuito attraverso un'unità 119.   L'ingresso all'unità 119 è collegata alle stesse linee che alimentano corrente alla bobina 49A. Il completamento del circuito attraverso l'unità 119, quindi, provoca la bobina 51A per essere alimentato nello stesso modo della bobina 49A.  Dopo ulteriori 45 gradi di rotazione, distributore 135 porte sull'unità elettronico di commutazione 117 che completa un circuito per le stesse linee.  Il terminale di uscita dell'unità 117 è collegata alla bobina 53A, e quindi questa bobina è eccitata quando l'unità 117 è sorvegliato su.  Tutte le tre bobine di cilindro "A" restano eccitati e, quindi, generazione di campi magnetici in 41A camera fino pistone 39A raggiunge BDC.

Quando il pistone si muove da 39A a TDC BDC, due ulteriori 40.000 impulsi volt (per un totale di tre) sono forniti dal distributore 99 alla "A" cilindro.  Questi impulsi vengono distanziate di circa 60 gradi. Se più impulsi sono desiderati, l'apparecchio mostrato in Fig.14 può essere utilizzato. In tal caso, i solenoidi indicato generalmente con 107A, 107B e 109A, 109B sono eccitato per creare una serie di rapidi impulsi ad alta tensione che sono fornite come indicato nella Fig.14 ai cilindri, distributore 105 operativo per fornire impulsi da solo uno della coppia di cilindri alla volta.


Come pistone 39A raggiunge BDC, distributore 135 invia un impulso ai terminali Spento di unità elettroniche di commutazione 121, 117 e 119, rispettivamente, causando ogni tre bobine 49A, 51A e 53A da diseccitati.  Nello stesso tempo, cioè tra circa 5 gradi prima del PMS e TDC per pistone 39B, distributore 137 fornisce un impulso gating ai terminali delle unità di commutazione elettronici 113 e 115.   Gli ingressi di alimentazione alle unità 113 e 115 vengono dal generatore attraverso il regolatore 111 e dalla batteria, e le uscite sono collegate direttamente alle bobine 49A e 53A.   Pertanto, quando le unità 113 e 115 sono gated su, bobine 49A e 53A sono reenergised. Ma in questa parte del ciclo, le bobine sono alimentate con la polarità opposta, causando una inversione del campo magnetico in 41A camera.   Notare che 51A bobina non è eccitata affatto durante questa parte del ciclo. Condensatori C1A e C2A sono anche imposto durante il BDC di PMS parte del ciclo. (Durante il PMS per BDC porzione del ciclo, questi condensatori pagano e / o scaricati dalle stesse correnti come sono state fornite per l'anodo e catodo poiché sono direttamente collegati ad essi).

Quando il pistone 39A si muove verso l'alto, gli elettrodi 63 e 65 servono come punti di raccolta al fine di condurre parte della corrente di 41A camera, questa corrente viene generata dai gas eccitato nella camera.   Questa corrente viene trasferito attraverso la linea L7 all'unità commutazione elettronica 151.   Lo stesso impulso gating che gated sulle unità 113 e 115 è stata anche fornita dal distributore 137 attraverso la linea L12 alla porta sull'unità 151 di commutazione, quindi la corrente dagli elettrodi di 41A camera passa attraverso l'unità 151 all'anodo, catodo e condensatori della camera 41B, nonché attraverso commutazione unità 147 e 149 per bobine 49B, 51B e 53B.  Così si può vedere che l'elettricità generata in un cilindro durante una porzione del ciclo viene trasferito all'altro cilindro per facilitare l'eccitazione della miscela gassosa in quest'ultimo.  Si noti che questa elettricità è regolata per mantenere una corrente costante nel motore.  Va notato, che ventiquattro volt dal generatore è sempre presente sugli elettrodi 63 e 65 durante il funzionamento per provvedere pre-eccitazione dei gas.

Da quanto sopra si può vedere che i distributori 135 e 137 in collegamento con le unità di commutazione elettronico 113, 115, 117, 119, 121, 143, 145, 147, 149 e 151 costituiscono mezzi di bobine energizzanti singolarmente 49A, 49B, 51A, 51B, 53A e 53B.  Più in particolare, costituiscono i mezzi per eccitare tutte le spire di un dato cilindro dal altro cilindro quando il pistone del primo cilindro si sta muovendo da TDC BDC e operare per eccitare solo due (cioè, meno di tutti) delle bobine dell'alternatore quando che il pistone si muove dal BDC al PMS. Inoltre, questi componenti costituiscono i mezzi per eccitare le bobine con una data polarità quando il pistone del cilindro che si sta muovendo da TDC BDC e per energizzare il primo e terzo bobine con la polarità opposta quando che il pistone si muove dal BDC al PMS.


Come può essere visto anche, le unità 121 e 151 di commutazione assieme a distributori 135 e 137 costituiscono i dispositivi di chiusura di un circuito per il flusso di corrente da 41A camera a camera 41B durante BDC TDC porzione del ciclo di 41A camera e per la conclusione circuito per il flusso della corrente dalla camera 41B a 41A camera durante il PMS per BDC porzione del ciclo di 41A camera. Oscillatore 95 costituisce i mezzi di alimentazione di un tempo variabile tensione elettrica agli elettrodi di ciascun cilindro, e dell'oscillatore 95, distributori 135 e 137, e regolatori 97A e 97B insieme costituiscono i mezzi per fornire il tempo tensione variabile durante una porzione predeterminata del ciclo di ciascun pistone. Inoltre, il distributore 99 insieme con bobine di accensione 25A e 25B costituiscono i mezzi per fornire impulsi ad alta tensione ai cilindri in momenti predeterminati durante il ciclo di ciascun pistone.

Il ciclo del pistone 39B è esattamente la stessa di quella del pistone 39A, tranne per la differenza di fase di 180 gradi. Per ciascun cilindro, si calcola che l'eccitazione come sopra descritto fa sì che i gas di separare in strati, il più basso gas peso atomico nella miscela, cioè elio, essendo disposta generalmente al centro di ciascuna camera, neon formando lo strato successivo, e così via fino a raggiungere xeno che è in contatto fisico con le pareti della camera.  La corrente di ingresso (alimentazione) per fare questo è il potenziale calcolato della miscela di gas. Poiché l'elio è situato nel centro della camera, il punto focale degli scarichi elettrodi e le scariche tra l'anodo e il catodo è nello strato di elio quando il pistone è vicino TDC.   Mentre il pistone si muove leggermente sotto TDC, gli elettroni da elettrodi 63 e 65 non sarà più colpire la punta del pistone, ma piuttosto si intersecano nel centro del cilindro (questo è chiamato "punto di elettroni focale e collisione di particelle") come volontà alfa, beta e gamma da anodo e catodo.   Naturalmente, l'elio è in questo punto esatto ed è fortemente ionizzato in quel momento.  Così gli elettrodi insieme con la sorgente di energia elettrica ad esso collegato costituiscono i mezzi per ionizzare il gas inerte. 

Si calcola che, a seguito di tutte le interazioni citate, una scarica di accensione si verifica in cui l'elio divide in idrogeno in un volume non maggiore di 2 o 3 x 10-6 millimetri cubi, ad una temperatura di circa 100.000.000 gradi F.   Naturalmente questa temperatura si limita ad uno spazio molto piccolo e la stratificazione dei gas isola le pareti del cilindro da esso. Tale calore eccita l'elio adiacente in modo che si verifica un plasma.  Di conseguenza, vi è una reazione minuti fusione dell'elio consistente nella conversione di energia di un singolo atomo di elio, che rilascia energia sufficiente per guidare il pistone in quella camera verso BDC con una forza simile in grandezza a quella generata in un cilindro di un convenzionale motore a combustione interna.  Elettrodi 63 e 65 si estendono nello strato argon mentre ciascun pistone è nella sua BDC al PMS della corsa in modo da prelevare parte della corrente che fluisce in tale strato. Si può prendere un ciclo o due per i gas nei cilindri per diventare sufficientemente eccitato per ignizione.

Dopo l'accensione si verifica, il funzionamento elettrico del motore continua come prima, senza il funzionamento del motorino di avviamento.  Distributore 99 fornisce tre impulsi per ciclo (o più se si utilizza il sistema di accensione magnetico Fig.14) per ciascun cilindro; e distributori 135 e 137 continuano a fornire "Acesso" e "spento" impulsi di comando alle unità di commutazione elettronica.  Il numero di giri del motore è, come spiegato sopra, governata dalla frequenza della corrente dall'oscillatore 95 (o nel caso di unità di potenza minori, dalla tensione CC alimentata ai cilindri dal Variac).


A causa della quantità minima di combustibile consumato in ogni ciclo, si è calcolato che un cilindro può funzionare a 1200 rpm circa 1000 ore, se non di più, con una singola carica di gas. Si noti che anche a 1200 rpm, ci sarà intenso calore che si verificano solo 0,002% del tempo. Ciò significa che la potenza di ingresso deve essere applicato solo sporadicamente. Questo potere può essere fornito a un cilindro dal altro cilindro del relativo accoppiamento mediante unità di commutazione elettronici che, nel caso di SCR, sono a loro volta innescati da bassa tensione (ad esempio 3,5 V) corrente. Così, poiché potenza elettrica generata in un cilindro viene utilizzato per eccitare i gas in altro cilindro di una coppia, è pratico che i cilindri siano accoppiati come discusso sopra. Condensatori sono, ovviamente, usati per immagazzinare tale energia per l'uso durante la corretta porzione del ciclo di ogni cilindro.

Da quanto sopra, si deve notare che il motore della presente invenzione presenta diversi vantaggi rispetto reattori a fusione attualmente proposti, come le dimensioni più piccole, requisiti energetici inferiori, ecc Ma quali sono le basi di questi vantaggi? Per uno, attualmente proposti reattori a fusione utilizzano idrogeno e suoi isotopi come combustibile invece di gas inerti. Presumibilmente questo è perché l'idrogeno richiede meno potenza di eccitazione. Mentre questo è vero, la potenza in ingresso che è necessario al fine di rendere reattori idrogeno operano rende la potenza di eccitazione quasi insignificante. Ad esempio, per mantenere un reattore idrogeno da corto circuito, il gas idrogeno deve essere separato dalle pareti del reattore mentre è nello stato di plasma. Questa separazione è compiuta dal mantenimento di un quasi vuoto nel reattore e dalla concentrazione del gas nel centro del reattore (tipicamente un toroide) da un campo magnetico continuo, intenso. Di conseguenza, la separazione richiede una grande quantità di energia in ingresso.


Nella presente invenzione, invece, la maggiore energia di eccitazione del carburante è più che compensata dal fatto che l'immissione di energia per il funzionamento può essere minimizzato manipolazione delle caratteristiche uniche dei gas inerti. Innanzitutto, l'elio è il gas inerte utilizzato per la fusione nella presente invenzione. L'elio è principalmente isolata dalle pareti del contenitore per il posizionamento degli altri gas inerti, che stratificazione è causata dal diverso potenziale di eccitazione (a causa dei diversi pesi atomici) dei vari gas inerti, detta eccitazione causato dall'azione degli elettrodi, anodo e catodo in un campo magnetico. Tale eccitazione provoca gas ciascuno da eccitato in modo inversamente proporzionale al loro numero atomico, i gas più leggeri essere eccitati corrispondentemente maggiore. Elio, pertanto, costituisce il nucleo centrale con gli altri quattro gas formando strati, in ordine, intorno l'elio. L'elio è secondariamente isolata dalle pareti del contenitore da un vuoto modesta (in confronto al vuoto nei reattori di idrogeno) che è causato parzialmente dalla "soffocamento" effetto delle bobine e parzialmente dall'allargamento della camera di combustione quando il pistone si muove da PMS a BDC. (Non eccitato, i gas sono in una atmosfera al PMS). In secondo luogo, argon, gas mezzo dei cinque, è un buon conduttore elettrico e diventa un ottimo conduttore quando (come spiegato in seguito) è polarizzato durante il processo di miscelazione. Posizionando gli elettrodi in modo che siano nello strato argon, l'energia elettrica può essere sfruttato da un cilindro per l'uso in altri. Durante dal BDC movimento di un pistone al PMS, i gas vengono fatti circolare nel cilindro dal cambiamento nella polarità delle bobine, che avviene a BDC.

Durante tale pratica, i gas rimangono strati, provocando gli atomi di argon ad essere relativamente vicini tra loro, ottimizzando così la conduttività del argon. Questa ottimizzazione conducibilità è ulteriormente rafforzata da un effetto soffocamento mite che è dovuto ai campi magnetici. La circolazione dei risultati argon altamente conduttivi in ​​un taglio continuo delle linee magnetiche di forza in modo che la corrente scorre attraverso gli elettrodi. Questa produzione di energia elettrica è simile al filo di rame di taglio rotante linee magnetiche di forza in un generatore convenzionale tranne che il filo di rame rotante è sostituita dalla rotazione, argon altamente conduttivo. La quantità di energia elettrica che può essere prodotto in questo modo è una funzione di quante linee del campo magnetico sono disponibili da tagliare. Se una delle bobine, o tutte tre le bobine o due bobine adiacenti sono alimentate, ci sarebbe un solo campo di elettricità prodotta a ciascuna estremità. Eccitando la parte superiore e la bobina inferiore, due campi separati sono prodotti, con l'elettricità prodotta in quattro punti.

Un sistema a cinque bobine, se ci fosse sufficiente spazio, produrrebbe tre campi con la parte superiore, inferiore e bobine medie eccitato. Sei punti per la produzione di energia elettrica si tradurrebbe. Il numero di spire che può essere installato su un dato cilindro è funzione delle limitazioni di spazio. La ricombinazione di atomi di gas durante la fase BDC al PMS provoca la radiazione di energia elettrica che fornisce anche una porzione minore di energia elettrica che l'elettrodo raccoglie. Ulteriori elettrodi non messe a terra in ogni cilindro si tradurrebbe in più di energia elettrica essere sfruttato fuori. Va osservato che durante la fase BDC al PMS, l'anodo e il catodo sono anche nello strato argon e, come gli elettrodi, raccolgono elettricità, che carica i condensatori intorno al cilindro. , gas inerti terzi rimangono una miscela e non si combinano a causa della completezza dei gusci di elettroni. Sono quindi particolarmente indicati per un ciclo in cui sono continuamente organizzati e riorganizzati. In quarto luogo, come gli atomi di elio sono consumati, gli altri gas hanno la capacità di assorbire la carica del gas consumato in modo che la carica totale della miscela rimane la stessa.

La seconda base di questi vantaggi del presente motore sopra reattori a fusione proposti riguarda il fatto che i reattori idrogeno sviluppano calore che genera vapore a girare turbine per generare energia elettrica. Ciò richiede energia in ingresso tremenda su base continua. La presente invenzione opera su un ciclo chiuso, utilizzando pistoni e un albero motore che non richiede un plasma continuo ma piuttosto infrequente, breve durata (10-6 secondi) il plasma che richiede quindi molta meno energia di ingresso. Nella presente invenzione, un plasma di durata superiore 10-6 secondo non è necessario perché pressione sufficiente è generata in quel momento per spegnere il motore. Un plasma di durata più lunga potrebbe danneggiare il motore se il calore fosse sufficientemente intensa da trasmettere attraverso gli strati gas inerte per le pareti del cilindro. Un simile accumulo di calore nel motore può verificarsi se la frequenza di ripetizione è aumentato. Tale aumento può essere utilizzato per aumentare la potenza a cilindrata ma al costo di aggiungere un sistema di raffreddamento, utilizzando componenti del motore più costosi, e aumentare i consumi di carburante. Si noti che anche se strati di gas inerti isolano le pareti del cilindro, ci potrebbe essere qualche leggero aumento della temperatura degli strati di gas dopo un numero di cicli, vale a dire, dopo un numero di accensioni.


Considerando reattori a fusione di idrogeno non possono produrre direttamente energia guidando un pistone (a causa del vuoto richiesto), la presente invenzione utilizza i gas inerti strati per trasmettere la potenza del plasma per ciascun gas a turno finché l'alimentazione viene applicata ad un pistone, che può essere facilmente tradotta in moto rotatorio. I gas a strati anche attutire il pistone da tutta la forza della accensione. Inoltre, i campi all'interno della espansione del cilindro in fase causano i gas a ridursi, andando così parte della pressione generata dall'esplosione e impedendo rottura delle pareti del cilindro.

Passando ora alla Fig.17A al Fig.17D, vi è mostrato apparato 201 per preparare la miscela carburante per il motore 11.  Per convenienza apparato 201 viene chiamato un mixer sebbene si comprenderà che l'apparecchio non solo mescola i gas che formano il carburante ma svolge anche molte altre funzioni vitali pure. I cinque gas inerti costituenti vengono introdotti in precise proporzioni prestabilite.  Gli estratti mixer, filtri e neutralizza i gas non inerti e altri contaminanti che possono essere presenti nella miscela di gas.  Inoltre aumenta la capacità potenziale di atomi di gas, scarichi i gas kripton e xenon, polarizza i gas argon, ionizza il gas in modo tale che la ionizzazione viene mantenuta fino è stato utilizzato il gas e altrimenti li prepara per uso come combustibile in motore 11.  In particolare, il mixer rende i gas più facile per eccitare durante il funzionamento del motore. Mixing non significa una combinazione atomica o molecolare o unificazione dei gas perché i gas inerti non possono chimicamente combinare, in generale, a causa della completezza del guscio esterno di elettroni. Durante la miscelazione, i vari gas formano una miscela omogenea.  La miscelazione dei cinque gas inerti apparecchiatura 201 è in qualche modo analogo alla preparazione cinque parte miscela chimica liquida mediante titolazione. In una tale miscela, le proporzioni delle diverse sostanze chimiche sono determinate con precisione osservando visivamente il punto finale di ciascuna reazione durante la titolazione. Nell'apparato 201, una visibile spettroscopica lampo di luce accompagna il punto finale desiderato dell'introduzione di ogni nuova gas raggiunge la corretta, proporzione precalcolata. (Ogni gas ha un proprio distintivo, caratteristico, visualizzazione spettroscopica). I punti di estremità sono teoricamente calcolate e sono determinate da tensioni prefissate su ciascuno di un gruppo di teste ionizzanti nell'apparecchio, come descritto di seguito.

[image: image362.png]




Mixer 201 comprende (vedi Fig.17A) una luce di ingresso, indicato genericamente con 203, che durante il funzionamento è collegato ad una sorgente 205 di gas elio, un calibro 206, tubi di vetro 207 comprendente una pluralità di rami B10-B25 per il flusso del gas attraverso il mixer, una pluralità di valvole V1-V11 nei rami, quali valvole possono essere aperti o chiusi, se necessario, tre serbatoi di gas 209, 211 e 213 per memorizzare piccole quantità di elio, argon e gas neon, rispettivamente, un ionizzanti e gruppo filtrante 215 per filtrazione di gas e contaminanti indesiderati non inerti di miscela combustibile, per regolare la carica dell'elettrone dell'atomo gas e di assorbire gli elettroni flusso libero, un flusso di circolazione gas pompa 217, due teste ionizzanti 219 e 221, e tre qualità di controllo e di scarico valvole V12-V14.   Il miscelatore comprende anche (vedi Fig.17B) una alta frequenza tubo di scarico 225, un tubo a raggi catodici non diretto 227, altri due teste ionizzanti 229 e 231, due giacimenti di gas addizionali 233 e 235 per la memorizzazione di piccole quantità di xeno e cripto, una bobina magnetica quadrupla 237, un gruppo di valvole V15-V24, V23 e V24 valvole essere controllo di qualità e valvole di scarico, ed una pluralità di ulteriori rami tubi di vetro B26-B32.

Per quanto riguarda Fig.17C, mixer 201 comprende anche ionizzanti ulteriore dirige 239, 240 e 241, le valvole supplementari V25-V46, V39A e V40A, valvole V29 e V32 è il controllo della qualità e valvole di scarico e V39A valvola di essere una valvola di non ritorno, un vuoto e manometro 242 tra valvole V35 e V36, rami tubi (B39 ramo composto da due parti B39A e B39B) B34-B49, una coppia di condotti di aspirazione 243 e 245, che durante il funzionamento sono collegati a fonti 247 e 249 di argon e gas neon , manometri 250A e 250B, una camera scintilla 251, idrogeno e ossigeno ritenzione camera 253 contenente No. 650 polvere di acciaio in un filtro di seta, un indicatore di ioni 255 (che può essere un tipo RG 75K ion Gauge Instruments Glass, Inc. di Pasadena, Calif.) per la rimozione di gas inerti in eccesso dalla miscela, bobine interne ed esterne del tubo di vetro 257 e 259 circondano una camera di miscelazione 261, un concentrato tubo radiogeno 263 per sottoporre la miscela che fluisce attraverso di essa per 15-20 millirems alpha radiazioni e 120-125 millirems radiazioni beta, un catodo diretta tubo a raggi 265, due spire doppie parallele magnetiche 266 e 267, e una bobina magnetica focalizzazione 269. è importante che le bobine 266 e 267 tramite immediatamente adiacente camera di 261, e miscelazione (vedi Fig.17D) il mixer comprende anche altri tre ionizzanti dirige 271, 273 e 275, due porte di ingresso 277 e 279, che durante il funzionamento sono collegati a fonti 281 e 283 del kripton e xenon, calibri 284A e 284B, un tubo di scarico ad alta frequenza 285, una doppia bobina magnetica parallelo 287 circonda un polarizzatore 289 per polarizzare l'argon, detta polarize contenente particelle di acciaio sottili che sono polarizzati da bobine 287 e che a sua volta polarizzano argon, una seconda idrogeno camera di ritegno 291, una coppia di rami tubi B50 e B51, due filtri 293 e 295 e una pluralità di valvole V47-V59, V57 e V59 valvole essendo controllo di qualità e valvole di scarico.


bobine di tubo di vetro interno ed esterno 257 e 259 e la camera di miscelazione 261 sono mostrate in sezione trasversale in Fig.18. bobine vetro intermedi 257 e 259 sono due bobine magnetiche 297 e 299 aventi una induttanza di circa 130 mH. Una bobina giogo 301 è posizionato in un semicerchio intorno camera di miscelazione 261.  All'interno di miscelazione della camera 261 si trova una coppia di schermi 303 e 305, isolanti 307 e 309, ed una coppia di spinterometri indicato generalmente in 311 e 313.  Un alto di ampiezza frequenza della sorgente modulata fornisce 120 V CA, 60 Hz, 8,4 amp, 560 watt, 27.120 a 40.000 MHz più o meno 160 KHz corrente attraverso i fili pesantemente isolati 315 e 317 alla camera. Questi fili sono circa calibro dodici, come quelli utilizzati come fili delle candele su motori a combustione interna.   Inoltre 95 volt corrente continua viene alimentato attraverso una più piccola (ad esempio sedici anni a diciotto gauge) filo 319.  Isolati Come descritto di seguito, i gas da miscelare e flusso preparati attraverso la camera 261 e siano ivi trattati dall'azione dei vari campi presenti in la Camera.
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Le bobine magnetiche, teste ionizzazione e la pompa 217, insieme con le interconnessioni elettriche richieste, sono schematicamente illustrato in Fig.19A per Fig.19E. Più in particolare, di testa 239 e 241 sono mostrati in Fig.19A, come pompa 217. Ogni testa ionizzanti ha due elettrodi con uno spazio tra loro per causare la ionizzazione del gas che fluisce attraverso la testa, gli elettrodi essendo collegati ad una sorgente di energia elettrica.  Pompa 217 è direttamente collegato ad una sorgente di alimentazione (CA o CC come richiesto dalla particolare pompa utilizzati).  I collegamenti tra la circuiteria sul Fig.19A e quello sul Fig.19B sono mostrati come una spina 321, fermo restando che questa spina rappresenta un adeguato uno-a-uno tra le linee di Fig.19A e quelli di Fig.19B.

Le teste ionizzanti rimanenti e tutte le bobine magnetiche sono mostrati in Fig.19B.  Per chiarezza, le bobine sono mostrati in forma convenzionale. coil quadrupla 237 (mostrata in alto Fig.19B) ha un lato di ciascun avvolgimento collegato in comune, ma gli altri lati sono collegati a linee diverse.  Bobina 223 è costituito da due avvolgimenti in parallelo. Bobine 297 e 299, quelli intorno alla camera di miscelazione, vengono mostrati sovrapposizione, fermo restando che la bobina 297 è in realtà interno della bobina 299.  Giogo bobina 301, come mostrato, si estende a metà strada dal basso verso l'alto di bobine 297 e 299.  Gemellate bobine magnetiche parallele 267 sono collegati in parallelo tra loro, entrambi i lati della focalizzazione bobina 269 essendo collegati ad un nodo di bobine 267. Analogamente bobine 287 sono collegati in parallelo. I collegamenti tra le linee di Fig.19B e quelli di Fig.19C e Fig.19D sono mostrati come spine 323 e 325, anche se altri opportuni collegamenti uno-a-uno potrebbe certamente essere fatti. Fig.19C mostra le linee di interconnessione fra Fig.19B e Fig.19E.  Una spina 327 o altri idonei collegamenti uno-a-uno collega le linee di Fig.19C e Fig.19E.

Una pluralità di fonti di energia, come il summenzionato Variac, di tensioni e correnti idonee nonché una pluralità di relè 329 e spine 331 sono mostrati Fig.19D e Fig.19E.   I collegamenti tra queste due figure è indicata con una spina 333.   Si deve notare che il Variac può essere regolata dall'operatore come necessario per fornire le tensioni desiderate alle bobine suddetti e teste ionizzanti.  Va anche capito che i relè desiderati possono essere chiusi o aperti come necessario per collegare o scollegare le due parti della corrispondente spina 331.   Cioè, mediante l'uso di spine 331, l'operatore può controllare l'eccitazione delle teste ionizzanti e magnetica bobine come desiderato. Spine 331 sono anche un aiuto nel controllo per garantire che ogni componente è in condizione operativa appena prima del suo utilizzo.  Naturalmente, la manipolazione delle fonti di alimentazione ei relè non è effettuata manualmente; potrebbe essere automatizzato.
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Il circuito rimanente per il mixer viene visualizzato sul Fig.20A a Fig.20F.   Per comodità, spine 335, 337, 339, 341, 343, 345 e 347 sono mostrati come collegare il circuito mostrato nelle varie figure, anche se altri opportuni collegamenti one-to-one possono essere utilizzati. Il telaio dell'apparecchio è indicata nelle figure con linee tratteggiate e si fonda. L'alimentazione per il dispositivo è mostrato in parte su Fig.20A e Fig.20D e comprende un ingresso 349 (vedi Fig.20D) collegata a 120 volt, potenza 60 Hz durante il funzionamento ed un ingresso 351 collegato alla suddetto generatore ad alta frequenza o qualche altra fonte idonea di circa 27.120 MHz corrente. L'alimentatore comprende una coppia di sintonizzatori 353, numerosi circuiti RLC, un triodo 355, un pentodo 357 con uno schermo ZnS, un trasformatore variabile 359, un controllo di input 361, un secondo trasformatore variabile 363 (vedi Fig.20A) che insieme un filtro 365 forme a 2,0 volt (picco-picco) di alimentazione 367, un pentodo 369, un trasformatore variabile 371, e una rete resistiva indicato generalmente con 373.  Tensioni esemplare nella alimentazione durante il funzionamento è il seguente: l'anodo di triodo 355 è a 145 V, la griglia di controllo a 135 V e il catodo a -25 V. la tensione in cima dell'avvolgimento del trasformatore 359 di destra è -5 V. l'anodo del pentodo 357 è a 143 V , la griglia superiore è a massa (come è lo schermo ZnS), la griglia inferiore è collegato al trasformatore 359 e l'elettrodo di controllo è a 143 V.   L'ingresso di fornire 367 è 143 volt CA mentre la sua uscita, come detto sopra, è 2 V (picco-picco). L'anodo del pentodo 369 è a 60 V, le griglie a -1.5 V, l'elettrodo di controllo a 130 V, e il catodo è sostanzialmente a massa. L'uscita della rete di resistori 373, etichettato 375, è a 45 V.

Anche mostrato sul Fig.20D è camera di scintilla camera 251.  Scintilla 251 comprende una piccola quantità di torio, indicato con 377, ed una pluralità di lastre di ottone parallele 379. Quando i gas nel mixer raggiungere la corretta ionizzazione, le particelle alfa emesse dal il torio mostrato come lampi di luce nella camera scintilla.

Passando ora alla Fig.20B, ionizzanti e filtraggio unità 215 comprende una coppia di supporti conduttivo 381 per una pluralità di conduttori 383, detti supporti e conduttori essendo collegati ad una sorgente di tensione, un supporto isolante 385 per conduttori supplementari 387, e uno schermo ZnS 388 che emette luce quando impurità vengono rimosse dalla miscela combustibile gassoso. Unità 215 comprende inoltre una seconda serie di conduttori intercalati indicato generalmente 389, un catodo freddo tubo 391, e un tubo a raggi X indicato generalmente 393.   Anche mostrato su Fig.20B è una rete RLC 395 avente un'uscita su una linea 397 che è a 35V, tale tensione essendo alimentato al tubo a raggi x.

Alta frequenza tubo di scarico 255 (vedi Fig.20C) ha un elettrodo conduttore 399 ad una estremità a cui corrente ad alta frequenza viene applicata per eccitare gas nel mixer, e un elettrodo / riscaldatore disposizione 401 all'altra, una tensione di 45V essendo applicato ad un ingresso 402 del tubo.  È auspicabile che una piccola quantità di mercurio, indicata 403, incluso nel tubo 225 per promuovere scarico del gas elio. bobine magnetiche 237 hanno disposto in esso una coppia di conduttori generalmente parallele 405 a cui è applicato un segnale ad alta frequenza.  Quando il gas fluisce attraverso le bobine 237 e tra conduttori paralleli 405, pertanto, è sottoposto alla combinazione di un campo magnetico CC dalla bobina ed alta frequenza onde da conduttori, che conduttori agiscono come antenne trasmittenti.  Il campo magnetico ad alta frequenza risultante induce gli atomi a diventare instabile, che consente al motore di cambiare livello quantistico di un dato atomo con meno potenza di ingresso di quanto sarebbe normalmente richiesto. Il volume di ciascun atomo di gas sarà anche più piccolo. mostrato anche sulla Fig.20C è catodo non diretto tubo a raggi 227.   Le griglie di tubo 227 sono a 145V, l'elettrodo di controllo è a massa, mentre l'anodo è a 35V e 80V (picco-picco). Lo scopo del catodo non diretto tubo a raggi 227 è aggiungere fotoni alla miscela di gas. Per generare questi fotoni, tubo 227 ha un rivestimento ZnS due strati indicato genericamente con 407.  Sezione 261, sopra descritto, viene anche illustrato schematicamente in Fig.20C, insieme ad una rete RLC 409.


L'alimentazione del mixer (vedere le metà inferiori dei Fig.20E e Fig.20F) comprende anche due pentodi 411 e 413, un trasformatore 415, e un tubo diodo 417.  L'elettrodo di controllo del pentode 411 è a 5V a 40V (picco-picco), le griglie sono a 145V, l'anodo è a 100V, e il catodo è a 8V a 30V (picco-picco).   L'elettrodo di controllo del pentode 413 è a 115V, mentre le griglie e catodo sono a -33V.  L'anodo del tubo 413 è collegato al trasformatore 415.  Anche mostrato su Fig.20E sono un relè 419 associata con lo ione calibro 255, e focalizzata tubo a raggi x 263 associata con la testa di ionizzazione 240.   L'ingresso superiore al tubo 263 è a 45V e 80V (picco-picco).

Passando Fig.20F, è mostrata tubi 265 e 285.  Diretto tubo catodico 265 è un pentodo connesse come tubo 227. alta frequenza tubo di scarico 285 comprende uno schermo al fosforo ed è collegato ad una sorgente ad alta frequenza.  Anche mostrato su Fig.20F è un triodo 421 con il suo anodo a 30V, il suo catodo a massa, e la sua griglia di controllo a -60V; un pentodo 423 con il suo anodo a 135V a 1000V picco a picco, il catodo a terra, il suo elettrodo di controllo a 143V, le sue reti a 20V; e un trasformatore 425. Si deve comprendere che varie disposizioni di componenti elettrici diversi da quelli descritti sopra possono essere progettati per eseguire le stesse funzioni.

Il funzionamento del miscelatore è meglio compreso con riferimento al Fig.17A Fig.17D ed è come segue: Prima e durante il funzionamento, il miscelatore, ed in particolare della camera 261 è perfettamente ermetica ed evacuato.  Per iniziare il processo di miscelazione, elio viene ammesso nel mescolatore attraverso la porta di aspirazione 203.   Poi il vuoto viene nuovamente disegnato, da una pompa a vuoto (non mostrata) collegata a V38 valvola, per svuotare la camera di.  Questo lavaggio viene ripetuta più volte per pulire completamente i rami tubi del mixer. Il mixer è pronto. Le teste ionizzazione accanto a camera 261 miscelazione sono collegati ad una tensione corrispondente a circa il 36% della tensione ionizzante totale calcolato, corrente continua viene fatta fluire attraverso le bobine magnetiche 297 e 299 intorno camera 261, e corrente ad alta frequenza è consentito il passaggio attraverso la camera di miscelazione.  L'elio è poi lentamente ha ammesso, tramite la porta 203, nel mixer.  Dal porto 203, l'elio passa attraverso la testa di ionizzazione 219 nel tubo di vetro bobina 259.  Questa bobina vetro, essendo fuori bobine magnetiche 297 e 299, è nella porzione divergente di un campo magnetico. L'elio che scorre lentamente attraverso la bobina di vetro 259 è leggermente eccitata.  Da bobina di 259, l'elio fluisce attraverso la filiale B45 a ionizzazione testa 275 e da lì, via ramo B28, a capo di ionizzazione 229 (vedi Fig.17B).  Dalla testa 229, il gas fluisce attraverso catodico tubo non diretto ray 227 a scaricatore ad alta frequenza 225.  Il scaricatore ad alta frequenza 225, con resistenza, gli scarichi, separa o completamente neutralizza la carica di tutte le particelle radioattive e / o cosmiche che sono in elio oltre ai protoni, neutroni ed elettroni. 

Il gas esce scaricatore 225 tramite diramazione B26 e passa al scaricatore ad alta frequenza 285.  L'elevata scaricatore di frequenza 285, senza riscaldamento, disturba la frequenza di oscillazione che lega gli atomi di gas insieme.  Questo prepara gli atomi di elio in modo che gli elettroni possono facilmente essere divise dal nucleo durante il processo di eccitazione e l'accensione del motore.   Scaricatore 285 include uno schermo di fosforo o un deposito (simile al rivestimento su un tubo a raggi catodici) che rende scarichi nel tubo visibile.  Da scaricatore 285, l'elio attraversa catodici diretto tubo a raggi 265 e focalizzato tubo radiogeno 263.  Directed tubo a raggi catodici 265 produce raggi catodici che oscillano avanti e indietro longitudinalmente sotto e lungo il tubo portante gas.  Dopo di che, l'elio passa successivamente attraverso la filiale B21, testa di ionizzazione 221, filiale di B23, bicilindrico parallelo magnetico della bobina 266, e il ramo B25 nella camera 261.   L'elio scorre lentamente dentro e attraverso apparati 201.  Miscelazione gli atomi di elio ionizzato diventano a causa di eccitazione dalla forza magnetica, vibrazioni ad alta frequenza e la carica acquisita dalle teste di ionizzazione.  Quando sufficiente elio è entrata dell'apparecchiatura, l'energia di ionizzazione (che è circa il 36% del totale) è totalmente assorbito. Un lampo di luce spettroscopica nella miscelazione segnali Camera che la precisa, corretta quantità di elio è stato permesso di entrare.  L'ingresso di elio viene immediatamente fermato dalla chiusura della valvola V3.

Il passo successivo nella preparazione del combustibile è di aggiungere al neon alla miscela. Il potenziale sulle teste ionizzazione pertinenti, particolarmente testa 241 (vedi Fig.17C), viene sollevata con l'aggiunta di circa il 26% che si traduce in un totale di circa il 62% del totale calcolata potenziale e la valvola V31 viene aperta, consentendo neon per inserire lentamente il mixer tramite la porta 245.  Passa Questo gas attraverso la filiale B36, ionizzazione testa 241, e il ramo B35 direttamente nella camera di miscelazione.  Dal momento che l'elio precedentemente ammessi è completamente carica, il neon assorbe tutta l'aumento del potenziale di ionizzazione. Appena il neon acquisisce il pagamento, un lampo spettroscopica di luce si verifica e l'operatore chiude V31 valvola.


Allo stesso modo, il potenziale sulle teste ionizzazione viene aumentata mediante l'aggiunta di circa il 17% per un totale di circa il 79% del totale calcolata potenziale e quindi la valvola V30 viene aperta per ammettere argon nel miscelatore tramite la porta 243.  Questo gas attraversa ramo B34, ionizzazione testa 239, e il ramo B33 nella camera 261.  Miscelazione nuovo, quando è stata ammessa la corretta quantità di argon, emette un lampo spettroscopica di luce e l'operatore chiude V30 valvola.  Successivamente, il potenziale sulle teste ionizzazione viene aumentata mediante l'aggiunta di circa il 13% al risultato un totale di circa il 92% del potenziale calcolata e la valvola V58 totale (vedi Fig.17D) è aperta per ammettere krypton nel sistema.  Il gas Krypton passa attraverso la filiale B51, ionizzazione testa 271 e ramo B48 nella camera 261.  Dopo l'emissione di un lampo di luce spettroscopica dal gas, l'operatore chiude V58 valvola. Infine, il potenziale sulle teste ionizzazione viene aumentata mediante l'aggiunta di circa l'8% che porta il potenziale di ionizzazione per il 100% della tensione di ionizzazione e la valvola V56 calcolata viene aperta per ammettere xenon nel miscelatore tramite la porta 279.  Questo gas passa attraverso la filiale B50, testa di ionizzazione 273 e il ramo B47 alla camera di miscelazione.  Una volta ammesso la corretta quantità di gas, un lampo spettroscopica di luce si verifica segnalazione all'operatore di chiudere V56 valvola.  Si noti che ci sono due filtri / unità di assorbimento, etichettato 253 e 291.  Unità 253 è collegato al neon e argon ingresso rami B33 e B35 mentre l'unità 291 è collegata al kripton e xeno ingresso rami B47 e B48.  Queste due unità assorbono residuo idrogeno e immobilizzare il vapore acqueo creato quando la pompa circola gas e genera stati vuoto.

Dopo che tutti i gas sono ammesse nelle proporzioni desiderate, tutte le valvole sono chiuse. (La miscela nella camera di miscelazione, nel tubo adiacente è a pressione di una atmosfera in questo momento). Una volta fatto questo, le valvole intervallo del sistema sono tutti aperti (ma le valvole di ingresso e di uscita restano chiusi) per permettere alla miscela di circolare in tutta la tubazione come segue: ramo B44, bobine magnetiche 267 e 269, la testa di ionizzazione 240, ramo B29, testa di ionizzazione 231, filiale di B24, ionizzazione testa 219, pompa 217, rami B15 e B39A, di ionizzazione calibro 255, rami B38 e B42, testa di ionizzazione 275, filiale di B28, testa di ionizzazione 229, catodo tubo non diretto ray 227, quadruple bobina magnetica 272, testa di ionizzazione 221, ramo B23, doppia bobina magnetica parallelo 266, ramo B25 e la camera 261.  Quando questo circuito è inizialmente aperto miscelazione, la pressione della miscela scende 40-50% perché alcuni dei tubi erano stati precedentemente sotto vuoto.  Pompa 217 viene poi ha iniziato a causare i gas di essere lentamente e in modo uniforme mescolati.


A causa dello spazio morto nel tubo e il tempo di reazione dell'operatore, può accadere che le proporzioni dei gas non sono esattamente quelle descritte sopra. Questo è rimediato durante la fase di circolazione. Mentre il gas fluisce attraverso ionizzazione calibro 255, gas in eccesso viene rimosso dalla miscela in modo che si ottengono le proporzioni corrette. Per fare questo la griglia di calibro 255 è sottoposto al 100% energia di ionizzazione e viene riscaldato a circa 165 gradi F.   Questa temperatura di 165 gradi F è legata alla temperatura di ebollizione del xeno di -165 gradi F in grandezza ma di segno opposto. Xenon è il più pesante dei cinque gas inerti nella miscela. Quando la miscela di gas fluisce attraverso ionizzazione calibro 255, gli atomi di gas che sono in eccesso di loro percentuali prescritte vengono bruciati della miscela e la loro carica viene acquisita dagli atomi di gas rimanenti dalla rete del misuratore di ionizzazione.  Poiché i gas sono sotto un vuoto parziale, l'indicatore di ionizzazione è in grado di regolare le percentuali di gas molto preciso. (Nota: I passaggi descritti negli ultimi due paragrafi sono ripetute se i gas finiti vengono respinte nella fase di controllo qualità finale descritto di seguito).

Il passo successivo consiste purificare la miscela in modo che solo i cinque gas inerti rimangono, assorbendo eventuali elettroni liberi e regolazione della carica elettrica nella miscela.  Per fare questo, il circuito costituito dai seguenti componenti si apre: Branch B44, bobina magnetica 267, bobina magnetica 269, testa di ionizzazione 240, filiale di B29, testa di ionizzazione 231, filiale di B24, ionizzazione testa 219, pompa 217, rami B15 e B39, bobina magnetica 287 (vedi Fig.17D) polarizzatore 289, filiale di B17, ionizzanti e l'unità di filtraggio 215, tubo rami B16, B42, B41 e, raggi x 263, filiale di B21, testa di ionizzazione 221, filiale di B23, magnetico della bobina 266, ramo B25, e camera di miscelazione 261.   I gas devono completare questo circuito almeno tre volte.


L'ultimo passo necessario per preparare la miscela per l'imbottigliamento è la polarizzazione del argon.  Il circuito necessaria per fare questo è costituito dai seguenti componenti: camera di miscelazione 261, filiale di B44, bobina magnetica 267, bobina magnetica 269, ionizzazione testa 240, tubo a raggi catodici 265, filiale di B40, bobina tubi 257, rami B49 e B30, testa di ionizzazione 231, filiale di B24, ionizzazione testa 219, pompa 217, rami B15 e B39, doppia bobina magnetica parallelo 287 (vedi Fig.17D), polariser 289, filiale di B17, ionizzanti e l'unità di filtraggio 215, rami B16, B42 e B20, testa di ionizzazione 229, tubo catodico 227, 237 bobina magnetica, testa di ionizzazione 221, filiale di B23 e bobina magnetica 266.  Anche questo viene ripetuto almeno tre volte.  La chiave per la polarizzazione di argon è polariser 289 e doppia bobina magnetica parallela 287 che lo circonda.  Polariser 289 è una bottiglia di vetro riempita di ferro dolce finemente polverizzato che può essere facilmente magnetizzato. La bottiglia piena è, in effetti, il nucleo di ferro delle bobine.  Le particelle di ferro si allineano con le linee di forza magnetiche, che si irradiano linee dal centro verso i poli nord e sud.  La miscela di gas ionizzato è forzato attraverso la polvere di ferro magnetizzato mediante pressione della pompa e del vuoto, polarizzando così il gas argon.   Filtri 293 e 295 sono disposte come mostrato per filtrare particelle metalliche di gas.

La miscela è ora ricontrollato mediante camera di accensione 251 a pressione atmosferica in quanto la reazione di fusione nel motore viene avviato ad un'atmosfera.   Poiché i gas in apparato 201 di miscelazione sono ad un vuoto parziale, gas sufficiente devono essere pompata nella camera di accensione 251 per raggiungere la pressione atmosferica.  Per fare questo valvole V33, V36 e V40A sono chiusi e pompa di circolazione 217 pompe gas nell'apparato di miscelazione tramite filiali B15 e B39A, tramite assegno V39A valvola nella camera di scintilla 251 fino a quando il vuoto e manometro 242 indica che il gas all'interno della camera scintilla 251 sono a pressione atmosferica.   La valvola V34 viene quindi chiusa.   La camera di scintilla è simile ad una camera a nebbia.   Sei o più alta capacità piastre del condensatore in ottone sono distanziati da 1/8" a 1/4" a parte nella camera.  Un piccolo contenitore di plastica tiene lato torio 232.  Una camera è dotata di una finestra di vetro di spessore attraverso cui scintille nella camera può essere osservato.  Un potenziale è posto sulle tavole di bronzo nella camera e si misura la corrente che scorre tra le piastre.  Se questa corrente corrisponde esattamente alla corrente di ionizzazione, la miscela è accettabile.  Una differenza maggiore del 5% non è accettabile.  Una differenza minore può essere corretto ricircolo del gas nel mixer e particolarmente attraverso ionizzazione calibro 255 come precedentemente descritto nella fase di circolazione.   Un secondo test è quindi dato i gas che superano la prima prova.  Una corrente ad alta frequenza viene gradualmente imposto le piastre del condensatore camera scintilla. Tale eccitazione provoca neutroni per essere emessi dal torio 232, che, se la miscela è soddisfacente, può essere facilmente visto come un filo sottile di luce nella camera.  Se la miscela non è soddisfacente, scarichi luminose non possono essere visti e il circuito ad alta frequenza saranno cortocircuito e spegnere prima di raggiungere la frequenza desiderata.


Imbottigliare miscela, V33 valvola si apre e valvole V36 e V40 sono chiusi.  Durante l'imbottigliamento polariser 289, doppia bobina magnetica parallelo 287, unità di ionizzazione 215 e misuratore di ioni 255 sono elettricamente eccitato (tutti i circuiti elettrici sono in precedenza di riposo) per migliorare la stabilità della miscela.   I gas preparati vengono ritirati dal apparato di miscelazione tramite rami B24 e B16, unità di ionizzazione 215, filiale di B17, filtri 293 e 295, polariser 289, doppia bobina magnetica parallelo 287, filiale di B39, misuratore di ioni 255, controllare V39A valvola, ramo B38 e camera di scintilla 251.  Se lo si desidera, dopo l'imbottigliamento il mixer può essere esaurito da valvole di apertura V12, V13, V14, V23, V24, V29, V32, V57 e V59.  Naturalmente, si può anche automatizzare il processo di preparazione di combustibile per essere continuo in modo che non sarebbe mai necessario per esaurire il gas.

Nel funzionamento dell'apparecchiatura 201 miscelazione, alcuni fattori operativi devono essere considerati.  Per uno, nessun dispositivo elettrico può essere acceso senza la pompa sia in funzione perché un dispositivo elettrico che è in grado di danneggiare gas adiacente che non sta circolando.  Per un altro, si deve rilevare che catodici diretto tubo a raggi 265, non orientate tubo a raggi catodici 227 e concentrato tubo 263 x-ray hanno funzioni diverse in diversi punti del processo di miscelazione. In un modo, prevedono radiazione catodo caldo, che può avvenire solo in un vuoto.  Quando i gas fluiscono attraverso questi dispositivi, che forniscono una scarica a catodo freddo.  Ad esempio, durante la polarizzazione argon e la fase di circolazione, concentrata tubo radiogeno 263 è sotto vuoto e colpisce i gas che lo attraversano testa ionizzazione 240 mediante radiazioni catodo caldo. Durante l'introduzione dei diversi gas in apparato 201 di miscelazione e durante la fase di ricircolo, i gas fluiscono attraverso focalizzata tubo a raggi X 263, che colpisce i gas per mezzo di una scarica a catodo freddo.

Si preferisce che ciascun componente elettrica commutabile in apparecchiatura 201 miscelazione essere collegato in un circuito separato, nonostante il fatto che uno dei poli di ciascun potrebbero essere comunemente cablati.   In un circuito di massa comune se un dispositivo è acceso, tutte le altre unità può anche attivare perché gas nel dispositivo sono conduttivi. Inoltre, se una unità su un circuito comune sono stati eccitati con corrente ad alta frequenza, gli altri sarebbero anche essere colpiti.   Analogamente, la corrente ad alta frequenza non può essere utilizzata quando i tubi a raggi catodici, i tubi a raggi X o gli scaricatori sono riscaldati e sotto vuoto perché i filamenti stufa si bruciano.

Infine, il generatore di corrente, i raddrizzatori variabili e gli strumenti di misura elettrici devono essere posizionati più di dieci piedi da apparecchi 201 impasto, in quanto la corrente ad alta frequenza è dannoso per i raddrizzatori, inducendoli a bruciare o cortocircuitare.


Si spera che un breve riassunto dei concetti utilizzati dall'inventore a sviluppare l'invenzione di cui sopra sarà utile per il lettore, fermo restando che questa sintesi non è in alcun modo inteso a limitare le rivendicazioni che seguono o di influenzare la loro validità. Il primo concetto è quello di usare una miscela di gas inerte a circa un atmosfera al PMS (di accensione) come combustibile in un processo di produzione di energia termonucleare. Il secondo concetto è la stratificazione dei vari gas inerti, che stratificazione è progettato per limitare l'energia di ingresso negli strati più interni durante la pre-eccitazione e di accensione, per fornire l'isolamento termico per le pareti del contenitore durante e dopo l'accensione, per trasmettere potenza risultante dalla l'accensione attraverso gli strati a loro volta al pistone, per assorbire la pressione generata durante l'accensione per proteggere le pareti del cilindro, e di fornire un ordinato, posizionamento prevedibile dello strato argon durante BDC TDC porzione del ciclo del motore.   Il terzo concetto della presente invenzione comporta l'utilizzo corrente elettrica prodotta in un cilindro di un accoppiamento per eseguire funzioni in altro cilindro di quella coppia.  Questo concetto comprende le sotto-concetti di generare corrente elettrica mediante ricombinazione atomica e di generazione elettrica in posto derivante dalla rotazione di gas inerti strati all'interno di ciascun cilindro a causa del mutato polarità delle bobine che circondano a BDC, dal posizionamento giudiziosa di bobine che producono linee di campo magnetico che vengono tagliati da un conduttore ideale vicino (argon polarizzata), e dal movimento di detto vicino perfetto conduttore attraverso il campo magnetico.

Il quarto e quinto concetti della presente invenzione sono la trasformazione di reazioni durata termonucleari rapidi, intensi ma brevi in ​​pressione che viene trasmesso dal gas inerte per gas inerte fino a che non crea energia cinetica lineare del pistone, il quale l'energia viene convertita in energia cinetica rotativo da un albero motore, e l'uso di un generatore pozzo-guidato per fornire energia a bobine di campo distanziati durante il BDC al PMS porzione del ciclo di ogni cilindro.

Il sesto concetto riguarda adeguata pre-eccitazione del combustibile gas inerte ed in particolare prevede le sotto-concetti di pre-eccitante combustibile nel processo di miscelazione, di manipolazione delle correnti nelle bobine circostanti ciascun cilindro, di scarico dei condensatori circostanti ciascun cilindro a predeterminate volte nei cicli, di causare un flusso di particelle elettriche a flusso tra elettrodi e un punto di scarico conduttivo sul pistone, di emettere alfa, beta e gamma da un anodo e un catodo contenenti materiali radioattivi a basso livello al pistone del scarico punto, di accelerare i raggi alfa, beta e gamma mediante l'applicazione di un campo di alta tensione, e di collocare piastre del condensatore 90 gradi dalla anodo e catodo per rallentare e sono neutroni generati durante l'accensione. Il settimo concetto comporta la fornitura di un minuto, pellet tipo fissione accensione, il calore che provoca un minuto fusione come risultato della forma della camera di accensione e disposizione, come risultato della collisione delle alfa, beta e gamma e le particelle elettriche in un punto focale in concomitanza con lo scarico dei condensatori che circondano il cilindro attraverso gli elettrodi, e come risultato di aumentare il campo magnetico nella direzione del movimento di ciascun pistone.
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ATOMIC ESPANSIONE REFLEX OTTICA ALIMENTAZIONE (AEROPS) MOTORE
ASTRATTO
Un motore è previsto che ridurrà notevolmente l'inquinamento atmosferico ed acustico, fornendo una sorgente di potenza motrice sistema sigillato che non ha porte di scarico né aspirazione. Il motore comprende una camera di pressione vuoto sferico che è provvisto di una superficie a specchio riflettente. Una miscela di gas nobili entro la camera viene eccitato da elettrodi e lavoro deriva dalla espansione della miscela di gas contro un pistone.

SOMMARIO DELL'INVENZIONE
Un motore di fonte di energia ottica reflex espansione atomico (AEROPS), avente un albero motore centrale circondato da un carter. Il basamento ha un numero di cilindri ed un numero di pistoni situati all'interno dei cilindri. I pistoni sono collegati all'albero motore da una serie di bielle. Poiché l'albero motore gira, i pistoni si muovono in un moto alternativo all'interno dei cilindri. Un complesso costituito da un certo numero di camere a pressione sferico cavo, avente un numero di elettrodi e tubi cavi, con alette di raffreddamento ad aria, è montato sulla parte superiore di ciascun cilindro. Le guarnizioni necessari sono forniti come necessario per sigillare i gruppi motore completi da pressione atmosferica. Un mezzo è fornito per caricare il gruppo sferico cavo camera di pressione ed il basamento del motore con miscele di gas nobili attraverso una serie di tubi e valvole. Una sorgente di impulsi di media tensione è applicata ai due elettrodi si estendono in ciascuna delle camere di pressione sferiche cave.

Quando una sorgente di impulsi ad alta tensione viene applicata da un interruttore elettrico distributore rotante ad altri elettrodi si estendono in ognuna delle camere di pressione sferico cavo in un ordine combustione continua, scariche elettriche svolgono periodicamente nelle varie camere di pressione sferico cavo. Quando i scariche elettriche hanno luogo, i fotoni di alta energia vengono rilasciati su molte frequenze elettromagnetiche differenti. I fotoni colpiscono gli atomi dei vari gas misti, ad esempio, xeno, kripton, elio e mercurio, a diverse frequenze elettromagnetiche a cui ciascuno è selettivamente sensibili, e gli atomi diventano eccitati. I primi fotoni emessi vengono riflessi nella massa degli atomi eccitati da una superficie a specchio riflettente sulla parete interna di un particolare camera di pressione sferico cavo, e questo innesca più fotoni da liberare da questi atomi. Essi si riflettono allo stesso modo e colpiscono altri atomi in eccitazione e l'energia del fotone rilascio. Gli elettroni orbitanti attorno ai protoni di ciascun atomo eccitato in ogni aumento camera a pressione sferico cavo in termini di velocità e si espandono verso l'esterno dal centro tramite la forza centrifuga che causa gli atomi per ingrandire in termini di dimensioni. Pertanto, un'onda di pressione viene sviluppata, i gas si espandono e la pressione dei gas aumenta.

Quando i gas si espandono, l'aumento della pressione viene applicata alla parte superiore dei pistoni nei vari cilindri alimentati selettivamente dal distributore elettrico. La forza periodicamente applicata ai pistoni viene trasmessa alle bielle che trasformano l'albero motore per produrre energia rotante. valvole di controllo del gas e tubi di collegamento formano un bypass tra opposte cave camere di pressione sferiche di ciascuna sezione del motore fornendo così un mezzo per controllare la velocità del motore e la potenza. I mezzi con cui gli atomi eccitati vengono restituiti al normale stato fondamentale energia minima e minimo livello di pressione, è fornito interrompendo la scarica elettrica tra gli elettrodi di media tensione, raffreddando gli atomi che passano attraverso un gruppo di trasferimento di calore, e dal aumento della superficie di volume sopra i pistoni nella parte inferiore della loro corsa di potenza. Il motore AEROPS sopra descritto fornisce una fonte di alimentazione un'unità sigillata che non ha emissioni presa d'aria né scarico atmosferica. Il motore AEROPS è quindi privo di inquinamento..

BREVE OBIETTIVO DELLA INVENZIONE
La presente invenzione riguarda lo sviluppo di un motore alimentatore ottiche reflex espansione atomico (AEROPS), avente i vantaggi di una maggiore sicurezza, economia ed efficienza oltre quelli descritti nella tecnica precedente. Lo scopo principale della presente invenzione è di fornire una nuova tecnologia di alimentazione del motore che riduce notevolmente l'inquinamento atmosferico ed acustico, fornendo una sorgente di potenza motrice sistema sigillato che non ha porte di scarico né aspirazione.

Motore è fornita espandendo atomi di varie miscele di gas nobili. La pressione dei gas aumenta periodicamente per guidare i pistoni e albero motore nel motore per produrre energia rotante sicura. Gli scopi ed altri vantaggi della presente invenzione risulteranno meglio comprensibili agli esperti nella tecnica se visti alla luce dei disegni allegati.

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Fig.1 è una vista in elevazione del complesso di camera di pressione sferico cavo, comprese le fonti di miscele di gas e di alimentazione elettrica:
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Fig.2 è una vista in elevazione della corsa di potenza del motore primario:
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Fig.3 è una vista in elevazione della corsa di compressione del motore primario:
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Fig.4 è una vista in elevazione posteriore di un motore a sei cilindri AERO:
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Fig.5 è una vista dall'alto del motore a sei cilindri AERO:
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Fig.6 è uno schema elettrico della sorgente di media tensione:
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Fig.7 è uno schema elettrico della sorgente di alta tensione:
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DESCRIZIONE DETTAGLIATA
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Facendo riferimento alla Fig.1 dei disegni, il motore AEROPS comprende una pressione sferico cavo camera 1 avente un elettrodo ad alta tensione isolata 2 montato sulla parte superiore, un elettrodo isolato media tensione 3 montato a destra, ed un elettrodo pacifico isolati 4 montata a sinistra, come mostrato in questa vista particolare. Elettrodi 2, 3 e 4 si estendono attraverso la parete della cavità sferica camera di pressione 1 e ciascun elettrodo forma una tenuta a pressione.  Una pluralità di tubi cavi 5 disposti in uno schema cilindrica estendono attraverso la parete della cavità sferica camera di pressione 1, e ciascun tubo cavo è saldato alla camera in pressione per formare una tenuta a pressione.   Le estremità opposte di tubi cavi 5 si estendono attraverso la piastra di montaggio MP e sono saldati analogamente a tenuta di pressione.  Una pluralità di alette di trasferimento di calore 6 sono saldati ad intervalli lungo la lunghezza di detti tubi cavi 5.   Un brillante superficie riflettente dello specchio 7 è prevista sulla parete interna della camera di pressione sferico cavo 1. Una sorgente di alta tensione 8 periodicamente collegato agli elettrodi ad alta tensione isolati 2 e 4.  Una fonte di media tensione 9 da un condensatore di scarica è collegato agli elettrodi di media tensione isolati 3 e 4.  Una fonte di miscele di gas nobili 10, ad esempio, xeno, kripton, elio e mercurio viene applicata sotto pressione nella cavità camera di pressione sferica 1 attraverso la valvola di regolatore di pressione 11 e la valvola di ritegno 12.
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Con riferimento ora alla Fig.2 dei disegni, il gruppo completo 13 mostrato in Fig.1 è montato sulla parte superiore del cilindro 14 attraverso la piastra di montaggio MP.  Le guarnizioni necessarie o altri mezzi sono previsti per sigillare il motore e impedisce la perdita di gas nell'atmosfera.  Il pistone 15 si trova all'interno del cilindro 14 presenta diversi anelli 16 che tenuta contro la parete interna del cilindro.   Il pistone 15 è collegato all'albero motore 17 mediante biella 18.  La fonte di miscele di gas nobile 10 è applicato sotto pressione nel carter 21 attraverso la valvola di regolatore di pressione 11, la valvola unidirezionale 12 ed il tubo capillare 19.   Il pistone 15 è ora equilibrato tra pressioni del gas uguali.  Supponendo che il motore è in funzione ed il pistone 15 è solo di passaggio morto superiore (PMS), una fonte di media tensione da un sistema di scarico del condensatore 9 (Fig.6, una singola tipica sezione di condensatore) viene applicata agli elettrodi 3 e 4.   Una sorgente di impulsi di alta tensione da una bobina di accensione normale 8 (come mostrato in Fig.7) viene applicata agli elettrodi 2 e 4 ed i gas all'interno della pressione sferico cavo camera 1 vengono ionizzati e reso elettricamente conduttivo.  Una scarica elettrica avviene tra gli elettrodi 3 e 4 attraverso i gas nella camera cava pressione sferica 1.

La scarica elettrica rilascia fotoni ad alta energia su molte frequenze elettromagnetiche differenti.  I fotoni colpiscono gli atomi dei vari gas, per esempio, xeno, kripton, elio e mercurio a diverse frequenze elettromagnetiche a cui ciascun atomo è selettivamente sensibili e gli atomi di ciascun gas eccitarsi.   I primi fotoni emessi vengono riflessi nella massa degli atomi eccitati dalla superficie riflettente dello specchio 7.  Questo fa scattare più fotoni per essere rilasciati da questi atomi, e si riflettono allo stesso modo dalla superficie a specchio 7 e colpiscono altri atomi in eccitazione e più fotoni vengono rilasciati come la reazione a catena progredisce.  Gli elettroni orbitanti attorno ai protoni di ciascun aumento atomo eccitato in velocità ed espandersi verso l'esterno in un nuovo modello orbitale a causa di un aumento della forza centrifuga.  Pertanto, un'onda di pressione viene sviluppata nei gas come gli atomi si espandono e la pressione totale dei gas all'interno delle cave camera di pressione sferica 1 aumenta.  Quando i gas si espandono passano attraverso i tubi cavi 5 e applicare pressione sulla sommità del pistone 15.  La pressione spinge il pistone 15 e la forza e il movimento del pistone viene trasmesso attraverso la biella 18 all'albero a gomiti 17 per rotazione in un senso orario.  A questo punto di funzionamento, la corsa di alimentazione viene completato e il condensatore del sistema di scarico del condensatore media tensione 9 viene scaricata.  Gli atomi eccitati tornare alla normalità stato fondamentale e gas ritornano al livello di pressione normale.  Il condensatore del sistema di scarico del condensatore media tensione 9 viene ricaricata durante il periodo di tempo tra (TDC) colpi di potenza.
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Riferendosi ora alla Fig.3 dei disegni, viene mostrata la corsa di compressione del motore. In questo ciclo motore i gas sopra il pistone sono costretti nuovamente nella camera di pressione sferico cavo attraverso i tubi del gruppo di trasferimento di calore.  I gas vengono raffreddati come il calore viene condotto nelle alette del gruppo di trasferimento di calore e portato via da un soffio d'aria che passa attraverso le alette. Un esempio è mostrato in Fig.4, la centrifuga pompa ad aria P fornendo un getto d'aria su di alette come.
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Alcuni degli elementi di base dell'invenzione come indicato in Fig.1, Fig.2 e Fig.3 sono ora mostrati in Fig.4 e Fig.5 che mostrano i dettagli completi di un motore sei cilindri AEROPS orizzontali contrapposti.

Facendo ora riferimento alla Fig.4 e Fig.5 dei disegni.  Fig.4 è una vista della parte posteriore del motore che mostra l'albero motore, asse centrale e due dei cilindri orizzontali contrapposti.   In quanto la R posteriore M metà e sezioni anteriore F del motore possiedono caratteristiche identiche, solo la sezione motore R posteriore sarà trattato in dettaglio per evitare ripetizioni e nell'interesse della semplificazione.   L'albero motore 17A consiste di tre manovelle distanziate 120 gradi l'una dall'altra in un cerchio di 360 gradi come mostrato.   Entrambe le bielle 18a e 18b sono collegati alla stessa manovella.  Le loro estremità opposte collegano a pistoni 15A e 15B, che si trova rispettivamente cilindri 14A e 14B.  Ogni pistone ha una pressione di tenuta anelli 16A e 16B.   I complessi di camera di pressione sferiche cave costituiti 1A e 1D sono montati su cilindri 14A e 14B tramite piastre di montaggio MP.  Le guarnizioni necessari sono forniti come necessario per sigillare i gruppi motore completi da pressione atmosferica.
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La fonte di miscele gassose 10A è applicato sotto pressione per regolatore di pressione 11A valvola e scorre attraverso controllo 12A della valvola, attraverso la valvola di controllo 12B al vuoto sferico 1A camera di pressione, e attraverso controllo 12C valvola alla 1D camera di pressione sferico cavo.  La rete di flusso di gas costituito da tubi capillari indicati punto 19A rappresenta il flusso di gas alla sezione R posteriore del motore.  La sezione centrale M e la sezione anteriore F entrambi hanno reti di flusso del gas identici a quello costituito da tubi capillari sotto il punto 19A, mentre la rete di flusso del gas di cui sopra è comune a tutte le sezioni del motore. Farfalla 20A valvola e il tubo di collegamento formano un bypass variabile tra vuoto sferico camere di pressione 1A e 1D per controllare la velocità del motore e la potenza. sezioni del motore R, M e F hanno ciascuno la rete del gas di bypass.   I tre valvole a farfalla hanno i loro alberi di comando ganged insieme.  Una fonte di media tensione impulsi 9A è collegato agli elettrodi media tensione 3A e 3D.   In una particolare forma di realizzazione della media tensione è di 500 volt.  Una sorgente di alta tensione impulsi 8A è collegato all'elettrodo 2A attraverso il distributore come illustrato.  Elettrodo 4A è collegato a massa.  Pompe centrifuga Air Force P attraverso il calore pinne di trasferimento 6A e 6B per raffreddare i gas che scorre nei tubi 5A e 5B.

Fig.5 è una vista dall'alto del motore AEROPS mostrando i sei cilindri e disposizione a gomiti costituito dal R posteriore M sezioni centrale e F anteriori.  Il 17A albero motore è montato su cuscinetti B, e un multiplo guarnizione dell'albero S è fornito così come le guarnizioni necessarie in altri punti per evitare la perdita di gas nell'atmosfera. Il vuoto sferico camere a pressione 1A, 1B, 1C, 1D, 1E e 1F sono mostrati in dettaglio con elettrodi ad alta tensione 2A, 2B, 2C, 2D, 2E, 2F e media tensione elettrodi 3A, 3B, 3C, 3E e 3F.  Il comune elettrodi di massa 4A, 4B, 4C, 4D, 4E, 4F sono non mostrato in Fig.5, ma sono tipici dei comuni elettrodi di massa 4A e 4D mostrato in Fig.4.  Va notato che le manovelle sull'albero motore 17A sono disposti in modo da fornire cilindri contrapposti direttamente piuttosto che un disegno cilindro sfalsati convenzionale.
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Fig.6 è uno schema elettrico della sorgente di 9A media tensione.  Il funzionamento completo del convertitore è spiegato come segue: La tensione della batteria 12 VCC viene applicata al trasformatore T1, che provoca correnti di passare attraverso le resistenze R1, R2, R3 ed R4.  Poiché non è possibile per questi due percorsi siano esattamente uguali nella resistenza, metà dell'avvolgimento primario di T1 avrà un flusso di corrente leggermente superiore.  Supponendo che la corrente attraverso la metà superiore dell'avvolgimento primario è leggermente superiore alla corrente attraverso la metà inferiore, le tensioni sviluppate nei due avvolgimenti di retroazione (le estremità collegate a R3 e R2) tendono a trasformare il transistore Q2 e il transistore Q1 off.  L'aumento della conduzione di Q2 provoca corrente addizionale di fluire attraverso la metà inferiore del primario del trasformatore. L'aumento di corrente induce tensioni negli avvolgimenti di retroazione che ulteriori unità Q2 in conduzione e Q1 in cut-off, trasferimento simultaneamente energia al secondario di T1.  Quando la corrente attraverso la metà inferiore dell'avvolgimento primario di T1 raggiunge un punto in cui non può aumentare a causa della resistenza del circuito primario e la saturazione del nucleo del trasformatore, il segnale applicato al transistore dal feedback avvolgimento gocce a zero, trasformando così Q2 fuori. La corrente in questa porzione di gocce primario immediatamente, provocando un crollo del campo sugli avvolgimenti di T1.  Questo collasso nel flusso di campo, tagliando tutti gli avvolgimenti del trasformatore sviluppa tensioni negli avvolgimenti del trasformatore che sono di polarità opposta alle tensioni sviluppate dal campo originale.  Questa nuova tensione ora guida Q2 in tagliare e unità Q1 in conduzione. Il campo collasso fornisce contemporaneamente alimentazione agli avvolgimenti secondari L1, L2, L3, L4, L5 e L6.  La tensione di uscita di ogni avvolgimento è collegato attraverso le resistenze R5, R6 e R7, raddrizzatori a diodi D1, D2, D3, D4, D5 e D6, rispettivamente, per cui i condensatori C1, C2, C3, C4, C5 e C6 pagano con un mezzo potenziale -Tensione della polarità indicata.  La tensione di uscita è reso disponibile a punti 3A, 3B, 3C, 3D, 3E e 3F che sono collegati ai rispettivi elettrodi di media tensione sul motore mostrato in Fig.4 e Fig.5.
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Facendo ora riferimento alla Fig.7 dei disegni, un sistema di accensione convenzionale "Kettering" fornisce una sorgente di alta tensione impulsi 8A di circa 40.000 volt ad un distributore, che fornisce in uscita la tensione selettivo 2A, 2B, 2C, 2D, 2E e 2F, che sono collegati ai rispettivi elettrodi ad alta tensione sul motore mostrato in Fig.4 e Fig.5.  Il distributore è azionato dal motore a gomiti 17A (Fig.5) in un rapporto uno a uno ingranaggio meccanico.

Facendo nuovamente riferimento alla Fig.4 e Fig.5 dei disegni, il funzionamento del motore è la seguente: Supponendo che una sorgente di miscele di gas nobili, per esempio, xeno, kripton, elio e il mercurio viene applicata sotto pressione alla pressione sferico cavo camere 1A, 1B, 1C, 1D, 1E e 1F e internamente al basamento attraverso 21A regolatore di pressione 11A valvola e valvole di ritegno 12A, 12B e 12C; e la fonte di 9A media tensione è applicata agli elettrodi 3A, 3B, 3C, 3D, 3E e 3F; e una fonte di alta tensione impulsiva 8A viene applicata all'elettrodo 2A attraverso il distributore di temporizzazione, le miscele di gas nella cavità sferica 1A camera di pressione è ionizzato e una scarica elettrica avviene immediatamente tra gli elettrodi 3A e 4A.

fotoni ad alta energia vengono rilasciati su molte frequenze elettromagnetiche differenti.  I fotoni colpiscono gli atomi dei vari gas, per esempio, xeno, kripton, elio e mercurio a diverse frequenze elettromagnetiche a cui ciascuno è particolarmente sensibile e gli atomi di ciascun gas eccitarsi.  I primi fotoni emessi vengono riflessi nella massa degli atomi eccitati dalla superficie specchio riflettente interna sulla parete interna della cavità sferica 1A camera di pressione.  Ciò fa scattare più fotoni per essere rilasciato da questi atomi e si riflettono allo stesso modo dalla superficie a specchio e colpiscono altri atomi in eccitazione e più fotoni vengono rilasciati come la reazione a catena progredisce. Gli elettroni orbitanti attorno ai protoni di ciascun atomo eccitato nell'incavo aumento 1A camera di pressione sferica velocità ed espandersi verso l'esterno in un nuovo modello orbitale a causa di un aumento della forza centrifuga.   Pertanto, un'onda di pressione viene sviluppata nei gas come gli atomi si espandono e la pressione totale dei gas all'interno delle cave aumenti 1A camera di pressione sferica.

Quando i gas si espandono passano attraverso cavità tubi 5A applicazione di pressione sulla parte superiore del pistone 15A.  La pressione applicata al pistone 15A è trasmesso attraverso la biella 18A a 17A albero motore ruotandolo in senso orario.  Come 17A a gomiti ruota spinge il pistone 15B tramite biella 18B in direzione di una corsa di compressione, costringendo i gas sulla parte superiore del pistone attraverso tubi cavi 5B nella camera di pressione 1D sferico cavo.  Poiché i gas passano attraverso i tubi cava 5A e 5B del calore contenuto nei gas viene condotta nelle alette di trasferimento di calore 6A e 6B, dove viene dissipato da un getto d'aria che passa attraverso dette alette dall'aria centrifughe pompe P.   A questo punto di funzionamento della corsa di potenza del pistone 15A è completato e il condensatore del sistema di scarico del condensatore media tensione 9A viene scaricata.  Gli atomi eccitati tornare alla normalità stato fondamentale e gas ritornano al livello di pressione normale. Il condensatore del sistema di scarico del condensatore media tensione 9A viene ricaricata durante il periodo di tempo tra i colpi di potenza del pistone 15A.

Il ciclo di corsa di potenza sopra avviene esattamente lo stesso nei rimanenti cilindri come l'ordine di accensione ad alta tensione progredisce rispetto alla posizione dell'interruttore distributore. In quanto il motore AEROPS batte sei corse di lavoro per giro singolo albero motore, l'albero motore aziona il rotore distributore con un rapporto 12:59 all'albero.  L'ordine completo di accensione ad alta tensione è 1, 4, 5, 2, 3, 6, mentre, l'alta tensione viene applicata agli elettrodi, rispettivamente 2A, 2B, 2C, 2D, 2E e 2F.   Un mezzo per controllare la velocità del motore e la potenza è fornita da una pluralità di valvole di controllo a farfalla e tubi di collegamento che formano un bypass tra opposte cave camere di pressione sferiche di ogni sezione del motore.

Il motore AEROPS sopra descritto fornisce una fonte di alimentazione unità sigillata che non ha aspirazione dell'aria atmosferica né emissioni di scarico ed è quindi privo di inquinamento.

Floyd Sweet 

Recentemente, alcune informazioni aggiuntive sul dispositivo di Floyd dolce, è stato rilasciato pubblicamente da un associato di Floyd, che va solo con il suo nome di "Maurice" e che, dopo aver raggiunto l'età di settanta ha deciso che è giunto il momento di rilasciare queste informazioni aggiuntive .

Maurice dice: Dopo aver osservato le osservazioni fatte nel corso dell'ultimo anno per quanto riguarda il dispositivo di Sweet-VTA energia, ho deciso di "uscire allo scoperto" e spiegare ciò che in fondo non si sa per quanto riguarda Floyd dolce ( "Sparky") e il suo dispositivo di energia.

Tenete a mente che io sono 70 anni, del tutto analfabeti informatici, il mio background Essendo principalmente Scienze Politiche (Laurea); consulenza con legislature statali; Salute Mentale (ex direttore esecutivo di cinque cliniche); e, l'acquisizione di Venture Capital per High Tech. Attrezzature (come ad esempio apparecchiature mediche) e vari progetti. La mia storia è molto insolito e strano, ma, tuttavia VERO! Alla mia età non ho nessuno con cui stupire con quello che sto per dirvi. Il mio unico interesse è quello di correggere l'errore, se possibile, e far conoscere alcune informazioni!

Ricordate, che non ho mai avuto alcuna istruzione in elettronica. Questo è stato un vero e proprio vantaggio per me, perché non ho avuto alcun principio elettrici che ho dovuto UN-imparare in tutto ciò che ci ha detto Floyd. Purtroppo, uno dei miei fratelli che si sono formati per 35 anni nel campo dell'elettronica è stato "spazzato via", quando Floyd gli ha detto che "aveva bisogno di invertire i concetti che gli è stato insegnato circa l'azione di un elettrone e trattarlo come se fosse positivo". Pertanto, per la modellazione di Sparky, elettroni sono stati scorre e agisce in senso opposto a quello che era normalmente modellato da un fisico addestrato. Capito quello che intendo? Il Preside della Facoltà di Scienze del MIT che verificato che Sparky aveva un grado MSEE e arrivato terzo nella sua classe di più di duecento.

Speriamo che i ricercatori sinceri saranno in grado di ottenere alcune informazioni utili in quello che tento di spiegare in futuro che li aiuterà a duplicare ciò che aveva Floyd. A questo proposito, un giorno dopo Floyd aveva più volte mi ha chiesto: "Che cosa è questo dispositivo Maurice?" e ho più volte gli ho dato la risposta sbagliata, dicendo che era un dispositivo di energia, ho finalmente capito che ciò che era importante per lui era che lui considera il dispositivo come una macchina del tempo - il suo accento non era in energia. Mi ha detto di non dimenticare mai che la cosa più importante è che il dispositivo è stato un "Time Machine".

Maurice richiama l'attenzione sul fatto che Floyd dolce è laureato come M.S.E.E. dal Massachusetts Institute of Technology nel 1969 e la sua tesi "Dinamica dei domini magnetici" è considerato dalla M.I.T. comunità scientifica per essere senza precedenti nella concetti magnetici. Ha ricevuto l'ambito premio di Dean per la sua ricerca scientifica e il suo livello accademico in Ingegneria Elettrica realizzazione è al terzo posto nella storia del M.I.T. School of Science. Ha uno straordinario talento nel campo della ingegneria matematica non parlare del suo concetto di fenomeni elettrici elettromagnetici e correlate e la comprensione dei beni immateriali astratti necessari per prevedere l'imprevisto.
Maurice dice: In circa 1988 Giovanni, che i miei due fratelli ed io sono stati coinvolti con nel settore High Tech si rese conto che il mio fratello, che era medico (dottore fratello), era interessato a dispositivi di energia negativa per il trattamento del corpo fisico ( simile alle macchine di frequenza Rife / Tesla). Giovanni era stato precedentemente impiegato presso la NASA con Floyd dolce. John ha vissuto in California vicino a Floyd (Sherman Oaks).

Il mio medico fratello ed io sono state introdotte per Floyd da John e abbiamo aspettato con pazienza il momento in cui abbiamo potuto vedere il dispositivo VTA. Abbiamo visto sul tavolo a casa sua durante le varie visite, ma non era in funzione. Floyd era come molti inventori che hanno giocato i giochi con voi. Ogni volta che ci guiderebbe 13 ore per vedere lui pensando che abbiamo potuto vedere il funzionamento del dispositivo, ma avrebbe avuto una scusa per non averlo acceso, o sarebbe semplicemente ignorare lo scopo della nostra visita.

Per una visita, ho guardato oltre a Floyd e lui era "Ostentare" la ferrite di bario barra magnetica. Il magnete è di circa 1/2 "di spessore, 7" di lunghezza e 3 "di larghezza. Aveva un piccolo pezzo di metallo che stava sulla parte superiore del magnete con un angolo di 45 gradi. Se non ricordo male, ha affermato che l'angolo di 45 gradi è stato necessario nel trattamento del magnete in modo che potesse catturare le onde scalari. I magneti sono stati principalmente funzionano come un "gate" per le onde scalari. Inoltre, se è stato inserito un pezzo di sottile (tipo di nastro) piatto metal "flessibile" sulla parte superiore del magnete, al centro del "metal ribbon" sarebbe "risucchiato" piatta al centro del magnete ed entrambe le estremità il "nastro metallico" sarebbe piegato-up a ciascuna estremità del magnete. Inoltre, sono arrivato a capire da un altro inventore che abbiamo introdotto in seguito a Floyd che la progettazione (flusso di flusso?) "Figura otto" sulla parte superiore del magnete ha svolto un ruolo importante nel funzionamento del magnete - non lo faccio davvero conoscere il concetto e non può trasmettere tutte le informazioni supplementari.

In un'altra visita, Floyd dimostrato il flusso che scorre del magnete. Aveva un monitor TV e lui avrebbe posto il magnete dallo schermo e si poteva vedere tutti gli splendidi colori del flusso mentre si muoveva attraverso lo schermo del monitor. Mio fratello elettronica mi ha detto che Floyd gli aveva detto che aveva un modo di trattare il magnete calibrando l'angolo onda scalare in arrivo utilizzando il monitor TV. Una nota a margine è che Floyd si dilettava di dire alla gente, quando hanno chiesto come trattava i suoi magneti, che dovrebbe ottenere i magneti caldo reale prima. Questo a quanto pare "avvitato" magnetismo e gli piaceva fare questo per qualche motivo strano!

Infine, dopo 12 viaggi attraverso il deserto della California, Floyd ha accettato di mostrarci il dispositivo in funzione. In sua difesa, Floyd ha affermato che su alcune manifestazioni previste in precedenza che i suoi magneti erano stati "polverizzati" di terremoti artificiali fino a venire attraverso il Messico. Ha progettato qualche tipo di buffer nel dispositivo che ha eliminato il problema, ma era un problema in corso per un bel periodo di tempo. Questo mi ricorda ora che devo aprire una parentesi, perché ho bisogno di parlarvi di governo (o di chi?) Coinvolgimento con noi.

Quando abbiamo iniziato a visitare Floyd, i nostri telefoni erano tutti "sfruttato" - non so da chi. Mio fratello elettronica ha lavorato a tempo pieno con la Air National Guard e la sua specialità era la sicurezza elettronica, Crypto, ecc legato con basi SAC nella nostra zona e gli stati circostanti. Inoltre, si era messa a punto la "camera bianca" per il presidente degli Stati Uniti quando ha visitato il nostro Stato. Dico questo perché anche il mio elettronica fratello era dubbioso all'inizio che eravamo tutti in fase di monitoraggio. In un'occasione, il mio medico fratello aveva la sua completa conversazione telefonica prima riprodotto a lui quando ha risposto al telefono (venti minuti dopo) - Penso che sia stato probabilmente un qualche tipo di "vite-up" da chi è stato il monitoraggio nostri telefoni. La mia più grande lamentela era il presto chiamata di mattina 03:00 coerente e quindi un "hang-up" quando hai risposto - per quale motivo non so se non per scopi di molestie.

Vi do il informazioni di cui sopra in modo che tu possa capire la gravità di ciò che siamo stati coinvolti con.
Dispositivo di energia di Floyd era principalmente tre cose:

(1) E 'stato un dispositivo di guarigione - elettricità negativa - tempo negativo. In teoria, si potrebbe ri-impostare il modello in vostro DNA con questa fonte di energia e quindi purificare il corpo di tutte le impurità che i vostri antenati avevano acquisito nel corso del tempo. Inoltre, si potrebbe uccidere la malattia attuale (virus / batteri) nel corpo utilizzando le frequenze giuste, e questo non disturbare eventuali altre cellule del corpo. Questo è il motivo per cui Floyd aveva bisogno del mio medico fratello per aiutarlo a arrivare al corretto protocollo medico per l'utilizzo la sua tecnologia. Inoltre, se si nota in allegato spese per il personale di questa e-mail, un elemento di una riga delle spese è per i materiali AIDS nei quali Floyd e il mio medico fratello aveva un reale interesse. Il mio medico fratello aveva un accordo con Floyd di costruire tre interferometri medici che avrebbero tutte un plasma di gas nobile al loro interno. Io in realtà assistito uno di questi dispositivi in ​​funzione. Al termine della (lunga circa 20 pollici) a condotto struttura si può sentire una pulsazione viene emesso alla fine del tubo a seconda di quale parte del corpo si voleva trattati. Il mio medico fratello aveva ordinato due interferometri da Floyd che erano di circa 4 piedi.

(2) Il dispositivo di energia VTA è probabilmente l'arma peggiore del mondo. Floyd ha affermato che, come Nicola Tesla, si potrebbe causare "terremoti artificiali" - oltre a distruggere edifici. Come ho capito dalla gente nel mondo intelligenza, che si de-riassumevo dopo abbiamo visto il dispositivo di operare, tre paesi hanno quello che viene chiamato il "Tesla Cannon"; Russia, America e non ho mai scoperto che il paese terzo è stato. Come accennato in precedenza, questa fonte di energia è ciò che attrezzature VTA disabilitato Floyd nel corso di molti mesi, fino a quando ha ottenuto il suo "buffer" integrato nel suo dispositivo. Inoltre, questo è il motivo per cui il governo federale ha avuto un tale interesse in quello che stavamo facendo con Floyd durante il tempo che abbiamo trascorso con lui.

(3) Il dispositivo è stato una fonte di energia per la casa (potrebbe cambiare l'energia negativa in energia positiva). Era anche una fonte di energia per l'auto e molti altri scopi. Il costo di costruzione di uno di questi dispositivi di energia era solo circa US $ 200,00 - incredibile!

Descrizione del dispositivo VTA:

Il giorno in cui siamo finalmente riusciti a vedere il funzionamento del dispositivo, il mio medico fratello ed io avevamo finalmente convinto mio fratello elettronica per accompagnarci Sherman Oaks, California, per vedere la dimostrazione. Il mio medico fratello e avevo fatto tutte le escursioni preliminari per vedere Floyd meno il nostro fratello elettronica perché era letteralmente un "dubitare Thomas", essendo pesantemente coinvolto nel campo dell'elettronica e piena di teorie di elettronica di Maxwell, ecc Sì, si potrebbe dire che era una persona di elettronica tradizionale. Ma, per questo, abbiamo bisogno di mio fratello elettronica per essere il nostro debunker nel caso in cui il dispositivo è stato non quello che è stato ritratto di essere. Abbiamo avuto un altro testimone "Gary", un socio di miniera che era quello di portare nel finanziamento del capitale di rischio se il dispositivo ha dimostrato di essere buono come rivendicato.

Il giorno in cui abbiamo assistito al funzionamento del dispositivo VTA è un giorno che non dimenticherò mai. Per vedere in realtà un lavoro dispositivo, che costa solo $ 200 dollari per fare e che potrebbe creare tutta l'energia pulita si sarebbe mai bisogno, è stato "impressionante". So che sono stato "alterato" da quando, sapendo che un tale dispositivo esistito. Ora per un breve descrizione del dispositivo:

Queste non sono le misure esatte, ma solo approssimazioni. Il dispositivo era su quello che ritengo essere "Plexi vetro" (acrilico). Nulla è stato nascosto. Si poteva vedere tutto, alto e in basso attraverso la plastica. La struttura in vetro Plexi è stato di circa 18 "quadrato. Ci hanno permesso di pick-up del dispositivo e portarlo in giro salotto di Floyd così si poteva vedere che non c'erano altre connessioni elettriche ad esso.

In cima alla teca di vetro Plexi c'erano tre bobine toroidali ferita con avvolgimenti sottili di filo di rame verniciato. C'erano due magneti a barra di ferrite di bario (circa. 7 "x 3" x 1/2 "). Era presente un voltmetro che ha mostrato 120v quando il dispositivo è stato acceso. Inoltre, c'era un amperometro che ha misurato le correnti elettriche che scorrono quando Floyd acceso cose diverse su-e-off durante la manifestazione. Gli elementi utilizzati per il carico dimostrazione includevano la parte del bruciatore della stufa, un asciugacapelli, un ventilatore, e cinque da cento watt globi. La cosa affascinante per me circa la demo luce era che le luci hanno un bagliore come le plafoniere in cucina - una molto morbida, apparenza fredda. Non l'aspetto di una lampadina tradizionale di luce forte come avete nella vostra lampada su un comodino tradizionale.   
Ho dimenticato di dire che il dispositivo è stato avviato ed accompagnato da una batteria da 9 volt, che, ho capito, ha iniziato il flusso magnetico in movimento. Floyd avrebbe quindi collegare il "codino" sul dispositivo e sarebbe diventato una sola unità di energia circolare.

Come Floyd mettere più carico sul dispositivo, la temperatura ambiente intorno al dispositivo (bobine) avrebbe cominciato a ottenere più bassa. Inoltre, a seconda di quanto carico è stato aggiunto, il dispositivo avrebbe cominciato a perdere un po 'del suo peso e poi ha dovuto levitazione cominciando a prendere posto. Vorrei sottolineare a questo punto che in un incontro con Floyd, la moglie Rose, usato alcune imprecazioni quando dice come un giorno, Floyd mantenuto l'aggiunta più-più-carico al dispositivo e lui quasi "abbattuto" il complesso di appartamenti ha vissuto in a Sherman Oaks. Spense l'apparecchio, è uscito il suo patio e finse che si trattava di un terremoto in California! I suoi vicini non sapevano quello che aveva nel suo appartamento. A questo proposito, non ho mai trovato che cosa il grande pezzo di equipaggiamento era nella sua camera da letto. E 'letteralmente si estendeva dal soffitto al pavimento. E 'stato così pesante che il pavimento era chinato-in e affondata e che "Big Sucker" ha avuto un rumore ringhiando quando era accesa - non ho mai fatto scoprire di cosa si trattasse. Era grande come una sorta di trasformatore.
Il Resto Della Storia:
Probabilmente si sta chiedendo che cosa l'articolo su Ron Brandt è circa. E 'una lunga storia, ma dopo mi sono trasferito di Ron e il suo laboratorio di tutta la strada dalla bocca del parco nazionale di Zion a "qualche parte" Oregon per nascondere lui fuori - stava usando "Tachyon Travi" con la sua attrezzatura medica e dopo solo un paio di minuti "Black elicotteri" rivelerebbe -. soooo su richiesta il mio medico di fratello mi sono trasferito di Ron in Oregon al momento ho pensato che Ron era un "vero fiocco", perché quando ho aiutato a trasmettere la posta da una piccola città nel sud dello Utah, . mi ha chiesto come si scrive la parola "elettrico", in modo da poter inserire l'indirizzo completo di "Brandt elettrico" Inoltre, Ron ha detto che era solo qui su questa Terra fino al 2012 - e 'stato ormai 1987-1988 - e poi ha avuto a lasciare per andare in un altro pianeta! io ora volevo girare il mio medico fratello che mi ha fatto in questa cosa in movimento-Ron! il mio medico fratello mi ha detto che Ron doveva muoversi velocemente perché Ron gli aveva detto che un terremoto stava arrivando nella prossimi giorni - Giusto!

Bene, indovinate cosa è successo pochi giorni dopo? Il terremoto più forte in tanti anni in quella posizione particolare ha avuto luogo ed è anche spazzato via le terme ai villaggi lungo il fiume Virgin che scorre attraverso il parco nazionale di Zion e attraverso la piccola città della Vergine dove Ron viveva. Ho dato scoperto che Ron aveva inventato apparecchiatura di terremoto insieme di Philo T. Farnsworth (inventore della televisione) e nipote di sei mesi prima, avevano in realtà previsto la precedente grande terremoto in California e la loro previsione era fuori da solo sei minuti! Il governo insiste che vogliono l'attrezzatura, in modo che è uno dei motivi per tutti "nascondendo".

Ora, il motivo per cui vi sto dando tutte queste informazioni preliminari per quanto riguarda Ron Brandt? Ebbene sembra che Ron ha un motore a magnete che pesa soltanto 75 chili e che può generare potenza equivalente a quella di un motore a combustione interna 300 cavalli. Inoltre, il motore può essere un retro-fit in qualsiasi auto esistenti senza la necessità di progettare una macchina intera nuova. Questa è la connessione spiegherò più avanti per quanto riguarda Ron, che non riusciva nemmeno a significare "elettrico" e Floyd che è stato messo 3 ° in tutte le invenzioni a venire mai fuori del MIT - Tutto quello che posso dire è "WOW"!
EVENTI CIRCONDANO LA MORTE FLOYD:   

Passo ora a lasciare a voi decidere se Floyd morto per cause naturali o è stato "tolto" da qualche persona, gruppo, o di qualche governo.

Nell'estate del 1994, il mio medico fratello improvvisamente "svenuto" in uno dei nostri incontri di Venture Capital ed è stato ricoverato in ospedale. Dopo una risonanza magnetica della testa, si è scoperto che aveva un tumore al cervello ed era della peggior specie (in rapida crescita). Questo sembrava impossibile come il mio medico fratello aveva sempre monitorato il suo corpo ogni giorno, come ha fatto un esperimento occasionale su se stesso con alcuni farmaci. Con l'11 novembre 1994, il mio medico fratello era morto. Ci ha detto prima della morte che "loro" (chiunque "loro" sono stati) erano riusciti a collocare la più rapida crescita tumorale del cancro nel suo cervello - Come? - Non ne ho idea! Non ho mai fatto scoprire. Ciò che è importante per il campo di energia libera era che il mio medico fratello era in contatto quotidiano con Floyd e dei suoi collaboratori per quanto riguarda i dispositivi di energia. Non ero così importante e fondamentalmente accompagnato solo il mio medico fratello di incontri e sorta di "si è persa nella lavorazione del legno". Intellettualmente, davvero non era una minaccia per nessuno. Ero lì solo a incontri per aiutare acquisire il capitale di rischio.

Il giorno stesso che il mio medico fratello è morto, mio ​​fratello l'elettronica ed io eravamo a casa di John, (Associato di Floyd dalla NASA), che per qualche strana ragione aveva seguito i miei fratelli e io nella nostra città natale, dove abbiamo vissuto, ha acquistato una casa e ha preso la residenza lì. Non ci siamo lamentati come lui era il nostro intermediario con Floyd. Ma la mossa sembrava ancora strano per me. La ragione per cui mio fratello elettronica ed io eravamo con John è che John aveva organizzato una conference call con Floyd e noi, per vedere se c'era una possibilità per Floyd per fare qualche tipo di dispositivo di energia che potrebbe alimentare il motore a magneti che Ron Brandt aveva. I miei fratelli e io abbiamo avuto tutti i diritti contrattuali magnete motore di Ron, che potrebbero essere utilizzati in qualsiasi auto. Ho pensato a me stesso che ora posso davvero trovare il modo "reale" Ron (che non riusciva nemmeno incantesimo "elettrico") è stato quando gli ho abbinato con Floyd dal MIT. Non potevo credere a quello che ho sentito come Floyd e Ron conversavano ai massimi livelli elettronici - "Chi il 'diavolo' è Ron" Ho pensato. Floyd convenuto che avrebbe avuto alcun problema facendo il prototipo di motore a magneti di Ron per alimentare la macchina.

Floyd ha lavorato principalmente con il mio fratello elettronica su questo progetto come Floyd necessario vecchi tubi a vuoto che mio fratello aveva l'elettronica di acquisire per il dispositivo e il mio elettronica fratello era un vero e proprio "banco" persona che Floyd sembrava favorire oltre accademici Electrical Engineers.

Durante la primavera del 1995, mentre Floyd stava lavorando sul nostro dispositivo di energia per l'auto, John (NASA) e Floyd sono stati euforico che ci doveva essere un annuncio della Casa Bianca per quanto riguarda dispositivo VTA Energia Floyd. Sembra che Floyd era un amico passato del senatore John Glen (l'ex astronauta della NASA) e lui aveva dato Glen uno dei dispositivi di energia. Purtroppo, Glen ha dato il dispositivo al Dipartimento per l'energia, che, secondo Floyd, superato il dispositivo di General Motors. Floyd era furioso e come ho capito Floyd è stato poi andando a citare in giudizio GM per duecento milioni di dollari. Per quanto ne so Floyd mai avuto il dispositivo indietro. Ricorderò sempre l'estrema delusione sui volti dei Floyd e John, quando si sono resi conto che il viaggio a Washington DC per l'annuncio, non aveva intenzione di prendere posto.

Nel luglio 1995, Floyd farci sapere che il dispositivo di energia era finito e siamo stati a prendere possesso di esso. Floyd ora vive a Desert Palms, California, ed è qui che avremmo raccoglierlo. Dopo lunghe riflessioni, abbiamo deciso che è meglio non imbarcarsi su un aereo con il dispositivo, come non eravamo sicuri di effetti magnetici sugli strumenti del piano di averlo trasportato - era una nuova tecnologia che aveva ancora molte domande a cui rispondere. Invece, abbiamo deciso di guidare la nostra auto a Desert Palms e portare il dispositivo di back noi stessi.

Floyd ci ha chiamato il giorno prima eravamo a lasciare e ci ha chiesto se poteva tenere il dispositivo per un paio di giorni in più. Ha detto che aveva "qualcuno" a venire (ho pensato che detto che la Cina) e ha voluto mostrare loro il dispositivo. Abbiamo detto ok, avremmo intenzione di raccoglierlo quando è stato fatto.   
Il giorno dopo, al momento circa 7:00 del Pacifico, c'è stata una chiamata frenetica dalla moglie di Floyd Violet (la moglie di Floyd Rose era morta e aveva ri-sposato) a casa mia l'elettronica del fratello. Mio fratello l'elettronica non era in casa e mia sorella-in-law, la moglie, ha preso la chiamata da Violet. Violet era molto traumatizzato quando ha detto a mia sorella-in-law che Floyd era morto. C'era un sacco di gridare in corso in background. Le persone che erano lì hanno affermato che erano da parte dell'FBI e che le attrezzature di Floyd apparteneva a loro. Rose era estremamente confusa con la morte di Floyd e la gente non aveva mai visto prima di prendere tutta l'attrezzatura fuori dalla sua casa di furgoni in attesa. Ha chiesto a mia sorella-in-law cosa fare e mia sorella-in-law non aveva idea di come lei non era a conoscenza di quello che i miei fratelli e ho avuto in corso!

Violet ha anche detto che circa 17:00 la sera prima, due uomini che non aveva mai visto prima, si presentò a vedere Floyd. Floyd era con loro per un periodo di tempo e poi lasciato. Verso le 20:00, Floyd stava avendo una tazza di caffè quando è caduto dalla sedia sul pavimento. Ha chiamato un'ambulanza e quando sono arrivati ​​non avrebbe lasciato il suo giro con loro. Violet era di 75 anni e non guidare. Una ventina di minuti dopo l'ambulanza richiamato a Violet e le ha detto non ci hanno pensato Floyd stava per "rendere" !! Da quanto ho capito, il corpo di Floyd è stato cremato. Come poco dopo, non lo so. Il risultato finale per i miei fratelli ed io è che tutti i nostri impianti energetici che Floyd ha fatto per noi è stato preso - Da chi ??

Chi erano i due uomini che si sono incontrati con Floyd poche ore prima della sua morte? Stato qualcosa messo nel caffè di Floyd da questi uomini? Violet ha detto che loro non aveva mai visto prima e che sembrava strano!

Perché non poteva Violet andare con il marito in ambulanza? L'ho visto accadere molte volte in cui è consentita la famiglia, in particolare quando l'età è interessato!

Come ha fatto l'FBI (se questo è chi fossero) sanno che Floyd era morto e presentarsi la mattina molto presto (circa 6:00) poche ore dopo la sua morte a tarda notte?
GIUDICATE VOI - TUTTO QUELLO CHE SO È CHE TUTTI I NOSTRI DISPOSITIVI DI ENERGIA (MEDICHE E AUTO-MAGNETE MOTORE) SONO ANDATI!!! DOVE SONO E CHI SONO I RESPONSABILI PER PORTARLI??  
Ecco alcuni dei fatti noti circa dispositivo di energia Floyd:

L'invenzione è un dispositivo unificato campo e quindi combina effetti elettromagnetici e gravitazionali nella stessa unità. Per una piccola potenza assorbita 0,31 milliwatt, l'unità produce oltre 500 watt di potenza di uscita, che è un guadagno di energia superiore a 1.500.000. Il prototipo, non ha parti in movimento, è di circa 6 "x 6" x 4 "in termini di dimensioni e rubinetti una fonte inesauribile di energia. Ad oggi, fino a un kilowatt di energia è stato prodotto in test reali che hanno richiesto solo piccola potenza in ingresso al rendere il dispositivo funziona.

Il nostro normale energia giorno per giorno è "energia positiva". L'energia prodotta dal dispositivo di Floyd è "energia negativa", ma nonostante questo, alimenta macchine ordinarie, luce producendo e calore come normale. Un dispositivo come questo deve avere un grande impatto sul mondo come lo conosciamo, in quanto:

1. Può essere facilmente costruito. I componenti sono piuttosto ordinario e il costo dei materiali nel prototipo dimostrativo è stato solo poche centinaia di dollari ed è stato costruito nel giro di poche ore, utilizzando strumenti e attrezzature semplici.

2. I risultati del test sono così impressionanti che non ci può essere questione di errori di misura quando il guadagno di energia è dell'ordine di 1.500.000 volte.

3. Essa dimostra con precisione di laboratorio che la 'legge' di conservazione dell'energia non sembra applicare durante il funzionamento di questo dispositivo, che è qualcosa che la maggior parte degli scienziati hanno difficoltà ad accettare.

Il dispositivo ha prestazioni molto elevate. Quando un'onda sinusoidale di 1 milliwatt 60Hz è alimentato in esso, il fuori poteri messo 500 watt di lampadine a tensione di rete standard che produce sia calore e luce. Il dispositivo ha un circolo virtuoso quindi di guadagno è dipende direttamente sul carico di uscita e la potenza di ingresso rimane invariata. Quindi, per aumentare la potenza di uscita, tutto ciò che è necessario è collegare lampadine supplementari o apparecchiature attraverso l'uscita.

Quando un motore è collegato in aggiunta alle lampadine, il motore ha funzionato perfettamente sotto carico e le lampadine rimasta brillante come mai. Poiché si tratta di un dispositivo "elettricità fredda", i fili che alimentano il carico può essere molto più piccolo in diametro che sarebbe normale per il carico e questi fili gelare in ogni momento. Quando la potenza colpisce la resistenza dei filamenti delle lampadine, si trasforma in convenzionale "elettricità caldo" e filamenti eseguire esattamente nello stesso modo come quando alimentato da "elettricità caldo".
Nel 1988, Floyd ha prodotto un documento da lui considerato molto importante. Il testo che segue è un tentativo di riprodurre il contenuto il suo stile altamente matematica di presentazione. Se non sei in presentazioni matematiche complicate, quindi basta passare passato e non preoccuparti per il seguente materiale tecnico, o, in alternativa, prendere una rapida scremato attraverso di essa e non perdere tempo con la matematica. Floyd dice:
Ciò che è pensato come "spazio vuoto" contiene in realtà quasi tutto l'universo. È la patria di tutti i tipi di campi energetici invisibili e ribolle di tutti i tipi di forze reali.

Ogni tipo di materia produce un campo di energia e questi campi di energia interagiscono tra loro in molti modi complicati, produzione di tutti i tipi di effetti aggiuntivi. Questi campi di energia sono la "roba" dello spazio, o come viene a volte descritto ", il vuoto virtuale". Lo spazio è pieno di ogni sorta di cose, ma perché non contiene l'aria, si tende a pensare che non c'è nulla in esso. La maggior parte della gente pensa che "vuoto" significa "senza aria", ma quando gli scienziati parlano di spazio come "vuoto" non significano affatto, e usano la parola "vuoto" per descrivere descrivere (in senso lato), il luogo che si trova tra le stelle ei pianeti dell'universo, e Floyd si riferisce a quel vasto posto come "il vuoto", quindi per favore non pensare che abbia a che fare con l'aria, in quanto non fa sicuramente.

Floyd dice: Noi tutti pensiamo che sappiamo che cosa è la luce, ma la realtà è che una particella di luce non è altro che una grande interferenza nel campo elettromagnetico. A meno che non interagisce con la materia o con un altro campo, qualsiasi campo elettromagnetico non può essere modificata in alcun modo dal vuoto. I campi elettromagnetici sono una parte fondamentale della struttura del vuoto stesso. L'intero universo è permeato da un campo magnetico costante. Questo campo è costituito da un numero incalcolabile di magneti Nord e Polo Sud in una dispersione del tutto casuale.

Einstein ha sottolineato che E = mc2, che è un modo di dire che l'energia e la materia sono interscambiabili (o sono due facce diverse della stessa cosa). L'energia in tutto l'universo è così grande che le nuove particelle di materia pop in esistenza e cadere di nuovo nella loro forma di energia molte migliaia di miliardi di volte al secondo. In realtà, esistono per un tempo molto breve in modo tale che li chiama "particelle" non è davvero appropriato, quindi forse "particelle virtuali" potrebbe essere una descrizione migliore.

Tuttavia, se si genera un campo magnetico in movimento, altera la natura casuale di questa energia nella piccola parte del vuoto dove ci capita di essere, e l'energia del vuoto diventa molto meno casuale e permette una grande quantità di energia del vuoto sia trascinati in nostre attrezzature e facciamo quello che pensiamo come "lavoro utile" - produzione di calore e di luce, i motori che alimentano e dei veicoli, ecc Questo è stato dimostrato in esperimenti di laboratorio durante la settimana del 19 giugno 1988 ed è il principio di funzionamento di base della mia dispositivo "Phase-coniugato vuoto Triode".

L'energia prodotta da questo dispositivo è "energia negativa", che è il contrario di l'energia con cui abbiamo familiarità. La scintilla provocata da un corto circuito in un sistema energetico negativo è eccessivamente luminoso e freddo e produce un sibilo appena udibile senza forza esplosiva. Fusione di fili non si verifica e questo tipo di corrente negativa passa attraverso il corpo umano con solo la sensazione di freddo.

Fili che portano un sacco di energia negativa rimangono fredde in ogni momento e in modo minuscoli fili possono alimentare apparecchiature con centinaia di watt di potenza. Ciò è stato dimostrato in laboratorio e la fonte di energia è illimitata come è il vuoto virtuale dello spazio stesso.

La natura dello spazio:

Lo spazio stesso è la possibilità di ospitare energia. Consideriamo per un momento, la figura seguente:

Un segnale (energia) viene trasmessa dal punto "A" al punto "B" che sono separati da una distanza finita. Consideriamo tre periodi di tempo:

1. Il segnale è lanciato dal punto A.

2. Il segnale risiede nello spazio tra i punti A e B.

3. Il segnale arriva al punto B.

Se 3. avviene simultaneamente con 1. diciamo che il segnale ha viaggiato a velocità infinita. Se così fosse, il segnale non risiedeva nello spazio intermedio e quindi non deve essere spazio tra i punti A e B e quindi sia i punti A e B devono essere nella stessa posizione. Per spazio reale di esistere tra i due punti, è necessario che un segnale di spostamento tra loro deve ottenere "perso" per entrambi i punti, cioè, in contatto con entrambi i punti per un periodo limitato di tempo.

Ora, sappiamo che per lo spazio reale per esistere tra due punti, un segnale che passa tra di loro deve muoversi a una velocità finita tra di loro e se non può farlo, allora non ci può essere alcun spazio tra di loro. Se lo spazio non può ospitare un segnale che passa tra due punti, allora non ha funzione e nessuna realtà. Siamo lasciati poi con l'unico spazio reale, la casa del vuoto reale e virtuale - spazio che supporta una velocità finita, non-zero del segnale.

Un discorso analogo vale per l'impedenza di spazio. Un mezzo può ospitare solo energia positiva se il mezzo resiste ad un livello ragionevole. Né una molla infinitamente forte né una molla infinitamente debole in grado di assorbire l'energia per essere compressa. Né una infinitamente grande massa né un infinitamente piccolo di massa in grado di assorbire o accogliere l'energia impartita da una collisione e lo stesso vale per lo spazio. L'energia non può entrare in uno spazio di impedenza a zero più che una forza può sopportare su una massa di grandezza zero. Allo stesso modo, l'energia non può entrare nello spazio che ha una impedenza infinita. Ne consegue pertanto che spazio reale deve avere:

1. velocità di propagazione finita e

2. impedenza finita.

Un altro modo di vedere questo è invece di considerare l'effettiva velocità di propagazione di un segnale attraverso lo spazio, considerare la lunghezza del tempo "t", che prende il segnale di passare attraverso la parte di spazio. Possiamo pensare a una sezione di spazio come, ad esempio, 1 nanosecondo ampia se ci vuole un segnale di 1 nanosecondo ad attraversarlo. Cioè, l'energia o segnale entrante quella parte di spazio, foglie di nuovo 1 nanosecondo tardi. velocità di propagazione del segnale nello spazio in cui si vive è alla velocità della luce.
Descrizione generale del trasferimento di energia:

Considerare l'energia che scorre diritto e livellato verso il basso una linea di trasmissione. L'energia non "sa" la larghezza del canale attraverso cui passa. Se il flusso di energia raggiunge un punto in cui la conducibilità dei abbassa canale ma la dimensione e la forma del canale rimangono gli stessi, quindi non più energia può fluire e alcuni viene riflessa indietro lungo il canale. La corrente di energia non "sapere" se (a) la conducibilità è cambiato o (b) la geometria è cambiata. La corrente di energia può cambiare direzione molto facilmente e in modo per quanto concerne la variazione causata da (a) è equivalente alla variazione causata da (b).

Il canale attraverso il quale i flussi energetici ha larghezza e l'altezza e la larghezza divisa per l'altezza è chiamato "rapporto" del canale. corrente Energy ha un rapporto di aspetto e se questo rapporto è costretto a cambiare, allora una parte dell'energia che fluisce rifletterà in modo da mantenere invariato il rapporto globale aspetto.

Le proporzioni di corrente di energia è molto simile al rapporto di aspetto dello spazio stesso. Mentre le proporzioni dello spazio stesso può cambiare, è la velocità fondamentale della "C" la velocità della luce nello spazio non può realmente cambiare. Tale velocità è solo il modo di visualizzare temporizzazione quando l'energia risiede in una regione di spazio. spazio uniforme ha solo due parametri:

(1) Aspect e

(2) Tempo di ritardo

Dimensioni definisce la forma (ma non la grandezza) di qualsiasi flusso di energia che entra in una data regione di spazio. Velocity o la lunghezza definiscono il tempo durante il quale l'energia può essere sistemata in una regione di spazio.
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Esiste un viaggio flusso di energia senza ostacoli attraverso un'interfaccia, o se una gran parte di esso vengono riflessi? Lo spazio ha zone di quiete attraverso cui l'energia scivola praticamente non riflessa. Ha anche zone rumorose dove la corrente energia diventa incoerente, rimbalza e si divide a parte. Queste zone rumorose nello spazio sia dispongono di rapido cambiamento geometria o in rapida evoluzione impedenza.
Energia Elettromagnetica:
La velocità di flusso di energia attraverso una superficie può essere calcolata con "E" campo elettrico, e "H" l'intensità del campo magnetico. Il flusso di energia attraverso lo spazio è E x H per unità di superficie (della sua sezione trasversale "del conduit") e la densità di energia è E x H / C, dove C è la velocità della luce nello spazio.

Se capita di essere due segnali esattamente la stessa forza, passando attraverso l'altro in direzioni opposte in modo tale che i loro campi "H" annullano, allora se ognuno ha una forza di E / 2 e H / 2, l'energia densità sarà e x H / 2C e avrà l'aspetto di un campo elettrico costante. Allo stesso modo, se i campi E annullano, apparirà il risultato di essere un campo costante "H".

La fisica moderna si basa sul presupposto difettoso che electromagnetics contiene due tipi di energia: elettrico e magnetico. Questo porta alla vista barocca della realtà fisica. Sotto questo punto di vista, l'energia sembra essere associato con il quadrato dell'intensità del campo, piuttosto che una visione più ragionevole che è direttamente all'intensità di campo. Vale la pena ricordare che né Einstein né la maggior parte dei fisici moderni erano, o sono, familiarità con il concetto di "corrente di energia" qui descritta. Tuttavia, il loro lavoro ancora sopravvive ignorando l'energia concetto attuale, elettromagnetismo scalari, le opere di Tom Bearden, Kaluza-Klein e altri che contestano le interpretazioni di Heaviside di equazioni di Maxwell.
La Fallacia di Corrente di Spostamento : 
Teoria elettromagnetica convenzionale propone che quando una corrente elettrica scorre lungo un filo in un condensatore, si diffonde attraverso la piastra, producendo una carica elettrica sulla piastra che a sua volta, porta ad un campo elettrico tra le piastre del condensatore. Il concetto di valore di continuità viene poi trattenuto postulando una corrente di spostamento "dopo Maxwell". Questa corrente è una manipolazione del campo elettrico "E" tra le piastre del condensatore, il campo avente le caratteristiche della corrente elettrica, completando così il flusso di energia elettrica nel circuito. Questo approccio consente leggi ed altri concetti di valore di Kirchoff da conservare anche se superficialmente, sembra che il condensatore c'è una pausa nel flusso continuo di corrente elettrica.

Il difetto in questo modello appare quando notiamo che notiamo che la corrente è entrato il condensatore in un solo punto sulla piastra del condensatore. Siamo poi lasciati con la maggiore difficoltà di spiegare come la carica elettrica che scorre lungo il filo distribuisce tratto si è uniforme in tutta l'intera piastra condensatore ad una velocità superiore alla velocità della luce. Questa situazione paradossale è stato creato da un difetto nel modello base. Work in logica alta velocità effettuato da Ivor Catt ha dimostrato che il modello di capacità aggregate è difettoso e corrente di spostamento è un artefatto del modello difettoso. Poiché ogni condensatore si comporta in modo simile ad una linea di trasmissione, non è più necessario postulare una corrente di spostamento per il condensatore che è necessario farlo per una linea di trasmissione. La rimozione di "corrente di spostamento" dalla teoria elettromagnetica si è basata su argomenti che sono indipendenti della controversia classico sulla possibilità che il corrente elettrica fa sì che il campo elettromagnetico o viceversa.
Il Motional E-Campo:

Di tutti i campi noti; elettrico, magnetico, gravitazionale e motional campo-E, gli unici incapaci di essere schermati contro sono il campo-E motional indotto e il campo gravitazionale. La natura del campo elettrico mobilmente indotta è abbastanza unico. Al fine di comprendere più pienamente, dobbiamo iniziare scartando alcune idee fuorvianti. Quando flusso magnetico viene spostato perpendicolarmente sul conduttore, una forza elettromotrice ( "forza elettromotrice") è elettromagneticamente indotta "dentro" il conduttore. "Within" è una frase che proviene dalla comune idea di confrontare il flusso di corrente elettrica in un filo per il flusso di acqua in un tubo. Questo è un confronto più fuorviante. Il vero luogo fenomeno prendendo è stata poco pensato come coinvolge la produzione di un campo elettrico distribuito spatially-. Possiamo vedere che le origini del modello sono suscettibili di avere derivante dalla operazione denominata "taglio di flusso", che è un termine più fuorviante. Un termine migliore "variabile nel tempo la modulazione del flusso" non implica alcuna separazione delle linee di flusso. In verità, linee di flusso formano sempre anelli chiusi e sono espressi matematicamente come integrali di linea.

Si tratta di un errore di usare il termine "taglio", che implica la separazione variabili nel tempo che non lo fa in effetti mai verificarsi. Un campo elettrico mobilmente indotta è effettivamente creato all'interno dello spazio occupato dal flusso magnetico in movimento sopra descritto. Il campo c'è anche un conduttore è presente nello spazio. In termini di definizione, possiamo dire che quando il flusso magnetico di intensità vettore B-barra viene spostata in una regione di spazio con vettore velocità V-bar, un elettromagneticamente indotta elettrico campo vettoriale B x V viene inserito nello spazio ad angoli retti sia B-bar e V-bar. Perciò:





E = B-bar x V-bar . . . . . . . . . . . . . . . . . . . (1)

È questo campo che è legato alla gravità e che è praticamente unshieldable. Questo campo può essere chiamato il Motional E-campo. Secondo Tom Bearden, "Sembra che le particelle cariche nell'atto atomo come piccoli magneti e il loro movimento nello spazio circostante l'atomo sarebbe creare questa motional E-campo". I campi creati da entrambe le cariche positive e negative sarebbero cancellare una certa misura, ma a causa della elevata velocità orbitale dell'elettrone negativo rispetto a quello del protone positivo, il campo indotto dell'elettrone sarebbe dominare il campo risultante. Il campo prodotto come risultato di queste cariche varierebbe in proporzione al quadrato della distanza come gravità fa. Il campo prodotto dalla traslazione delle cariche varierebbe inversamente proporzionale al cubo della distanza. Questo concetto unisce totalmente le teorie di campo elettromagnetico e gravitazionale e rappresenta la forza forte e debole all'interno dell'atomo.
Il Campo Super-Posizione e la Triode Vuoto:
induzione elettromagnetica senza campo magnetico misurabile non è nuova. È ben noto che nello spazio circostante una bobina toroidale correttamente ferita, non vi è alcun campo magnetico. Ciò è dovuto alla sovrapposizione dei campi. Tuttavia, quando la corrente è in aumento attraverso un trasformatore alternata, un campo elettrico circonda. Quando si applica il principio di super-posizione del triodo vacuum, diventa più evidente come il dispositivo è in funzione.

Il principio di super-posizione precisa che "per calcolare l'intensità risultante di campi sovrapposti, ciascun campo deve essere trattato singolarmente come se gli altri non erano presenti" La risultante è prodotto dalla somma vettoriale di ognuno dei settori considerati sulla la propria. Consideriamo per un momento, la costruzione del triodo che comprende due bobine bi-filar situati entro i campi di due magneti condizionata. Quando la corrente in una metà dei conduttori nelle bobine (cioè solo capo degli avvolgimenti singoli ciascuna bobina) è in aumento, sia la corrente e il campo magnetico seguono la regola della mano destra. Il motional E-campo risultante sarebbe verticale per entrambi e diretta verso l'interno. Allo stesso tempo, la corrente nel altro filone di ogni avvolgimento è in diminuzione e sia la corrente e il campo magnetico seguire anche la regola della mano destra. Il motional E-campo risultante è di nuovo verticale sia, e diretto verso l'interno. Quindi, l'intensità del campo combinato risultante è doppia l'intensità prodotta da uno dei due conduttori considerati propria. Espressa matematicamente, questo è:





E = (B x V) + (-B x -V)  o




E = 2 (B x V) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . (2)





   Dove:  E è l'intensità del campo elettrico

B è l'intensità del campo magnetico e

V è la velocità di deriva degli elettroni
(B x V), il primo termine dell'equazione, rappresenta il flusso del campo magnetico quando gli elettroni si muovono in una direzione, mentre (-B x -V), il secondo termine dell'equazione, definisce il flusso del campo magnetico quando gli elettroni si muovono nella direzione opposta. Ciò indica che l'intensità di campo è direttamente proporzionale al quadrato della corrente richiesta dal carico posto sul dispositivo. Ciò è dovuto alla sua relazione proporzionale con il valore virtuale del campo magnetico che teoria afferma è proporzionale alla corrente. letture elettrometro sono sempre stati vicino alla parabolica che indica che la fonte era di capacità infinita. È stato inoltre determinato sperimentalmente, che il campo magnetico non cambia con la temperatura. Inoltre, non vi è alcuna ragione ancora identificato, che porterebbe a credere che deriva elettroni cambiamenti di velocità. Si è trovato notevole che il triodo vacuum corre circa 20di sotto la temperatura ambiente.

Indotta Forza Elettromotrice - Energia Positiva:
Quando un f.e.m. ("Forza Elettromotrice") è applicato ad un circuito metallico chiuso, scorre corrente. La forza elettromotrice lungo un percorso chiuso "C" nello spazio è definito come il lavoro per unità di carica (cioè, W / Q) svolto da campi elettromagnetici su una piccola carica di prova spostato lungo il percorso C. Poiché il lavoro è la linea integrale Force (" F "), il lavoro per unità di carica è l'integrale di linea di forza per unità di carica (in Newton per Coulomb) abbiamo:
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Il prodotto scalare "(F / D) x dtdl" è il prodotto di (F / D) x Cosθ x dl dove θ denota l'angolo tra i vettori F / Q e dl.

La forza elettrica per unità di carica è l'intensità del campo elettrico ("E") in volt per metro. La forza magnetica per unità di carica è V x B dove "V" indica la velocità della carica di prova in metri al secondo e "B" indica la densità di flusso magnetico in webers per metro quadrato. In termini di angolo minore θ tra V e B, il prodotto vettoriale di V e B è un vettore avente la grandezza VBSinθ. La direzione del vettore V x B è perpendicolare al piano che contiene i vettori V e B secondo la regola della mano destra (cioè V x B è in direzione del pollice, mentre le dita si ripiegano attraverso il θ angolare da V verso B). Dal momento che la forza totale per unità di carica è E + VB, la forza elettromotrice totale in termini di campi è:
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Risulta dall'equazione (4) che la forza elettromotrice dipende dalla velocità di avanzamento con cui i test di carica si muove lungo il percorso C. Questo, tuttavia, non è il caso. Se V e dl nell'equazione (4) hanno la stessa direzione, allora il loro prodotto scalare associata è zero. Quindi, solo la componente di V, che non è allineato con dl (cioè con θ = 0), può contribuire alla forza elettromotrice Questo componente ha valore solo se l'dl differenziale lunghezza del cammino ha un movimento laterale. Così, V nell'equazione (4), rappresenta il movimento laterale di dl, se c'è. I campi E e B nell'equazione (4) potrebbero benissimo essere rappresentati come funzioni del tempo e funzioni delle coordinate spaziali. Inoltre, la velocità V di ciascun differenziale lunghezza del percorso dl, può variare nel tempo. Tuttavia, l'equazione (4) esprime correttamente la forza elettromotrice o caduta di tensione lungo il percorso C in funzione del tempo. Tale componente della forza elettromotrice costituito dal integrale di linea V x B è il campo-E motional poiché ha valore solo quando percorso C è, passando attraverso un campo magnetico, attraversando le linee di flusso magnetico. Per i percorsi stazionari, non c'è motional campo-E e la caduta di tensione è semplicemente l'integrale del campo elettrico "E". I dispositivi che cariche separate, generano e.m.f.s e un esempio familiare di questo è una batteria che utilizza forze chimiche a tariffazione separata. Altri esempi includono il riscaldamento di una termocoppia, l'esposizione di una cella fotovoltaica alla luce incidente o sfregamento insieme di materiale differente per produrre elettrostatica separazione di carica. I campi elettrici sono prodotti anche da campi magnetici variabili nel tempo. Questo principio è già sfruttata ampiamente nella produzione di energia elettrica da parte delle società di servizi.

L'integrale di linea di campo elettrico di intensità "E" intorno a qualsiasi percorso chiuso "C" è uguale -dφ / dt dove φ rappresenta il flusso magnetico su qualsiasi superficie "S" avente il percorso chiuso "C" come è contorno. Il lato positivo della superficie S e la direzione della linea integrale attorno contorno C, sono legate dalla regola della mano destra (le dita arricciate sono orientate in modo da puntare attorno all'anello in direzione di integrazione e il pollice estesi fuori il lato positivo della superficie S). Il flusso φ magnetico è l'integrale di superficie di densità di flusso magnetico "B" come mostrato qui:
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In Equazione (5), il vettore di superficie differenziale "ds" ha una superficie di ds e di direzione, è perpendicolare al piano di ds, sporgente dal lato positivo di detta superficie. La derivata parziale φ è definita come:
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Questo è indicato come la corrente magnetica attraverso la superficie S. Per una superficie mobile S, i limiti della superficie integrali nell'equazione (6) sono funzioni del tempo, ma l'equazione applica ancora. È importante precisare a questo punto, che quando si valuta il valore dφ / dt su una superficie che si muove in prossimità all'attività campo magnetico, trattiamo la superficie come se fosse stazionaria per l'istante in esame. Il tempo di derivata parziale di φ, è il tasso di tempo di variazione del flusso attraverso la superficie S, dovuto solo alla modifica magnetica densità di campo B. Qualsiasi aumento di φ dovuta al moto della superficie nel campo B, non è incluso nel tale calcolo.

Continuando questa discussione ci porta a notare che un campo elettrico deve essere presente in qualsiasi regione contenente un campo magnetico variabile nel tempo. Ciò è mostrato dalla seguente equazione:
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In questa equazione, φ è il flusso magnetico nel webers dal lato positivo di qualsiasi percorso di superficie avente C come suo contorno. Combinando le equazioni (7) e (4), siamo in grado di calcolare la forza elettromotrice circa un percorso C chiuso come mostrato qui:
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o in altra forma:
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Così, la forza elettromotrice intorno a un percorso chiuso consiste in generale di due componenti. La componente dφ / dt è la forza elettromotrice variazionale e il secondo componente è il campo-E motional. Nell'equazione (9), (V x B) dl può, mediante un'identità vettoriale, sostituito con B x (V x dl) A. V è la velocità laterale del d: il vettore V x dl ha grandezza Vdl ed una direzione normale alle ds superficie spazzata dalla lunghezza dl movimento in tempo dt. Lasciando Bn denota la componente B normale in questa zona, possiamo vedere che la quantità -B x (V x dl) diventa -BnVdl ed equazione 9 può essere riscritta come:
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Chiaramente, l'integrale di BNV sul contorno C chiuso con la velocità laterale di grandezza V per ogni lunghezza dl attraversato, è semplicemente la variazione nel tempo del del flusso magnetico attraverso la superficie delimitata da C. Tale variazione è direttamente dovuta al passaggio di percorso C attraverso le linee di flusso magnetico. Quindi, l'espressione completa per f.e.m. nell'equazione (10) è il tasso di tempo di variazione del flusso magnetico su qualsiasi superficie S, delimitata dal percorso C chiuso, a causa del campo magnetico variabile e il movimento del percorso attraverso il campo magnetico. L'equazione (10) può essere scritta:
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Nota: La distinzione tra le equazioni (7) e (11) è che l'equazione (7) contiene solo la forza elettromotrice variazionale mentre l'equazione (11) è la somma della variazionale e f.e.m. motional valori. Nell'equazione (7), la derivata temporale parziale magnetica φ flusso è la velocità di variazione del flusso dovuta solo al campo magnetico variabile nel tempo, mentre l'equazione (11) comprende la derivata temporale totale della velocità di variazione del flusso dovuto al tempo -varying campo magnetico e passaggio percorso di C attraverso il campo magnetico. Se il percorso chiuso C non passa attraverso le linee di flusso magnetico, allora l'equazione (7) e l'equazione (11) sono equivalenti.

È anche importante sottolineare che dφ / dt nell'equazione (11) non significa necessariamente il tasso tempo totale di variazione del flusso φ sulla superficie S. Per esempio, il flusso sulla superficie S è delimitata dal contorno chiuso C della porzione sinistra del circuito elettrico mostrato in Fig.1.
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Il flusso sta cambiando la bobina viene svolto dalla rotazione del cilindro, come illustrato. Tuttavia, poiché B è statico, non vi è alcuna forza elettromotrice variational e poiché i conduttori non sono modulanti linee di flusso, non vi è alcuna forza elettromotrice motional Così, dφ / dt nell'equazione (11) è zero, anche se il flusso cambia con il tempo. Notare che dφ / dt è stato definito come rappresentante la parte destra della espressione nell'equazione (10) e dφ / dt non deve essere interpretata in senso più ampio di quello.

Nell'applicazione del presente equazioni, è necessario che tutte le densità e movimenti di flusso si riferiscono a un singolo sistema di coordinate specificate. In particolare, le velocità saranno tutti in relazione a questo sistema solo e non interpretato come velocità relative tra i conduttori o linee mobili del flusso. Il sistema di coordinate è selezionata arbitrariamente e le ampiezze dei campi variazionali e dinamiche dipenderà dalla selezione.

Esempio 1:

Un generatore elettrico fondamentale è mostrato in Fig.2:
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Il parallelo, conduttori fissi, separati da distanza "l", hanno un voltmetro stazionario collegato attraverso loro. Il circuito è completato da un conduttore in movimento collegato ai conduttori paralleli mediante due contatti striscianti. Questo conduttore è collegato a y = 0 al tempo t = 0, e si muove verso destra ad una velocità costante V = Vay. Il flusso B applicata è rappresentato da punti in Fig.2 e ha una grandezza di       B = BO Cos(By) Cos(wt) ascia. I vettori unitari nella direzione degli assi coordinate sono ax, ay e az rispettivamente.

Soluzione: Sia S la superficie piana rettangolare delimitata dal circuito elettrico chiuso, con un lato positivo selezionato come il lato rivolto verso l'alto. La forza elettromotrice in senso antiorario in tutto il circuito è dφ / dt con φ significare il flusso magnetico fuori il lato positivo di S (come ds = 1 dy ax). Il prodotto scalare B x ds è BO l Cos(By), Cos(wt) dy; integrando da y = 0 a y = y dà:
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Con y1 denota la posizione y istantanea del filo in movimento.  La forza elettromotrice in senso antiorario si trova sostituendo y con vt e valutare dφ / dt. Il risultato è:
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Il componente (trasformatore) variazionale è determinato con l'aiuto dell'equazione (12) ed è wBOl / B sin(By) sin(wt) dove y = vt. Questo è il primo componente sul lato destro dell'equazione (13).

Nota: Y1 è stata trattata come una costante quando si valuta la derivata temporale parziale di φ.

Il motional E-campo è la linea integrale del V x B lungo il percorso del conduttore in movimento. Come V x B è -BO vcos(By1) cos(wt) ascia e come dl è dz ascia, la valutazione dell'integrale -BO v cos(By1) cos(wt) dz da Z = 0 e Z = 1 risultati in un motional E-campo di -BO lv cos(Bv1) cos(wt).  Tale componente risultati modulazione delle linee di flusso di conduttore in movimento.  Se il voltmetro non assorbe corrente, non può esserci forza elettromagnetica sugli elettroni liberi del filo.  Pertanto, la forza elettromotrice lungo il percorso dei conduttori metallici tra cui il conduttore in movimento, è zero.

Esempio 2:

Supponiamo che il conduttore con i rubinetti scorrevoli è stazionario (V = 0) e si trova in y = y1.  Inoltre, si supponga che il campo magnetico B è prodotto da un sistema di conduttori non rappresentati in Fig.2 e tali conduttori sono viaggiano con una velocità costante V = Vay movimento. Al tempo t = 0, il campo magnetico B è BO sin(By) ax.   Determinare la tensione attraverso il voltmetro.

Soluzione: Non c'è campo E motional perché i conduttori di Fig.2 sono a riposo (stazionaria) rispetto al nostro sistema di coordinate selezionato. Tuttavia, il campo magnetico in punti fissi rispetto al sistema di coordinate cambia con il tempo e, di conseguenza, vi è una forza elettromotrice variazionale Poiché il campo B al tempo t = 0 è BO sin(By) ax e ha una velocità V = Vay, si può calcolare che il campo B in funzione del tempo è BOSin [B (y-vt)] ax. Questo è verificata notando che un osservatore situato al tempo   t = 0 che viaggia alla velocità costante (V = Vay) della corrente in movimento, avrebbe ay coordinata y = y + Vt e un'espressione perciò diverse per B.  Sarebbe rispettare un campo costante in cui la densità di corrente magnetica è:
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La forza elettromotrice in senso antiorario può essere fissato tenuto il negativo di un integrale dell'espressione sopra per la superficie rettangolare delimitata dal circuito elettrico con il lato positivo rivolto verso l'alto, con i limiti di zero e y. La forza elettromotrice risultante equivale:
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che è la tensione attraverso il misuratore.

Indotta Motional Field - Energia Nnegativa:
Teoria popolare dice che i campi elettrici e campi magnetici sono cose diverse. Consideriamo per un momento, una carica con un campo elettrico attorno ad esso. Se la carica viene spostato, quindi un campo magnetico sviluppa e la carica in movimento costituisce una corrente. Se un osservatore dovesse muoversi lungo con la carica, allora vedrebbe alcun movimento relativo, nessuna corrente e campo magnetico. Un osservatore stazionario vedrebbe movimento, corrente e un campo magnetico. Sembrerebbe che un campo magnetico è un campo elettrico osservato da un sistema di riferimento motional. Allo stesso modo, se prendiamo una messa con un campo gravitazionale attorno ad esso, e ci muoviamo la massa e creare una corrente di massa, viene creato anche un nuovo campo. Si tratta di un diverso tipo di campo gravitazionale senza sorgente e lavandino. Si chiama il "campo Protational" ed è anche conosciuta come la "Lense-Thirring Effect". Questo campo e si governa principi costituirà la base per i dispositivi anti-gravitazionali futuri (vedi figure da 1 a 4).
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Nel confinato sono di casella Triode Vacuum, il continuum spazio-tempo è invertito dai campi che sono prodotti in presenza di coerente spazio flusso eccitato. Questi quanti sono stati attratti da, ed infine estratta dal vuoto virtuale, infinitamente non esauribile Sea Diac. Per un formato matematico più dettagliata si veda l'articolo di Tom Bearden "La fase coniugato vuoto Triode" (23 apr 1987). Gran parte della teoria che probabilmente si applica al triodo vacuum è stata sviluppata nel campo dell'ottica fase coniugata.

Per quanto riguarda fenomeni sopra-unità, è importante notare che finché energia positiva è presente in un regime di tempo positivamente scorrevole, poi unità e over-unity guadagni di potenza non sono possibili. La somma delle perdite dovute alla resistenza, impedenza, l'attrito, isteresi magnetica, correnti parassite e perdite per ventilazione di macchine rotanti sarà sempre ridurre l'efficienza complessiva inferiore all'unità per un sistema chiuso. Le leggi di conservazione dell'energia si applicano sempre a tutti i sistemi. Tuttavia, il motional campo elettrico indotto cambia il sistema su cui devono essere applicate le leggi. Dal momento che il triodo vacuum opera in più di quattro dimensioni e fornisce un collegamento tra la realtà multi-dimensionale dello stato quantico e il Mar di Dirac, ora siamo di fronte ad un sistema aperto e non il "sistema chiuso", all'interno del quale tutto conservazione e leggi della termodinamica sono stati sviluppati.

Per raggiungere l'unità, la somma di tutte le perdite magnetiche e ohmiche deve essere uguale a zero. Per raggiungere questo stato, energia negativa e hanno bisogno di tempo negativo da creare. Quando questo viene raggiunto, ogni resistenza ohmica diventa zero e tutta l'energia fluisce poi lungo la parte esterna dei conduttori in forma di uno speciale campo spaziale. L'energia negativa è pienamente in grado di accendere le luci a incandescenza, in esecuzione i motori e l'esecuzione di tutte le funzioni di energia positiva testati fino ad oggi. Quando viene eseguito in parallelo con energia positiva tuttavia, la cancellazione (distruzione) di tipi di potere contrapposti si verifica. Questo è stato completamente testato in laboratorio.

Una volta che l'unità è stato raggiunto e la porta a mare Dirac aperto, over-unity è influenzata caricando il cancello aperto più, che si apre ulteriormente al punto in cui la comunicazione / interazione diretta con il nucleo dell'atomo stesso è raggiunto. Uscita del triodo vuoto non è proporzionale all'ingresso di eccitazione come uscita prodotta dal dispositivo è direttamente proporzionale al carico che si trova su di essa. Questo carico è l'unica variabile dipendente per l'uscita del dispositivo. tensione di uscita del triodo e la frequenza rimane sempre costante dovuto al condizionamento del motional E-field nei magneti permanenti e il piccolo segnale di eccitazione regolamentato che è fornito attraverso un piccolo oscillatore. Regolamento rimane costante e l'uscita triodo guarda in una condizione in fase (cosθ = 1 Kvar = 1) in tutte le caratteristiche di carico.

Il triodo vuoto è un dispositivo a stato solido costituito da magneti permanenti condizionati in grado di produrre un campo motional. In questo campo si apre la porta al Mar Dirac da dove scorre l'energia negativa in bobine di ricezione del triodo. Le bobine sono avvolte con filo molto piccolo diametro, ma nonostante ciò, sono in grado di produrre più di 5 kilowatt di potenza utile. Questo di per sé, è un chiaro indicatore che il tipo di energia elettrica raccolte dal dispositivo non è energia elettrica convenzionale. Le dimensioni dei cavi utilizzati nella costruzione del dispositivo non sarebbe in grado di trasportare tali grandi correnti senza guadagno di calore eccessivo, tuttavia, le spire del triodo effettivamente eseguiti cooler quando caricato a 5 kilowatt.

I magneti fondamentali sono stati liberati delle forze vincolanti che li costringeva ad essere dispositivi allo stato stazionario ad un solo polo uniformi di flusso magnetico. Essi sono ora in grado di supportare semplicemente massa, come dimostrato con l'illustrazione di acciaio trasformatore. Essi possono facilmente essere fatto di adottare un campo dinamico motional applicando una piccola quantità di eccitazione. Specificamente, 1 milliampere a 10 volt (10 milliwatt) di eccitazione a 60 Hz consente alle spire del triodo di ricevere dal Mare Dirac, più di 5000 watt di utilizzabile energia negativa. Non è ancora stato determinato quanta più energia può essere rimosso in sicurezza.
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Metodo e Mezzi per la Produzione di Moto Perpetuo ad Alta Potenza
ASTRATTO 
Le energie statiche perpetue, come previsto dalla elettroni (auto spin) e il magnete permanente (push e pull) sono combinati per formare una funzione dinamica. Gli elettroni emessi da una bobina F riscaldata sono intrappolati permanentemente all'interno del campo magnetico centrale di un magnete cilindrico M5. Un secondo magnete M6, in polarità opposta ai poli degli elettroni provoca inclinazione polare e precessione. Questa precessione irradia un potente campo elettromagnetico per una bobina L interposta tra il magnete cilindrico e una camera a vuoto C - avvolto in una direzione perpendicolare agli assi polari degli elettroni. In alternativa, la radiazione elettromagnetica viene emessa come luce coerente.  La fonte originale di elettroni viene spento dopo intrappolamento. 

SPECIFICHE
Metodo e mezzi per la produzione di moto perpetuo ad alto potere. La presente invenzione si riferisce a metodi e mezzi per produrre moto perpetuo. Uno scopo della presente invenzione è, quindi, di produrre utile moto perpetuo a scopo di utilità.


BREVE FORMA DI REALIZZAZIONE DELL'INVENZIONE
L'elettrone ha acquisito rotazione sé fin dall'inizio della sua nascita durante il tempo della creazione della materia, e rappresenta una energia perpetua. Ma sé sola rotazione, senza movimento polare non è funzionante, e quindi, l'energia utile non può essere derivato da esso. Analogamente, il magnete permanente rappresenta una fonte di energia perpetua, ma poiché i suoi poli sono stazionari, energia utile non può essere derivato da esso.

Tuttavia, le caratteristiche di questi due tipi di energie statici differiscono l'una dall'altra, e quindi i due tipi di energie possono essere combinate in modo tale che l'uscita combinata può essere convertita in un movimento polare perpetuo.

In un modo esemplare, una camera a vuoto cilindrico avente un filamento e un catodo all'interno, è racchiuso all'interno del campo magnetico centrale di un magnete permanente cilindrico, la magnetizzazione del quale può essere in una direzione sia lungo l'asse longitudinale, e dal centro alla la superficie circonferenziale esterna del cilindro. Quando la corrente viene fatta passare attraverso il filamento, gli elettroni emessi dal catodo vengono compressi in un fascio al centro della camera cilindrica dal campo magnetico del magnete cilindrico. Così, quando la corrente attraverso il filamento è spento, gli elettroni nel fascio rimangono permanentemente intrappolati all'interno del campo magnetico.

In una tale disposizione, i poli di elettroni sono allineati uniformemente. Quando un secondo magnete permanente è tenuto contro la trave nel respingere polarità dei poli degli elettroni vengono spinti e inclinate dai loro assi polari longitudinali normali. In tali orientamenti inclinate, gli elettroni ora iniziano a vacillare (precessione) con movimenti giroscopici, proprio come una trottola quando si è inclinato su un lato. La frequenza di questa oscillazione (risonanza precessione) dipende dalla intensità di campo dei due magneti, simile alla risonanza della corda di violino rispetto al suo tratto tensionale. I movimenti polari degli elettroni irradiano un campo elettromagnetico, che può essere raccolta da una bobina e quindi convertito in qualsiasi tipo desiderato di energia. A causa degli elettroni uniformemente allineati, il campo di emissione coerente, e la potenza di uscita è alta.


Esempi Osservati su Cui si Basa L'invenzione:
L'apparecchio può essere meglio descritta da esempi di una trottola in movimento oscillazione. Così, facendo riferimento alla illustrazione della Fig.1, si supponga che la trottola T è realizzato in materiale magnetico, come indicato dai loro segni poli (S e N).  Anche se all'inizio è magnetico, il moto di rotazione non irradia qualsiasi tipo di campo, che può essere ricevuto e convertito in un tipo di energia utile.  Ciò è dovuto al fatto noto che, la radiazione viene creato solo quando i poli del magnete sono in movimento, e in questo caso, i poli sono ferme.
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Quando un magnete M1 viene tenuto da una direzione perpendicolare all'asse polare longitudinale della parte superiore, come mostrato in Fig.2, l'asse polare della parte superiore sarà inclinata come mostrato, e continua a girare in quella direzione inclinata. Quando il magnete M1 viene rimossa, tuttavia, all'inizio cercherà di riacquistare la sua postura verticale originaria, ma in tal modo, esso oscillerà in moto giroscopico, come mostrato in Fig.3.  Il più veloce all'inizio gira, allora il più veloce il movimento wobbling sarà.
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La ragione per cui all'inizio inclina angolarmente, ma non oscilla quando il magnete M1 viene tenuto dalla direzione orizzontale, che è, la spinta unilaterale impedisce all'inizio di allontanarsi dal campo magnetico per oscillazione circolare libera. Invece di tenere il magnete M1 dal lato della parte superiore, si può anche tenere il magnete da una direzione sopra la parte superiore, come mostrato in Fig.4. In questo caso, tuttavia, i segni polari tra il magnete e la parte superiore sono orientati in analoghi segni, in modo che invece di tirare azione, c'è azione di spinta tra il magnete e la parte superiore - causando inclinazione angolare della parte superiore, come mostrato in Fig.4.  L'azione di spinta del campo magnetico da sopra la parte superiore sta equalizzato all'interno di un'area circolare, in modo che la parte superiore trova libertà di oscillare in rotazione giroscopica.

Il punto importante in quanto sopra proposta spiegazione è che, all'inizio tenta di ottenere la sua posizione verticale originaria, ma è impedito dalla spinta costante diminuzione dal campo magnetico statico di magnete M2. Quindi, fintanto che la parte superiore è in rotazione, esso oscillerà in uno stato stazionario.  Poiché non vi è ora, il movimento polare nel moto oscillazione della parte superiore, questo moto oscillazione può essere facilmente convertito in energia utile.  Per effettuare questa conversione in energia perpetua, tuttavia, la parte superiore deve essere filatura perennemente.  La natura ha già fornito un top magnetica perennemente filatura, che si chiama, "l'elettrone" - garantito a girare per sempre, ad una velocità di 1,5 x 1023 (centocinquantamila miliardi di miliardi di giri al secondo).

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
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Fig.1 illustra una trottola magnetica, usato per descrivere i principi di base dell'invenzione.
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Fig.2 illustra un top controllato per descrivere i principi di base dell'invenzione.
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Fig.3 e Fig.4 illustrare trottole in stati traballanti per descrivere i principi di base dell'invenzione.
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Fig.5 mostra come un elettrone può essere pilotato in uno stato oscillazione sotto il controllo di magneti permanenti.
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Fig.6 è un approccio pratico per l'ottenimento di moto perpetuo.
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Fig.7 mostra una disposizione atomica naturale per l'ottenimento di precessione risonanza.
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Fig.8 mostra un diverso tipo di elettroni intrappolamento magnete permanente, a quella utilizzata Fig.6.
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Fig.9 è una modifica del Fig.6; e
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Fig.10 è una modifica dell'elettrone cattura magneti, utilizzato in Fig.6. 


MIGLIORI MODALITÀ DI SVOLGIMENTO DELL'INVENZIONE
Riferendosi alla figura esemplare di Fig.4, la trottola T è infulcrata della base B per gravità.
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Nel caso dell'elettrone, tuttavia, deve essere mantenuta ferma tra alcune forze magnetiche. Quindi, facendo riferimento alla illustrazione di Fig.5, si supponga che un elettrone e viene posto al centro di un magnete cilindrico M4.   La direzione di magnetizzazione del magnete M4 e l'orientamento polare dell'elettrone e sono contrassegnati nel disegno.  In questo caso, quando un magnete permanente M3 è posto alla estremità aperta del magnete cilindrico M4, l'elettrone e si precessione, in modo, come descritto a titolo di trottola.  La difficoltà di questa disposizione è che, elettroni non possono essere separati in aria aperta, è richiesta una camera a vuoto, come di seguito:
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Fig.6 mostra una camera C sotto vuoto, che contiene un filamento avvolto cilindrica F, collegato alla batteria B1 attraverso la S1 interruttore.  Così, quando l'interruttore S1 è acceso, il filamento F è acceso, e rilascia elettroni. Esterno alla camera a vuoto C è montato un magnete permanente cilindrico M5, che comprime gli elettroni emessi in un fascio al centro della camera.

Quando si forma il fascio, l'interruttore è spento, in modo che il fascio di elettroni è permanentemente intrappolato al centro della camera.

L'intrappolamento permanente degli elettroni nella camera C rappresenta una memorizzazione permanente di energia statica. Così, quando un magnete permanente M6 è posto per inclinare gli orientamenti polari degli elettroni uniformemente poled nel fascio, iniziano precessione perennemente ad una frequenza di risonanza, come definito dalle intensità di campo dei magneti M5 e M6.

Gli elettroni precessione nel fascio irradierà quadratura gradualmente campo elettromagnetico in una direzione perpendicolare agli assi polari degli elettroni.

Così, una bobina L può essere collocato tra il magnete M5 ed il vuoto camera C, per ricevere il campo irradiato dal fascio.  L'uscita può quindi essere utilizzato in diverse modalità per scopi pratici, per esempio, rettificati da utilizzare alimentazione CC.

L'elettrone beamforming magnete cilindrico M5, che può anche essere chiamato un magnete focalizzazione, è dimostrato di essere bipolare lungo l'asse longitudinale.   La direzione di magnetizzazione, tuttavia, può essere dalla apertura centrale alla periferia esterna del magnete, come mostrato dal magnete M7, in Fig.8 ma la precessione magnete M6 sarà necessaria in entrambi i casi.
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Nella disposizione di Fig.6, ho incluso una griglia di controllo corrente G.  Mentre non è essenziale per il funzionamento della disposizione mostrata, può essere collegato ad un potenziale elevato B2 negativo dal commutatore S2 appena prima della commutazione S1 in Spento posizione, in modo che durante il periodo di raffreddamento del filamento, non si verificherà alcun fuoriuscite di elettroni dal fascio al catodo.   Inoltre, la griglia G può essere attivata durante il periodo di riscaldamento del catodo, in modo che gli elettroni non sono forzatamente rilasciati dal catodo durante il periodo di riscaldamento, e quindi causare alcun danno al catodo, o filo.

Biological risonanza precessione
Electron risonanza precessional si verifica in materia vivente del tessuto, come osservato nei test di laboratorio. Questo si chiama ESR (Electron Spin Resonance) o PMR (Risonanza Paramagnetica). In materia di tessuto, tuttavia, l'elettrone precessione è intrappolata tra due elettroni, come mostrato in Fig.7, e gli orientamenti polari sono indicate dai segni e sfumature polari, per chiarezza di disegno.
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Simulazione
La disposizione di Fig.7 può essere simulato artificialmente in un modo come mostrato in Fig.9, in cui, l'elettrone intrappolando magnete è una coppia di magneti paralleli distanziati M8.  In pratica, tuttavia, la struttura di questa coppia di magneti M8 può essere modificato.  Ad esempio, una seconda coppia di magneti M8 può essere disposta tra le due coppie, in modo che le direzioni dei campi trasversali tra le due coppie incrociano reciprocamente perpendicolare all'asse longitudinale centrale della camera a vuoto.   Il campo interno superfici di questi due paia di magneti radiante può essere sagomato circolare, e le due coppie devono essere montati, mediante il contatto fisico tra loro, o separati l'uno dall'altro.

Modifiche
Riferendosi al regime di Fig.6, Fig.9 e Fig.10, quando l'elettrone è in movimento giroscopica precessione, il campo irradiato in una direzione parallela all'asse polare dell'elettrone, è una singola forma d'onda Cavatappi graduale, che quando precessione alla frequenza della luce, la radiazione produce l'effetto di luce.
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Considerando, il campo in una direzione perpendicolare all'asse dell'elettrone produce una quadratura graduale radiazione elettromagnetica.  Così, invece di utilizzare l'uscita di precessione elettroni a fini energetici, esso può essere utilizzato per campo di radiazione di una delle onde luminose o elettromagnetici, come indicato dalle frecce di Fig.9. In questo caso, l'uscita sarà radiazione del campo coerente.

In riferimento alla disposizione della Fig.6, l'emissione di elettroni è mostrato a verificarsi nel campo magnetico del magnete centrale focalizzazione M5.  Può essere praticamente desiderato, tuttavia, che questi elettroni sono iniettati nel campo centrale del magnete cilindrico da un complesso di cannoni, come mostrato in una disposizione esemplificativa di Fig.10. In questo caso, la camera a vuoto C è flangiato sul lato destro, per il montaggio di un elettrone che emette catodo 1 (filamento non essendo mostrato), e un cannone elettronico di accelerazione curva 2.   La parte centrale di questa flangia è incassato per convenienza di montare un magnete elettron-inclinazione (come mostrato), il più vicino possibile al fascio di elettroni.  Nel funzionamento, quando la corrente viene fatta passare attraverso il filamento, e viene applicata una tensione positiva (non mostrato) alla pistola 2, gli elettroni emessi dal catodo vengono accelerati e iniettati nel campo centrale del magnete 11.   Supponendo che l'estremità aperta della pistola 2 sovrapponga leggermente l'estremità aperta del campo centrale cilindrica del magnete M1, e la tensione di accelerazione positiva applicata alla pistola 2 è molto bassa, gli elettroni accelerati entreranno nel campo centrale del magnete M1, e recarsi All'altra estremità del campo.  A causa della bassa velocità di accelerazione degli elettroni, tuttavia, non possono fuoriuscire dal campo, e diventare in permanenza intrappolati.

Per quanto riguarda la direzione in cui è posizionato il L1 bobina, il suo avvolgimento dovrebbe essere in una direzione perpendicolare all'asse longitudinale della trave a cui gli assi polari degli elettroni sono allineati uniformemente in parallelo.  In un modo pratico, la L1 bobina può essere avvolto in forma di una superficie di avvolgimento intorno ad una forma tubolare montato sopra la camera a vuoto cilindrica.

Per quanto riguarda l'operatività dell'apparecchiatura come qui descritto, l'illustrazione di Fig.7 mostra che l'uscita campo in una direzione parallela all'asse polare dell'elettrone è singolare gradualmente, e produce l'effetto di luce quando la frequenza di precessione è ad una frequenza di luce. Considerando, l'uscita in una direzione perpendicolare all'asse polare dell'elettrone è quadratura gradualmente, che si manifesta nella trasmissione campo elettromagnetico praticato.

Per quanto riguarda i riferimenti sperimentali, un articolo intitolato "Magnetic Resonance ad alta pressione" nel "Scientific American" di George B. Benedek, pagina 105 illustra un nucleo precessing, e indica la direzione del campo radiazione elettromagnetica dal nucleo precessione. La stessa tecnica è utilizzata anche nella apparecchiature mediche "risonanza magnetica nucleare" ora utilizzato in molti ospedali in difficoltà per l'imaging dei tessuti (vedi "alta tecnologia" Nov. Dic 1982.  Si veda anche la tecnica di rilevamento di Risonanza di Spin Elettronico, in cui gli elettroni (chiamati "radicali liberi") sono precessate dall'applicazione di campo magnetico esterno alla materia tessuti. In tutte queste pratiche, il campo elettromagnetico rilevamento bobine sono diretti perpendicolarmente agli assi polari degli elettroni precessione oi nuclei.

Per quanto riguarda la produzione di luce da un elettrone precessione, in una direzione parallela all'asse polare dell'elettrone precessione, vedere un riferimento sperimentale dal titolo "Gli elettroni liberi rendono potente nuovo laser", pubblicato in "alta tecnologia" febbraio 1983 pagina 69.

Per quanto riguarda l'aspetto della produzione ed accumulo di elettroni in una camera a vuoto, è un fatto noto dalla pratica che gli elettroni sono intrappolati all'interno del campo centrale di un magnete permanente cilindrico, e rimarrà intrappolata finché il magnete rimane posizione.

Per quanto riguarda la prestazione di ottenere risonanza precessione dell'elettrone, il semplice esempio di un top oscillazione è sufficiente, come prova di operabilità.

Avendo descritto le forme di realizzazione preferite dell'invenzione, e in considerazione dei suggerimenti di numerose possibilità di modificazioni, adattamenti, adattamenti e sostituzioni di parti, dovrebbe essere ovvio per il tecnico arti correlati che altre possibilità rientrano nello spirito e nell'ambito della presente invenzione. 

 
RECLAMI
1. Il metodo di effettuare ritegno perpetuo e precessione di elettroni, per ottenere la radiazione campo perpetua dai movimenti polari di detti elettroni precessione, comprendente le fasi di:

producendo elettroni;

comprimendo detti prodotti elettroni in uno stato perennemente retainable; e

precessing detto elettroni compressi per effettuare la radiazione campo perpetua dai movimenti polari di detto precessione elettroni.

2. Il metodo di produzione di radiazione campo perpetua per la conversione in energia perpetua, il metodo comprendendo le fasi di:

producendo elettroni;

imponendo un primo perennemente si verificano elettrone forza di controllo da una prima direzione su detti prodotti elettroni in uno stato perennemente retainable; e

imponendo un secondo perennemente si verificano elettrone forza di controllo da una seconda direzione su detto elettroni non distribuiti, per indurre i movimenti precessionali agli elettroni, e ottenendo così detta radiazione di campo perpetua per la conversione in energia perpetua.

3. Il metodo di generazione perpetue simultanee singoli radiazioni campo coerenti graduale e quadratura per fasi, comprendente le fasi di:

producendo elettroni;

imponendo un primo perennemente si verificano elettrone forza di controllo da una prima direzione su detti prodotti elettroni in uno stato compresso perennemente retainable uniformemente polarizzata; e

imponendo un secondo perennemente verificano elettroni forza di controllo da una seconda direzione su detta elettroni compresso, per effettuare movimenti precessionali degli elettroni, causando così una quadratura graduale campo di radiazione coerente in una direzione perpendicolare agli assi polari uniformemente polarizzati di detti elettroni, ed una simultanea singolo campo coerente gradualmente in una direzione parallela agli assi polari di detti elettroni.

4. Il metodo per produrre movimenti perpetua dinamici per la conversione in energia, comprendente le fasi di:

intrappolando e comprimendo quantità concentrata di elettroni in un primo campo di controllo elettronico in uno spazio vuoto, per cui ad una concentrazione strettamente confinato permanente di elettroni statisticamente filatura, entrambi i loro assi polari e orientamenti polari essendo uniformemente allineati; e

inclinare gli assi polari di detti elettroni intrappolati da un secondo campo di elettroni controllo permanente, per indurre rotazioni precessionali agli elettroni in forma di movimenti dinamici perpetue, che sono adattativo convertibili in energia.

5. Apparecchio per produrre movimenti dinamici perpetue, che comprende:

una camera a vuoto con un mezzo di elettroni emettitori di luce; un ausiliario mezzi per provocare l'emissione di elettroni da detti mezzi emettitori di elettroni;

un primo magnete permanente disposto esternamente detta camera per la cattura e la compressione di una quantità di detto elettroni emessi nel suo campo magnetico, con allineamenti uniforme degli assi polari e polari orientamenti di detti elettroni;

mezzi per arrestare detti mezzi ausiliari di causare ulteriori emissione di elettroni da detti mezzi di emissione di elettroni, per cui ad una concentrazione strettamente confinato di elettroni statisticamente filatura permanentemente intrappolate nelle detti primo magnete permanente; e

un secondo magnete permanente, la proiezione campo che è orientato ad inclinare l'un asse polare detti intrappolato elettroni, per provocare rotazioni precessionali degli elettroni, come rappresentazione di detti movimenti dinamici.

6. Apparato comprendente:

una camera a vuoto avente un elettrone mezzi di emissione;

significa un ausiliario per provocare l'emissione di elettroni da detti mezzi emettitori di elettroni;

un primo magnete permanente disposto esternamente detta camera per intrappolare in modo permanente e comprimendo la quantità di detto emessa elettroni all'interno del suo campo magnetico, con allineamenti uniforme degli assi polari e polari orientamenti di detti elettroni; e

un secondo magnete permanente in modo orientato rispetto a detto elettroni che, la proiezione campo dal secondo magnete provoca rotazioni precessionali degli elettroni intrappolati uniformemente allineati intrappolata.


7. Apparecchiatura secondo la rivendicazione 6, in cui detto primo magnete permanente è magnete cilindrico detta camera circostante e la magnetizzazione di detto primo magnete è in una direzione lungo l'asse longitudinale del cilindro.

8. Apparecchiatura secondo la rivendicazione 6, in cui detto primo magnete permanente è magnete cilindrico detta camera circostante e la magnetizzazione di detto primo magnete è in una direzione dalla cavità centrale per la superficie esterna di detto cilindro.

9. Apparecchiatura secondo la rivendicazione 6, in cui il segno polare della proiezione campo da detto secondo magnete a detto intrappolata elettroni è a respingere segno polare.

10. Apparecchiatura secondo la rivendicazione 6, in cui è incluso un campo bobina sensibile montato tra detto primo magnete e detta camera a vuoto, per ricevere la radiazione campo che viene effettuata dal movimento di detto gyrating elettroni.

11. Apparecchiatura secondo la rivendicazione 6, in cui è incluso un campo bobina sensibile montato tra detto primo magnete e detta camera a vuoto, le spire di avvolgimento di detta bobina essendo in una direzione perpendicolare agli assi polari di detti elettroni compressi.

12. Apparecchio per produrre moto perpetuo, l'apparecchiatura essendo sostanzialmente come sopra descritto con riferimento a, e come illustrato da, i disegni allegati.
Theodore Annis & Patrick Eberly

Dom. Brevetto US 20090096219     16 aprile 2009     Inventor1: Theodore Annis e Patrick Eberly  

ENERGIA APPARECCHIATURA E METODI

BASATI SU MAGNETICO COMMUTAZIONE FLUX 
ASTRATTO
Metodi ed apparecchi generano energia elettrica attraverso il funzionamento di un circuito basato su un unico percorso di flusso magnetico. Un membro magnetizzabile fornisce il percorso di flusso. Uno o più bobine elettricamente conduttivi sono avvolte attorno all'organo, e un apparato riluttanza o flux-switching viene utilizzato per controllare il flusso. Quando azionato, il dispositivo di commutazione provoca una inversione della polarità (direzione) del flusso magnetico del magnete permanente attraverso l'elemento, procurando alternata corrente elettrica in ogni bobina. L'apparato di flusso di commutazione può essere immobile o di rotazione. Nelle realizzazioni immobili, due o quattro interruttori a riluttanza vengono azionati in modo tale che il flusso magnetico da uno o più magneti permanenti stazionari (s) è invertita attraverso l'elemento magnetizzabile. In forme di realizzazione alternative, l'apparato flusso commutazione comprende un corpo composto di materiali ad alta permeabilità e bassa permeabilità, tale che, quando viene ruotato il corpo, il flusso dal magnete viene sequenzialmente invertita attraverso l'elemento magnetizzabile.

CAMPO DELL'INVENZIONE
La presente invenzione si riferisce a metodi ed apparati in cui il flusso magnetico da uno o più magneti permanenti è invertita ripetutamente in polarità (direzione) attraverso un singolo percorso di flusso attorno al quale è avvolta una bobina conduttrice o bobine allo scopo di indurre l'elettricità nelle bobine.

SFONDO DELL'INVENZIONE
I metodi elettromeccanici ed elettromagnetici coinvolti nella generatori elettrici dinamiche ed alternatori sono ben noti. Alternatori e generatori spesso utilizzano magneti permanenti e di solito hanno un rotore ed uno statore e una bobina o le bobine in cui viene indotto un EMF (forza elettromotrice). La fisica coinvolte per la produzione di energia elettrica è descritto dall'equazione generatore V = ∫(vxB).dl.

I magneti permanenti realizzati in materiali che hanno un alto coercitivo, un'alta densità di flusso magnetico di elevata forza motrice magnetica (fmm), e nessun deterioramento significativo della forza magnetica nel tempo sono ora comuni. Gli esempi includono magneti in ferrite ceramica (Fe2O3); samario cobalto (SmCo5); combinazioni di ferro, neodimio, e boro; e altri.

percorsi magnetici per trasformatori sono spesso costruiti con materiali ferrosi stratificati; induttori spesso utilizzano materiali di ferrite, che sono utilizzati per il funzionamento di frequenza superiore per entrambi i dispositivi. materiali magnetici ad alto rendimento per uso come i percorsi magnetici all'interno di un circuito magnetico sono ora disponibili e sono adatti per la (rapida) di commutazione del flusso magnetico con un minimo di correnti parassite. Un esempio è il materiale di base nanocristallino FINEMET® fatta da Hitachi del Giappone.

Secondo Moskowitz, "a magneti permanenti di progettazione e applicazione Handbook" 1995, pagina 52, flusso magnetico possono essere pensati come linee di flusso che sempre entrare e uscire le superfici dei materiali ferromagnetici ad angolo retto, che mai può rendere vero angolo retto si trasforma, che viaggiano solo in traiettorie rettilinee o curve, che seguono la distanza più breve, e che seguono il percorso di reticenza più basso.

A "Interruttore riluttanza" è un dispositivo che può aumentare significativamente o diminuire (tipicamente aumentare) la riluttanza (resistenza alla forza motrice magnetica) di un percorso magnetico in modo rapido e diretto e successivamente riportarla al suo valore originale (tipicamente inferiore) modo diretto e rapido. Un interruttore riluttanza genere ha caratteristiche analogiche. Per contro, un off / on interruttore elettrico in genere ha una caratteristica digitale, in quanto non c'è elettricità "sanguinare-through". Allo stato attuale della tecnica, interruttori riluttanza hanno flusso magnetico sanguinare-through. interruttori a riluttanza possono essere attuate meccanica, tale da provocare movimento dell'ancora per creare uno spazio d'aria, o elettricamente con diversi mezzi, o con altri mezzi. Uno dei mezzi elettrici è quella di utilizzare bobine di controllo attorcigliate alle percorsi di flusso.

Un altro mezzo elettrico è il posizionamento all'interno del percorso di flusso di alcune classi di materiali che cambiano (in genere aumentano) la loro riluttanza al momento della domanda di energia elettrica. Un altro mezzo elettrici è per saturare una regione di materiale interruttore in modo che la riluttanza aumenta a quello dell'aria inserendo fili conduttori elettrici nel materiale come descritto da Konrad e Brudny in "un metodo perfezionato per Virtual Air Gap intera Computation," in IEEE Operazioni su Magnetics, vol. 41, n ° 10, ottobre 2005.

La letteratura brevettuale descrive una serie di costrutti che sono stati concepiti per variare la quantità di flusso magnetico in percorsi di flusso alternati sproporzionatamente dividendo il flusso da un magnete permanente fisso o magneti tra due o più percorsi di flusso alternativi volte allo scopo di generare elettricità. L'aumento del flusso in un percorso magnetico e la corrispondente diminuzione l'altro percorso (s) forniscono la base per indurre elettricità quando bobine sono avvolte attorno ai percorsi.  La fisica coinvolte per la produzione di energia elettrica da questi costrutti è descritto dall'equazione del trasformatore V = -∫dB / dt.ds. Una varietà di mezzi di commutazione a riluttanza sono stati impiegati per provocare il flusso di aumentare / diminuire attraverso un particolare percorso alternativo con una corrispondente diminuzione / aumento l'altro percorso ea farlo ripetutamente.

Un mezzo di commutazione flusso lungo percorsi alternativi tra i poli opposti di un magnete permanente hanno incluso il principio di trasferimento di flusso descritto da R. J. Radus, Digest Ingegneri, luglio 1963.

Un risultato di fornire alternative percorsi di flusso della geometria e della permeabilità generalmente simile è che, in particolari condizioni, il percorso alternativo prima selezionato o il percorso selezionato per la maggior parte del flusso rimarrà un "percorso preferito" in che manterrà maggiore flusso e l'altro percorso, nonostante i percorsi aventi uguali riluttanza. (Non c'è una equalizzazione automatica del flusso tra percorsi simili.)

Moskowitz, "a magneti permanenti di progettazione e applicazione Handbook" 1995 pagina 87 discute questo effetto per quanto riguarda l'uso industriale di magneti permanenti per sollevare e liberare il ferro e l'acciaio ruotando il magnete permanente e (quasi) nei pressi di Via commutazione riluttanza che si compone di la pulsazione elettrica delle bobine avvolto sui percorsi di flusso magnetico (gli interruttori riluttanza).

I risultati sperimentali con barre rettangolari quattro ferro (permeabilità relativa = 1000) collocati insieme in un quadrato con una barra a magnete permanente (densità di flusso misurati a un polo = 5000 Gauss) tra due delle barre opposte all'incirca in posizione centrale ha mostrato che la rimozione e la sostituzione da una delle barre di estremità che è parallela alla

barretta magnetica si tradurrà in circa il 80% del flusso rimanente nella barra che è rimasto in contatto. I risultati hanno inoltre dimostrato che il percorso preferito deve verificare un aumento della riluttanza merito IOx di quella del percorso alternativo disponibile prima della sua condizione di flusso sproporzionata produrrà e trasferire al percorso alternativo.

Flynn brevetto statunitense. No. 6.246.561; Patrick, et al. Brevetto statunitense n. No. 6.362.718; e Pedersen brevetto statunitense n. No. 6.946.938 tutte rivelare un procedimento ed un'apparecchiatura per la commutazione (dividere) la quantità di flusso magnetico da un permanente stazionaria

magnete o magneti tra due o più percorsi alternativi ai fini della produzione di energia elettrica (e / o forza motrice). Essi prevedono l'aumento del flusso magnetico in un percorso con una corrispondente diminuzione l'altri percorsi. Ci sono sempre almeno due percorsi.
SOMMARIO DELL'INVENZIONE
La presente invenzione si riferisce a metodi e apparecchi per la produzione di energia elettrica attraverso il funzionamento di un circuito basato su un singolo percorso di flusso magnetico. Un membro magnetizzabile fornisce il percorso di flusso. Uno o più bobine elettricamente conduttivi sono avvolte attorno all'organo, e una riluttanza o dispositivo di commutazione del flusso è utilizzata per controllare il flusso. Quando azionato, il dispositivo di commutazione provoca una inversione della polarità (direzione) del flusso magnetico del magnete permanente attraverso l'elemento, procurando alternata corrente elettrica in ogni bobina.

Secondo l'invenzione, l'apparecchiatura di commutazione di flusso può essere immobili o rotazionale. Nelle realizzazioni immobili, quattro interruttori a riluttanza sono gestiti da una unità di controllo che provoca una prima coppia di interruttori per aprire (crescente riluttanza), mentre un'altra coppia di interruttori vicino (diminuzione riluttanza). La coppia iniziale viene chiuso come l'altra coppia viene aperto, e così via. Questa apertura 2x2 e chiusura ciclo si ripete e, come fa, il flusso magnetico del magnete permanente fisso (s) viene invertito nella polarità attraverso l'elemento magnetizzabile, causando elettrica da generare nelle bobine conduttrici. Una forma di realizzazione alternativa immobile utilizza due switch riluttanza e due vuoti d'aria o altri materiali.

In forme di realizzazione alternative, il dispositivo di commutazione di flusso comprende un corpo composto di materiali ad alta permeabilità e bassa permeabilità, tale che, quando viene ruotato il corpo, il flusso dal magnete viene sequenzialmente invertita attraverso l'elemento magnetizzabile. Nella forma di realizzazione preferita il corpo di forma cilindrica avente un asse centrale, e il corpo ruota attorno all'asse. Il cilindro è costituito da un materiale ad alta permeabilità eccetto per la sezione di materiale a bassa permeabilità che divide il cilindro in due semicilindri. Almeno una bobina elettricamente conduttiva è avvolto intorno all'elemento magnetizzabile, tale che quando il corpo ruota una corrente elettrica viene indotta nella bobina. Il corpo può essere ruotato da forze meccaniche, elettromeccanico o altri.

Metodo per generare corrente elettrica, comprende le fasi di fornire un elemento magnetizzabile con elettricamente conduttivo attorno ad bobina ferita, e sequenzialmente invertendo il flusso da un magnete permanente attraverso l'elemento, in modo da indurre corrente elettrica nella bobina.
BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
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Fig.1 è un diagramma schematico di un circuito magnetico secondo l'invenzione.
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Fig.2 è una vista prospettica di una forma di realizzazione dell'invenzione basato su interruttori di flusso magnetico immobili.
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Fig.3 è un disegno particolare di un interruttore di flusso immobili secondo l'invenzione.
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Fig.4 è un disegno particolare di un interruttore riluttanza secondo l'invenzione.
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Fig.5 è un disegno particolare di un interruttore di flusso immobili alternativa secondo l'invenzione che utilizza lacune di aria o di altri materiali.
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Fig.6 è un diagramma schematico di un sistema con un interruttore di flusso rotativo secondo l'invenzione.
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Fig.7 è un disegno particolare di un interruttore di flusso rotativo secondo l'invenzione.
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Fig.8 è un diagramma schematico di un circuito secondo l'invenzione che utilizza due magneti permanenti e un singolo percorso di flusso.
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Fig.9 mostra una possibile forma di realizzazione fisica del dispositivo con i componenti di Fig.8, comprendente un'unità di controllo dell'interruttore riluttanza.
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Fig.10 mostra una matrice di generatori elettrici interconnessi secondo l'invenzione.
DESCRIZIONE DETTAGLIATA DELLE FORME DI REALIZZAZIONE PREFERITE
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Fig.1 è uno schema di un circuito magnetico secondo l'invenzione che utilizza un interruttore di flusso immobili. Il circuito comprende i seguenti componenti: un magnete permanente 102, singolo percorso di flusso 104, bobine conduttrici 106, 108, e quattro riluttanza interruttori 110, 112, 114, 116. Sotto il controllo dell'unità 118, riluttanza interruttori 110, 114 aperta (crescente riluttanza), mentre gli interruttori 112, 116 vicino (riluttanza decrescente). Riluttanza interruttori 110, 114 quindi chiudere, mentre gli interruttori 112, 116 aperta, e così via. Questa apertura 2x2 e chiusura ciclo si ripete e, come fa, il flusso magnetico da fermo magnete permanente 102 è invertita di polarità attraverso un'unica percorso di flusso 104, causando elettrica da generare nella conduzione bobine 106, 108.

Una forma efficace di magnete permanente 102 è una "C" in cui i poli sono in stretta vicinanza l'uno all'altro e si impegnano con l'interruttore di flusso. Il singolo flusso è portato da un membro magnetizzabile 100, anche a forma di "C" con le estremità che sono in stretta vicinanza l'uno all'altro e anche impegnano con l'interruttore di flusso. In questo e in altre forme di realizzazione, il ciclo di commutazione 2x2 viene eseguita simultaneamente. Come tale, circuito di controllo 118 è preferibilmente realizzato con un orologio a cristallo controllato alimentazione contatori digitali, flip-flop, pacchetti cancello, o simili, per regolare il tempo di salita, tempo di caduta, squillo e altri effetti parassiti. Lo stadio di uscita del circuito di controllo può utilizzare FET (interruttori transistor a effetto di campo) analogico rotta o forme d'onda digitali agli interruttori a riluttanza come richiesto.
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Fig.2 è una vista prospettica di una possibile forma di realizzazione fisica del dispositivo utilizzando i componenti di Fig.1, mostrando loro posizioni relative l'una all'altra. Riluttanza interruttori 110, 112, 114, 116 possono essere realizzate in modo diverso, come descritto di seguito, ma solitamente occupano la stessa posizione relativa all'interno dell'apparato.
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Fig.3 è un disegno particolare del commutatore flusso immobili. Collegamento segmenti 120, 122, 124, 126 deve essere fatta di un materiale ferromagnetico ad alta permeabilità. Il volume centrale 128 può essere un foro passante, fornendo un traferro, oppure può essere riempito di vetro, materiale a bassa permeabilità ceramica o altro. Un super-conduttore o altra struttura esibendo l'effetto Meissner possono inoltre essere utilizzati.

Nella forma di realizzazione illustrata in Fig.2 e Fig.3, riluttanza interruttori 110, 112, 114, 116 sono implementate con una struttura a stato solido facilitando funzionamento immobili. L'interruttore riluttanza immobile attualmente preferita è descritto da Toshiyuki Ueno & Toshiro Higuchi, nel documento "Indagine sulle proprietà dinamiche magnetica dispositivo flusso di controllo composto di laminazione di Magnetostrittivi materiale piezoelettrico Materiale," L'Università di Tokyo 2004, la totalità dei quali è incorporato a titolo di riferimento. Come mostrato in figura 4, l'interruttore è costituito da un laminato di un GMM (Giant magnetostrittivo Materiale 42), una lega TbDyFe, incollato su entrambi i lati da un materiale PZT (piezoelettrici) 44, 46 a cui energia elettrica viene applicata. L'applicazione di energia elettrica al PZT crea pressione sul GMM, che fa sì che la sua riluttanza ad aumentare. 
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Altre disposizioni sono applicabili, comprese quelle descritte in attesa di domanda di brevetto N ° di serie. 2006/0012453, l'intero contenuto è qui incorporato per riferimento. Questi interruttori descritti in questo riferimento si basano sugli effetti magnetoelectric (ME) di materiali a cristalli liquidi in forma di effetti magnetostrittivi e piezoelettrici. Le proprietà dei materiali ME sono descritti, ad esempio, a Ryu et al, "Effetto magnetoelettrica in compositi di magnetostrittivi e piezoelettrici materiali," Journal of elettroceramica, vol. 8, 107-119

Filipov et al, "Effetti a magnete a Piezoresonance in ferromagnetico-Ferroelectric strati compositi," Astratto, American Physical Society Meeting (marzo 2003) e Chang et al., "Magneto-banda di Stacked Nanographite Nastri," Astratto, American Physical Society Meeting (marzo 2003). L'intero contenuto di ciascuna di queste carte sono anche incorporati nel presente documento.

Ulteriori alternative includono materiali che possono sequenza riscaldata e lasciata raffreddare (o raffreddata e ha permesso di riscaldare o riscaldati in modo attivo e raffreddati) al di sopra e al di sotto della temperatura Currie, modulando in tal modo la riluttanza. Gadolinio è un candidato dal suo punto di Currie è a temperatura ambiente. superconduttori ad alta temperatura sono altri candidati, con il materiale in fase di raffreddamento in una camera isolata ad una temperatura sostanzialmente in corrispondenza o in prossimità del punto Currie. Microonde o altre fonti di energia possono essere usati in combinazione con l'unità di controllo per effettuare questa commutazione. A seconda di come rigidamente gli interruttori sono contenute, può o non può essere necessario circa il blocco si vede meglio in Fig.4 un'ulteriore espansione limitativo `gioghi '.
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Fig.5 è un disegno particolare di un interruttore di flusso immobili alternativa secondo l'invenzione che utilizza lacune di aria o di altri materiali. Questa forma di realizzazione utilizza due riluttanza azionamento elettrico interruttori 110, 114, e due fessure 113, 115, in modo tale che quando gli interruttori sono attivati ​​in un modo prescritto, il flusso dal magnete 102 viene bloccato lungo i segmenti interruttori contenenti gli interruttori e forzata attraverso la gap contenenti segmenti, invertendo così il flusso attraverso l'elemento magnetizzabile 100. all'attivazione dei due riluttanza interruttori 110, 114, il flusso, ricerca di un percorso di riluttanza significativamente inferiore, lancia indietro al percorso originale contenente la (non attivato) riluttanza interruttori, invertendo così il flusso attraverso l'elemento 100. Si noti che gli interruttori di flusso possono anche essere elettromagnetica saturare regioni locali del commutatore tale riluttanza aumenta a quella dell'aria (o materiale gap), creando un vuoto virtuale come descritto da Konrad e Brudny in background dell'invenzione.

Più in particolare, gli apparecchi di commutazione flusso secondo questa forma di realizzazione utilizza un magnete permanente avente un polo nord N ` 'e un polo sud` S' in opposizione rispetto attraverso un varco definente un volume. Un membro magnetizzabile con estremità `A 'e' B 'è supportato in opposte rispetto attraverso un varco condividere il volume, e un interruttore di flusso comprende un blocco stazionario del volume avente quattro lati, 1-4, con due lati opposti interfacciati N e S, rispettivamente, e con gli altri due lati opposti essendo interfacciato ad a e B, rispettivamente. Il blocco è composto da un materiale magnetizzabile segmentato da due interruttori di flusso magnetico azionati elettricamente e due vuoti riempiti di aria o di altro materiale (s). Un'unità di controllo in comunicazione elettrica con gli interruttori di flusso è operativo per:

a) consentire passivamente un percorso di flusso predefinito attraverso lati 1-2 e 3-4, poi

b) stabilire attivamente un percorso di flusso attraverso i lati 2-3 e 1-4, e

c) ripetere a) e b) su base sequenziale. 
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Come alternativa ad un interruttore di flusso immobili, un interruttore di flusso rotativo può essere usato per implementare la sequenza 2x2 alternata. Facendo riferimento alla Fig.6 e Fig.7, cilindro 130 con gap flusso 132 viene fatto ruotare da un mezzo motore 134. Questo fa sì che le due metà del cilindro 130 per fornire due ponti flusso magnetico paralleli e separati (cioè un "chiuso" condizione interruttore riluttanza ), in cui un dato estremità dell'elemento magnetizzabile 136 è accoppiato con uno dei poli di stazionaria magnete permanente 138. Contemporaneamente, l'altra estremità del singolo vettore percorso di flusso 136 è accoppiato con il polo opposto stazionaria magnete permanente 138.

Fig.7 è una vista di dettaglio del cilindro. Ogni rotazione di 90 ° del cilindro provoca primi ponti flusso per essere spezzato (a riluttanza "aperto" switch condizioni) ed una seconda serie di ponti di flusso da creare in cui l'estremità data dell'elemento 136 viene colmato con il polo opposto stazionaria magnete permanente 138. Una rotazione completa del cilindro 130 provoca quattro tali inversioni. Ogni inversione di flusso all'interno di singolo percorso di flusso 2 provoca una corrente elettrica per essere indotta nella conduzione bobina (s) 140, 142. In questa forma di realizzazione, è importante mantenere una precisa spaziatura uniforme tra ciascuno dei "metà" di (girevole) cilindro 130 in relazione ai poli del magnete permanente 138 e le estremità di flusso carrier percorso 136 come i ponti di flusso magnetico sono forniti dal cilindro 130 mentre ruota.

Rotazione cilindro 130 è realizzato in materiale ad alta permeabilità magnetica che è diviso completamente dal divario flusso 132. Un materiale preferito è un materiale nanocristallino come FINEMET® fatta da Hitachi. Il divario flusso 132 può essere aria, vetro, ceramica, o qualsiasi materiale esporre bassa permeabilità magnetica. Un superconduttore o altra struttura esibendo l'effetto Meissner possono inoltre essere utilizzati.

Una forma efficace dell'elemento magnetizzabile 136 è una "C", in cui le sue estremità opposte sono curve con raggio uguale al raggio del cilindro 130 e sono in prossimità più stretta possibile con cilindro rotante 130. magnete permanente 138 è pure preferibilmente a forma di C in cui la poli opposti sono curve con raggio uguale al raggio del cilindro 130 e sono in prossimità più stretta possibile con cilindro rotante 130. considerazioni di produzione e di assemblaggio possono dettare altre forme.
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Mentre le forme di realizzazione descritte finora utilizzare un singolo magnete permanente, altre realizzazioni sono possibili secondo l'invenzione che utilizza una pluralità di magneti permanenti, mentre comunque generando un singolo percorso di flusso. Fig.8 illustra un circuito che utilizza due magneti permanenti e un singolo percorso di flusso. Fig.9 mostra una possibile forma di realizzazione fisica del dispositivo in base ai componenti di Fig.8, tra una centralina interruttore riluttanza 158.
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Sotto il controllo dell'unità 158, riluttanza interruttori 150, 152 aperta (crescente riluttanza), mentre gli interruttori 154, 156 vicino (riluttanza diminuzione). Riluttanza interruttori 150, 152 quindi chiudere, mentre gli interruttori 154, 156 aperta, e così via. Questa apertura 2x2 e chiusura ciclo si ripete e, come fa, il flusso magnetico da magneti permanenti stazionari 160, 162 è invertita di polarità attraverso l'elemento magnetizzabile, causando elettrica da generare nella conduzione bobine 166, 168.

Nell'implementazione preferita di questa forma di realizzazione, i magneti sono disposti con la loro N e poli S rovesciata. L'elemento magnetizzabile è disposto tra i due magneti, e ci sono quattro interruttori di flusso, SW1-SW4, due tra ciascuna estremità dell'organo ed i poli di ogni magnete. Gli interruttori a riluttanza sono implementate con le strutture sopra descritte con riferimento alle Figg. Da 1 a 3.

Per particolarità aggiunto, assumere il primo magnete ha nord e sud pali, N1 e S1, il secondo magnete ha poli nord e sud, N2 e S2 e il membro ha due estremità A e B. Supponendo SW1 è situato tra N1 e A, SW2 è tra a e S2, SW3 è compreso tra N2 e B, e SW4 è compreso tra B e S1, il dispositivo circuitale di controllo per attivare SW1 e SW4, quindi attivare SW2 e SW3, e ripetere questa procedura su base sequenziale. Come per le altre forme di realizzazione qui descritte, per ragioni di efficienza, la commutazione viene eseguita simultaneamente.

In tutte le forme di realizzazione descritte qui il materiale utilizzato per il magneti permanenti può essere sia un gruppo magnetico o di una singola unità magnetizzato. Materiali preferiti sono magneti ceramici ferrite (Fe203), samario cobalto (SmCo5), o combinazioni di ferro, neodimio, e boro. Il singolo percorso di flusso è portato da un materiale avente una elevata permeabilità magnetica e costruita in modo da minimizzare le correnti parassite. Tale materiale può essere un complesso di ferro o di acciaio laminato o ferrite come quelle utilizzate nei trasformatori. Un materiale preferito è un materiale nanocristallino come FINEMET®. La bobina o bobine di svolgimento sono avvolte attorno al materiale che trasporta il percorso del flusso singolo come molti giri come richiesto per raggiungere gli obiettivi di tensione, corrente o potenza. Ordinario, standard, isolato, filo smaltato di rame (filo motore) è sufficiente e accettabile. materiali superconduttori possono anche essere utilizzati. Almeno una parte dell'energia elettrica indotta nelle bobine conduttrici possono essere alimentati nell'unità di comando dell'interruttore. In questa modalità di funzionamento, impulsi iniziali di energia elettrica possono essere inviati da un chimico o batteria solare, come richiesto.
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Sebbene nelle forme di realizzazione di Fig.2 e Fig.6 i materiali magnetici e flusso portatori sono elementi piatti giacenti in piani ortogonali con materiale giace fuori del volume descritta dal magnete flusso-portante, il percorso di flusso può essere disposto all'interno ` 'del Volume magnete o configurato in un angolo. La scala fisica degli elementi può essere variata per sfruttare tecniche di fabbricazione o di altri vantaggi. Fig.10, per esempio, mostra una serie di circuiti magnetici, ciascuno avente una o più bobine che possono essere in serie, in parallelo, o combinazioni serie-parallelo, a seconda della tensione o esigenze attuali. In ciascun caso i magneti possono essere immessi o fabbricati usando tecniche comuni per l'industria microelettronica. Se si utilizzano gli interruttori di flusso meccanici possono essere fabbricati utilizzando tecniche MEM-type. Se si utilizzano gli interruttori immobili, i materiali possono essere immessi e / o depositati. I percorsi sono preferibilmente avvolti in anticipo poi raccolti e collocati in posizione, come mostrato. La forma di realizzazione mostrata in figura 9 è anche suscettibile di miniaturizzazione e replica.

Il Dispositivo di Conversione Energetica di William McDavid Junior
Brevetto US 6.800.955             5 ottobre 2004             Inventore: William McDavid jnr. 

Dispositivo di Conversione di Energia del Fluido Alimentato 
Nota: La formulazione di questo brevetto è stato modificato per renderlo più facile da capire. Una copia non modificata può essere scaricato da www.freepatentsonline.com.  In questo brevetto, William riferisce sezioni del suo progetto secondo la direzione del flusso attraverso l'alloggiamento e così chiama la prima sezione della camera "a valle" e la camera successiva come la camera "a monte". Anche se l'acqua potrebbe essere utilizzato, questo brevetto descrive sostanzialmente un generatore eolico ad alta efficienza. Per le dimensioni: un pollice = 25.4 mm.

ASTRATTO:

Un dispositivo di conversione di energia di fluido alimentato che converte energia in un fluido in movimento in energia meccanica. Una cornice cilindrica rigida di deflettori toroidali forma un "monte" anulare o camera anulare ed una camera anulare "a valle", ciascuna delle camere aventi lati aperti per consentire l'ingresso del fluido. I deflettori toroidali creano un vortice azionamento monte in una camera di vortice centrale monte, e un vortice di estrazione valle ruotare nella direzione opposta in una camera di vortice centrale downstream. Un insieme di lamelle incernierate circondano le camere vortex e questi consentono al fluido di entrare ciascuna camera solo nella direzione di rotazione del vortice, e prevenire il fluido di uscire attraverso i lati del dispositivo. Il vortice guida passa attraverso, e ruota, una turbina posizionata in una apertura centrale tra le due camere. Le pale della turbina sono ruotati dal moto rotazionale del vortice fluido di azionamento, più la portanza generata da ciascuna pala di turbina, più l'ulteriore impulso impartito dall'inversione vortice. 

Referenze Brevetti US: 
McDavid, Jr. – US 6,710,469
McDavid, Jr. – US 6,518,680
Walters – US 5,664,418

Descrizione:

SFONDO DELL'INVENZIONE 

1. Campo Tecnico Dell'invenzione 

La presente invenzione si riferisce in generale ai dispositivi elettrici di generazione e di energia di conversione, e più particolarmente ad un dispositivo di conversione di energia di fluido alimentato che converte l'energia del vento o acqua che scorre in energia meccanica o elettrica. 

2. Descrizione di Art Correlati 

L'uso di vento o acqua che scorre per fornire energia per vari usi risale a molti secoli. Nei tempi moderni, il vento e l'acqua sono stati utilizzati per generare elettricità. centrali idroelettriche sono stati utilizzati per generare grandi quantità di energia elettrica per la distribuzione capillare. Tuttavia, questo richiede grandi cambiamenti ambientali permanenti presso le aree in cui dighe sono costruite e serbatoi si innalzano. dispositivi eolici, in generale, sono stati utilizzati per effettuare un lavoro meccanico, o per generare elettricità, solo su scala limitata. Con la sempre crescente domanda di fonti energetiche supplementari, o alternative, tutte le fonti possibili vengono date più controllo. Questo è particolarmente vero per le fonti che sono non-inquinanti e inesauribili. sistemi idroelettrici e eolici flusso libero di fornire tali fonti, e la cattura di una maggiore energia dal vento e dall'acqua ha ricevuto molta considerazione.

Tuttavia, i dispositivi di generazione elettrica commerciali idroelettriche e eolici, che sono attualmente in uso hanno diversi svantaggi. dispositivi eolici, in particolare, sono costosi, inefficienti, pericoloso, rumoroso, e sgradevole di essere in giro. Per catturare una grande quantità di vento, esistenti dispositivi eolici sono molto grandi. Di conseguenza, non possono essere distribuiti in tutto centri abitati, ma devono essere installati certa distanza. Poi, come le dighe con generatori idro-elettrici, l'energia elettrica generano deve essere trasmesso, con costi considerevoli e con una notevole perdita di energia, ai centri abitati dove è necessaria l'energia.

Sarebbe auspicabile per distribuire le unità ad acqua e eolici più piccoli in tutti i centri abitati. Ad esempio, sarebbe desiderabile avere un'unità eolica per ogni struttura edilizia, distribuendo così la capacità produttiva sull'intera area, e rendendo la fornitura di energia meno vulnerabile agli eventi locali come tempeste o terremoti. Tale generazione distribuita potrebbe anche risolvere l'obiezione più comune e valido per l'energia eolica, vale a dire, che il vento non soffia tutto il tempo. In una vasta area geografica, tuttavia, il vento è quasi sempre soffia da qualche parte. Pertanto, con generatori eolici che sono distribuiti in tutta l'area, potenza potrebbe essere generato nelle zone dove il vento soffia, e successivamente trasmessa al resto della rete elettrica. Tuttavia, con la tecnologia esistente, unità più piccole adatti per la distribuzione in tutta un'area popolazione non sono abbastanza efficienti per fornire una quantità sufficiente di energia per alimentare una struttura come un edificio casa o in ufficio. Inoltre, tali unità sono visivamente invadente e rumorosa, che li rende inadatti per l'uso in ambienti residenziali o altre altamente popolate. 
Gli attuali dispositivi di generazione elettrica eolici comunemente utilizzano un'elica montata sull'albero orizzontale di un generatore che, a sua volta, è montato alla sommità di una torre. Questo è un disegno inefficiente perché l'energia viene estratta dal vento riducendo la velocità del vento che passa attraverso l'elica. Questo crea una sacca d'aria lento galoppo dietro l'elica, che il vento soffia ambiente intorno. Pertanto, solo la parte esterna delle pale dell'elica utilizzare il vento in modo efficiente.

Per contrastare questo effetto, disegni moderni mulino a vento utilizzano pale dell'elica estremamente lunghi. L'uso di tali lame massicce, tuttavia, ha i suoi svantaggi. In primo luogo, le eliche sono noti per uccidere o ferire migliaia di grandi uccelli ogni anno. In secondo luogo, le lame massicce può essere pericoloso se il dispositivo non strutturalmente e l'elica si scatena. In questo caso, l'elica può volare una distanza considerevole e causare gravi danni o lesioni a qualcosa o qualcuno nel suo percorso. In terzo luogo, il disegno dell'elica contiene uno squilibrio gravitazionale intrinseca. Le lame aumento su un lato del mozzo dell'elica si oppongono gravità, mentre le lame discendente sull'altro lato del mozzo cadono per gravità. Questo squilibrio crea una grande quantità di vibrazioni e sollecitazioni sul dispositivo. Di conseguenza, il dispositivo deve essere strutturalmente migliorata, con grandi spese, per sopportare le vibrazioni e sollecitazioni, e quindi evitare di manutenzione e / o sostituzione frequente.

Sarebbe pertanto vantaggioso disporre di un dispositivo di conversione di energia di fluido alimentato che superi gli inconvenienti dei dispositivi esistenti. Tale dispositivo potrebbe utilizzare l'energia eolica o l'energia di fluire acqua per fornire energia meccanica o energia elettrica. La presente invenzione fornisce un tale dispositivo. 
SOMMARIO DELL'INVENZIONE
Un aspetto, la presente invenzione è un dispositivo di conversione energetica fluido alimentato per convertire energia in un fluido in movimento in energia meccanica. Il dispositivo comprende un telaio cilindrica rigida che ha una anulare "a monte" camera (anulare) e una camera anulare "a valle". Ciascuna delle camere ha lati aperti per consentire l'ingresso del fluido in movimento. Una prima serie di deflettori sono montati longitudinalmente nella camera a monte, e questi crea un vortice di guida che ruota in una prima direzione quando il fluido in movimento entra nella camera monte attraverso lati aperti della camera a monte. Un insieme di feritoie cerniera sono posizionati nelle aperture tra questi setti, creando una camera di vortice centrale centrato sull'asse longitudinale del dispositivo. 
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Questa prima serie di alette permette ingresso del fluido in movimento nella camera di monte vortice centrale solo quando il fluido ruota nella prima direzione. Essi impediscono anche il fluido di uscire dalla camera vortice centrale monte attraverso i lati del dispositivo. Il dispositivo comprende inoltre un pavimento della camera anulare monte che degrada verso l'alto verso la camera a valle del pavimento avvicina l'asse longitudinale centrale del dispositivo. 
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Questo piano inclinato provoca vortice unità di fluire "a valle" (verso l'alto per l'aria) attraverso la camera di vortice centrale monte e passare attraverso un'apertura centrale situata tra la camera anulare monte e la camera anulare valle. Un albero di trasmissione longitudinale è montato centralmente nella apertura centrale, e una turbina è montata sull'albero motore nell'apertura centrale. La turbina viene ruotato dal vortice unità come il vortice unità passa attraverso l'apertura centrale. 
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Il dispositivo può comprendere anche una seconda serie di deflettori montati longitudinalmente nella camera "a valle" (superiore per l'aria) che operano per creare un vortice di estrazione che ruota nella direzione opposta quando il fluido in movimento entra nella camera a valle attraverso lati aperti della camera a valle . Inoltre, una seconda serie di alette girevoli può essere posizionato nelle aperture tra la seconda serie di deflettori, che circoscrive una camera di vortice centrale downstream. La seconda serie di alette permette l'ingresso del fluido in movimento nella valle camera di vortice centrale solo quando il fluido sta ruotando nella direzione opposta alla direzione di flusso nel camber "a monte". Queste feritoie impediscono anche il fluido dalla uscita dalla camera vortice centrale valle attraverso i lati del dispositivo. In questo modo, la turbina viene ruotato dal vortice unità come il vortice unità passa attraverso la turbina ed inverte la direzione al senso del vortice estrazione.

Per le condizioni di vento forte o quando alimentato dal flusso di acqua, la guida vortex ed estrazione vortice può ruotare nella stessa direzione. La prima serie di alette incernierate formare la camera di vortice centrale monte, e la seconda serie di alette incernierate formare la camera di vortice centrale downstream. La prima serie di alette permette l'ingresso del vento o acqua nella camera di monte vortice centrale solo quando il fluido ruota nella prima direzione.  
BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI 

L'invenzione sarà meglio compresa ed i suoi numerosi scopi e vantaggi risulteranno maggiormente evidenti agli esperti del ramo con riferimento ai seguenti disegni, in concomitanza con la specifica allegato, in cui: 
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FIG.1 è una vista prospettica di una prima forma di realizzazione della presente invenzione che converte l'energia eolica in energia meccanica o elettrica; 
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FIG.2 è una vista in pianta della forma di realizzazione Fig.1 
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FIG.3 è una vista laterale in elevazione della forma di realizzazione Fig.1  
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FIG.4 è una vista in sezione trasversale della forma di realizzazione di Fig.1 presa lungo la linea 4 - 4 di Fig.3 con un generatore elettrico installato per produrre energia elettrica; 
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FIG.5 è una vista prospettica di un volano pieno di liquido adatto per l'uso con la presente invenzione; 
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FIG.6 è una vista in pianta del volano pieno di liquido di Fig.5
[image: image442.png]46

314

49

45, 52

42-

23

22

50

FIG. 7

47

41

|-14p





FIG.7 è una vista in sezione trasversale di una forma di realizzazione della presente invenzione che converte l'energia di acqua che scorre in energia elettrica; 
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FIG.8 è una vista prospettica della forma di realizzazione di figura 1 con i setti longitudinali disegnate a tratteggio in modo che il divisorio centrale anulare (mid-deck) e turbina può essere visto
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FIG.9 è una vista in sezione orizzontale della forma di realizzazione di figura 1 presa lungo la linea 9 - 9 di Fig.8 
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FIG.10 è una vista prospettica di una seconda forma di realizzazione della presente invenzione che converte l'energia eolica in energia meccanica o elettrica, con i setti longitudinali disegnate a tratteggio in modo che una serie di feritoie longitudinali incernierate può essere visto; e
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FIG.11 è una vista in sezione orizzontale della forma di realizzazione di Fig.10 presa lungo la linea 11 - 11 . 
Nei disegni, elementi uguali o simili sono indicati con numeri di riferimento uguali nelle varie viste, e i vari elementi presenti sul sito non sono necessariamente in scala. 
DESCRIZIONE DETTAGLIATA DELLE FORME DI REALIZZAZIONE 
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Fig.1 è una vista prospettica di una forma di realizzazione della presente invenzione che converte l'energia eolica in energia meccanica o elettrica. Il dispositivo di conversione di energia 10 comprende una carenatura fisso 11 che circonda un monte (inferiore) a forma di anello o-forma di ciambella camera 12 ed una a valle (superiore) camera anulare 13. La carenatura può essere costruito con qualsiasi materiale rigido adatto come legno , plastica, metallo, o simili. Il cofano può essere costruito da un materiale trasparente, rendendo il dispositivo visivamente discreto. Nella forma di realizzazione preferita della presente invenzione, la carenatura è cilindrica ed è costruita con un alto grado di plastica ultravioletta protetto.

La carenatura 11 comprende una serie di setti longitudinali che sono curvati e disposti in un modello toroidale. Upstream deflettori 14a sono montati nella camera anulare 12 monte e valle deflettori 14b sono montati nella camera anulare valle 13. Nella forma di realizzazione preferita della presente invenzione, circa sei setti longitudinali toroidali sono montati in ciascuna camera. I deflettori funzionano per guidare il vento in ciascuna camera. L'area di sezione trasversale restringimento tra i setti provoca l'aria per accelerare come si muove verso il centro del dispositivo, creando due vortici ad alta velocità (un vortice azionamento monte ed un vortice di estrazione downstream). Anche se l'invenzione viene descritta qui principalmente come un cilindro verticale orientato, si comprenderà che il dispositivo può essere installato in altre posizioni, ad esempio un orientamento orizzontale, che si traduce nel dispositivo avente una camera anulare monte ed una camera anulare valle che sono alla stessa altezza. In alternativa, come indicato di seguito in connessione con Fig.7, il dispositivo può essere invertito se usato in acqua poiché vortici acqua si muovono più facilmente verso il basso invece che verso l'alto. 
Nella forma di realizzazione illustrata in Fig.1, in cui vento a bassa velocità è la fonte di energia in ingresso, il monte deflettori 14a e deflettori valle 14b sono curvate in direzioni opposte. I deflettori creano quindi due vortici ad alta velocità che ruotano in direzioni opposte. Come descritto di seguito in relazione alla Fig.4, la direzione del flusso vorticoso viene invertito in una turbina situato tra la camera anulare monte 12 e la camera anulare 13 a valle, aggiungendo così energia di rotazione addizionale alla turbina. Nella realizzazione idro-elettrico in cui l'acqua che scorre è la fonte di energia in ingresso, in condizioni di vento ad alta velocità come quando il dispositivo è montato su un veicolo, i deflettori monte e deflettori valle possono essere curvate nella stessa direzione. In tali forme di realizzazione particolari, di conseguenza, i setti creano due vortici ad alta velocità che ruotano nello stesso senso. Il dispositivo può essere convertito da un dispositivo a basso vento per un dispositivo ad alta vento rimuovendo la camera anulare valle contro-rotazione 13 e la sua sostituzione con una camera anulare valle che crea un vortice rotante nello stesso senso del vortice unità.

Nella forma di realizzazione preferita della presente invenzione, rete plastica (non mostrata) può circondare le aperture di entrata e di uscita della carenatura 11 per impedire uccelli, animali o detriti nel dispositivo 10. Inoltre, qualora il dispositivo sicuro strutturalmente, qualsiasi parti rotte sono contenuti dalla rete, invece di volare in prossimità e causando danni o lesioni. 
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Fig.2 è una vista in pianta della forma di realizzazione di figura 1. La parte superiore della carenatura 11 include un'apertura centrale 21 attraverso la quale l'aria nel vortice di estrazione esce dal dispositivo. Nella realizzazione preferita, il vortice di estrazione esce dal dispositivo di rotazione in senso anti-ciclonica (in senso orario nell'emisfero Nord) in modo che dissipa piuttosto che creare potenzialmente dannosi vortici. La turbina 22 è visibile attraverso l'apertura. La turbina ruota attorno ad un albero motore centrale 23. 
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Fig.3 è una vista in alzato laterale della forma di realizzazione della figura 1 illustrante il profilo della cappottatura 11, la camera anulare monte 12, la camera anulare 13 a valle, e la deflettori 14a e 14b. Il cofano può essere montato su una base 31 e la base 31 può essere utilizzato anche per racchiudere gruppi meccanici aggiuntivi come un volano e / o un generatore elettrico. 
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Fig.4 è una vista in sezione trasversale della forma di realizzazione di figura 1 presa lungo la linea 4 - 4 di Fig.3 con un volano 41 installato nella base 31 insieme ad un generatore elettrico 42 per produrre elettricità. wind ambiente fluisce contemporaneamente nella camera anulare 12 attraverso upstream monte deflettori 14a, e nella anulare valle camera 13 attraverso i setti a valle 14b attraverso i lati del cofano 11. I deflettori guidare il vento ambiente verso il centro del dispositivo 10. A pendenza piano parabolico (ponte) 43 della camera anulare monte 12 provoca il vento di fluire a valle nella turbina montato centralmente 22 che ruota sull'albero motore centrale 23. il dispositivo 10 produce energia guidando eolica ambiente flussi in due vortici ad alta velocità disposti a monte ed a valle della turbina che converte il vento scorre in energia meccanica ruotando l'albero di comando 23. alta RPM e coppia elevata sono prodotti dalla turbina a causa di tre fattori principali:

(1) ciascuna pala della turbina è a forma di paletta che cattura il moto rotazionale del vortice azionamento;

(2) ciascuna pala della turbina ha una forma in sezione trasversale di un profilo che genera ascensore nel senso di rotazione della turbina; e

(3) in condizioni di vento basse, l'inversione del senso di rotazione del vortice aggiunge ulteriore forza alla turbina nella direzione di rotazione.

Il grande volano 41 può essere attaccato alla rotazione dell'albero motore a turbina 23. In una realizzazione, il volano può essere un magnete permanente, circondato da avvolgimenti di rame. Il volano può servire sia come dispositivo di accumulo dell'energia interna grazie al suo momento angolare, e come una dinamo per il generatore 42 montato sotto la piattaforma 43 della camera anulare 12. monte regolatore elettronico a stato solido (non mostrato) può essere utilizzata per controllare il carico di corrente elettrica. Il regolatore mantiene un carico nullo fino a raggiungere una velocità di rotazione prestabilito (RPM). Il carico viene aumentato per generare elettricità mantenendo i giri della turbina a livello preselezionato. 
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In Fig.5 è mostrato in vista prospettica di un'altra realizzazione del volano 41. In questa forma di realizzazione, il volano (mostrata a tratteggio) comprende un guscio a forma di disco cavo 51 che è riempito con un fluido come l'acqua. Il disegno mostrato anche include una ventola di raffreddamento 52 nel mozzo del volano che ruota con l'albero motore 23 e il volano per produrre un flusso di aria di raffreddamento che viene utilizzata per raffreddare il generatore adiacente 42 (Fig.4 e Fig.7) . Il posizionamento del ventilatore nel mozzo del volano crea una camera anulare 53 whicht contiene il fluido. All'interno della camera, vi è una serie di paratie radiali 54 che si estendono dalla parete interna 55 della parete esterna 56 della camera. Ognuna delle paratie radiali include cancelli a battente o portelli 57. Nella versione Nell'esempio mostrato qui, ogni paratia radiale ha tre porte a cerniera.

Durante l'accelerazione del volano 41, queste porte 57 aperte nel senso di rotazione opposto. Questo consente al fluido di fluire attraverso le paratie radiali 54, riducendo l'inerzia avviamento. Il fluido poi viene lentamente fino alla velocità per attrito con le pareti interne ed esterne 55 e 56 della camera anulare, ed a causa del movimento delle paratie radiali attraverso il fluido. Durante la decelerazione del volano, i cancelli vicino a causa del moto di andata del fluido. Questo crea paratie radiali solidi e provoca il volano per funzionare come un volano solido. Il momento angolare del volano quindi aiuta a mantenere la velocità angolare dell'albero motore 23 quando la potenza in ingresso del vento cade. 
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Fig.6 è una vista in pianta del volano pieno di liquido 41 di Fig.5, mostrando le pale della ventola di raffreddamento 52 nel mozzo del volano, la camera anulare 53, le paratie radiali 54, le porte 57 in la posizione di chiusura (decelerazione).

Così, il volano pieno di liquido 41 è particolarmente adatto per l'uso con questo dispositivo di conversione di energia 10 della presente invenzione. Il volano pieno di liquido permette un rapido spin-up dell'albero di trasmissione 23, riducendo l'inerzia start-up, ma resiste decelerazione come un volano solido. Queste caratteristiche possono aumentare in modo significativo l'efficienza di un dispositivo azionato dal vento o ad acqua che opera con diversi livelli di potenza in ingresso. Semplicemente invertendo il volano, il volano pieno di liquido può essere utilizzata con sistemi che ruotano in senso orario o antiorario. Come ulteriore caratteristica, peso di spedizione è notevolmente ridotto perché il fluido può essere aggiunto al punto di utilizzo. 
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Facendo ancora riferimento alla Fig.4, un divisorio centrale anulare (mid-deck) 44 divide la camera anulare monte 12 dalla camera anulare a valle 13. La parte superiore del mezzo-ponte piste distanza dalla turbina, causando il vento ambiente di entrare nel downstream camera anulare a defluire dalla turbina. Questo crea una zona di pressione ridotta sul lato a valle della turbina 22 che aumenta il flusso di aria dalla camera anulare monte 12 attraverso la turbina. Ogni pala della turbina 22 è un profilo aerodinamico ricurva che riceve un impulso di rotazione dalla rotazione del vortice azionamento, l'inversione del senso di vortice, e portanza generata dal profilo aerodinamico nella direzione di rotazione della turbina.

Nella forma di realizzazione preferita della presente invenzione, la turbina 22 ed il volano 41 può essere fatta di metallo. Inoltre, tutte le parti metalliche possono essere rivestiti con, per esempio, plastica, cromo, o vernice per impedire la corrosione. Come discusso sopra, il volano può essere un magnete permanente o può essere un volano pieno di liquido. Tutti i cuscinetti come cuscinetto 45 può essere cuscinetti magnetici-repulsione levitazione modo che non vi è alcun contatto fisico tra il mobile e elementi fissi del dispositivo. La base 31 può essere montato su una piastra di supporto 46 e / o di un gancio di sostegno 47, a seconda della struttura sulla quale è montato il dispositivo e l'orientamento del dispositivo.

L'albero di comando centrale 23 può azionare la ventola di raffreddamento 52 che richiama aria di raffreddamento attraverso aperture 49 nella piastra di supporto e dirige l'aria attraverso il generatore 42. L'aria riscaldata può uscire attraverso feritoie 50 nel ponte parabolica 43 della camera anulare monte 12 dove poi mescola con il flusso d'aria di guida nella camera anulare monte sbrinare l'interno del dispositivo e la turbina 22.

Il dispositivo 10 può variare nelle dimensioni, a seconda della specifica applicazione per cui è utilizzato. Ad esempio, le dimensioni del dispositivo eolica che è montato sul tetto di una casa può essere compresa tra 40 pollici e 48 pollici di diametro, e tra 60 pollici e 78 pollici di altezza. In questa configurazione, la turbina 22 ha un diametro di circa la metà del diametro della parte esterna della carenatura 11 (cioè circa 20 a 24 pollici di diametro). Le versioni più grandi possono essere utilizzati per gli edifici più grandi, come fabbriche o edifici per uffici con maggiori economie di scala. Ad esempio, un ufficio può utilizzare un dispositivo che è di 20 piedi di diametro e 20 piedi di altezza con una turbina che è di 10 piedi di diametro. Un dispositivo montati su un veicolo (ad esempio, per un'autovettura), per condizioni di alta vento, può essere di circa 24 pollici di diametro e 6 pollici di altezza. Il generatore ed il volano, eventualmente, possono essere montati all'interno del profilo del veicolo, o su un portapacchi. Una versione piccola idroelettrica del dispositivo che viene inserito in un ruscello o fiume può avere dimensioni simili al dispositivo montato su veicolo. Inoltre, poiché il deflusso della versione idroelettrica rivolta verso il basso, un deflettore può essere utilizzato in corpi poco profonde di acqua per evitare l'erosione del letto del torrente.

Va notato che quando la presente invenzione è orientato verticalmente, la turbina 22, il generatore 42 e il volano 41 ruotano attorno ad un asse verticale. Pertanto, le strutture di supporto non sono soggetti alle vibrazioni e sollecitazioni prodotte da effetti gravitazionali in dispositivi della tecnica nota in cui le eliche ruotano attorno ad un asse orizzontale. Inoltre, l'efficienza eccezionale wind-conversione è realizzato dalla presente invenzione in quanto devia e accelera il flusso del vento ambiente in vortici che hanno più volte la velocità del flusso di vento ambiente quando raggiungono la turbina. Inoltre, l'accelerazione del flusso d'aria nelle camere anulari monte ea valle crea un'area di bassa pressione che spinge l'aria nel dispositivo da una sezione trasversale efficace che è maggiore della sezione trasversale fisica del dispositivo. Di conseguenza, la presente invenzione fornisce un dispositivo di conversione nuovo e migliorato eolico che è più tranquillo, sicuro, più efficiente e più efficace rispetto ai dispositivi esistenti. 
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Facendo ora riferimento alla figura 7, è mostrata una vista in sezione trasversale di una versione della presente invenzione che converte l'energia di fluire dell'acqua in energia elettrica (cioè un dispositivo idro-elettrico). Ci sono tre differenze fondamentali tra l'incarnazione idro-elettrica dalla forma di realizzazione a basso eolica di fig. 1 a 4. In primo luogo, il monte deflettori 14a e deflettori valle 14b curva nella stessa direzione. I deflettori creano quindi due vortici ad alta velocità che ruotano nello stesso senso. Questo è un disegno più efficiente quando il fluido scorre attraverso il dispositivo è un fluido incomprimibile quale acqua. In secondo luogo, il dispositivo funziona in modo più efficiente quando viene invertito e montata verticalmente dal vortici acqua muovono verso il basso a causa della forza di gravità. La terza differenza è il rapporto tra l'altezza del dispositivo al diametro del dispositivo. Come notato sopra, la forma di realizzazione idroelettrica del dispositivo può avere un'altezza che è più breve rispetto al suo diametro, e può avere una altezza che è uguale o inferiore al suo diametro. 
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Fig.8 è una vista prospettica della forma di realizzazione di figura 1 con l'asse longitudinale toroidale setti 14a e 14b disegnata in tratteggio in modo che il divisorio centrale anulare (mid-deck) 44 e la turbina 22 può essere visto. 
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Fig.9 è una vista in sezione orizzontale della forma di realizzazione di figura 1 presa lungo la linea 9 - 9 di Fig.8. In questa vista, si può notare che la camera anulare monte 12 è suddivisa in una serie di camere minori 12a tramite 12f dal longitudinale toroidale deflettori 14a. Le estremità interne dei setti longitudinali definiscono una camera di 12g vortice centrale (illustrato da un cerchio tratteggiato) in cui si forma il vortice monte, e da cui il vortice monte entra nella turbina 22.  La 12g centrale camera di vortice ha un diametro approssimativamente uguale a il diametro della turbina. 
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Fig.10 mostra una vista prospettica di una seconda forma di realizzazione della presente invenzione che converte l'energia eolica in energia meccanica o elettrica, con l'asse longitudinale setti 14a e 14b disegnata a tratteggio in modo che un insieme di cerniera 61a feritoie longitudinali e 61b può essere visto. Le feritoie a battente sono montate nelle aperture tra i setti longitudinali. Le alette possono essere montati in una configurazione circolare ovunque dal bordo esterno dei setti longitudinali al bordo interno dei deflettori. Nella versione illustrata, le alette sono longitudinalmente montati sul bordo interno dei deflettori, lungo il perimetro della camera di 12g centrale vortice. Ciascuna delle alette è incernierata su un lato (cioè il lato sopravvento il vento entra attraverso i setti) in modo che il deflettore può essere aperto verso la camera di vortice centrale dalla forza del vento in entrata. La larghezza di ciascuna feritoia è leggermente maggiore della distanza tra le alette in modo che ciascuna feritoia sovrapponga leggermente il bordo cerniera del successivo feritoia. Questo impedisce le feritoie di aprire verso l'esterno. 
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In Fig.11 è mostrata una vista in sezione orizzontale della forma di realizzazione di figura 10 presa lungo la linea 11 - 11. Durante il funzionamento, il vento soffia nella direzione indicata dalla parte esterna del dispositivo di conversione di energia è incanalata dal longitudinale toroidale deflettori 14a in camere a monte 12a e 12b. I deflettori bloccare il vento di entrare altre camere 12c attraverso 12f. Il vento scorre attraverso camere 12a e 12b, ed entra nella camera di vortice 12g centrale aprendo la cerniera 61a feritoie longitudinali che sono montati fra i setti nelle aperture definire alloggiamenti 12a e 12b. I restanti feritoie rimangono chiuse, impedendo il vento di uscire attraverso i lati del dispositivo. Così, i deflettori vento attivati sono, in effetti, valvole unidirezionali che permettono il vento di fluire nella camera di vortice centrale attraverso i lati del dispositivo, ma solo consentendo il vento per uscire attraverso la parte superiore della camera, e attraverso la turbina 22. 
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Facendo ancora riferimento alla Fig.10, si può vedere che la 61a feritoie longitudinali montato nella camera di monte 12 è incernierato sul lato opposto dalle feritoie 61b montato nella camera a valle 13. Questo è perché il vortice nella camera a valle ruota in direzione opposta dal vortice nella camera a monte, e la toroidale valle deflettori 14b incanalare il vento nelle feritoie 61b nella direzione opposta. Come la 61a feritoie nella camera di monte 12, le alette 61b nella valle camera 13 agiscono come valvole unidirezionali permettendo al vento di fluire nella camera di vortice centrale attraverso i lati del dispositivo, ma solo consentendo il vento per uscire attraverso la superiore della camera, e fuori del dispositivo. Questa configurazione consente di mantenere la forza sia del monte e vortici a valle durante il funzionamento del dispositivo.

Va riconosciuto che un certo grado di migliorare le prestazioni di conversione energetica può essere ottenuto in una configurazione in cui ci sono setti toroidale 14a e incernierato feritoie 61a solo nella camera anulare monte 12 perché questo assicura che tutto il vento o altro fluido che entra nella lati della camera a monte fluisce attraverso la turbina. L'aggiunta di deflettori toroidale 14b nella camera anulare valle 13 fornisce ulteriore miglioramento delle prestazioni, in particolare quando il senso di rotazione del vortice valle è opposto alla direzione del vortice monte. Ottimale rendimento energetico conversione è provvisto da un dispositivo avente toroidale opposto configurato deflettori 14a e 14b, e opposto cerniera 61a feritoie e 61b, sia per la camera anulare monte 12 e la camera anulare 13 a valle.

Si deve comprendere che anche se numerose caratteristiche e vantaggi della presente invenzione sono stati esposti nella descrizione che precede, la divulgazione è soltanto illustrativi e varianti sono possibili in dettaglio, in particolare in materia di dimensioni, forma e disposizione delle parti nei principi dell'invenzione nella misura massima indicata dal vasto significato generale dei termini in cui sono espresse le rivendicazioni allegate. 
Booster Il 'Hotsabi'
Qui ci sono le istruzioni complete passo-passo per fare un design molto semplice richiamo cella singola da "HoTsAbI" - un membro della 'watercar' gruppo Yahoo forum. Si tratta di un'unità di elettrolisi di richiamo molto pulito e semplice che ha sollevato la mpg media dal 18 al 27 (il 50% di aumento) sul suo 1992 da 5 litri Chevy Caprice.   
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Attenzione: questo non è un giocattolo. Se si effettua e utilizzare uno di questi, lo fa a proprio rischio. Né il progettista del booster, l'autore di questo documento o il fornitore del display Internet sono in alcun modo responsabile dovrebbe subire alcuna perdita o danno attraverso le proprie azioni. Anche se si crede di essere del tutto sicuro di fare e usare un richiamo di questo progetto, a condizione che le istruzioni di sicurezza riportate di seguito sono seguite, si sottolinea che la responsabilità è vostra e solo vostra.
L'unità disegna 15 ampere, che è facilmente da l'alternatore veicolo esistente. La costruzione utilizza ABS (acrilonitrile-butadiene-stirene) tubi di plastica con un elettrolita contenente idrossido di sodio (NaOH - venduto in America come liscivia "Red Devil", 1 cucchiaino mescolato in 8 litri di acqua distillata) e il gas-miscela prodotta viene immessa direttamente in il filtro di presa d'aria del motore della macchina. Gli elettrodi sono acciaio inossidabile con l'elettrodo negativo formando un cilindro attorno all'elettrodo positivo.

Il circuito è cablata in modo che sia alimentato solo quando l'interruttore di accensione dell'automobile è chiuso. Un relè alimenta il elettrolizzatore, che è di tre pollici (75 mm) di diametro e circa 10 pollici (250 mm) di altezza. Il circuito elettrolizzatore è protetto da un interruttore automatico 30 ampère.  L'elettrolizzatore ha diversi schermi in acciaio rete metallica in acciaio al di sopra della superficie dell'acqua:
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L'uscita del elettrolizzatore viene alimentata ad uno scaricatore di condensa, dotato anche di diverse schermate rete metallica in acciaio inossidabile, e poi attraverso una valvola unidirezionale in un gorgogliatore di sicurezza. Il gorgogliatore ha anche schermi di rete metallica in acciaio inox, che il gas deve passare attraverso prima che esce dal gorgogliatore. Il gas viene quindi fatto passare attraverso un sifone stile compressore dell'aria per eliminare l'umidità residua, e viene iniettato nella presa d'aria del veicolo. Anche se non mostrato in figura, i contenitori sono protetti da raccordi pop-out che assicurano una protezione supplementare nel caso estremamente improbabile di una delle piccole quantità di gas che viene accesa da qualsiasi mezzo di sorta.
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L'amperometro viene utilizzato per indicare quando l'acqua deve essere aggiunto al elettrolizzatore, che è tipicamente, dopo circa 80 ore di guida e viene fatto attraverso un tappo a vite di plastica sulla parte superiore del tappo elettrolizzatore (mostrato chiaramente nella prima fotografia). Questa unità ha usato per essere disponibile in commercio, ma il progettista è ormai troppo occupato per farli, così lui ha generosamente pubblicato i piani liberi come mostrato qui.

Lo stilista dice: si prega di leggere tutte le istruzioni attentamente e completamente prima di iniziare il progetto. Questo progetto è la costruzione di una unità elettrolizzatore destinata a migliorare il funzionamento di un veicolo mediante aggiunta di gas prodotti dalla elettrolisi di acqua, per l'aria aspirata nel motore quando è in funzione. Non c'è magia su questo. Il gas 'HHO' prodotta mediante elettrolisi agisce come un accenditore per il carburante normale utilizzato dal veicolo. Questo produce una migliore qualità di masterizzazione, l'estrazione di energia supplementare dal combustibile normale, dando una migliore potenza di trazione, marcia, il funzionamento del motore più fresco, la pulizia di vecchi depositi carboniosi all'interno del motore e si estendono in generale la vita del motore.
ELETTROLIZZATORE ELENCO DELLE PARTI
1. Un 7 pollici di lunghezza x 3 pollici pezzo del diametro della tubazione ABS tagliare con il quadrato conclude - de sbavature sui bordi

2. Un 3 pollici (75 mm) di diametro ABS Plug - pulire il tappo filettato

3. Un adattatore filettato DWV 3 pollici (75 mm) di diametro HXFPT filettato tappo ("DWV" e "HXFPT" tappi di plastica maschile e femminile filettato fogna-tipo sono)

4. Un 3 pollici (75 mm) diametro del cappello ABS

5. One 4 pollici (100 mm) vite in acciaio inox 1/4 x 20

acciaio inossidabile 6. Due 1 pollice di lunghezza (25 mm) Vite di 1/4 x 20 cap

7. vite in acciaio inox One 10/32 pollici x 1/4 di pollice

8. Cinque rondelle e otto dadi in acciaio inox 1/4 x 20

9. Un pezzo di acciaio inossidabile Shimstock 11 pollici x 6 pollici 0,003 pollici di spessore

10. Un pezzo di filo di acciaio calibro 14 in acciaio maglia da 8 pollici x 3 pollici

11. Un tassello in nylon 3/8 di pollice

12. Un ¼ pollice x ¼ pollice NPT (canna di rubinetto Nazionale) raccordo spinato nastro 

13. Idraulici
STRUMENTI DI LISTA
1. Trapano 

2. Tin Snips (per il taglio di maglia d'acciaio e Shimstock)

3. ¼ pollice rubinetto NPT e 5/16 pollici punta da trapano

4. 3/8 pollice rubinetto NPT e ½ pollice punta da trapano

5. 10/32 rubinetto pollice ed 1/8 pollice punta da trapano

6. Un morsetto e un pezzo di legno della striscia, 1 pollice x 1 pollice

7. Chiave esagonale "T-manico" chiave per montare il bullone senza dado

8. Cacciavite a croce

9. Piccolo chiave regolabile
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Tagliare e spessore in forma magazzino in tubi ABS, 11 pollici funziona bene come questo dà una sovrapposizione 1 pollice.
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Per la foratura, utilizzare una striscia di legno. Assicurarsi che lo spessore magazzino è a filo con almeno un bordo del tubo. Utilizzare il bordo a filo come il fondo del elettrolizzatore.
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Bloccato in modo sicuro e praticare due fori di 0,165 pollici, uno su entrambi i lati, perpendicolari tra loro, come meglio potete. Questi fori sarà prelevato da 1/4 di pollice x 20
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I fori spessore azionari devono essere alesato fuori di accettare la vite.
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Nota: Questo è il motivo per cui 2 fori sono realizzati (per facilitare il montaggio). Quindi, collegare l'elettrodo all'interno della canna. E 'importante per noi un dado in acciaio inox all'interno per ospitare la vite.
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Si noti che il Shimstock è a filo con il fondo della provetta. L'assemblaggio finale per gli elettrodi. Si noti che le viti di fissaggio hanno ciascuno dadi in acciaio inox all'interno della canna a sedere al Shimstock. La vite a sinistra sarà utilizzato come il collegamento della batteria negativo alla cella, mentre la vite a destra solo posti a sedere il Shimstock.
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Il componente superiore è un adattatore filettato DWV 3 pollici HXFPT. Il componente inferiore è un plug ABS 3 pollici, pulire il tappo filettato. Preparare il tappo superiore e la spina: Drill e toccare un NPT diametro di 3/8 pollice al centro del tappo filettato (questo è il tappo di riempimento principale). Trapano e toccare un NPT 1/4 pollice sul lato (per prendere il raccordo spinato).
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Preparare il tappo inferiore: Drill e toccare 1/4 pollice x 20 foro al centro. Installare la vite con un dado in acciaio inox. Serrare ed installare un dado rondella e acciaio inossidabile esterno.
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Questo è il collegamento positivo batteria.
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Questa è la cella finito indicato qui capovolta. Montare l'unità con colla ABS.
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Quindi, preparare la maglia di acciaio inossidabile. Tagliare con cura per adattarsi all'interno del tappo filettato. Utilizzare almeno 3 pezzi.
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Dopo il montaggio della maglia saldamente il tappo, montarlo con una vite in acciaio inox 10/32 di pollice sul lato opposto al foro filettato 1/4 pollici per il raccordo spinato. Si tratta di un rompifiamma, in modo da assicurarsi che l'intera parte interna è coperta ermeticamente. Si noti che i lati avvolgere. Girare ogni strato di attraversare la grana della rete negli strati successivi.
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Utilizzare bianco "idraulici tape" su tutti i raccordi filettati.

Questa unità ha alzato la media delle prestazioni miglia per gallone del mio 1992 5 litri Chevy Caprice 18-27 mpg, che è un aumento del 50%. Consente un molto ordinato, l'installazione di aspetto professionale che funziona molto bene:
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Tutti i raccordi in plastica da 3/8 di pollice, tra cui uno valvole modo, provengono da Ryanherco e sono realizzati in Kynar per resistere al calore. La trappola acqua è da un compressore d'aria. Il tubo 3/16 di pollice o il tubo è anche di tipo ad alta temperatura da linee automatiche di trasmissione del refrigerante. Io uso corrente continua e limitata con un interruttore termico e la regolazione miscela LYE. Se hai bisogno di aiuto, allora hotsabi e-mail (at) gmail (dot) com (mettere "E-CELL" nel titolo della vostra posta).

Commenti di Patrick Kelly:

Questo disegno è molto semplice da costruire, ma è solo una singola cella con l'intera tensione del veicolo messo attraverso di esso, una buona dose di potenza elettrica va in riscaldamento del elettrolita piuttosto che il gas idrossi voluto.

Se non vi è spazio sufficiente per adattarsi due, quindi utilizzando due consente di utilizzare la metà della corrente e che dimezza il calore generato nelle unità e raddoppia il periodo di tempo tra il rabbocco l'unità con acqua:
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Si prega di non avere l'impressione che se una piccola quantità di gas HHO produce un effetto molto positivo per il funzionamento di un veicolo, che l'aggiunta di più HHO gas darà risultati ancora migliori, visto che non è il caso. Ogni veicolo è diverso e avrà una diversa velocità di flusso ottimale di gas HHO e se questo tasso ottimale viene superata, quindi anche se il miglioramento di mpg può effettivamente essere ridotti e non aumentati. In caso di dubbio, iniziare sarà una bassa corrente (con più diluito elettrolito) che produrrà meno gas e vedere quali sono i risultati mpg sono. Quindi provare un mix leggermente più forte e controllare il mpg su diversi litri di carburante. Questo vi permetterà di determinare la corrente di richiamo in cui il veicolo particolare opera migliore. Questa non è una competizione per vedere chi può produrre la più alta produzione di gas, invece, si tratta di un processo per scoprire cosa il mpg più alto il vostro veicolo può dare quando si utilizza questo disegno semplice richiamo.

Mescolando l'elettrolita:  Si ricorda che l'idrossido di sodio o 'lisciva' (Lowes negozio: Roebic 'Heavy Duty' Crystal Drain Opener) è una sostanza fortemente caustica che deve essere trattato con cura.

Conservare sempre in un contenitore a tenuta d'aria robusto che è chiaramente etichettato come "PERICOLO - idrossido di sodio". Tenere il contenitore in un luogo sicuro, dove non può essere raggiunto dai bambini, animali domestici o persone che non prenderanno alcun preavviso dell'etichetta. Se la fornitura di idrossido di sodio è in una forte sacchetto di plastica, poi una volta che si apre la borsa, si dovrebbe trasferire tutto il suo contenuto ad una,, contenitore robusto a tenuta d'aria di plastica, che si può aprire e chiudere senza rischiare versare il contenuto. negozi di ferramenta vendono secchi di plastica con coperchi a tenuta d'aria che possono essere utilizzati per questo scopo.

Quando si lavora con i fiocchi asciutti o granuli, indossare occhiali di sicurezza, guanti di gomma, una camicia a maniche lunghe, calze e pantaloni lunghi. Inoltre, non indossare i tuoi vestiti preferiti durante la manipolazione soluzione idrossi in quanto non è la cosa migliore per ottenere i vestiti. E 'anche buona norma indossare una maschera che copre la bocca e il naso. Nel caso si combinino idrossido di sodio solido con acqua, aggiungere sempre l'idrossido in acqua, e non viceversa, e utilizzare un contenitore di plastica per la miscelazione, preferibilmente uno che ha il doppio della capacità della miscela finita. La miscelazione dovrebbe essere fatto in una zona ben ventilata, che non è spifferi come le correnti d'aria possono soffiare l'idrossido secca intorno.

Quando si miscela l'elettrolita, non usare mai acqua calda. L'acqua dovrebbe essere fresco perché la reazione chimica tra l'acqua e l'idrossido genera una grande quantità di calore. Se possibile, posizionare il contenitore di miscelazione in un contenitore più grande pieno di acqua fredda, come che contribuirà a mantenere la temperatura verso il basso, e se la miscela deve "traboccare" conterrà la fuoriuscita. Aggiungere solo una piccola quantità di idrossido alla volta, mescolando continuamente, e se ci si ferma a mescolare, per qualsiasi motivo, mettere i coperchi di nuovo su tutti i contenitori.

Se, nonostante tutte le precauzioni, si ottiene un po 'di soluzione di idrossido sulla pelle, lavare abbondantemente con acqua corrente fredda e applicare un po' di aceto per la pelle. L'aceto è acido, e vi aiuterà a bilanciare l'alcalinità del idrossido. È possibile utilizzare il succo di limone, se non si dispone di aceto a portata di mano - ma è sempre consigliabile per mantenere una bottiglia di aceto a portata di mano.
Il 'Smacks' Booster 
Booster del Smack è un pezzo di materiale che aumenta le prestazioni mpg di un'auto o moto, e riduce le emissioni nocive drammaticamente. Si fa utilizzando qualche corrente dalla batteria del veicolo per rompere l'acqua in una miscela di idrogeno e ossigeno gas chiamato gas "idrossi", che viene quindi aggiunto l'aria che viene aspirata nel motore. Il gas idrossi migliora la qualità del consumo di carburante all'interno del motore, aumenta la potenza del motore, pulisce vecchi depositi di carbonio fuori l'interno di un vecchio motore, riduce le emissioni indesiderate e migliora le figure mpg in tutte le condizioni di guida, a condizione che il carburante computer non provare a pompare il carburante in eccesso nel motore quando rileva il molto migliorata la qualità dei gas di scarico.

Questo richiamo idrossi è facile da fare e le componenti non costano molto. Le prestazioni tecniche dell'apparecchio è molto buona in quanto produce 1,7 litri di gas idrossi al minuto, con un assorbimento di corrente molto ragionevole. Questo è il modo di fare e usarlo.

Attenzione: questo non è un giocattolo. Se si effettua e utilizzare uno di questi, lo fa a proprio rischio. Né il progettista del booster, l'autore di questo documento o il fornitore del display Internet sono in alcun modo responsabile dovrebbe subire alcuna perdita o danno attraverso le proprie azioni. Anche se si crede di essere del tutto sicuro di fare e usare un richiamo di questo progetto, a condizione che le istruzioni di sicurezza riportate di seguito sono seguite, si sottolinea che la responsabilità è vostra e solo vostra.
Il Paracadute
Prima di entrare nei dettagli di come costruire il ripetitore, è necessario essere consapevoli di ciò che deve essere fatto quando si utilizza qualsiasi richiamo di qualsiasi disegno. In primo luogo, il gas idrossi altamente esplosivo. Se non fosse stato, non sarebbe in grado di fare il suo lavoro di migliorare le esplosioni all'interno del motore. gas idrossi ha bisogno di essere trattati con rispetto e cautela. E 'importante assicurarsi che va nel motore e non altrove. E 'anche importante che venga acceso all'interno del motore e non altrove.

Per far accadere queste cose, una serie di buon senso passi devono essere prese. In primo luogo, il booster non deve far gas idrossi quando il motore non è in funzione. Il modo migliore per organizzare questo è quello di spegnere la corrente che va al booster. Non è sufficiente avere solo un cruscotto ad azionamento manuale On / Off come è quasi certo che lo spegnimento sarà dimenticato un giorno. Invece, l'alimentazione elettrica al booster viene instradata attraverso l'interruttore di accensione del veicolo. In questo modo, quando il motore è spento e la chiave di accensione estratta, è certo che il booster è spento pure.

Per non mettere troppo corrente attraverso l'interruttore di accensione, e per consentire la possibilità dell'interruttore di accensione essendo quando il motore non è in funzione, invece di cablaggio booster direttamente all'interruttore, è meglio cablare un standard automotive relè attraverso la pressione dell'olio invio di unità e lasciare che il relè portare la corrente di richiamo. Se il motore si arresta, la pressione dell'olio scende e se è collegato il ripetitore come mostrato, allora questo potere sarà anche verso il basso il booster.

Una sicurezza in più è consentire la (molto improbabile) possibilità di un cortocircuito elettrico che si verificano nel booster o del suo cablaggio. Questo viene fatto mettendo un fusibile o ruttore tra la batteria e il nuovo circuito come mostrato in questo disegno:
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Se si sceglie di utilizzare un contatto dell'interruttore, quindi un diodo emettitore di luce ("LED") con un resistore di limitazione della corrente di esempio 680 ohm in serie con esso, può essere collegato direttamente ai contatti dell'interruttore. Il LED può essere montato sul cruscotto. Poiché i contatti sono normalmente chiusi, essi cortocircuito il LED e quindi non giochi di luce. Se l'interruttore è scattato, poi il LED si accende per indicare che l'interruttore è azionato. La corrente attraverso il LED è così bassa che l'elettrolizzatore è effettivamente spento quando apre il contatto dell'interruttore. Questa non è una caratteristica necessaria, solo un optional:
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Nel primo schizzo, si noterà che il booster contiene una serie di piastre metalliche e la corrente che passa attraverso il liquido all'interno del ripetitore (il "elettrolito") tra queste piastre, provoca l'acqua a rompersi in miscela gas idrossi richiesto. Un elemento di sicurezza molto importante è la "gorgogliatore", che è solo un semplice contenitore con un po 'd'acqua in esso. Il gorgogliatore ha il gas proveniente dal basso e gorgogliare attraverso l'acqua. Il gas raccoglie sopra la superficie dell'acqua e viene quindi aspirata nel motore attraverso un tubo di uscita al di sopra della superficie dell'acqua. Per evitare che l'acqua possa essere aspirata nella richiamo quando il ripetitore è spento e si raffredda, una valvola unidirezionale è posta nel tubo tra il booster e il gorgogliatore.

Se il motore accade per produrre un ritorno di fiamma, allora i blocchi gorgogliatore la fiamma di passare indietro attraverso il tubo e la combustione dei gas prodotte nel booster. Se il booster è realizzato con un coperchio a tenuta aderente piuttosto che un coperchio a vite, quindi se il gas nel gorgogliatore è acceso, sarà solo saltare il coperchio del gorgogliatore e rubare l'esplosione di qualsiasi forza reale. Un gorgogliatore è una cosa molto semplice, molto economico e molto sensibile installare. Inoltre rimuove eventuali tracce di fumi elettroliti dal gas prima che venga aspirata nel motore.

Si noterà che i fili che vanno alle piastre all'interno della elettrolizzatore sono entrambi collegati ben al di sotto della superficie del liquido. Questo per evitare la possibilità di un collegamento allentamento con la vibrazione del veicolo e provocando una scintilla nella regione riempito di gas sopra la superficie del liquido, e questo volume è mantenuto il più basso possibile, come un'altra caratteristica di sicurezza.

Il Design
Il booster è costituito da un tratto di tubo 4 pollici di diametro PVC, due tappi, diverse piastre metalliche, una coppia di cinghie di metalli e alcuni altri bit minori e pezzi.

Questa non è una scienza, e questo richiamo può essere costruito da chiunque. Una caratteristica supplementare intelligente è il tubo di plastica trasparente aggiunto al lato del booster, per mostrare il livello del liquido all'interno del ripetitore senza dover svitare il tappo. Un'altra caratteristica accurata è gorgogliatore trasparente molto compatta che è effettivamente collegato al servofreno e che mostra il flusso di gas proveniente dal ripetitore. La lunghezza del tubo principale richiamo PVC può essere regolato per adattarsi allo spazio disponibile a fianco del motore.
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Connessioni Bubbler Vicino:
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Questo richiamo utilizza a buon mercato, interruttore a parete in acciaio inox elettrica standard copre dal negozio di ferramenta e acciaio inox cinghie locali tagliate dalle maniglie di una vasta gamma di mestoli cibo-preparazione in acciaio inox:
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Le placche elettriche sono fissati insieme in una serie di otto coppie ravvicinate di coperture. Le piastre sono tenuti in una morsa ei fori perforati fuori alla dimensione maggiore richiesta. Le coperture sono ulteriormente trattati per essere bloccato ad un banco di lavoro e ammaccato con un centro-punzone e martello. Tali dentellature sollevano l'uscita del gas da 1,5 a 1,7 lpm lpm come sia aumentano la superficie del coperchio e forniscono punti da cui le bolle di gas possono cadere il coperchio più facilmente. Più rientranze meglio.

Le superfici attive delle piastre - cioè le superfici che sono 1,6 mm l'uno dall'altro, devono essere preparati con cura. Per fare questo, queste superfici sono segnati in un X-modello con 36-grade carta vetrata grossa. Facendo questo crea miniatura urti taglienti cresta che coprono l'intera superficie di ciascuna di queste piastre. Questo tipo di superficie aiuta bolle idrossiacidi staccarsi dalla superficie non appena si formano. Inoltre aumenta l'area superficiale effettiva della piastra di circa il 40%. So che può sembrare un po 'esigente, ma si è scoperto che le impronte digitali sulle piastre di qualsiasi elettrolizzatore seriamente ostacolare la produzione di gas perché riducono l'area di lavoro della piastra in modo sostanziale. È importante quindi, a uno evitare tutti impronte (indossando guanti di gomma puliti) o terminare le piastre pulendo tutto il grasso e sporco dalle superfici di lavoro con un buon solvente, che viene lavato via poi con acqua distillata. Indossando guanti di gomma puliti è di gran lunga l'opzione migliore come prodotti chimici di pulizia non sono una buona cosa per essere applicabili a queste superfici importanti.
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sopra indicati sono utensili a mano tipici utilizzati per creare le rientranze sulle piastre. Le superfici delle piastre attivi - cioè, le superfici, che sono 1,6 mm l'uno dall'altro - sono rientrato oltre ad essere levigato.

Un array di queste piastre preparate è sospeso all'interno di un contenitore in 4 pollici (100 mm) di diametro del tubo in PVC. Il tubo viene convertito in un contenitore con un adesivo PVC per collegare un tappo terminale su un'estremità e un raccordo dall'altro coperchio a vite. Il contenitore ha poi il raccordo di alimentazione di gas collegata al tappo, che è forato con due fori per consentire le cinghie di collegamento per la matrice piastra essere avvitati al tappo, come mostrato qui:
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Al fine di garantire che le cinghie in acciaio inossidabile sono saldamente fissati al cablaggio elettrico, i bulloni del coperchio sono entrambi situati sulla robusta superficie orizzontale del tappo, e fissati saldamente sia all'interno che all'esterno. Una guarnizione guarnizione in gomma o gomma viene utilizzato per migliorare la tenuta sulla parte esterna del tappo. Se disponibile, una rondella in acciaio con rivestimento in gomma integrato può essere utilizzato.
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Poiché la cinghia di acciaio inossidabile che collega le piastre di spinta sul lato negativo dell'alimentazione elettrica collega alla sezione centrale della matrice piatto, è necessario piegare verso l'interno. L'angolo usato per questo è in alcun modo importante, ma la cinghia deve essere perfettamente verticale quando essa raggiunga le piastre.
[image: image489.jpg]



L'immagine qui sopra mostra chiaramente il placche a muro utilizzati e come il gorgogliatore è collegato al corpo del richiamo con super-colla. Essa mostra anche i vari collegamenti dei tubi. Le piastre switch-coperchio in acciaio inox sono 2,75 pollici x 4,5 pollici (70 mm x 115 mm) in termini di dimensioni e loro fori di montaggio esistenti sono forati fuori per 5/16 pollici (8 mm) di diametro per tenere i bulloni di plastica utilizzati per contenere i piatti insieme per fare un array. Dopo un anno di uso continuo, queste piastre sono ancora lucido e non corrosi in alcun modo.

Tre cinghie in acciaio inossidabile sono utilizzati per collegare l'array piatto insieme e collegarlo al tappo a vite del ripetitore. Queste cinghie sono presi dalle impugnature di utensili da cucina e verificando l'esterno due piastre nella parte superiore e la terza piste cinghia attraverso la parte inferiore della matrice piatto, chiara delle piastre, e si connette ad entrambe le lastre esterne come si può vedere in i diagrammi.

Le piastre sono tenuti in posizione da due viti di plastica che attraversano i fori di montaggio originali nelle piastre. La disposizione è di avere un piccolo spazio 1,6 millimetri tra ciascuna delle otto coppie di piastre. Queste lacune sono prodotte mettendo rondelle di plastica sui bulloni di plastica tra ogni coppia di piastre.

La spaziatura più importante è il divario 1,6 millimetri tra le piastre come tale distanza è stato trovato per essere molto efficace nel processo di elettrolisi. Il modo in cui la batteria è collegata è insolito che lascia la maggior parte dei piatti apparentemente non collegati. Queste coppie piastre sono chiamati "mosche volanti" e fanno produrre gas nonostante guardando come se non sono collegati elettricamente (sono collegate attraverso l'elettrolita).

Dadi in acciaio inossidabile sono utilizzati tra ogni coppia di piastre e questi formano un collegamento elettrico fra piastre adiacenti. L'array piatto fatto in questo modo è economico, facile da costruire e sia compatta e robusta. Le cinghie elettrici sono imbullonate al tappo a vite nella parte superiore dell'unità e questo entrambe le posizioni dell'array piatto sicuro e fornisce bulloni di connessione elettrica sulla parte esterna del tappo mantenendo una chiusura ermetica ai fori del tappo.
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Un altro punto molto pratico è che le cinghie inox vanno dal tappo a vite alla matrice piatto, devono essere isolati in modo che la corrente non perde direttamente tra loro attraverso l'elettrolita. Lo stesso vale per la cinghia che scorre sotto le piastre. Questo isolante è fatto meglio con termoretraibile. In alternativa, strumento di tuffo di buona qualità (McMaster Carr numero di parte 9560t71) è un metodo efficace, ma se nessuno di questi metodi possono essere usati, quindi l'isolamento può essere effettuata avvolgendo le cinghie in nastro isolante elettrico. Usando questo metodo, il nastro viene avvolto strettamente attorno alle cinghie, essendo allungato leggermente è avvolto. La sezione corre sotto le coperte è isolato prima che la matrice è assemblato.
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L'alloggiamento PVC per il ripetitore ha due raccordi angolo piccolo diametro collegato ad esso e un pezzo di tubo di plastica trasparente posta tra loro in modo che il livello dell'elettrolito può essere controllato senza rimuovere il tappo a vite. Il tubo bianco sull'altro lato del ripetitore è un gorgogliatore compatta che è incollato direttamente al corpo del booster usando super-colla per produrre una singola unità ripetitore / gorgogliatore combinato. La disposizione gorgogliatore è mostrato qui, sparsi prima di incollare in luogo come questo rende il metodo di collegamento più facile da vedere.
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I gomiti diametro 12 mm alle estremità del tubo di diametro gorgogliatore un pollice hanno i loro filetti rivestiti con silicone prima di essere spinto in posizione. Questo permette sia di loro di agire come raccordi di decompressione pop-out nel caso improbabile del gas che viene acceso. Questa è una caratteristica di sicurezza aggiunta del disegno.

Questo richiamo è gestito con una soluzione di idrossido di potassio chiamato anche KOH o caustica Potassa che possono essere acquistati da diversi fornitori come:

http://www.essentialdepot.com/servlet/the-13/2-lbs-Potassium-Hydroxide/Detail 

http://www.organic-creations.com/servlet/the-653/caustic-potassium-hydroxide-KOH/Detail 

http://www.aaa-chemicals.com/pohy2posa.html o
http://www.nuscentscandle.com/PHFLAKES.html   Per ottenere la giusta quantità nel booster, riempio il richiamo al suo normale livello del liquido con acqua distillata e aggiungi l'idrossido di un po 'alla volta, fino a quando la corrente attraverso il richiamo è di circa 4 amplificatori sotto il mio attuale lavoro scelto di 20 ampere. Questo permette all'unità riscaldamento quando sta funzionando e il disegno più corrente perché l'elettrolita è caldo. La quantità di KOH è tipicamente 2 cucchiaini. E 'molto importante utilizzare acqua distillata come l'acqua del rubinetto ha impurità in esso che fanno un casino che intasare il booster. Inoltre, essere molto attenti idrossido di potassio come la manipolazione è altamente corrosivo. Se qualcuno ottiene su di te, lavare immediatamente con grandi quantità di acqua e, se necessario, utilizzare alcuni aceto è acido e compenserà gli schizzi caustici.

Il booster completato di solito è questo:
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Ma, può essere costruito utilizzando materiali diversi per dare un aspetto di classe:
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E collegato a una moto classica:
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L'ultima cosa importante è come il booster viene collegato al motore. Il montaggio normale per il ripetitore è vicino al carburatore o corpo farfallato modo che un breve tratto di tubazione può essere utilizzato per collegare il booster alla aspirazione del motore. Il collegamento può essere alla scatola filtro che ospita il filtro, o nel tubo di aspirazione. Il più vicino alla valvola a farfalla e meglio è, perché per ragioni di sicurezza, vogliamo ridurre il volume di gas idrossi giro nel sistema di aspirazione. È possibile analizzare e toccare un 1/4" (6 mm) raccordo NPT nel tubo di aspirazione in plastica con un finale spinato per il collegamento del 1/4" tubo (6 mm).

Minore è la corsa del tubo per la canalizzazione dell'aria del motore, meglio è. Sempre per motivi di sicurezza, si vuole limitare la quantità di gas idrossi protetto. Se un lungo periodo di 3 piedi (1 metro) o più deve essere utilizzato per motivi di spazio, allora sarebbe una buona idea aggiungere un'altra gorgogliatore all'estremità del tubo, per una protezione aggiuntiva. Se fate questo, allora è meglio utilizzare un tubo di scarico di diametro maggiore, dire 3/8 "o 5/16" (10 mm o 8 mm).

Accensione del Booster
Utilizzare filo e hardware elettrici in grado di gestire 20 ampere CC, niente di meno. Overkill è ok in questa situazione, così mi consiglia di utilizzare componenti in grado di gestire 30 ampere. Eseguire il potere attraverso il circuito di accensione, in modo che venga eseguito solo quando il veicolo si trova su. Un relè 30 ampère deve essere utilizzato per evitare di danneggiare il circuito di accensione che non può essere progettato per un extra di 20 amperaggio. Assicurarsi di utilizzare un fusibile correttamente valutato, 30 ampere è l'ideale. È possibile utilizzare un interruttore, se volete per un ulteriore controllo. Come misura di sicurezza aggiunta, alcuni, come per eseguire un pressostato dell'olio al relè e, in modo l'apparecchio funziona solo quando il motore è effettivamente in esecuzione. È molto importante che tutti i collegamenti elettrici siano solido e sicuro. Saldatura è migliore di aggraffatura. Eventuali collegamenti allentati causerà il calore ed eventualmente un incendio, quindi spetta a voi per assicurarsi che le connessioni sono di alta qualità. Essi devono essere puliti e stretti, e deve essere controllato di tanto in tanto, come si aziona l'unità solo per essere sicuri che il sistema è sicuro.

Regolare l'elettrolita
Riempi il tuo richiamo con acqua distillata e NaOH (idrossido di sodio) o KOH (idrossido di potassio) solo. No acqua di rubinetto, acqua salata o piovana!  Nessuna tabella sale o bicarbonato di sodio!  Questi materiali possono danneggiare in modo permanente il booster!

In primo luogo, riempire il richiamo con acqua distillata circa 2" dalla parte superiore. Aggiungere un cucchiaino di KOH o NaOH per l'acqua e poi far scorrere la parte superiore in posizione. Non stringere per ora, ma lasciare a piede libero in alto e di riposo in luogo. Collegare l'alimentatore a 12V ai cavi e controllare l'assorbimento di corrente dell'unità. si vuole 16 ampere scorre quando il ripetitore è freddo. Come l'acqua si riscalda nel corso del tempo, l'assorbimento di corrente aumenta di circa 4 amplificatori fino a raggiungere circa il 20 amplificatori, e questo è il motivo per cui si sta puntando solo 16 ampere con un sistema a freddo.

Se la corrente è troppo alto, scaricare alcuni elettroliti e aggiungere acqua appena distillata. Se la corrente è troppo bassa, aggiungere una presa o due alla volta del catalizzatore al 16 ampere è raggiunto. Riempimento eccessivo tuo ripetitore causerà alcuni dei elettrolita per essere costretto il tubo di uscita, in modo da un tubo di livello del liquido è stato aggiunto per monitorare il livello di elettroliti.

Il booster genere deve essere ricaricata una volta alla settimana, a seconda di quanto tempo è in funzione. Aggiungere acqua distillata, quindi controllare nuovamente il consumo di corrente. Si può osservare un calo di corrente nel corso di un paio di ricariche, e questo è normale. Alcuni del catalizzatore sfugge la cella sospesa nelle goccioline di vapore acqueo, quindi di tanto in tanto potrebbe essere necessario aggiungere un pizzico o due. L'acqua nel gorgogliatore agisce per fregare questo contaminante di gas oltre. Mi raccomando di installare un amperometro per monitorare l'assorbimento di corrente, come si utilizza il richiamo.

Montaggio del Booster
Scegliere un luogo ben ventilato nel vano motore per montare il booster. Dal momento che ogni progettazione dei veicoli è diverso, lo lascio a voi capire il metodo migliore per montarlo. Essa deve essere montato con la parte superiore orientata verso l'alto. Grandi 5 fascette diametro "funzionano bene, ma non su di loro stringere o il PVC possono deformare. Mi consiglia di montare il booster dietro il paraurti anteriore nella zona di solito presenti tra esso e il radiatore. Sostenere il peso dell'unità dal basso con una staffa del disegno, quindi utilizzare due fascette per fissare l'unità, uno nella parte superiore ed uno nella parte inferiore. Non installare l'unità nel vano passeggeri per motivi di sicurezza.

Tubo di Uscita e Bubbler
Il gorgogliatore sul lato dell'unità deve essere riempito circa 1/3 a 1/2 pieno di acqua - l'acqua del rubinetto va bene per il gorgogliatore. La valvola di ritegno prima del gorgogliatore è lì per evitare che l'acqua gorgogliatore di essere risucchiato di nuovo nel richiamo quando si raffredda e il gas all'interno del contratto.   Assicurarsi che il livello gorgogliatore viene mantenuta in ogni momento. In caso contrario si potrebbe provocare un'esplosione ritorno di fiamma indesiderato.  Che l'acqua all'interno del gorgogliatore è lo scudo fisico tra il volume idrossi memorizzata nel generatore e l'assunzione del motore. Installare il tubo di uscita più vicino possibile al corpo del carburatore / della valvola a farfalla il più vicino possibile, facendo un collegamento in / filtro dell'aria tubo di aspirazione. Cercare di rendere il tubo più corto possibile per ridurre la quantità di volume di gas che contiene. Mi consiglia di utilizzare lo stesso tipo di tubo poly 1/4 "utilizzato sull'unità.

Ecco una lista delle parti necessarie per costruire il booster e gorgogliatore se si decide di costruire da soli, piuttosto che l'acquisto di una unità di ready-made:

Le Parti Principali Necessari
	Parte
	Quantità
	Commento

	Lungo tubo di diametro in PVC da 4” 12”
	1
	Forma il corpo del servofreno

	Diametro 4" tubi in PVC end-cap
	1
	Chiude la parte inferiore del servofreno

	4" Diametro tappo a vite tubo in PVC
	1
	La parte superiore del booster

	90 gradi raccordo Quick Connect outlet
	1
	3/8 "diametro esterno del tubo x 1/4" NPT

	Indicatore di livello di nylon raccordo tubo spinato
	2
	1/4 "Tubo x 1/8" NPT Numero di parte 2974K153 o dal vostro negozio di ferramenta locale

	O.D. quarto di pollice tubo a vista Poly
	8”
	Indicatore del livello dell'acqua tubing

	In acciaio inox interruttore copertine
	16
	I componenti di matrice piastra

	Acciaio inossidabile cinghie 12 pollici lungo
	2
	I collegamenti elettrici alle piastre

	3/4" tubo poli all'interno diametro trasparente
	12”
	Dal vostro negozio locale di hardware

	Bulloni in acciaio inox 5/16" 1,25" lungo
	2
	Connessione elettrica cinturino per il tappo superiore

	5/16" in acciaio inox dadi & rondelle
	6 each
	Per inserire i bulloni di acciaio nel tappo

	Barra filettata in nylon di diametro 5/16" 
	8” min.
	In nylon filettati filetto 5/16"-18.

McMaster Carr non parte 98831a030

	Rondelle in nylon 5/16" pollici spessore 1,6 mm
	1-pack
	Rondella piana in nylon 6/6 5/16", confezione da 100 McMaster Carr non parte 90295a160

	5/16"-18 s/s marmellata noci (7/32" spessore)
	20
	McMaster Carr non parte 91841A030

	90 gradi Bubbler raccordi
	2
	1/4" spinato tubo 1/2" NPT. McMaster Carr non parte nessun 2974 K 156

	Valvola di ritegno
	1
	1/4" tubo, McMaster Carr parte No 47245 K 27 o dal vostro locale negozio di ferramenta

	Colla per PVC
	1 tube
	Stesso colore come il tubo di PVC se possibile

	5/16" rondella di tenuta in neoprene
	2
	McMaster Carr non parte nessun 94709A318 o dal tuo Hardware locale archivio

	Tuffo di strumento – 14.5 once
	1
	McMaster Carr non parte 9560t71

	
	
	

	Opzionale: Light Emitting Diode
	1
	10 mm di diametro, rosso, con clip di montaggio a pannello

	                Resistore di quarto-watt
	1
	470 ohm (codice bande: giallo, viola, marrone)


Ora, avendo mostrato come questo ripetitore molto efficace e gorgogliatore sono costruiti, va sottolineato che se si utilizza con un veicolo dotato di una centralina elettronica che controlla l'iniezione del carburante nel motore, allora la sezione di combustibile-computer compensare la Gli utili e vantaggi dell'utilizzo di questo, o qualsiasi altro, di richiamo. La soluzione non è difficile, come il combustibile-computer può essere controllato con l'aggiunta di un piccolo circuito per regolare il segnale del sensore alimentato al computer dal sensore di ossigeno incorporato nello scarico del veicolo. Unità pronte costruito sono disponibili per questo o si può fare il vostro proprio. Se si vuole fare il vostro proprio, allora il documento sito web http://www.free-energy-info.com/D17.pdf mostra come e pure, punta a Eagle-Research, i fornitori di alternativa, preconfezionato unità di misura, fornito anche da The Garage idrogeno.

Piuttosto Una amount di prova e Sperimentazione E Stata effettuata da molte delle PERSONE Che Hanno Fatto copie of this richiamo e dovute varianti Che have been Trovati per Essere Utile Sono mostrati qui:

In Primo Luogo, nonostante spazio Molto ristretto all'interno della custodia, E possibile introdurre a causa piastre a parete Aggiunti, UNA un ciascuna estremita della Pila piatto. QUESTE piastre Sono distanziate di 1,6 mm di DISTANZA utilizzando rondelle di plastica e this gruppo triple-plate provocazione Una caduta di Tensione Supplementare di Tutti i sub-Insieme di tre piatti. La costruzione e poi venire illustrato di Seguito:
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La seconda modifica è avvolgendo la matrice piatto in 4 pollici shrink-wrap. Questo avvolgimento estende intorno ai lati delle piastre e aiuta tagliando alcuni dei percorsi di perdita elettriche indesiderate attraverso l'elettrolita. Questa disposizione viene illustrata:
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Godere di utilizzo di questo richiamo e fare la vostra parte nella riduzione delle emissioni di gas serra.

Eletrik

Booster di Smack è un marchio registrato, e il design è in attesa di brevetto, ma rimane pienamente divulgate per uso pubblico.

Data di rilascio di questa copia del documento: 3 luglio 2008
Informazioni di Base
Molte persone trovano la disposizione piatto di Booster del Smack, piuttosto difficile da capire, quindi questa sezione aggiuntiva è solo per cercare di spiegare il funzionamento della cella. Questo non ha nulla a che fare con realtà la costruzione o l'utilizzo del ripetitore di uno schiaffo, in modo da poter semplicemente ignorare questa sezione senza perdere nulla.

Disposizione piatto Booster del Smack ha un aspetto confuso. Questo è principalmente perché Eletrik ha spremuto due serie identiche di piatti in un contenitore come illustrato di seguito:
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Questa disposizione è due serie identiche di piastre posizionate back-to-back. Per rendere più agevole la comprensione del funzionamento, facciamo solo prendere in considerazione solo una delle due serie di tavole.

Qui, è sufficiente l'elettrica più collegato al polo negativo elettrica da un insieme di quattro coppie di piastre in una catena a margherita (il termine tecnico è: collegato "in serie" o "in serie collegato"). Facilmente il modo più efficiente elettricamente per fare questo è quello di escludere tutti i possibili percorsi del flusso di corrente attraverso l'elettrolita per blocco intorno ai bordi di tutte le piastre e costringendo il flusso di corrente attraverso le piastre e solo attraverso le piastre.

Purtroppo, questo è molto difficile da fare in un contenitore cilindrico ed ha lo svantaggio che è difficile mantenere l'unità riempito con acqua e difficile da mantenere il livello dell'elettrolito appena sotto la parte superiore delle piastre.
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Quindi, si raggiunge un compromesso in cui il flusso di corrente intorno e verso il dispositivo viene contrastata dalla spaziatura strategica delle piastre:  
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Questo diagramma mostra il modo in cui le piastre sono collegate. Le linee rosse indicano i percorsi di flusso di corrente indesiderati che producono quasi nessun gas. Questo sprecato flusso di corrente si oppone l'utile flusso di corrente attraverso gap "A" nella figura.

Per favorire il flusso attraverso il 1.6 mm di gioco "A", si effettua un tentativo di rendere i flussi di rifiuti a lungo possibile confronto. Questo viene fatto il vuoto "B" compiuti più grande possibile, limitata solo dalle dimensioni del contenitore di richiamo.

La tensione applicata alla cella (13,8 volt quando il motore è in funzione) si divide equamente tra le quattro coppie di piastre, quindi non ci sarà un quarto di tale tensione (3,45 volt) attraverso ogni coppia piatto.

Se si guarda di nuovo il diagramma originale, si vedrà che ci sono due di questi gruppi di quattro coppie di piastre, posizionato back-to-back nel contenitore. Ciascuno di questi atti separatamente, tranne per il fatto che ci sono altri percorsi di perdita di corrente attraverso l'elettrolita tra le piastre di una serie e le piastre del secondo set.

C'è una tensione costante cadere progressivamente attraverso la disposizione di piastre. Ricordare che sono collegati a coppie in mezzo a causa del collegamento metallo-metallo creato dai dadi di acciaio tra le piastre:
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E 'spesso difficile per le persone per ottenere il blocco di come le cadute di tensione attraverso una catena di resistenze (o matrice di lastre). Le tensioni sono uno rispetto all'altro, in modo ciascuna coppia piastra pensa che ha una connessione elettrica negativa su un piatto e una connessione positiva sull'altra piastra.  
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Per esempio, se sto alla parte inferiore di una collina e il mio amico è in piedi dieci piedi su per la collina, poi lui è dieci piedi sopra di me.

Se entrambi saliamo cento piedi su per la montagna e si trova ad una altezza di 110 piedi e sono ad un'altezza di 100 piedi, è ancora dieci piedi sopra di me.

Se entrambi saliamo un altro centinaio di piedi su per la montagna e si trova ad una altezza di 210 piedi e sono ad un'altezza di 200 piedi, è ancora dieci piedi sopra di me. Dal suo punto di vista, io sono sempre dieci piedi sotto di lui.

La stessa cosa vale per queste tensioni piastra. Se un piatto è ad una tensione di +3 volt e la piastra di 1,6 mm di distanza da esso è ad una tensione di +6 volt, poi la piastra 6 volt è 3 volt più positivo rispetto alla piastra 3 volt, e vi è un 3 differenza volt attraverso lo spazio tra le due piastre. Il primo piatto sembra essere 3 volt negativi alla piastra 6 volt quando "sembra" di nuovo a questo.

Si può anche dire che la piastra +3 volt è 3 volt inferiore della piastra +6 volt, quindi dal punto di vista della piastra +6 volt, la piastra +3 volt è 3 volt più in basso rispetto esso, e quindi, "vede" l'altra piastra come a -3 volt rispetto ad essa.

Allo stesso modo, il mio amico mi vede come a -10 piedi relativi a lui, non importa quale sia l'altezza che siamo sulla montagna. E 'tutta una questione di essere "superiori up" sia in termini di altezza sul livello del mare su una montagna o in termini di più in alto di tensione all'interno di un richiamo.

Ora, dopo aver mostrato come questo booster e gorgogliatore sono costruiti, si deve rilevare che, se lo si utilizza con un veicolo dotato di una centralina elettronica che controlla l'iniezione di carburante nel motore, quindi la sezione di combustibile-computer compensare i guadagni mpg e vantaggi dell'utilizzo di questo, o qualsiasi altro, di richiamo. La soluzione non è difficile, come il combustibile-computer può essere controllato con l'aggiunta di un circuito poco per regolare il segnale del sensore alimentato al computer dal sensore di ossigeno incorporato nello scarico del veicolo, per consentire la migliore qualità del combustibile bruciato nel motore. Questo è necessario perché lo scarico sarà molto più pulito di quanto non lo sia, che il computer verrà pensare che il motore sia fame di combustibile (che sicuramente non è. Con un ripetitore, il motore gira pulito, fresco e più fluido ed ha migliorato potere chiamato "coppia" che tira. unità pronte costruito sono disponibili per correggere il segnale del sensore di ossigeno per il miglioramento della situazione, o, in alternativa, è possibile creare il proprio.
Trattare con il Computer Veicolare
Quando un mpg. migliorando dispositivo quale un elettrolizzatore è montato sul veicolo, il risultato non sempre produce meglio mpg. figure. i veicoli più vecchi che sono dotati di un carburatore vedranno un miglioramento immediato. Questo non è il caso per i veicoli più recenti che vengono con controllo computerizzato del combustibile inviato al motore.

Quando un elettrolizzatore è collegata al motore, che provoca il consumo di carburante nei cilindri per essere notevolmente migliorata, con un corrispondente miglioramento delle prestazioni del motore. Purtroppo, il computer carburante prevede la stessa quantità di ossigeno incombusto uscire del motore, e quando non lo rileva, il computer aumenta il flusso di carburante nel tentativo di tornare alla sua normale metodo inefficiente di marcia . Tale azione annulla il miglioramento mpg prodotto dalla elettrolizzatore meno che qualcosa è fatto per regolare il funzionamento del computer.

In termini più semplici, la maggior parte dei veicoli che hanno una unità di controllo elettronica ( "ECU") per controllare il flusso di carburante sono dotati di uno dei due tipi di sensori di scarico. La maggior parte hanno un sensore di "banda stretta", mentre il resto ha un sensore di "banda larga". Il mix ideale di aria e carburante è considerata 14,7 a 1. Un sensore a banda stretta risponde solo miscele da 14,2 a 1 a 14,9 a 1. Il sensore funziona confrontando la quantità di ossigeno nel gas di scarico alla quantità di ossigeno in aria all'esterno del veicolo e che genera una tensione di uscita che si muove rapidamente tra 0,2 volt in cui la miscela è troppo magra, e 0,8 volt quando passa sotto il / carburante punto mix 14.7 al 1 aria dove la miscela è troppo ricca (come indicato dal grafico mostrato di seguito). L'ECU aumenta l'alimentazione di carburante quando il livello del segnale è 0,2 volt e diminuisce quando la tensione del segnale è di 0,8 volt. Questo fa sì che la tensione del segnale di passare regolarmente da alto a basso e ritorna di nuovo alta come il computer tenta di corrispondere alla quantità di tempo "troppo magra" per la quantità di tempo "troppo ricca".
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Un semplice controllo circuito stampato possono essere aggiunti per alterare il segnale del sensore e spostare il computer carburante in produzione di miscele di aria/carburante leggermente migliore. Purtroppo, c'è un inconveniente grave per questa operazione. Se, per qualsiasi motivo, il mix di combustibili è impostato troppo alto per un periodo prolungato, quindi il combustibile in eccesso viene bruciato nel convertitore catalitico può alzare la temperatura ci alto abbastanza per sciogliere i componenti interni del convertitore. D'altra parte, se il circuito stampato è commutato ad un mix che è troppo magro, quindi la temperatura del motore può essere spinto abbastanza in alto per danneggiare le valvole, che è un errore costoso.

Sovra-lean in esecuzione può verificarsi a carichi e velocità diverse. Joe Hanson raccomanda che se qualsiasi dispositivo per rendere la miscela più snella è montato sul veicolo, quindi la seguente procedura dovrebbe essere effettuata. Acquistare una termocoppia "tipo K" con un gambo filettate in acciaio inox di 3 pollici, personalizzato costruita da ThermX sud-ovest di San Diego. Questo sensore di temperatura può misurare temperature fino a 1.800 gradi Fahrenheit (980 gradi centigradi). Montare la termocoppia sul tubo di scarico di foratura e maschiatura il tubo vicino al collettore di scarico, proprio accanto la guarnizione della flangia. Prendere un cavo dalla termocoppia in zona del conducente e utilizzare un multimetro per mostrare la temperatura.

Guidare il veicolo abbastanza a lungo per raggiungere la temperatura di esercizio e quindi in auto a tutta velocità su una strada principale. Nota la temperatura di questa velocità. Quando viene utilizzato un mix più snello, assicurarsi che la lettura esattamente sotto le stesse condizioni di temperatura non superi i 180 gradi Fahrenheit (100 gradi centigradi) sopra la temperatura di pre-modifica.

David Andruczyk raccomanda un metodo alternativo di evitare danni al motore attraverso miscele di aria/carburante troppo magra, vale a dire, in sostituzione del sensore di ossigeno a banda stretta con un sensore a banda larga e un controller. Un sensore di ossigeno wideband legge rapporti una gamma molto ampia di aria/carburante, da circa 9 a 1 e 28 a 1. Un motore di automobile normale può funzionare da circa 10 a 1 (molto ricco) a circa 17,5 a 1 (piuttosto magra). Potenza massima del motore è sviluppato in un rapporto di miscelazione di circa 12,5 a 1. Combustione completa del combustibile avviene con un mix di circa 14,7 a 1, mentre il mix che dà le emissioni di scarico minima è leggermente più magri di quello.

A differenza dei sensori a banda stretta, a banda larga sensori devono proprio controller per poter funzionare. Ci sono molte di queste unità viene offerte in vendita per retrofitting per veicoli esistenti che hanno solo sistemi di sensori ossigeno a banda stretta. Raccomandazione personale di David è innovare Motorsports LC-1 che è piccolo e utilizza il sensore di LSU-4 a prezzi molto ragionevoli. Questo controller a banda larga può essere programmato. Maggior parte dei controller hanno la capacità di due segnali di uscita, il segnale a banda larga adatto all'esecuzione di un calibro o un nuovo ECU, più un segnale sintetizzato a banda stretta che possa alimentare un ECU esistente. Il trucco consiste nell'installare un sensore a banda larga, con il controller LC-1 e poi riprogrammare a spostare il banda stretta di uscita per ottenere un mix più magri come illustrato di seguito:

	Miscela aria/carburante effettivo
	Uscita a larga banda
	Uscita a banda stretta originale
	Spostato a banda stretta uscita

	9 to 1
	9 to 1
	Mix è troppo Ricca
	Mix è troppo Ricca

	10 to 1
	10 to 1
	Mix è troppo Ricca
	Mix è troppo Ricca

	11 to 1
	11 to 1
	Mix è troppo Ricca
	Mix è troppo Ricca

	12 to 1
	12 to 1
	Mix è troppo Ricca
	Mix è troppo Ricca

	13 to 1
	13 to 1
	Mix è troppo Ricca
	Mix è troppo Ricca

	14 to 1
	14 to 1
	Mix è troppo Ricca
	Mix è troppo Ricca

	14.6 to 1
	14.6 to 1
	Mix è troppo Ricca
	Mix è troppo Ricca

	14.8 to 1
	14.8 to 1
	Miscela è troppo Magra
	Mix è troppo Ricca

	15 to 1
	15 to 1
	Miscela è troppo Magra
	Mix è troppo Ricca

	15.5 to 1
	15.5 to 1
	Miscela è troppo Magra
	Miscela è troppo Magra

	16 to 1
	16 to 1
	Miscela è troppo Magra
	Miscela è troppo Magra

	18 to 1
	18 to 1
	Miscela è troppo Magra
	Miscela è troppo Magra


Questo sistema consente di impostare il "punto di commutazione" a banda stretta molto proprio su un rapporto aria / carburante scelto esatto. Questo è qualcosa che è quasi impossibile da fare con precisione con un circuito che ha appena si sposta un segnale a banda stretta ossigeno come proprio non si sa cosa il rapporto aria / carburante è in realtà con un sensore a banda stretta.

Tuttavia, per chi vuole provare ad aggiungere un circuito di alterare un segnale del sensore a banda stretta per la produzione di una miscela più magra su un veicolo, la descrizione che segue può essere di aiuto. E 'possibile acquistare un circuito ready-made, anche se con una tecnica operativo completamente diverso, dal molto affidabile Aquila Ricerca, tramite il loro sito: http://www.eagle-research.com/products/pfuels.html dove il bene in questione si mostrato come questo:

Questa unità genera una piccola tensione, utilizzando un chip timer 555 come un oscillatore, rettificare l'uscita per fornire una piccola tensione regolabile che viene quindi aggiunta a qualsiasi tensione viene generata dalla sonda lambda. Questa tensione viene regolata al momento dell'installazione e viene quindi lasciata permanentemente a tale impostazione. Aquila di ricerca offrono anche per la vendita, un libretto che mostra come costruire questa unità da zero se si preferisce farlo.

Capisco che al momento attuale, il prezzo di acquisto di questo dispositivo è di circa US $ 50, ma che deve essere controllato, se si decide di acquistare uno. In alternativa, le istruzioni per la costruzione di un adeguato circuito equivalente sono forniti più avanti in questo documento.

Se si desidera utilizzare un circuito con un sensore a banda stretta di ossigeno, quindi si prega di essere consapevole del fatto che ci sono diverse versioni di questo tipo di sensore. La versione è indicata dal numero di fili di collegamento:

Quelli con 1 cavo, dove il filo trasporta il segnale e il caso è massa (zero volt)

Quelli con 2 fili, ove una linea trasporta il segnale e l'altro filo è a terra.

Quelli con 3 fili, dove 2 (in genere leggermente più spessa) fili sono per un riscaldatore sensore, e

 1 per il segnale mentre il caso è macinato.

Quelli con 4 fili (il più comune in modellini di automobili correnti), dove ci sono
2 (leggermente più pesante) per il riscaldamento del sensore,

1 per il segnale, e

1 per la massa del segnale.

(Sensori con 5 fili sono normalmente dispositivi a banda larga.)
Guardare nel vano motore e individuare il sensore di ossigeno. Se avete difficoltà a trovarlo, ottenere una copia del manuale Clymer o Haynes di manutenzione per il vostro veicolo che vi mostrerà la posizione. Dobbiamo identificare il filo del sensore che porta il segnale di controllo al computer di controllo del carburante. Per fare questo, assicurarsi che la macchina è spenta, poi
Per i sensori 3 e 4 fili:


Scollegare il cablaggio del sensore di ossigeno,

Impostare un multimetro per un campo di misura della tensione continua di almeno 15 volt,

Accendere l'accensione e sondare la presa che cerca i due fili che forniscono 12 volt.

Questi sono i fili del riscaldatore, in modo da prendere nota di cui sono,

Spegnere l'accensione, e ricollegare il sensore di ossigeno. 

I due fili restanti possono essere trattati come i fili da un sensore a 2 fili, uno porteranno il segnale del sensore e una sarà la massa del segnale (per un sensore di filo singolo, la massa del segnale sarà il blocco motore). Jesper Ingerslev sottolinea che la Ford Mustang costruito a partire dal 1996 ha 2 sensori di ossigeno per catalizzatore, uno prima del convertitore e uno dopo. Alcuni altri veicoli hanno anche questa disposizione. Con un veicolo di questo tipo, il circuito qui descritto deve essere collegato al sensore più vicino al motore.

Trovare un posto comodo lungo i fili. Non tagliare questi fili, si vuole tagliare il cavo del sensore qui in un secondo momento, ma non ora. Invece, striscia indietro una piccola quantità di dell'isolamento ciascun filo. Attenzione a evitare i fili cortocircuito tra loro o al corpo del veicolo. Collegare il voltmetro CC ai fili (i fili non riscaldatore). Avviare il motore e guardare le letture dei contatori. Quando il motore è riscaldato, se il sensore dell'ossigeno funziona come dovrebbe (vale a dire senza luci del motore del controllo via), la tensione sul contatore dovrebbe iniziare commutazione tra un valore basso nei pressi di zero volt e un alto valore di circa 1 volt. Se la lettura del contatore sta negativo, poi invertire i conduttori. Il cavo multimetro nero è collegato al segnale di 'terra' (zero volt) e il cavo rosso sarà collegato al cavo che porta il segnale dal sensore. Collegare un pezzo di filo isolato al punto del filo sensore spogliato e prendere il filo all'ingresso della miscela circuito regolatore. Collegare un secondo filo isolamento tra il cavo del segnale 'a terra', o, nel caso di un sensore 1-wire, il blocco motore, e il circuito linea di zero volt. Isolare tutti i cavi spelati per evitare ogni possibilità di un cortocircuito:
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Dettagli Più Specifici
Tuttavia, la situazione non è affatto un semplice che permette una sola semplice adattamento che funziona su ogni veicolo per molti anni. Les Pearson ha indagato la situazione in modo approfondito per tre anni insieme a un amico che è un ingegnere elettronico. Avendo EFIEs costruito e testato, il circuito del sensore di ossigeno mostrato di seguito, diverse versioni di controllori MAP, hack del liquido di raffreddamento di temperatura / aria, sistemi professionali, ecc e ha scoperto che molti veicoli ecu ( "unità di controllo elettronico") imparato ad adattarsi alle nuove condizioni e tornare alla condizione iniezione eccesso altamente inefficiente. Questo ritorno alla iniezione originale è diverso per ogni modello di ECU e ci sono molti disegni differenti.

Les dice: "Per capire la soluzione, prima bisogna capire il dilemma con tutti gli altri trucchi di controllo ECU I EFIEs, MAP regolatori, hack temporanei ecc non ottenere buoni risultati per un breve periodo di tempo, e poi i risultati peggiorano di nuovo.. perché questo dovrebbe essere? e 'perché la centralina impara ad affrontare la nuova situazione con loro sul posto. questo perché la centralina sa che il feedback dalla maggior parte si tratta di controlli, e sensori di non sono lineari, né devono essere. Tutto l'elettronica e metodi di regolazione utilizzati dal idrogeno On Demand persone sono lineari, e che non è un modo adeguato per affrontare il problema.

Ad esempio, si può aggiungere un paio di centinaia di millivolt all'ossigeno ( "lambda") segnale del sensore in modo da restituire un segnale indebitamente ricco alla centralina, e quindi renderlo rispondere con un basso livello di iniezione. Questo rende la centralina pensare che il rapporto combustibile / aria è dire, 15:1 o 20:1.  Ora le mappe d'aria di massa sono tutti sbagliati, dobbiamo dimostrare meno aria in modo che la centralina aggiunge meno carburante al fine di corrispondere le finiture di carburante. Ora abbiamo bisogno di regolare la fasatura di accensione di approfittare di questo cambiamento di combustione. Il problema è che tutti i EFIEs, MAP / regolatori MAF, e tentativi di cambiare i tempi manipolando temperatura dell'aria sono una statica offset, producendo un solo cambio fisso. 

Un rapporto aria / carburante di 20:1 non è appropriato in accelerazione moderata o pesante quando non lo fai, e di solito non è possibile, aggiungere abbastanza gas idrossi per consentire queste condizioni. Un set impostazione 15% al ​​20% più snella attraverso l'intera mappa carburante non è adeguato a tutti i carichi e velocità del motore. L'aggiunta di 50 a 75 gradi F per la temperatura dell'aria non è appropriata quando l'aria esterna è già a 110 gradi F. L'ECU lo sa e le modifiche appropriate alla sua impostazioni a lungo termine, e quindi annulla i cambiamenti che le nostre aggiunte elettronici hanno fatto.

Mentre può essere OK per uno sperimentatore, e meccanico con tutti gli strumenti a sua disposizione per giocare con queste tecniche, e risintonizzare i suoi motori di ogni settimana o giù di lì, al fine di ottenere grande distanza in miglia, non è realistico aspettarsi che la persona media per fare Questo. Il costo in attrezzature da solo, minerebbe qualsiasi risparmio di carburante. Inoltre, la maggior parte delle persone non hanno nemmeno cambiare il loro olio a intervalli appropriati.

Questa era la mia linea di pensiero mentre meditavo una soluzione, e iniziai a cercare. La mia ricerca era per una soluzione di controllo che potrebbe in primo luogo, alterare le letture del flusso dell'aria, letture lambda, e tempi di accensione e in secondo luogo, rispondere ai cambiamenti di velocità del motore e carico del motore. Con mia grande sorpresa ho trovato diversi prodotti già presenti sul mercato che sono in grado di fare questo, e che sono stati disponibili per un bel po 'di tempo. La gente nel settore dei motori a punto li hanno utilizzato per anni. Essi sono programmabili personalizzati, chip piggy-back. Diverse aziende a fare, e mentre la maggior parte non fanno pubblicità O2 controllo del sensore ( "lambda"), molti sono perfettamente in grado di alterarla.

Siamo diventati un distributore per una marca che sembrava essere la soluzione migliore per i nostri scopi, e abbiamo iniziato le prove. I risultati sono perfetti. Abbiamo iniziato con un Saturno SL del 2002. La mpg media per questa vettura ha iniziato a 26 mpg (autostrada e città combinato). Abbiamo installato il chip, testato diversi metodi di ottimizzazione, e abbiamo trovato quello che ha funzionato meglio. La macchina ora in media 44-46 mpg. Questo non è speciale 'nonna di guida' per provare, e coassiale a poche miglia in più per gallone. Questo è un veicolo corriere per una stampante locale, ed è guidato quotidiana come è stato rubato. Abbiamo tutti gli stessi vantaggi di una maggiore coppia (potenza di trazione), una migliore risposta della valvola a farfalla, ecc La vettura è stata guidata in giro per tre mesi ora con il nostro chip programmato installato, e raggiunge la metà degli anni '40 in mpg tutto il tempo. non ci sono cambiamenti di codice necessarie, senza problemi di start-up, senza problemi di guida di qualsiasi natura. Se non vi è stato detto, si sa mai che il gas idrossi veniva aggiunto, tranne per il fatto che si può andare oltre 500 miglia con un pieno di carburante.

L'unico problema è che questo non è sicuramente una soluzione fai-da-te. Avete bisogno di un computer portatile con il software proprietario per sintonizzare il chip, e la scansione e attrezzature di diagnostica per sapere quando lo avete sintonizzato correttamente. Tuttavia, ho pensato a una soluzione fai-da-te. Si richiede ancora comprare un paio di kit elettronici, e avete bisogno di un sacco di know-how, ma noi eludano un sofisticato architettura di controllo, in modo da chi pensa che sarà facile, è delirante. L'elemento principale è un combustibile regolatore digitale o kit "DFA" dall'elettronica Jaycar con sede in Australia. Il loro sito è http://www.jaycar.com. Il numero di kit di regolazione è KC5385, e si deve avere il comando manuale per programmarlo, quel numero kit è KC5386. Al momento attuale, il kit di regolazione costa USD $ 49,50, e il kit del controller è di USD $ 39,50. Il regolatore non ha un involucro fornito, ma il controllore fa. Hai bisogno di un controller e due regolatori. Il controllore può essere riutilizzato per programmare più regolatori. Una volta che avete i kit, ci vorranno diversi giorni di saldatura per costruire loro, e non è sicuramente progetto per la prima volta di un principiante.

Dopo i due regolatori ed il regolatore sono stati costruiti, il primo è collegato in alla / segnale del sensore MAF MAP come mostrato nella guida istruzioni. Successivamente il secondo DFA viene applicata al segnale del sensore di ossigeno. Se ci sono due sensori di ossigeno, quindi il DFAE è collegata attraverso il terreno comune per i sensori a monte SOLO. Questo pone gli offset di tensione in tandem, che rende superfluo l'uso di due DFA (o EFIEs per questo) per il controllo "lambda". Ora il controllo è stato stabilito nel corso mappe di carburante, ed è stato raggiunto un controllo "lambda", che è sensibile al carico del motore. Credo che questi kit vengono anche con la possibilità di renderli sensibili ai giri al minuto.

Per i tempi di accensione, saranno probabilmente le differenze di temperatura ancora necessario, ma ora si ha un controllo del combustibile che, se adeguatamente regolati, la centralina non imparerà il giro. Ho scoperto che le mappe per il controllo "lambda" sono molto semplici. Tune per le più magre rapporto appropriato aria / carburante a carichi molto bassi, e aumentare il carburante ricchezza di un po 'in incrementi con l'aumentare del carico. Come ci si avvicina a tutto gas, ma prima di passare a open-loop di funzionamento, il vostro lambda compensare dovrebbe essere pari a zero (impostazione magazzino). Per sintonizzare le mappe del flusso d'aria o di carburante, guardare il calibro scansione OBD II, e diminuire il segnale mappa in modo che il vostro assetto del carburante a breve termine "STFT" su uno scanner) non è superiore a circa ± 7% ad ogni intervallo di carico. Proseguire per circa 20 minuti, e verificare che l'assetto del carburante a lungo termine ("LTFT") non va mai al di là delle "7s" O. Ora la centralina non può "vedere" le modifiche perché letture mappa del carburante, e lambda "d'accordo" ad ogni intervallo di carico.

I kit Jaycar non sono così sofisticati come i set di chip, ma sono circa il 20% del costo, se si vuole mettere il tempo e lo sforzo in loro. Il regolatore stesso semplicemente aggiunge o sottrae, qualunque tensione attraversa loro, e può essere impostato per cambiare il valore di offset in corrispondenza di qualsiasi valore di tensione è presente sul pin di ingresso del segnale. Si potrebbe, naturalmente, mettere il segnale del TPS al pin di ingresso del segnale. Il dispositivo stesso è molto versatile, e potrebbe essere usato per molte applicazioni differenti. Se si voleva utilizzare uno per controllare un Pulse-Width modulatore collegato a una cella, allora sarebbe possibile e avrebbe fornito un tasso di gas variabile che risponde ai cambiamenti di carico del motore. Spero che si può mettere questo a buon uso, e non esitate a diffondere la parola intorno. Forse conoscete qualcuno che potrebbe costruire un dispositivo simile o darci uno schema per costruire uno, dopo aver guardato un kit Jaycar. L'unico inconveniente di kit è che il campionamento rpm diventa un po 'complesso, e mentre io non credo che sia assolutamente necessario, sarebbe utile. Anche se i kit hanno solo 125 punti di dati tra le impostazioni della valvola a farfalla "chiusi", e "tutto aperto", e non interpolare tra i punti dati, sembrano funzionare molto bene. I set di chip professionali hanno 96.000 punti di dati tra CT ("Closed Throttle"), e WOT ("Wide-Open Throttle"), e lo fanno logicamente interpolare tra i punti dati set. I set di chip professionali eseguire circa $ 650 USD programmati, e installati.

Ho intenzione di commercializzare un chip pre-programmato in grado di fare qualsiasi lavoro di sistema idrossi. Mentre ho intenzione di avere un'impresa redditizia con il professionista di architettura pre-programmato, credo anche in open source fai-da-te della comunità, che è dove ho iniziato. Le patatine che prevede di vendere sarà un dispositivo 'plug and play'. mi mandi le informazioni sul tipo di veicolo che si sta modificando, e i dati di efficienza del tuo cellulare, e sarò in grado di inviare un chip che renderanno il vostro lavoro ECU a tali condizioni. La versione fai-da-te sarebbe notevole dispendio di tempo, ma, avrebbe lavorato per meno di un quarto del prezzo.

Credo che il "più è meglio" idea di gas idrossi che un sacco di persone sono bloccati in, è gravemente carente. C'è sicuramente un punto di rendimenti decrescenti. I tune maggior parte dei sistemi per fornire circa 1 lpm. Più basso è il amperaggio si può fare questo a, naturalmente, meglio è. Ho scoperto che non solo ci vuole più intensità di corrente per produrre maggiori volumi ad un tasso meno efficace di rendimento, ma non aggiunge molto alla efficienza del "potenziamento". Con le cellule che mi costruisco ricevo 1 LPM di gas idrossi a circa 8 a 10 ampere. Sto usando CC diretto con un 5-celle, 6 di matrice piatto, simile ad un "Booster di Smack", ma con un migliore isolamento piatto nella vasca da bagno. Abbiamo speso migliaia in via di sviluppo più elaborato, e le cellule leggermente più efficiente. Abbiamo utilizzato PWM per ottenere una migliore produzione, ed essere in grado di attenuare la produzione di gas con duty cycle. Avevamo un sistema molto, molto avanzata. Poi ho applicato il rasoio di Occam ad esso. Possiamo fare abbastanza gas per sostenere la combustione ultra-magre sopra le condizioni di carico piuttosto basse - così a che serve per essere in grado di diminuire quando si malapena già abbastanza? Il PWM fa aiutare, ed è relativamente poco costoso quindi abbiamo tenuto questo elemento, qualora il cliente vuole, ma non cambiamo il duty cycle.

Il 6 piastra di cella stile "Smacks" funziona bene. È piccolo, facile da costruire, ed è abbastanza efficiente per la produzione di cui abbiamo bisogno. il controllo del motore è stato il più grande problema. Posso ottenere grande chilometraggio con un po 'di gas idrossi, se posso controllare quello del carburante tavolo centralina analizza ogni fascia di carico e numero di giri. Il problema con EFIEs, e MAP / regolatori MAF è che dicono il computer per guardare le tabelle di carburante inadeguati a distanze carico superiore. L'ECU riprende quello, regola è finiture di carburante a lungo termine, e torna a uno stato non modificato. Se riesco a rendere il look ECU ai tavoli molto magre a crociera, e quindi le tabelle più o meno invariato a carichi più elevati che mai "vede" il trucco. Dal momento che facciamo soltanto abbastanza gas idrossi per influenzare bassi carichi in ogni caso, questo è tutto quello che ho bisogno di essere interessato a. Si potrebbe pensare ad esso come una modalità di crociera ultra-magre: quando non si è a bassa crociera non si sta cambiando nulla. Quando si è in crociera si esegue in un molto magra rapporto aria-carburante. Finora, funziona benissimo.

Il sistema super elegante che ha utilizzato un PWM con un duty-cycle controllato dal nostro chip, e si porta a 3 litri al minuto a 20 amps sarebbe costato più di USD $2500 solo per le parti, e le attrezzature per coprire i costi di produzione, e girare un profitto, e ci ha guadagnato solo l'efficienza del 10% circa. Il sistema su cui stiamo lavorando ora dovrebbe essere inferiore a USD $1500, come un sistema 'chiavi in ​​mano'. Il nostro piccolo Saturno appena tornato a 88mpg su un funzionamento accuratamente guidato con questo sistema. Si ottiene in genere alti '40 fino a metà degli anni '50 in mpg in normali condizioni di guida.
Ho provato ad aggiungere solo 0,6 litri al minuto o giù di lì, e lasciando che la centralina assetto fuori per compensare. Questo mi ha dato risultati contrastanti. A volte posso ottenere il 25% al ​​30% di riduzione dei consumi, e, talvolta, non fa alcuna differenza. Ha molto a che fare con la programmazione della centralina, e le abitudini del guidatore. Io in realtà non so perché non funziona tutto il tempo teoricamente dovrebbe. Il gas idrossi rende la benzina più volatile così si dovrebbe essere sempre più energia per grammo di combustibile. Questo dovrebbe mettere in relazione alle temperature dei gas di scarico più elevate, e la centralina dovrebbe vedere che e portare via un po 'di carburante, ma a volte lo fa esattamente l'opposto. L'ECU vede una miscela povera a causa della maggiore temperatura dei gas di scarico al collettore, e la temperatura più bassa al catalizzatore, e così Richens la miscela aria-carburante.

Un'altra possibile opzione che non ho esplorato sarebbe un EFIE progettato per cambiare il suo output ad una tensione impostata controllata dal sensore di posizione della valvola a farfalla del veicolo. La sfida è che non è un cambiamento lineare. I passaggi tra i siti di carico non sarebbero uguali. Avrebbero bisogno di essere in grado di essere impostato manualmente per ciò che l'applicazione necessaria. Il DFA permette di fare questo, e può aggiungere tensione proprio come un EFIE. È possibile utilizzare uno DFA per il MAP / controllo di MAF, e una per il controllo della sonda lambda. Quindi, anche con un EFIE modificata si avrebbe bisogno di un DFA o qualcosa di simile per fornire MAP non lineare di controllo / MAF ". È possibile contattare Les a lespearson (at) hotmail (dot) com.

Costruzione
Se si vuole costruire un circuito di controllo sensore di ossigeno, allora ecco un suggerimento su come si potrebbe fare. Questa descrizione presuppone poca conoscenza da parte del lettore, in modo da offrire le mie scuse a quelli di voi che sono già esperti in queste materie. Ci sono molti modi diversi di progettare e costruire qualsiasi circuito elettronico e ogni esperto di elettronica avranno modo suo preferito. A mio parere, il modo mostrato qui è il modo più semplice per un nuovo arrivato a capire e costruire con il minimo di strumenti e materiali.

Il circuito mostrato qui, è preso dal sito http://better-mileage.com/memberadx.html, ed è discusso qui in maggior dettaglio. Questo circuito può essere costruito su un circuito stampato oppure può essere costruito su una stripboard semplice solo lato come mostrato qui:
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Stripboard (spesso chiamato "Veroboard"), ha nastri di rame attaccato ad un lato della tavola. I nastri di rame possono essere suddivisi in cui è conveniente per la costruzione del circuito. cavi componenti vengono tagliati a misura, puliti, inserita dal lato del bordo che non ha le strisce di rame, ed i cavi attaccati alle strisce di rame mediante un giunto di saldatura. Saldatura non è un'abilità difficile da imparare e il metodo è descritto più avanti in questo documento.

Quando tutti i componenti sono stati attaccato al stripboard e il circuito testato, quindi la scheda è montata in una custodia in plastica come mostrato qui:
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Messaggi isolanti possono essere fatte da un brevi pezzi di bacchetta di plastica con un foro attraverso la sua lunghezza. Il bullone di montaggio può auto-toccare in un foro praticato nel caso, se il foro è leggermente inferiore al diametro delle filettature dei bulloni. In alternativa, i fori possono essere forate leggermente più grande e le teste dei bulloni situati al di fuori del caso con i dadi utilizzati per tenere la scheda in posizione. Questo stile di montaggio detiene il circuito saldamente in posizione e dà una certa distanza tra la scheda e il caso.
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Avrete bisogno di attrezzature edili, vale a dire, un saldatore, un alimentatore a 12 volt, come una batteria e un accurato voltmetro digitale per questo progetto. Se l'alimentazione 12 volt è un'unità principale alimentato, allora deve essere un'unità ben filtrato-, tensione stabilizzata. Infine, avrete bisogno di una sorgente di tensione variabile che può andare da 0 a 1 volt per imitare l'uscita dal sensore di ossigeno del veicolo durante il test il circuito completato. Questo è abbastanza semplice da realizzare, utilizzando un resistore e un resistore variabile.
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Saranno necessari una serie di componenti per il circuito stesso. Questi possono essere acquistati da un certo numero di fornitori diversi e i dettagli dell'ordine sono indicati più avanti in questo documento. Sopra indicato è un resistore. Il valore del resistore è indicato da un insieme di tre bande di colore ad una estremità del corpo. La ragione per fare questo, piuttosto che semplicemente scrivendo il valore la resistenza, è che quando la resistenza è saldata nel posto, il valore può essere letto da qualsiasi angolazione e da qualsiasi lato. L'elenco dei componenti Mostra le bande di colore per ciascuno dei resistori utilizzati in questo circuito. Se volete maggiori informazioni su elettronica di base, quindi leggere il Tutorial di elettronica che può essere trovato alla:

http://www.free-energy-info.co.uk /Chapter12.pdf
Altri componenti che si utilizzerà, simile a questa:
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L'dispositivi BC327 MPSA14 e sono transistor. Ognuno di essi ha una "Collector", una "base" e un filo "emettitore" coming out di loro. Si prega di notare che i due pacchetti non sono identiche, e fare attenzione che il filo di destra è collocato nel foro corretto nella stripboard prima di saldare in posizione.

Il diodo 1N4007 ha un anello marcata ad una estremità del corpo. L'anello indica la barra piatta attraverso il simbolo, come mostrato nel diagramma di circuito, e in che modo si identifica quale viceversa il diodo viene immesso sul stripboard.

Il Light-Emitting Diode (il "LED") sarà familiare alla maggior parte delle persone in quanto è utilizzato in modo estensivo nelle apparecchiature di tutti i tipi.

L'interruttore ha sei contatti - tre per ogni lato. Il centro di contatto è collegato ad uno dei due contatti esterni sul suo lato, che uno, dipende dalla posizione della leva dell'interruttore.

I due condensatori (che vengono chiamati "condensatori" in molto vecchia letteratura) sembrano molto diversi tra loro. Il condensatore elettrolitico ha è + conduttore contrassegnato sul corpo del condensatore, mentre la ceramica ha un piccolo valore tale che non importa quale viceversa è collegato.

Il componente principale del circuito, è un circuito integrato o "chip". Questo è un pacchetto piccola contenente un intero circuito elettronico interno (resistori, condensatori, diodi, qualunque, ....). chip di circuiti integrati generalmente simile a questa:
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Una versione molto comune di questo pacchetto ha due file di sette pin ciascuno e va sotto il nome altisonante di "Dual In Line" che significa solo che ci sono due file di perni, ogni fila avente perni in linea retta. Nel nostro particolare circuito, il chip ha diciotto perni, in due file di nove.

Ora per il circuito stesso. Se lo trovate difficile da seguire, poi dare un'occhiata al tutorial di elettronica sul sito web come dimostra il simbolo schema elettrico per ogni componente e spiega come funziona ogni dispositivo.

Il circuito contiene tre condensatori, resistenze otto, due diodi, un LED, un chip IC, due transistor, interruttore a levetta uno e due tipi di componenti non ancora descritta, cioè: due resistenze preselezionate e un interruttore rotativo.
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La resistenza di preset è molto piccolo ed è regolata con un cacciavite a lama piatta. Viene utilizzato per effettuare una regolazione registrabile che viene poi lasciato inalterate per lungo tempo. Il commutatore rotante ha un contatto centrale che è collegato ad una fila di contatti esterni a sua volta quando l'albero viene ruotato da una posizione all'altra. L'albero di comando è realizzato in plastica e così può essere facilmente tagliato alla lunghezza necessaria per fare una installazione pulita, e la maniglia è bloccata in posizione stringendo la vite grano contro la faccia piatta dell'albero, anche se alcune manopole sono progettati solo spingere saldamente sull'albero. Esiste una vasta gamma di stili manopola che possono essere utilizzati con questo interruttore, quindi la scelta della manopola è dettata dal gusto personale.

Questo è lo schema circuitale:
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I circuiti elettronici sono normalmente "lette" da sinistra a destra, quindi dovremo guardare a questo circuito che modo. I primi componenti sono il 100 microfarad, condensatore elettrolitico 35 volt con la piccola 100 nF condensatore attraverso di esso. Questi sono messi lì per aiutare appianare eventuali variazioni della tensione di alimentazione. Il diodo BZX85C zener è un tipo 24 volt e protegge il circuito integrato da picchi di tensione provenienti lungo la linea + 12 volt da altri apparecchi nel veicolo, impedendo il circuito vengano alimentati più di 24 volt anche per una frazione di secondo quanto ciò danneggiare il circuito integrato.

L'ordine del giorno reca l'interruttore On / Off cruscotto. Quando si passa alla sua posizione OFF come illustrato qui:
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Il collegamento dal sensore di ossigeno viene passata al computer di carburante del veicolo, bypassando completamente il circuito. Questo interruttore consente l'intero circuito di essere spento dovrebbe volete fare questo per qualsiasi motivo.

In esso è In posizione, come illustrato nello schema elettrico, il segnale di tensione variabile proveniente dal sensore di ossigeno viene fatto passare nel circuito, e la tensione di uscita dal circuito viene passato al computer carburante, anziché la tensione del sensore originale. Ciò consente al circuito di manipolare la tensione inviata al computer carburante.

La prossima serie di componenti (quattro resistenze, un condensatore ceramico e un resistore preset) mostrato qui:
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sono necessari per alimentare la tensione del sensore in ingresso al circuito integrato chip e rendere il chip funziona nel modo che vogliamo, (il produttore di chip permette più di un modo per il chip a lavorare). Puoi semplicemente ignorare questi componenti per ora, riesco a capire perché sono lì.

Il chip di circuito integrato ha dieci uscite, uscendo attraverso perni 1 e da 10 a 18 compreso:
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Se la tensione proveniente dal sensore di ossigeno è bassa, allora queste dieci uscite avranno basse tensioni su di loro. Quando la tensione di ingresso aumenta un po 'la tensione sul pin 10 aumenta improvvisamente a un valore elevato, mentre gli altri pin di uscita hanno ancora basse tensioni.

Se la tensione di ingresso aumenta leggermente superiore, poi improvvisamente la tensione sul pin 11 sale a un valore elevato. A questo punto, sia Pin 10 e Pin 11 hanno alta tensione sopra gli altri otto pin di uscita rimangono a bassa tensione.

Se la tensione di ingresso aumenta leggermente superiore nuovo, poi improvvisamente la tensione sul pin 12 sale a un valore elevato. A questo punto, Pin 10, Pin 11 e pin 12 tutti hanno alta tensione sopra gli altri sette pin di uscita rimangono a bassa tensione.

La stessa cosa accade a ciascuno dei perni di uscita dieci, con la tensione sul pin 1 è l'ultimo di ottenere una elevata tensione su di esso. Il circuito è disposta in modo che il pin 10 fornisce il segnale di uscita per la miscela aria / carburante più ricco per il veicolo, e la miscela diventa progressivamente più snella come uscita sui pin 11, 12, ecc ... sono selezionati per essere alimentato al computer carburante.

Poiché non vi è la possibilità di danni al motore se la miscela carburante è troppo magra, solo sei delle uscite sono prese sulla nel circuito. Tuttavia, se il motore viene alimentato gas idrossi da un elettrolizzatore per migliorare sia le miglia per gallone prestazioni e ridurre le emissioni a zero, allora è probabile che il motore si raffredda di prima e danni al motore è molto improbabile che si verifichi. È abbastanza sicuro lasciare i pin di uscita rimanenti del chip del circuito integrato non connesso. Tuttavia, se questa unità deve essere utilizzata con la cella azoto idrossido descritto nel documento D18.pdf, allora è abbastanza sicuro per collegare i perni 16, 17, 18 e 1 e impostare il selettore dieci posizioni.

Il pin di uscita per essere utilizzato dal resto del circuito è selezionato dal commutatore rotante montato sul cruscotto:
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Un unipolare interruttore rotativo wafer standard ha dodici posizioni, ma l'operazione di switch può essere limitato ad un numero minore di posizioni ponendo l'aletta fine-arresto dello switch subito dopo l'ultima posizione dell'interruttore desiderata. Questa aletta è di serie, si inserisce intorno all'albero interruttore come una lavatrice, ed è tenuto in posizione quando il dado di bloccaggio sia serrato sull'albero di tenere l'interruttore in posizione. I progetti tiri giù nel meccanismo di commutazione e forma un fine corsa per impedire all'albero interruttore trasformati ulteriormente. Con sei posizioni degli interruttori, il circuito offre cinque livelli di miscela aria / carburante più snella che possono essere selezionati. Questo dovrebbe essere più che sufficiente per tutti gli scopi pratici.

La sezione successiva del circuito è stadio amplificatore BC327 transistor che fornisce la corrente di uscita per il computer carburante:
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Qui, l'interruttore "SW1" collega ad uno dei terminali di uscita del circuito integrato. Quando la tensione sul pin che va basso, provoca un flusso di corrente attraverso la giunzione transistore base / emettitore, limitato dal 2,7 K (2700 ohm) resistore. Questa corrente fa sì che il transistore di passare duro On, che a sua volta altera la tensione sul suo collettore da vicino 0 volt a vicine +12 volt. La resistenza 2.7K è lì solo per limitare la corrente attraverso il transistore ed evitare carichi eccessivi sul piedino di uscita del circuito integrato.

Il transistore ora alimenta corrente al LED attraverso i due diodi 1N4007 e (ohm 1.000) resistenza da 1K. Questo fa sì che il Light Emitting Diode alla luce brillantemente. La resistenza 1K è lì per limitare la quantità di corrente che fluisce attraverso questa sezione del circuito.

Parte della tensione ai capi del LED è alimentato al computer carburante:
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Spostando il cursore contatto sul resistore preset "VR2", qualsiasi tensione di uscita può essere alimentato al computer carburante. Questa tensione può essere qualsiasi cosa, tutta la tensione ai capi del LED, fino quasi a zero volt. Useremo VR2 per regolare la tensione di uscita quando stiamo allestendo il circuito per l'uso. In questo circuito, VR2 agisce come un "divisore di tensione" ed è lì per consentire la regolazione della tensione di uscita che va dal circuito al computer carburante.

La sezione finale del circuito è il transistor MPSA14 ei suoi componenti associati:
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Questo circuito è un timer. Quando il circuito viene alimentato prima configurazione (dalla chiave di accensione del veicolo essere trasformato), il 470 microfarad condensatore "C1" è completamente scarica (se non lo è, allora il sensore di ossigeno sarà già calda). Come è scaricata e un lato è collegato alla linea di +12 Volt, poi l'altro lato (punto "A") sembra come se si è anche a +12 volt. Questo fornisce una piccola corrente alla giunzione base / emettitore del transistore MPSA14, attraverso il 470K elevata resistenza (470.000 ohm) resistore. Il transistore MPSA14 ha un guadagno molto elevato e quindi questa piccola corrente induce a passare duro, cortocircuitando il LED e prevenire qualsiasi tensione sviluppo di tutti i LED.

Col passare del tempo, la corrente piccola che attraversa il transistore MPSA14, insieme con la piccola corrente attraverso il 3.9M (3.900.000 ohm) resistore "R1", causa una tensione per costruire il condensatore "C1". Questo a sua volta, impone la tensione nel punto "A" più in basso. Infine, la tensione sul punto "A" ottiene così basso che il transistore MPSA14 viene fame della corrente e si spegne, consentendo l'accensione del LED e il circuito di avviare fornire una tensione di uscita al computer carburante. Lo scopo della sezione del circuito è di chiudere l'uscita al computer carburante finché il sensore di ossigeno ha raggiunto la sua temperatura di 600 gradi Fahrenheit lavorare. Potrebbe essere necessario adattare questo ritardo al vostro veicolo, modificando il valore di una "R1" o "C1". Aumentando o entrambe si allunga il ritardo, riducendo il valore di uno o di entrambi, si riduce il ritardo.

Vogliamo il ritardo di tempo per verificare se il motore è spento per qualche tempo, ma non si verifica se il motore viene spento solo brevemente. Perché ciò avvenga, si suggerisce che un diodo è posto ai capi della resistenza di temporizzazione. Questo non ha alcun effetto quando il circuito è alimentato, ma sarà scaricare il condensatore quando il circuito è spento. Siamo in grado di rallentare il tasso di scarico mettendo una resistenza di alto valore in serie con il diodo di scarico e che avrebbe fatto il circuito:

Circuito di Funzionamento:

Ora che abbiamo esaminato ogni parte del circuito a parte, vediamo di nuovo in modo che il circuito funziona. Il componente principale è il circuito integrato LM3914. Questo dispositivo è stato progettato per illuminare una fila di Light Emitting Diodes ( "LED"). Il numero di LED accesi è proporzionale alla tensione di ingresso raggiungerlo attraverso la sua Pin 5. In questo circuito, il circuito integrato è usato per fornire una tensione ridotta da alimentare al computer carburante, piuttosto che alla luce una fila di LED. Quando l'interruttore operativo è impostato nella sua posizione ON, la tensione del sensore è alimentato al pin 5 attraverso una resistenza 1 megaohm.

La sensibilità di questo circuito è regolata, in modo che quando 500 millivolt (0,5 volt) viene applicato al pin 5, l'uscita sul pin 10 è appena attivato. Questo viene fatto regolando la 10K lineare resistenza di preset "VR1" pur ponendo una tensione di prova di 500 millivolt sul pin 5. Questo circuito integrato LM3914 è normalmente attivata in modo che i campioni la tensione del sensore. Il chip LM3914 offre dieci livelli di tensione di uscita separati, e il circuito è organizzato in modo che uno qualsiasi dei molti di questi può essere selezionato dal selettore rotativo "SW1". Queste tensioni di uscita variano da 50 millivolt sul piedino 1 a 500 millivolt sul pin 10, con ogni posizione di uscita avente una potenza di 50 millivolt superiore è vicina pin. Questo consente una vasta gamma di controllo della alimentazione sensore passato al computer carburante.

Il circuito / condensatore resistore di ingresso fornisce filtraggio del segnale del sensore. Perché questo circuito attinge pochissima corrente, è facilmente eliminato di corretto funzionamento attraverso la sua linea di ingresso raccogliendo impulsi elettrici randagi prodotti dal motore, in particolare circuito di accensione del veicolo. Quando il sensore di scarico riscalda, il segnale diventa più pulito e quindi il circuito inizia a funzionare correttamente. Il circuito comprende un ritardo in modo che dopo l'avviamento, l'uscita viene mantenuto basso per alcuni minuti per simulare un sensore fredda. Il sensore deve essere funzionando correttamente prima di inviare segnali al computer. Il problema più comune, se non abbiamo questo ritardo, è che l'uscita sarà alto solo dal rumore sulla linea di segnale. Il computer pensa che il sensore funzioni, perché è elevata, e ridurre il combustibile per rendere il segnale va basso. Se ciò dovesse accadere, ci ritroveremmo con un ingresso di combustibile eccesso di magra per il motore, che produce molto povera accelerazione.

Il LED pannello anteriore non è solo per mostrare che il dispositivo è in funzione, ma forma un regolatore di tensione semplice per il segnale di uscita al computer. Quando il motore è riscaldato e funzionante normalmente, il LED si accende quando l'uscita è alta, e non illuminata quando l'uscita è bassa, quindi questo LED dovrebbe lampeggiare. 

Il collegamento di terra per il sensore di ossigeno è il sistema di scarico, che è saldamente avvitato al motore. Il computer terra è il corpo del veicolo. Una differenza di soli 0,5 volt può fare una grande differenza alla miscela. Se il motore non è collegato a terra fissato al corpo del veicolo, quindi una differenza di tensione può esistere tra i due, e in questa situazione una differenza di tensione di soli 0,5 volt normalmente passare inosservato. Non possiamo permetterci di avere quel tipo di differenza di tensione quando si cerca di controllare la miscela accuratamente, quindi non è necessario un po 'di indagine e di regolazione.

Per fare questo, avviare il motore, accendere i fari abbaglianti, quindi misurare la tensione tra il motore e il corpo. Utilizzare un voltmetro digitale. Non più di 50 millivolt (0,05 volt) significa che c'è un collegamento a terra male che hanno bisogno di pulizia e di serraggio. Le auto moderne di solito hanno più di una connessione in modo da guardare intorno. Se avete problemi a raggiungere una buona connessione, quindi la terra vostro circuito direttamente sul motore, piuttosto che il collegamento a un punto sulla carrozzeria del veicolo. L'elemento più importante è avere una buona tensione di segnale di qualità proveniente dal sensore, poiché il campo di funzionamento consiste di tensioni molto basse. I componenti e gli strumenti necessari per la costruzione di questo circuito sono mostrati più avanti, ma per ora, prendere in considerazione la creazione e il collaudo della macchina, in modo da capire meglio ciò che è necessario.

Regolazione sul Banco
Quando il circuito è stato costruito per la fase di test, cioè con tutti i componenti in posizione tranne per il condensatore di temporizzazione "C1", e prima che l'alimentazione è accesa, collegare il chip del circuito integrato nella sua presa montati sulla scheda. Fate molta attenzione a fare questo come il chip può essere distrutto da elettricità statica prelevato dal corpo. Professionisti indossare una terra bracciale elettrica quando si maneggiano questi dispositivi, quindi sarebbe una buona idea di toccare un buon punto di massa come ad esempio un sistema di acqua fredda in metallo-tubo appena prima di toccare il chip.

E 'fondamentale che si installa il chip IC, nel modo corretto o potrebbe essere danneggiato. Il layout del circuito mostra in che modo intorno ad esso va. Il chip ha una rientranza semicircolare ad una estremità per mostrare quale finale è che, quindi fate attenzione che il rientro sia posizionato come indicato sul layout della scheda nella sezione che mostra come la tavola è costruita. Alcuni produttori utilizzano un punto invece di una rientranza semicircolare per contrassegnare la fine del chip, che ha Pin 1 in essa.
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Portare il dispositivo di tensione di prova. Abbiamo bisogno di qualcosa di darci una tensione regolabile da 0 a 1 volt. Un modo molto semplice per ottenere questo è quello di utilizzare un resistore 10K e un resistore variabile 1K (chiamato "potenziometro" da alcune persone) e collegarli ai capi della batteria 12 volt, come mostrato qui:
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Questo ci dà una tensione nell'intervallo corretto quando l'albero del resistore variabile è attivata. Alimentare il circuito commutando la batteria da 12 volt fino alla tavola. Regolare la sorgente di test tensione di 500 millivolt (0,5 volt) e applicarlo all'ingresso della scheda (dove verrà effettuato il collegamento del sensore quando è installato nel veicolo). Impostare l'interruttore in posizione "più ricco", cioè con l'interruttore collegato al pin 10 del chip.

Ora, con un cacciavite a lama piatta, regolare il controllo della sensibilità resistenza di preset "VR1" in modo che il LED di uscita è solo acceso Lasciare la resistenza preset in quella posizione e regolare la tensione di test inferiore e superiore per verificare che il LED si accende e si spegne in risposta alla tensione variabile in ingresso al circuito. Il LED dovrebbe accendersi a 0,5 volt, e se ne vanno appena al di sotto di 0,5 volt. Le altre uscite, che possono essere selezionati dal selettore rotativo "SW1", saranno circa 50 millivolt inferiore per ciascuna posizione del selettore di distanza dal suo ambiente "più ricco" sul pin 10.

Ora, con l'uscita ad alta e il LED acceso, utilizzare un cacciavite a lama piatta per regolare la resistenza di preset "VR2" per impostare la tensione di uscita viene inviato al computer di circa 1,0 volt. Quando questo è stato impostato, abbassare la tensione di ingresso in modo che il LED si spegne. La tensione di uscita dovrebbe essere a zero volt. Se questo è ciò che accade, poi mostra che il circuito funzioni correttamente.

Se la scheda non è a posto, il sensore causerà il computer carburante per rendere la miscela più ricca in modo da mantenere una tensione di 500 millivolt dal sensore. Con il circuito in atto e impostare l'impostazione "più ricco", esattamente la stessa cosa accade. Tuttavia, se il selettore rotativo viene spostato nella sua posizione successiva, il computer carburante manterrà l'alimentazione di carburante per mantenere un'uscita 450 millivolt, che è una miscela di carburante più snella-aria. Un passo in seguito in tutto e il computer di carburante renderanno il mix ancora più snella per mantenere una produzione di 400 millivolt dalla scheda di circuito, che il computer carburante pensa sia proveniente dal sensore di ossigeno gas di scarico.

Se il circuito non funziona come descritto, poi spegnerlo ed esaminare di nuovo il circuito, alla ricerca di luoghi in cui le connessioni di saldatura non sono perfetti. Ci possono essere in qualche luogo dove la saldatura è colmare tra due delle strisce di rame, o ci può essere un giunto che sembra come se non è un giunto di buona qualità. Se si trova uno, non saldare da nessuna parte vicino il chip IC come il calore potrebbe danneggiare il chip. Se necessario, la terra te ancora una volta, rimuovere il chip e rimetterlo nella confezione antistatica è venuto in, prima di riparare la scheda. Se i componenti sono posizionati tutto correttamente, le tracce di rame rotti in tutti i posti giusti e tutti i punti di saldatura guardando bene e ben fatto ma il consiglio ancora non funziona correttamente, allora è probabile che il chip IC è difettoso e deve essere sostituito.

Successivamente, installare il condensatore ritardo "C1". Impostare la tensione di prova superiore a 500 millivolt e accendere di nuovo. Si dovrebbero prendere circa tre minuti per il LED si accenda. Se si vuole ridurre questo ritardo, quindi modificare la resistenza timing "R1" per un resistore di un valore inferiore. Per allungare il ritardo, sostituire il condensatore di temporizzazione "C1" con un condensatore di valore maggiore. Se si scopre che il sensore di ossigeno si riscalda rapidamente, quindi è possibile ridurre la durata del ritardo. Avere troppo a lungo un ritardo non è l'ideale, dal momento che il computer sarà l'aggiunta di carburante in più per rendere la miscela più ricca.

Si suggerisce che il commutatore rotante deve essere impostato per avere solo sei posizioni di commutazione (spostando è finecorsa rondella appendice), quindi inizialmente, collegare i terminali di uscita del circuito integrato IC 10 a 15 per l'interruttore. È possibile scegliere di collegare i fili per l'interruttore in modo che la miscela si arricchisce quando si gira la manopola in senso orario, o se si preferisce, è possibile collegare in ordine inverso in modo che l'impasto si arricchisce quando si ruota la manopola in senso antiorario.

Test in auto
Ora è possibile testare il dispositivo nel veicolo, ma non si installa ancora. Guardare nel vano motore e individuare il sensore di ossigeno. Se avete difficoltà a trovarlo, ottenere una copia del manuale Clymer o Haynes di manutenzione per il vostro veicolo che vi mostrerà la posizione. Se il veicolo è dotato di due sensori, quindi selezionare quello più vicino al motore. Se il sensore ha cinque cavi attraverso ad esso, allora è un sensore "a larga banda" che misura sia il contenuto di ossigeno e la quantità di carburante incombusto, e purtroppo, il tipo di circuito qui descritto non controllarlo.

Avviare il veicolo e consentire al sensore di ossigeno si riscaldi per un paio di minuti. Ricordate che c'è un ritardo integrato nel circuito, quindi dopo pochi minuti si dovrebbe vedere il LED iniziano a lampeggiare. Giri il motore e il LED resterà acceso. Quando si rilascia l'acceleratore, il LED si spegne per un po '. Un LED lampeggiante è quello che si vuole vedere. Il tasso di lampeggiante sarà da qualche parte tra 1 e 10 volte al secondo, molto probabilmente intorno al 2 per secondo. Verificare che il LED si spegne quando si spegne il circuito On / Off montato sul cruscotto.

Ora arriva il bit emozionante, tagliando il cavo del sensore di ossigeno e l'inserimento del controller. Spegnere il motore e tagliare il filo in un luogo comodo. Utilizzare capocorda alle estremità dei fili. Utilizzare una coppia corrispondente sul filo che avete appena tagliato, in caso di necessità di ricollegare, come mostrato qui:
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Quando è impostato in questo modo, il più lontano connettore maschio a sinistra potrebbe essere inserito nel connettore lontano femminile a destra e il circuito rimosso. Assicurarsi di isolare i collegamenti di sensori e computer carburante spina / presa per rendere sicuro che nessuno dei due può cortocircuito a qualsiasi parte del corpo. Non vi è alcuna necessità di isolare il collegamento di terra in quanto è già collegato al corpo del veicolo. Anche se non mostrato in figura, si potrebbe anche mettere un maschio e femmina crimpare pair connettore del cavo di terra. Se il sensore è solo un filo proveniente da essa, allora si migliore collegamento di terra è a un connettore a saldare-tag posto sotto un bullone sul motore. Se lo fai, assicurarsi di pulire tutto il grasso, sporcizia, ruggine, ecc fuori la parte inferiore della testa della vite e la zona intorno al foro del bullone. Inserire un tovagliolo di carta nel foro del bullone prima di fare questo per fare in modo che nessun materiale indesiderato finisce nel foro del bullone e utilizzare carta bagnata e-asciutto per pulire le superfici realmente. L'obiettivo è quello di fare in modo che ci sia una buona connessione elettrica con le facce di metallo lucido fissate saldamente.

Installazione del Controller
Ora, installare la scheda di circuito a bordo del veicolo. Per l'alimentazione a 12 volt, per una connessione che viene acceso e spento tramite interruttore di accensione del veicolo. Non guidare la vettura ancora, fare questo test nel vialetto. Con l'interruttore sul pannello frontale nella sua posizione "Off", avviare la macchina e verificare che venga eseguito normalmente. Impostare il pannello selettore rotativo frontale in posizione più ricco (collegato alla IC Pin 10) e spostare l'interruttore a levetta circuito è "On". La macchina è ora in esecuzione con un segnale del sensore di ossigeno modificata anche se la miscela è sempre lo stesso. Le prestazioni del veicolo dovrebbe essere del tutto normale. Guidare il veicolo con questa impostazione per un po 'per dimostrare che il sistema funziona in modo affidabile prima di cambiare qualsiasi impostazioni più basse. Quando si è soddisfatti che tutto sia in ordine, provare la seguente impostazione più magra sul selettore rotativo e vedere come funziona.

E 'importante che non ci dovrebbe essere alcuna esitazione nel prestazioni del motore e senza bussare o "dentellatura" come questa è un'indicazione che la miscela è troppo magra e il motore è soggetto a surriscaldamento. Questo circuito è destinato all'uso con un elettrolizzatore, così il vostro elettrolizzatore deve essere configurata e funzionante per questi test. L'elettrolizzatore tenderà a rendere il radiatore funzionamento del motore e offset qualsiasi tendenza al surriscaldamento.

Un'alternativa: Come deve essere leggermente sollevata per consentire lo scarico più pulito prodotta quando viene utilizzato un booster il segnale proveniente dal sensore di ossigeno per computer carburante ECU del veicolo, una soluzione alternativa è stato suggerito e testato. L'idea è quella di aggiungere una piccola tensione regolabile al segnale già proveniente dal sensore di ossigeno. Questa tensione può essere da una singola batteria 'dry-cell' e regolato con un resistore variabile:
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Il circuito mostrato qui permette una tensione ovunque da zero a 0,5 volt da aggiungere al segnale del sensore di ossigeno. Ciò non deve essere fatto salvo un booster è in esecuzione. Usandolo senza un richiamo rischia di portare a surriscaldamento del motore e possibili danni valvola. Questo, naturalmente, si applica al precedente circuito di segnale di regolazione del sensore di ossigeno pure.

Nota: Il presente documento è stato redatto a solo scopo informativo e non deve essere interpretato come un incoraggiamento per costruire qualsiasi nuovo dispositivo né ad adattare qualsiasi dispositivo esistente. Se intraprendere qualsiasi tipo di lavori di costruzione, poi lo fa a proprio rischio. Tu, e solo tu, sei responsabile per le proprie azioni. Questo documento non deve essere visto come un avallo di questo tipo di adattamento, né a fornire ogni tipo di garanzia che un adattamento di questo tipo potrebbe funzionare per voi personalmente. Questo documento descrive semplicemente ciò che è stato realizzato da altre persone e non si deve considerare come un modello infallibile per la replica da chiunque altroIl circuito mostrato qui permette una tensione ovunque da zero a 0,5 volt da aggiungere al segnale del sensore di ossigeno. Ciò non deve essere fatto salvo un booster è in esecuzione. Usandolo senza un richiamo rischia di portare a surriscaldamento del motore e possibili danni valvola. Questo, naturalmente, si applica al precedente circuito di segnale di regolazione del sensore di ossigeno pure.
L'alta Efficienza di Progettazione Elettrolizzatore di Bob Boyce
Ci sono due tipi principali di elettrolizzatore che sono in uso diffuso in questo momento. Il più comune è l'elettrolizzatore CC, di solito in esecuzione sulla stessa tensione della batteria del veicolo. L'altro tipo sono disegni sophiscated che sono alimentati con una tensione continua pulsante.

Semplici Cellule CC
Mentre ci sono molti stili diversi di costruzione, ci sono alcune cose che sono comuni a tutti:

1. La cella elettrolizzatore non è collegata direttamente alla batteria. Invece, il suo potere arriva tramite un relè che è gestito da l'interruttore di accensione. Questo è importante, come dimenticare di commutare un elettrolizzatore direttamente cablata quando il veicolo raggiunge la destinazione, lascia la generazione di gas continuo mentre il veicolo è parcheggiato. Questo gas in più si accumula e potrebbe diventare un pericolo, mentre la batteria è in esecuzione giù senza alcun beneficio essere acquisita. Il collegamento relè rende l'elettrolizzatore spegnimento automatico e mentre che suona come una cosa minore, ma sicuramente non lo è. Una connessione ancora meglio per il relè è a filo trasversalmente la pompa elettrica del carburante come quello spegne automaticamente se il motore si arresta, anche con l'accensione sinistra su.

2. L'alimentazione elettrica elettrolizzatore passa poi attraverso un resettabile interruttore. Questa è anche una caratteristica importante perché ogni malfunzionamento dovrebbe verificarsi nella cella elettrolizzatore che provoca una corrente continua crescita da trarre (come indebita surriscaldamento della cella), allora l'interruttore scollega la tensione e impedisce qualsiasi serio problema derivante. Un diodo emettitore di luce con un resistore di limitazione della corrente di esempio 680 ohm in serie con esso, può essere collegato direttamente in parallelo ai contatti dell'interruttore. Il Light-Emitting Diode può essere montato sul cruscotto. Poiché i contatti sono normalmente chiusi, essi cortocircuito il LED e quindi non giochi di luce. Se l'interruttore è scattato, poi il LED si accende per indicare che l'interruttore è azionato. La corrente attraverso il LED è così bassa che l'elettrolizzatore è effettivamente spento.

3. Sia l'elettrolizzatore e la 'gorgogliatore' hanno tappi ermetici 'pop-off'. Questo è molto importante. Se il gas HHO di sopra della superficie del liquido dovesse essere acceso e l'unità erano robustamente sigillato, quindi l'accumulo di pressione all'interno dell'unità sarebbe molto rapida e sarebbe esplodere come una granata. Se, tuttavia, sono installati tappi "pop-off ', poi la pressione inizia a costruire, il tappo viene spostato, mantenendo l'integrità del gruppo, e impedendo un eccessivo accumulo di pressione. Ciò detto, è un obiettivo importante per evitare accensione del gas in primo luogo.

4. I fili che collegano le piastre all'interno della elettrolizzatore sono entrambi collegati ben al di sotto della superficie del liquido. Questo per evitare la possibilità di un collegamento allentamento con la vibrazione del veicolo e provocando una scintilla nella regione a gas.

5. Il volume di sopra della superficie del liquido viene mantenuto il più basso possibile per minimizzare la dimensione di un esplosione in caso improbabile di quella che avviene nonostante tutte le precauzioni prese per evitare che ciò accada. Alcuni sperimentatori come per ridurre il volume al di sopra della superficie del liquido riempiendola con polistirene "chicchi '. Io non sono contento di questo accordo come il polistirolo è un materiale con importanti proprietà elettrostatiche. oneri massicci accumulano rapidamente su polistirolo, e mentre le condizioni di umidità all'interno del elettrolizzatore non sono particolarmente adatti a scintille elettriche, ritengo che il rischio di esplosione è maggiore con lo spostamento di pezzi di polistirolo all'interno della cellula.

6. Infine, il gas HHO viene fatto passare attraverso un 'gorgogliatore' prima di essere alimentata al motore. Un gorgogliatore è solo un contenitore alto di acqua con il gas viene alimentato in esso vicino al fondo, e costretto a salire attraverso l'acqua prima di continuare è andata al motore. Se, per qualsiasi motivo, il gas nel tubo di alimentazione del motore è acceso, quindi il gas sopra l'acqua nel gorgogliatore viene acceso. Ciò soffiare il cappuccio dal gorgogliatore, limitare l'esplosione di una piccola quantità di gas, e la colonna d'acqua nel gorgogliatore impedisce il gas nella elettrolizzatore venga acceso. La gente ha suggerito di usare valvole antiritorno di fiamma da impianti del gas di saldatura, ma questi sono di gran lunga troppo lento per lavorare con alta qualità del gas HHO in cui il fronte di fiamma si muove a mille metri al secondo. Così la pratica migliore è quella di utilizzare uno, o più, gorgogliatori in quanto sono facili da fare e installare e sono molto affidabili.

Questi electrolyers CC sono i più semplici da costruire e possono usare qualsiasi dimensione e forma del contenitore che è conveniente per il montaggio nel vano motore del veicolo. Molte persone optano per un contenitore cilindrico in quanto questi sono ampiamente disponibili e sono più facili da montare, forse come mostrato qui:
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Trovare spazio nel vano motore è uno dei compiti più difficili con auto europee come loro disegni tendono a comprimere la zona del motore saldamente per ridurre le dimensioni del veicolo al minimo.

La velocità di produzione di gas dipende da una serie di fattori:

1. Il liquido utilizzato per l'elettrolisi. Se si utilizza acqua distillata, poi quasi nessuna corrente fluisce attraverso la cella come l'acqua distillata ha una elevata resistenza al flusso di corrente, e quasi nessun gas sarà prodotto. È prassi normale aggiungere qualche altra sostanza in acqua per aumentare il tasso di produzione di gas.

Se il sale viene aggiunto all'acqua, il tasso di elettrolisi aumenta enormemente. Tuttavia, questa non è una buona scelta di additivo come sale forma una miscela corrosiva e gas di cloro è prodotto insieme con la miscela di gas idrogeno e ossigeno. Lo stesso vale per l'acido delle batterie; esso funziona ma è una scelta molto povera che provoca problemi pratici per un periodo di tempo. Altri additivi creerà l'aumento della produzione di gas, ma hanno effetti indesiderati simili.

Due additivi spiccano come le scelte migliori. Il primo è idrossido di sodio (NaOH chimica simbolo), a volte chiamato 'liscivia'. La scelta migliore è idrossido di potassio (KOH simbolo chimico), che è disponibile in forma di pellet. Sia sodio idrossido e potassio idrossido agire come un vero catalizzatore nel processo di elettrolisi che promuovono la produzione di gas, ma non vengono utilizzati nel processo.

2. La spaziatura delle piastre di elettrodo. Il più vicino insieme che le piastre sono posti, maggiore è la velocità di produzione di gas. Vi è un limite pratico a questo, come bolle di forma gas tra le piastre e devono essere in grado di scappare e raggiungere la superficie dell'elettrolito. La distanza ottimale è generalmente considerata essere di 3 mm o 1/8 di pollice, anche se alcune persone preferiscono avere una distanza di 5 mm tra le piastre. Questi piatti sono in genere realizzati in acciaio inox AISI 316-Grade.

3. La zona delle piastre di elettrodo e la preparazione della superficie della piastra sono entrambi molto importanti. Maggiore è la superficie della piastra, maggiore è la velocità di produzione di gas. Alcuni di questo effetto può essere dovuto al miglioramento delle probabilità di bolle che fuoriescono dalle piastre e non impedendo alla superficie della piastra. Si raccomanda che ciascuna faccia di ogni piastra elettrodica ha una superficie di tra due e quattro pollici quadrati (13 e 25 centimetri quadrati) per amplificatore di corrente che fluisce attraverso la cella.

La preparazione della superficie delle piastre ha un effetto importante sul tasso di produzione di gas. Un grande miglioramento si ottiene se entrambi i lati di ogni piatto sono levigati in un schema incrociato (questo produce una superficie maggiore con migliaia di picchi microscopici che aiutano forma di bolle, e poi lasciare, la piastra). Le piastre vengono quindi assemblati e immerse nella soluzione elettrolitica per circa tre giorni. Questo crea un rivestimento bianco protettivo sulla superficie delle piastre, che aiuta a migliorare l'elettrolisi. Le piastre vengono quindi risciacquati con acqua distillata e la cella viene riempito con una soluzione fresca di elettrolita.

4. La corrente che fluisce attraverso la cella. Questo è un fattore assolutamente fondamentale nella produzione di gas, e uno dei più difficile da controllare in modo accurato ed economico. Maggiore è la corrente, maggiore è la velocità di produzione di gas. La corrente è controllata dalla concentrazione di idrossido di potassio in elettrolita (acqua più KOH) e la tensione attraverso la cella. La tensione ai capi della cella ha limitato effetto quando raggiunge una velocità di produzione di gas massima a soli 1.24 volt. Fino a questo punto, un aumento della tensione provoca un aumento della velocità di produzione di gas. Quando la tensione ottiene oltre 1,24 volt, aumentando ulteriormente produce alcun ulteriore aumento del tasso di produzione di gas.

Se la tensione è aumentata al di sopra 1,24 volt, la tensione extra va a riscaldare l'elettrolita. Si supponga che la corrente attraverso la cella è di 10 ampere. In tal caso, la potenza utilizzata per produrre gas è di 10 ampere x 1,24 volt = 12.4 watt. Quando il motore è in funzione, la tensione ai morsetti della batteria sarà di circa 13,8 volt come l'alternatore fornisce la tensione in più per guidare corrente nella batteria. La sovratensione applicata alla cella è di circa 1,24 meno, dicono 12,5 volt. Il potere che riscalda l'elettrolita è di circa 12,5 volt x 10 Amp = 125 watt. Questo è dieci volte la potenza in uso per la produzione di gas. Questo è molto, molto inefficiente. Lo schema che segue può aiutare a capire la situazione:
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Il miglior materiale dell'elettrodo per le piastre è acciaio inossidabile 316L-grade. È difficile da credere, ma vi è una caduta di tensione attraverso la piastra, che rende necessario applicare circa 2 volt alle piastre su ciascun lato della cella. Quindi, se si esegue fuori 12 volt, quindi sei celle in una riga lungo la batteria dà l'unità massimo possibile. Con il motore in moto e di fornire quasi 14 volt, sette celle dà la massima unità possibile.

Il riscaldamento elettrolita up è una cosa totalmente cattivo come guida una buona quantità di vapore acqueo dalla dell'elettrolita e questo si mescola con il gas ed è alimentata al motore. Iniettare nebbia d'acqua, che è un vapore di gocce d'acqua, in un motore aumenta le prestazioni a causa dell'acqua espansione quando è riscaldato. Questo migliora sia la potenza del motore e le miglia per gallone, e rende il dispositivo di raffreddamento funzionamento del motore, che migliora la durata del motore. Ma vapore acqueo calda è una cosa negativa in quanto è già completamente espansa e ottiene solo nel modo di gas HHO, diluizione e riducendo la potenza del motore senza beneficio.

Quando la tensione applicata alla cella è praticamente fisso, il flusso di corrente può essere controllata dalla concentrazione di idrossido di potassio in dell'elettrolito e la superficie della piastra. Una volta che la cella è costruito, la superficie della piastra è fissa, quindi la corrente viene regolata controllando la quantità di KOH aggiunto all'acqua.

C'è una leggera limite a questo, in quanto il gas aumenta di produzione con concentrazione KOH finché la concentrazione raggiunge 28% (in peso). Dopo questo punto, qualsiasi aumento nella concentrazione produce una riduzione del tasso di produzione di gas. pratica generale è di avere una abbastanza bassa concentrazione di KOH che si trova per tentativi. Bob Boyce of America, che è molto esperto in questo campo, dice che quando la miscelazione elettrolita, non si dovrebbe mai aggiungere acqua per NaOH o KOH. Iniziare sempre con acqua e aggiungere il prodotto chimico per l'acqua lentamente, mescolando bene e permettendo raffreddare il composto in mezzo aggiunte. Periodo di validità dipende da quanto bene il KOH o NaOH è sigillato dall'atmosfera. Il carbonio è un nemico di questo processo. Sia il KOH è in forma secca o liquida, assorbirà carbonica CO2 nell'atmosfera, o qualsiasi altra fonte di carbonio libero. Mentre questo accade, l'effetto catalitico è diminuita. Il carbonio viene assorbito più, meno l'efficienza catalitica dell'elettrolita. Quindi, se si vuole mantenere il massimo delle prestazioni, è fondamentale per mantenere l'aria fuori dei vostri contenitori di stoccaggio prodotti chimici secchi o liquidi, e lontano dal elettrolita nelle cellule.

5. La temperatura dell'elettrolito. Il più caldo l'elettrolita, maggiore è la corrente che lo attraversa. Questo può essere un ostacolo. Supponiamo si decide che la corrente attraverso la cella deve essere di 10 ampere e la concentrazione di elettroliti regolato per dare quella corrente quando il motore viene avviato. Col passare del tempo, i 125 watt di potenza in eccesso tratte dalla batteria, riscalda l'elettrolita, che a sua volta provoca un aumento della corrente che fluisce attraverso la cella, che provoca ancora maggiore riscaldamento, che ..... Il risultato è risposte positive che può causare un effetto di temperatura fuga.

Questo effetto è aggravato dal dell'acqua nella cella utilizzata come veicolo guida lungo. Ciò solleva la concentrazione dell'elettrolita perché la quantità di KOH rimane la stessa, mentre la quantità di acqua riduce.

Ci sono diversi modi di affrontare questo problema. Uno è quello di ridurre la concentrazione di KOH modo che la corrente prescelto viene raggiunto solo quando l'elettrolita ha raggiunto la temperatura massima di esercizio. Questa è una soluzione semplice con il leggero svantaggio che il tasso di produzione di gas all'avviamento è inferiore a quello che potrebbe essere. Tuttavia, la potenza di riscaldamento è così alta che non sarà lungo fino a quando la cellula funziona alla massima temperatura.

Un modo diverso di gestire il problema è quello di utilizzare un circuito elettronico per limitare la corrente attraverso la cella al valore scelto facendo cadere la tensione applicata alla cella. Questo ha lo svantaggio che la potenza supplementare viene dissipata nell'elettronica che poi ha un problema di calore secondario. Inoltre, questa soluzione non migliora l'efficienza complessiva del processo.

Il modo migliore di tutti è ridurre la tensione applicata alla cella utilizzando più di una cella collegati in daisy-chain capi della batteria. Con due celle, ciascuna otterrà circa sette volt attraverso di esso e la produzione di gas saranno raddoppiati. Se lo spazio nel vano motore consente, una catena di sei celle può essere utilizzato il che significa ciascuno riceve circa due volt e le potenze dei rifiuti è ridotta a circa 10,6 watt per cella, mentre la produzione di gas è sei volte superiore. Con il più alto tasso di produzione di gas, probabilmente sarebbe possibile ridurre la corrente prescelto fluisce attraverso la cella. Inoltre, con sei celle, la quantità di acqua è sei volte maggiore e quindi ci sarà meno concentrazione dell'elettrolita a causa dell'acqua consumarsi. Questo è chiamato un accordo "Serie-Cell".

6. Il numero di bolle attaccano alla superficie delle piastre di elettrodo. Questo è generalmente considerato un problema significativo. Molti metodi sono stati utilizzati per trattare con esso. Alcune persone utilizzano magneti, altri pompa l'elettrolita attorno per rimuovere le bolle, altri usano cicalini vibrare le piastre e alcune polso tensione alla cella giusta frequenza a vibrare cella. Una volta che le piastre sono diventati pienamente "condizionata" bolle si rompono lontano da loro molto facilmente e non c'è bisogno di alcun meccanismo di sloggiare.

Gli elettrolizzatori discussi sopra vengono utilizzati per migliorare le prestazioni e l'efficienza dei motori a combustione interna che utilizzano carburanti fossili. La situazione ottimale sarebbe in cui il combustibile fossile originale può fare a meno del tutto e girare il motore in acqua da solo. Questo non è facile da fare. Non è impossibile da fare. Alcune persone hanno fatto. L'elettrolizzatore seguito descritto è in grado di eseguire un opportuno motore a combustione interna. Escludendo i combustibili fossili del tutto non causa la ruggine supplementare nel sistema di scarico o in altre parti del veicolo da motori che sono combustibili fossili produce solo l'acqua di cui essi sono effettivamente in esecuzione su di idrogeno in ogni caso (che è il motivo per cui il combustibile fossile è chiamato un ' combustibile idrocarburico ', essendo costituito da idrogeno e carbonio).

Per aumentare la quantità di gas prodotto da un elettrolizzatore CC, è necessario aumentare la corrente attraverso le celle da una quantità maggiore o aumentare il numero di cellule nel elettrolizzatore o entrambi.
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Bob Boyce è un designer serie di celle più esperto e competente, e sinceri ringraziamenti sono dovuti a lui per condividere il suo disegno liberamente con tutti e per il suo aiuto continuo, consulenza e supporto dei costruttori di elettrolizzatori. Bob raggiunge una massicciamente aumentato tasso di produzione di gas utilizzando un elettrolizzatore con un gran numero di cellule in esso. elettrolizzatore di Bob è facilmente il più efficace disponibile in questo momento. Esso utilizza un centinaio di cellule (101 piastre) e si applica una sofisticata forma d'onda pulsante che solleva l'efficienza operativa di gran lunga superiore a quello previsto dai libri di scienze oggi disponibili. Le unità con soli 60 cellule sono più inclini a forza bruta CC elettrolisi, che tende a mascherare i guadagni prodotti dal pulsare. Poiché vi è una caduta di tensione attraverso ciascuna piastra elettrodo in acciaio inossidabile, si è soliti consentire circa 2 volt su ciascuna delle celle per il funzionamento CC. Tuttavia, Bob rileva che per pulsare ad alta efficienza, la tensione ottimale per ogni cella con piastre di elettrodo di acciaio inossidabile 316L qualità è di circa 1,5 volt. Ciò significa che è necessaria una tensione di circa 1,5 x 100 = 150 volt per alimentarlo alla potenza massima pulsata.

Per ottenere questa tensione più alta, Bob usa un inverter 110 volt. Un inverter è un comune disponibile in commercio circuito elettronico che di solito ha un ingresso CC 12 Volt e genera un'uscita CA 110 Volt. Questi sono prontamente disponibili per l'acquisto in cui sono utilizzati per l'esecuzione (US) apparecchiature di rete da batterie per auto. L'uscita dall'inverter viene convertita da corrente alternata a corrente continua pulsante facendo passare l'output attraverso quattro diodi in quello che viene chiamato un 'diodo Bridge'. Questi sono facilmente disponibili a costi molto bassi da fornitori di componenti elettronici.

Ovviamente, non sarebbe pratico usare un centinaio di cellule indipendenti a margherita ad agire come la cellula elettrolizzatore collegate in serie. Non ci sarebbe abbastanza spazio fisico nel vano motore per questo, quindi è necessario un diverso stile di costruzione delle cellule. La vista guardando verso il basso in diverse cellule elettrolizzatore separati potrebbe essere rappresentato qualcosa di simile:
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Qui il lato positivo di ogni cella è collegata al lato negativo della cella successiva di fornire un insieme di sei celle interconnesse agiscono in serie. La corrente che fluisce attraverso il elettrolizzatore passa attraverso ogni cella a turno e così ogni cellula riceve esattamente la stessa corrente come le altre celle. Questo è lo stesso tipo di accordo come utilizzando sei celle indipendenti in una daisy-chain. Per ridurre la dimensione fisica dell'unità, è possibile costruire l'elettrolizzatore come mostrato qui:
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In questa disposizione, le singole cellule hanno solo una piastra positiva e una piastra negativa. Lo slot piastre nei lati e sul fondo del contenitore in modo che l'elettrolita è intrappolato tra le piastre e uno spazio d'aria viene formato tra la piastra più di una cella e la piastra negativo della cella successiva.

Questi vuoti d'aria si sprecano spazio. Essi contribuiscono nulla per il funzionamento del elettrolizzatore. Ciascuno è costituito da una piastra metallica, un varco e un collegamento del filo sulla lamiera successivo. Da un punto di vista elettrico, i due piastre metalliche alle estremità opposte di queste lacune, essendo collegate da un ponticello, sono effettivamente la stessa piastra (è solo un cavo piatto molto spesso). Questi vuoti d'aria potrebbe anche essere eliminati, che avrebbe salvato una piastra di metallo e un collegamento filo per cella. Questo può essere difficile da visualizzare, ma produce una disposizione come mostrato qui:
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Gli unici traferri rimanenti sono alle estremità del elettrolizzatore. Le piastre nel mezzo sono fittiziamente contatto tra di loro. Le piastre positive sono contrassegnati in rosso e le piastre negative sono mostrati in blu. In realtà, c'è solo una piastra metallica tra ogni cella e la cella successiva - l'unico dispositivo nozionale rosso e blu marcatura è per cercare di rendere più facile vedere che il diagramma mostra in realtà sei celle separate in un unico involucro. Sono celle separate perché le piastre di elettrodo metallico si estendono nella base ei lati del contenitore, isolando così i sei corpi di elettrolita una dall'altra. È molto importante che i diversi organi di elettroliti sono completamente isolati gli uni dagli altri, altrimenti l'elettrolizzatore non agirà come un'unità collegata in serie e la maggior parte della corrente salterà oltre le piastre centrali e basta eseguire dalla prima piastra all'ultima piastra intorno ai lati delle altre piastre. Quindi, le piastre devono essere un push-fit abbastanza stretto in scanalature tagliate nei lati e la base del contenitore. Il livello dell'elettrolito deve essere sempre inferiore alla parte superiore delle piastre come mostrato qui:
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Un elettrolizzatore con un centinaio di cellule, costruito in questo stile avrà 101 lastre di metallo e 100 corpi separati di elettrolita. Nonostante questi grandi numeri, la dimensione dell'unità complessiva non deve essere eccessiva. La spaziatura tra le piastre è impostato, per esempio, 3 mm (1/8 di pollice) e lo spessore piastra potrebbe essere 16 gauge (1/16 di pollice), quindi la larghezza di un elettrolizzatore 100 cellule è di circa 20 pollici (500 mm ). In pratica, le lacune alla fine della elettrolizzatore possono anche contenere elettrolita benché tale elettrolita non partecipa al processo di elettrolisi.

Le dimensioni delle piastre può essere determinata dallo spazio disponibile nel vano motore. Se vi è una grande quantità di spazio libero, allora la dimensione piastra può essere selezionato consentendo da due a quattro pollici quadrati di superficie su entrambi i lati di ciascuna piastra, per ampere di corrente. Ogni lato di ogni piastra è in una diversa cella di elettrolisi quindi un 6 pollici da 6-pollici avrà 36 pollici quadrati su ogni faccia e così porterebbe tra il 36/4 = 9 a 18 ampere di corrente. La scelta di corrente viene eseguito dal costruttore del elettrolizzatore e sarà influenzato dalla dimensione e il costo del convertitore scelto per guidare il elettrolizzatore e l'assorbimento di corrente consentita dalla batteria. Questo è per l'elettrolisi retta CC in cui la batteria è collegata direttamente attraverso l'elettrolizzatore. Uso tripla oscillatore carta elettronica di pulser di Bob, il livello dell'elettrolito deve essere mantenuta fino a circa tre pollici dalla parte superiore della piastra di sei pollici perché il tasso di produzione di gas è così alta che ci deve essere sostanziale bordo libero per fermare il dell'elettrolita schizzato in tutto il luogo.

Bob di solito utilizza un 6 "x 6" dimensioni della lastra. E 'essenziale che ogni elemento che contiene gas HHO si trova all'esterno dell'abitacolo di un veicolo. In nessun caso l'elettrolizzatore o gorgogliatore essere situati nella zona del passeggero del veicolo, anche se tappi pop-off sono forniti e un secondo involucro protettivo esterno è fornito, come la forza esplosiva è così grande che danni permanenti all'udito sarebbe un grave possibilità.

Per il funzionamento CC retta di un elettrolizzatore di questo tipo, il circuito è molto semplice. L'inverter deve essere montato in modo sicuro, preferibilmente in corrente di aria aspirata per raffreddare il radiatore. Utilizzando un diodo "ponte" di quattro diodi converte l'intensificato uscita CA dell'inverter indietro nel pulsare CC e produce la disposizione elettrica mostrato qui:
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Mentre la tensione di rete è citato come un dato medio ("root-mean-square") ha una tensione di picco di 41% in più di quello. Ciò significa il pulsare CC ha un picco tensione Didi poco più di 150 volt a l'nominale 110 volt uscita CA dall'inverter.

La valvola unidirezionale mostrato tra le due gorgogliatori, è quello di evitare l'acqua nel gorgogliatore montato accanto al elettrolizzatore, essendo guidato nella elettrolizzatore in caso di esplosione nel gorgogliatore montato accanto al motore. Ho gorgogliatori e il filtro particellare a rimuovere tutte le tracce di fumi elettroliti dal gas oltre a proteggere contro ogni accensione accidentale del gas causata dalla irregolarità calorifico.

Il famosissimo Michael Faraday, era uno sperimentatore eccezionalmente dotato, collocato due elettrodi in acqua e determinato quanto gas è stato prodotto per Ampere di corrente. L'utilizzo di un elettrolita e recente tenchology durante il funzionamento un CC, Bob Boyce non avrebbe considerato un elettrolizzatore costruito correttamente, pulita e condizionata, fino a quando non stava producendo più di tasso di produzione di gas doppio di Faraday. Lavoro composto da Bob avrebbe circa 216% del risultato di un tipico elettrolizzatore di Faraday. Persone insegnate nelle università e inconsapevole della tecnologia corrente, utilizzare il risultato di Faraday nei calcoli e quei calcoli indicano ci sarebbe voluto più energia per produrre gas HHO di quello potrebbe essere prodotta da allora bruciando l'idrogeno prodotto. I loro calcoli sono sbagliati. Energia in gas HHO appena fatto è in genere quattro volte più energico di idrogeno è e così questi calcoli sono troppo bassi di un fattore di più di otto volte. Inoltre, la maggior parte di energia dalla combustione di HHO viene da "acqua caricata del cluster" (vedi capitolo 10) e non dall'idrogeno, e la maggior parte di queste buone persone fanno i di calcoli non hanno mai nemmeno sentito parlare del cluster acqua caricata, e così, accettano il "non si può fare" verdetto senza pensarci.

Funzionamento ad Impulsi
Se avete già letto il capitolo 10, si sa che il prossimo passo in avanti nella raccolta di produzione di HHO è quello di applicare una forma d'onda pulsata adatta per i terminali di elettrolizzatore, piuttosto che solo una retta tensione CC. Facendo questo con il design di Bob Boyce aumenta l'efficienza di cella per circa dieci volte il risultato prodotto da Michael Faraday. Sistema di elettrolisi pulsata altamente efficiente di Bob Boyce è stato molto generosamente condiviso liberamente da Bob affinché chiunque lo desideri può costruire uno per uso proprio senza il pagamento di un canone o canoni. Appena prima di presentare i dettagli, si deve sottolineare che, al fine di ottenere prestazioni di Bob fino al 1.000% del Faraday (supposto) uscita gas di massima, ogni passaggio deve essere effettuato con cura esattamente come descritto. Gran parte del seguente testo è citato da messaggi del forum di Bob e così dovrebbe essere considerato come suo copyright, non possono essere riprodotte senza il suo permesso.

Responsabilità dell'utente:
Se si decide di costruire un elettrolizzatore di questo, o qualsiasi altro disegno, fai così interamente sotto la sua responsabilità, e nessuno è in alcun modo responsabile per eventuali perdite o danni, diretti o indiretti, risultanti dalle vostre azioni. In altre parole, sei pienamente responsabile di ciò che si sceglie di fare. Ripeto, che questo documento non deve essere interpretato come un incoraggiamento per voi costruire questo o qualsiasi altro elettrolizzatore.

Elettrolizzatore di Bob si divide l'acqua in una miscela di gas, principalmente idrogeno e ossigeno. Quella miscela di gas, che verrà indicata come "HHO" è altamente esplosivo e dovrà essere trattato con rispetto e attenzione. Un volume abbastanza piccolo di HHO gas esploso in aria è abbastanza possono provocare la perdita permanente dell'udito o danno dovuto le onde d'urto causata dall'esplosione. Se gas HHO è bruciato all'interno di un contenitore sigillato, l'esplosione risultante rischia di frantumare il contenitore e la propulsione di frammenti di schegge-come in tutte le direzioni. Questi frammenti possono causare lesioni gravi e devono essere prese tutte le precauzioni per assicurare che un'esplosione di tale natura non accade mai. Bob utilizza due vasche di gorgogliamento e una valvola unidirezionale per proteggere contro questa occorrenza, ed i particolari di questi sono forniti in questo documento.

Per rendere l'acqua all'interno l'elettrolizzatore portare la necessaria corrente, idrossido di potassio (KOH) viene aggiunto all'acqua distillata. Questo è il miglior elettrolita per un elettrolizzatore di questo tipo. Idrossido di potassio è anche conosciuto come "potassa caustica" ed è altamente caustico. Di conseguenza, deve essere maneggiato con cura e mantenuto lontano dal contatto con la pelle e ancora più importante, gli occhi. Se gli schizzi di vengono in contatto con voi, è molto importante infatti che risciacquato immediatamente l'area interessata con grandi quantità di acqua corrente e se necessario, l'uso di aceto che è acido.

Questo disegno di elettrolizzatore utilizza un trasformatore toroidale per interfacciare l'elettronica alle cellule elettrolizzatore. È fondamentale che questo trasformatore essere usato con molta attenzione. In nessun caso questo trasformatore può essere alimentato fino dall'elettronica quando collegato a qualcosa di diverso dalle celle riempite elettrolizzatore come essi agiscono come un buffer di sicurezza. Quando guidato da elettronica di Bob, questo trasformatore trae ulteriore energia dall'ambiente. Mentre questo è molto utile per elettrolisi, ci sono a volte gli impulsi di energia imprevedibile che possono generare per quanto 10.000 ampere di corrente. Se uno di questi dovrebbe verificarsi quando il trasformatore non è collegato all'elettrolizzatore che è in grado di assorbire questo eccesso, le condizioni elettriche risultanti possono essere molto gravi. Se siete fortunati, brucerà solo componenti costosi. Se non siete fortunati, può causare un colpo di fulmine che rischia di colpire voi. Per questo motivo, è assolutamente essenziale che il trasformatore toroidale non è mai acceso con l'avvolgimento secondario collegato a qualcosa di diverso dall'elettrolizzatore riempito. 
Brevetti:

Dovrebbe essere chiaramente capito che Bob Boyce, ha rilasciato queste informazioni nel pubblico dominio ed è stato visualizzato pubblicamente da allora all'inizio del 2006. Non è possibile per qualsiasi parte di queste informazioni per essere fatto parte di alcuna domanda di brevetto ovunque nel mondo. Questa prima comunicazione al pubblico delle informazioni impedisce essere brevettato. È intenzione di Bob che questi dati vengano liberamente a disposizione di persone nel mondo. Inoltre va sottolineato che tutte le citazioni di parole di Bob, che è una parte molto estesa di questo documento, rimangono il copyright di Bob e non può essere riprodotto per l'esposizione o vendita senza suo previa autorizzazione scritta.

L'obiettivo:
Si tratta di un sistema di "HHO-On-Demand" ("HOD"). È molto difficile infatti generare gas HHO abbastanza veloce per alimentare un veicolo con motore di combustione interna sotto tutte le condizioni stradali. Trasferirsi da fermo in rapida accelerazione provoca tale esigenza improvvisa massiccia per ulteriori volumi di gas HHO, che è difficile fornire quel volume istantaneamente.

Una soluzione migliore consiste nell'utilizzare un motore elettrico per il veicolo. Questo può essere un veicolo elettrico che è stato progettato da zero come tale, o può essere un veicolo standard che è stato adattato per uso del motore elettrico. Questi veicoli elettrici sono solitamente limitati in quanto possono viaggiare, ma una buona soluzione per questo consiste nell'utilizzare un generatore elettrico per ricaricare le batterie, sia quando il veicolo è in uso e quando è parcheggiata. Questo elettrolizzatore può essere utilizzato per eseguire un generatore sull'acqua come illustrato nel capitolo 10. Con questa disposizione, non ci sono nessun emissioni di CO2 e il veicolo è molto rispettoso. Le batterie forniscono la necessaria accelerazione improvvisa richieste e il generatore ricarica le batterie durante la guida normale.

Panoramica:
Sistema pulsato di Bob ha i seguenti componenti:

1. connessione elettrica al sistema elettrico del veicolo (con le caratteristiche di sicurezza integrate).

2. un "inverter" che genera la tensione elettrolizzatore a circa 160 volt.

3. Bob appositamente progettato del circuito che genera una forma d'onda acqua-splitting complicata.

4. Bob appositamente progettato trasformatore toroidale che collega del circuito di Bob l'elettrolizzatore.

5. Bob appositamente preparati 101-piastra elettrolizzatore collegati in serie.

6. un sistema di doppia protezione per il collegamento in modo sicuro l'elettrolizzatore al motore a combustione interna.

Nessuno di questi elementi è particolarmente difficile da raggiungere, ma ciascuno deve essere fatto con attenzione ed esattamente come descritto, prestando particolare attenzione alle istruzioni dettagliate.

Costruzione del caso:
Il caso ha bisogno di avere slot molto preciso taglio in esso. Se non avete una macchina, quindi si potrebbe considerare ottenendo un negozio di fabbricazione per fresare la slot per te. Il caso ha due estremità, due facce, una base e un coperchio. Tra questi, i due lati e le scanalature precise necessità base 101 tagliate in loro. Le scanalature sono lì per tenere le piastre elettrodo saldamente in posizione e devono essere tagliati in modo estremamente accurato. La larghezza della scanalatura è impostata a 0.0003" meno che lo spessore della piastra effettivo, misurato. Questo impedisce qualsiasi flusso elettrico intorno ai piatti. Se non avete l'attrezzatura per fare questo, poi c'è un appassionato che è disposto a fare il taglio per le persone negli Stati Uniti (e possibilmente altrove) a prezzo ragionevole. Per contattarlo per informazioni dettagliate sui prezzi e la consegna, inviare una e-mail a eholdgate@tampabay.rr.com.  

Molte persone chiedono i lati scanalati di stampaggio, ma questo è fisicamente impossibile da fare per la precisione necessaria e le prestazioni delle cellule dipendono dalla piastrina di premontaggio di altissima precisione e larghezza di scanalatura di precisione ancora più elevata. Non si tratta di un lavoro di qualità di costruzione del cortile e sono molto, molto poche le persone con le attrezzature e l'abilità per completare la costruzione di questo grado di precisione.
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La base e due lati della cella potrebbero avere scanalature tagliate in loro di prendere le piastre. Questa non è una buona idea per vari motivi, compreso il fatto che le piastre di acciaio espandono quando essi warm up e rischiano di rompere il caso acrilico a meno che le incisioni vengono effettuate più profonde rispetto al normale. Inoltre, è difficile da tagliare molto accurata slot in acrilico a causa del calore della lama causando l'acrilico deformare nelle immediate vicinanze. Scanalato acrilico è molto più debole e si rompe facilmente a causa di aerei di debolezza introdotto nel materiale.

Utilizzando Ultra alto peso molecolare poli etilene o strisce di alta densità poli etilene (materiale alimentare tagliere) è una tecnica molto meglio come quel materiale non hanno lo stesso problema di calore di taglio e può anche assumere l'espansione di piastra molto meglio, quindi è il metodo di costruzione di scelta. È anche un materiale più economico.

Le scanalature che sono tagliate per le piastre dovrebbero essere tre millesimi di pollice più ampio rispetto allo spessore delle piastre. È un buona piastra spessore 16 gauge foglio che è un sedicesimo di un pollice di spessore o 0,0625 pollice (1,5875 mm), quindi la larghezza della scanalatura consigliati per che è 0,0655 pollici che non è una frazione conveniente essendo circa quattro e un quinto sessanta quarti di pollice. Le scanalature sono 1/8"(3mm) profondo.

Il fornitore del foglio acrilico necessario per fare il caso, sarà in grado di fornire "colla", specificamente progettato per unire lastre acriliche. Questa colla salda in realtà le piastre insieme in modo che i fogli diventano un pezzo continuo di acrilico lungo il giunto. Iniziare con l'accoppiamento ai lati e la base. Inserire due o tre piastre negli slot per essere abbastanza sicuri che l'allineamento è spot-on durante il processo di adesione. Allineare le estremità durante la giunzione per essere sicuri che i lati sono completamente quadrati quando da unire alla base.

Sono state espresse preoccupazioni circa la resistenza dell'involucro acrilico sotto condizioni stradali gravi. Così è stato suggerito che i componenti acrilici essere costruita dal foglio che è 3/4" a 1" di spessore (18 mm a 25 mm) e gli angoli rinforzati con ferro di angolo fissato con bulloni sfruttati l'acrilico come illustrato di seguito.
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Ecco una fotografia di un alloggiamento di 101-piastra costruita da Ed Holdgate che lavora ad un altissimo livello di precisione e chi prepara e vende questi sopporti a chiunque sia in procinto di costruire un elettrolizzatore di Bob Boyce (sito web di Ed accetta ordini per questi sopporti elettrolizzatore già pronti e in http://www.holdgateenterprises.com/Electrolyzer/index.html) :
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Questa custodia sembra molto semplice e diretto, ma questo è altamente fuorviante e i materiali sono molto costosi, quindi qualsiasi errore è costoso. La precisione di costruzione necessaria è molto alta infatti con molte opportunità per un disastro totale e costoso. Ed Holdgate ha costruito diversi apparecchi personalizzati per facilitare la costruzione, ma la costruzione è ancora molto difficile anche con questi raccordi specialista e i suoi anni di esperienza. "Sikaflex 291" o "Marine Goop" marine biancheria da letto composto può essere utilizzata per sigillare tra i due lati con intaglio e la base con intaglio e tra i lati con intaglio e gli inserti di due estremità, al fine di evitare eventuali perdite tra l'acrilico e uno qualsiasi di questi inserti.

La precisione richiesta per la slot per contenere le piastre in acciaio inox è 0.0003" e le piastre sono conici con una levigatrice a nastro su entrambi i lati lungo tutti e quattro i bordi così che quando sono costretti nelle fessure non taglieranno in entrambi i lati degli slot. Questo produce perdite eccellenti caratteristiche, ma non perdere di vista l'altissima precisione di taglio slot necessario per questo. I bordi degli inserti con intaglio ricevano una perlina di Sikaflex marine biancheria composto allegarle alla casella di acrilico e il composto è permesso di curare prima costruzione è continuato.

Le piastre di estremità con le cinghie in acciaio inox saldate ad essi vengono utilizzate per collegare l'alimentazione elettrica alle piastre, mantenere qualsiasi connessione che può staccarsi e causare una scintilla, completamente di fuori dell'alloggiamento. Anche se le cinghie sono saldate e non c'è alcun rischio di loro venire sciolto, le saldature sono ancora conservate sotto la superficie dell'elettrolito.
Ottenere e Preparazione delle piastre:
È necessario un insieme di 101 piastre per l'elettrolizzatore. Il materiale utilizzato per fare le piastre è molto importante. Dovrebbe essere 16-gauge acciaio inox 316L come contiene una miscela di nichel e molibdeno nelle proporzioni corrette per renderlo un ottimo catalizzatore per la tecnica di pulsazione. Si possono provare il tuo locale stockisti in acciaio per vedere se sono in grado di fornire e quali sarebbero le loro accuse. Un unico fornitore di acciaio inossidabile soddisfacente che Bob ha usato è Intertrade Steel Corp., 5115 mt. Vernon Rd SE, Cedar Rapids, IA 52406. Non comprare da eBay come non avete nessun ritorno reale se le piastre fornite sono bombate a causa essendo stato fiamma taglio.

È molto importante che quando si chiede un preventivo che è assicurarsi che il fornitore è consapevole dell'accuratezza che si richiedono. Le piastre devono essere piatta a una tolleranza di + /-0.001 pollici dopo taglio e questo è il fattore più importante. Quel livello di precisione esclude qualsiasi tipo di taglio alla fiamma come produce calore inevitabile distorsione. Con tosatura, aspettare + 0.001 pollici su planarità e 0,015 pollici sui tagli. Taglio laser produce una precisione molto maggiore e ci si può aspettare come + /-0,005 pollici sui tagli e non ci sono nessun specifiche necessarie per planarità, poiché il taglio laser non distorca i bordi come taglio fa.

Le piastre sono quadrate: 6 pollici da 6 pollici, ma che non rappresentano 36 pollici quadrati di superficie attiva come qualche area della piastra è all'interno di scanalature e alcuni di ciascuna piastra è sopra la superficie dell'elettrolito. Un altro punto da ricordare è che 101 in acciaio piastre questo pesare dimensioni una quantità considerevole e l'elettrolizzatore completato con elettrolita in esso avrà un peso ancor più. È doveroso, pertanto, di avere un caso che è fortemente costruito da materiali forti, e se una staffa di montaggio deve essere utilizzato, quindi tale staffa deve essere molto robusto e ben protetto in luogo.

La preparazione dei piatti è uno dei passi più importanti nella produzione di un elettrolizzatore che funziona bene. Questo è un compito decisamente lungo, ma è fondamentale che non si è lesinato o infastidito in alcun modo. Sorprendentemente, in acciaio inox lucido nuovo di zecca non è particolarmente adatto per l'uso in un elettrolizzatore e ha bisogno di ricevere il trattamento attento e preparazione prima produrrà il previsto livello di uscita del gas.

Il primo passo è quello di trattare entrambe le superfici di ogni piastra per incoraggiare le bolle di gas di rompere la superficie della piastra. Questo potrebbe essere fatto con la sabbiatura con graniglia, ma se si sceglie questo metodo, grande cura deve essere presa che la graniglia utilizzata non contamina le piastre. Piastre in acciaio inox non sono economici e se si ottiene una grana sabbiatura sbagliato, poi le piastre sarà inutile per quanto riguarda la elettrolisi. Un metodo sicuro che Bob preferisce di gran lunga è di segnare la superficie della piastra con carta vetrata grossa. Ciò avviene in due direzioni diverse per produrre un motivo a tratteggio incrociato. Questo produce microscopici picchi taglienti e valli sulla superficie della piastra e quelli taglienti punti e creste sono ideali per aiutare le bolle per formare e liberarsi della piastra.
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Bob Boyce utilizza una levigatrice a nastro di 48 pollici appositamente allargata che è buona per preparare le piastre con grana 60 o 80. Tuttavia, la maggior parte delle persone non hanno questa apparecchiatura e fare la levigatura a mano. Bob sottolinea che quando facendo mano levigatura la carta vetrata è disegnato attraverso le piastre in una direzione soltanto e non avanti e indietro, come l'indietro tratto sempre distrugge le creste perfettamente buone create sulla corsa in avanti. Inoltre, è necessario solo due colpi in una sola direzione prima di girare la piastra attraverso novanta gradi e completando la levigatura di quella faccia della piastra con soli due colpi più (ancora una volta, con nessun dorso). Maggior parte delle persone desidera le piastre di sabbia fin troppo e se esagerato per un grado importante, che può ridurre lo spessore della piastra e causare perdite elettrolitiche attraverso le fessure intorno ai piatti. Così, per dirla ancora una volta, a una faccia di una piastra di sabbia, utilizzare solo due colpi in una sola direzione, ruotare la piastra di novanta gradi e finire quella faccia con solo due colpi in più, entrambi nella stessa direzione.

Sempre indossare guanti di gomma quando si maneggia le piastre per evitare di lasciarvi impronte digitali sulle piastre. Indossando questi guanti è molto importante come le piastre devono essere mantenute pulito e privo di grasso possibile, pronto per le prossime tappe della loro preparazione.

Eventuali particelle create dal processo di levigatura ora, lavare i piatti. Questo può essere fatto con acqua pulita del rubinetto (non acqua di città però, a causa di tutto il cloro e altre sostanze chimiche aggiunte), ma usare solo acqua distillata per il risciacquo finale.

Un punto che è spesso mancato di persone costruendo elettrolizzatori è il fatto che l'elettrolisi non sono solo un processo elettrico, ma è anche un processo magnetico. È importante per la massima efficienza di funzionamento che le piastre siano allineate magneticamente. In teoria, in acciaio inox non è magnetico, ma gran parte dell'acciaio inossidabile effettivamente fornito ai costruttori è leggermente magnetico. Quando le piastre arrivano direttamente dall'offerente ogni piatto può avere caratteristiche magnetiche casuale. Il modo più semplice per affrontare questa situazione è per cercare di dare le piastre un lieve orientamento magnetico. Questo può essere fatto semplicemente eseguendo il wrapping pochi giri di filo attorno la pila di piastre e passando alcuni brevi impulsi di CC corrente attraverso il filo.
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Ovviamente, le piastre devono essere tenuti nella stessa direzione quando essere innestato nel caso di specie. Il passo successivo nel processo di preparazione è per compensare una debole soluzione di idrossido di potassio. Questo viene fatto aggiungendo piccole quantità di idrossido di potassio all'acqua contenuta in un contenitore. Il contenitore non deve essere il vetro come che non è un materiale adatto in cui mescolare l'elettrolita.

Idrossido di potassio, chiamato anche KOH o "Potassa caustica", che possono essere acquistati dai vari fornitori come:

http://www.essentialdepot.com/servlet/the-13/2-lbs-Potassium-Hydroxide/Detail 

http://www.organic-creations.com/servlet/the-653/caustic-potassium-hydroxide-KOH/Detail 

http://www.aaa-chemicals.com/pohy2posa.html o
http://www.nuscentscandle.com/PHFLAKES.html     
Idrossido di potassio (KOH) e idrossido di sodio (NaOH) sono gli elettroliti molto migliori, hanno bisogno di essere trattato con cura. La gestione di ciascuno è lo stesso:

Conservare sempre in un robusto contenitore ermetico che è chiaramente etichettato "pericolo! -Idrossido di potassio ". Tenere il contenitore in un luogo sicuro, dove non può essere raggiunto dai bambini, animali o persone che non prendono alcun preavviso dell'etichetta. Se la vostra scorta di KOH è consegnato in un sacchetto di plastica forte, poi una volta aperto il sacchetto, si dovrebbe trasferire tutto il suo contenuto a robusto, ermetici, contenitori in plastica, che si possono aprire e chiudere senza rischiare di versare il contenuto. Negozi di ferramenta vendono grandi secchi di plastica con coperchi a tenuta aria che possono essere utilizzati per questo scopo.

Quando si lavora con asciutto KOH scaglie o granuli, indossare occhiali protettivi, guanti di gomma, una camicia a maniche lunghe, calzini e pantaloni lunghi. Inoltre, non indossare i tuoi vestiti preferiti maneggiare soluzione KOH come non è la cosa migliore per ottenere sui vestiti. E non ' anche nessun danno a indossare una maschera che copre la bocca e il naso. Se si stia mescolando KOH solido con acqua, aggiungere sempre il KOH all'acqua, e non l'altro senso intorno e utilizzare un contenitore di plastica per la miscelazione, preferibilmente uno che ha raddoppiare la capacità della miscela finita. La miscelazione dovrebbe essere fatto in un'area ben ventilata, che non è pieno di spifferi come correnti d'aria può soffiare il KOH asciutto intorno.

Quando si miscela l'elettrolita, non usare mai acqua calda. L'acqua dovrebbe essere fresco, perché la reazione chimica tra l'acqua e il KOH genera una buona quantità di calore. Se possibile, posto che il recipiente di miscelazione in un contenitore più grande riempito con acqua fredda, che contribuirà a mantenere la temperatura verso il basso, e se la miscela dovrebbe "bollire" e conterrà la fuoriuscita. Aggiungere solo una piccola quantità di KOH alla volta, mescolando continuamente e se si smette di agitazione per qualsiasi motivo, mettere i coperchi indietro su tutti i contenitori.

Se, nonostante tutte le precauzioni, si ottiene una soluzione KOH sulla vostra pelle, lavare con abbondante acqua fredda corrente e applicare alcuni aceto sulla pelle. Aceto è acido e vi aiuterà a bilanciare l'alcalinità del KOH. È possibile utilizzare il succo di limone se non hai a portata di mano - aceto, ma si consiglia sempre a portata di mano una bottiglia di acetoIdrossido di potassio (KOH) e idrossido di sodio (NaOH) sono gli elettroliti molto migliori, hanno bisogno di essere trattato con cura. La gestione di ciascuno è lo stesso:

Conservare sempre in un robusto contenitore ermetico che è chiaramente etichettato "pericolo! -Idrossido di potassio ". Tenere il contenitore in un luogo sicuro, dove non può essere raggiunto dai bambini, animali o persone che non prendono alcun preavviso dell'etichetta. Se la vostra scorta di KOH è consegnato in un sacchetto di plastica forte, poi una volta aperto il sacchetto, si dovrebbe trasferire tutto il suo contenuto a robusto, ermetici, contenitori in plastica, che si possono aprire e chiudere senza rischiare di versare il contenuto. Negozi di ferramenta vendono grandi secchi di plastica con coperchi a tenuta aria che possono essere utilizzati per questo scopo.

Quando si lavora con asciutto KOH scaglie o granuli, indossare occhiali protettivi, guanti di gomma, una camicia a maniche lunghe, calzini e pantaloni lunghi. Inoltre, non indossare i tuoi vestiti preferiti maneggiare soluzione KOH come non è la cosa migliore per ottenere sui vestiti. E non ' anche nessun danno a indossare una maschera che copre la bocca e il naso. Se si stia mescolando KOH solido con acqua, aggiungere sempre il KOH all'acqua, e non l'altro senso intorno e utilizzare un contenitore di plastica per la miscelazione, preferibilmente uno che ha raddoppiare la capacità della miscela finita. La miscelazione dovrebbe essere fatto in un'area ben ventilata, che non è pieno di spifferi come correnti d'aria può soffiare il KOH asciutto intorno.

Quando si miscela l'elettrolita, non usare mai acqua calda. L'acqua dovrebbe essere fresco, perché la reazione chimica tra l'acqua e il KOH genera una buona quantità di calore. Se possibile, posto che il recipiente di miscelazione in un contenitore più grande riempito con acqua fredda, che contribuirà a mantenere la temperatura verso il basso, e se la miscela dovrebbe "bollire" e conterrà la fuoriuscita. Aggiungere solo una piccola quantità di KOH alla volta, mescolando continuamente e se si smette di agitazione per qualsiasi motivo, mettere i coperchi indietro su tutti i contenitori.

Se, nonostante tutte le precauzioni, si ottiene una soluzione KOH sulla vostra pelle, lavare con abbondante acqua fredda corrente e applicare alcuni aceto sulla pelle. Aceto è acido e vi aiuterà a bilanciare l'alcalinità del KOH. È possibile utilizzare il succo di limone se non hai a portata di mano - aceto, ma si consiglia sempre a portata di mano una bottiglia di aceto.

Piastra di pulizia:  

Pulizia piastra è sempre fatto con NaOH. Preparare una soluzione di NaOH 5% al 10% (in peso) e lasciatelo raffreddare. Una soluzione di 5% 'di peso' è di 50 grammi di NaOH nel 950 cc di acqua. Una soluzione di 10% 'di peso' è di 100 grammi di NaOH in 900 cc di acqua. Come accennato prima, mai gestire le piastre con le mani nude, ma utilizzare sempre guanti di gomma pulito. Mettere le piastre sabbiate e sciacquate nelle fessure nel caso elettrolizzatore, tenendoli tutti lo stesso modo rotondo affinché rimangano magneticamente abbinati. Riempire l'elettrolizzatore con la soluzione di NaOH fino a quando le piastre sono appena coperto.

Ora viene applicata una tensione attraverso l'intero set di piastre collegando i cavi per le due piastre ultraperiferiche. Questa tensione deve essere almeno 2 volt per cella, ma non dovrebbe superare i 2,5 volt per cella. Mantenere questa tensione tra il set di piastre per diverse ore alla volta. La corrente è probabile essere 4 ampere o più. Mentre questo processo continua, l'azione bollente si allenterà particelle dai pori e le superfici del metallo. Questo processo produce gas HHO, quindi è molto importante che il gas non è consentito raccogliere ovunque all'interno (come sui soffitti).

Dopo diverse ore, scollegare l'alimentazione elettrica e versare la soluzione elettrolitica in un contenitore. Lavare le cellule accuratamente con acqua distillata. Filtrare la soluzione di NaOH diluita attraverso asciugamani di carta o filtri di caffè per rimuovere le particelle. Versare la soluzione diluita l'elettrolizzatore e ripetere questo processo di pulizia. Potrebbe essere necessario ripetere l'elettrolisi e risciacquo processo molte volte prima che le piastre smettere di mettere fuori le particelle nella soluzione. Se lo si desidera, è possibile utilizzare una nuova soluzione di NaOH ogni volta che pulisce, ma per favore rendersi conto che si può passare attraverso un sacco di soluzione solo in questa fase di pulizia se si sceglie di farlo in quel modo. Quando la pulizia è terminata (in genere 3 giorni di pulizia), fare un risciacquo finale con acqua distillata. È molto importante che durante la pulizia, durante condizionata e durante l'uso, che la polarità della corrente elettrica è sempre lo stesso. In altre parole, non invertire i collegamenti della batteria come che distrugge tutto il lavoro di preparazione e richiede i processi di pulizia e condizionati da effettuarsi tutto nuovo.

Piastra Condizionata:
Utilizzando la stessa concentrazione di soluzione detergente, riempire l'elettrolizzatore con soluzione diluita fino a 1/2" sotto le cime delle piastre. Non riempire eccessivamente le cellule. Applicare circa 2 volt per cella e far funzionare l'apparecchio. Ricordate che molto buona ventilazione è essenziale durante questo processo. Le cellule potrebbero overflow, ma questo è ok per ora. Come acqua è consumata, è possibile che i livelli si scenderà. Una volta che le cellule stabilizzare con il livello del liquido al piatto in cima o appena sotto, monitorare l'assorbimento di corrente. Se l'assorbimento di corrente è abbastanza stabile, continuare con questa fase di condizionamento continuamente per due o tre giorni, basta aggiungere acqua distillata per sostituire ciò che è consumato. Se le modifiche di soluzione a colori o sviluppa uno strato di crud sulla superficie dell'elettrolita, quindi lo stack di celle ha bisogno di ulteriori fasi di pulizia. Non permettono alle cellule di troppo-pieno e troppo pieno a questo punto. Dopo due o tre giorni di tempo di esecuzione, versare la soluzione diluita di KOH e risciacquare l'elettrolizzatore accuratamente con acqua distillata.

Funzionamento della Cellula:
Mescolare una soluzione quasi piena forza di idrossido di potassio (280 g di KOH aggiunto a 720 cc di acqua) come è 20% più efficace nell'uso di è idrossido di sodio. Il riempimento dell'elettrolizzatore dipende se dritto elettrolisi CC deve essere utilizzato, o elettrolisi risonante deve essere utilizzato.

Per elettrolisi CC dritto, riempire l'elettrolizzatore per circa un pollice sotto le cime delle piastre. La tensione di CC applicata per l'elettrolizzatore sarà circa 2 volt per cella o un po' meno, così questo elettrolizzatore 100-cella avrà 180 a 200 volt applicata ad esso. Questa tensione verrà generata con un inverter.

Per il funzionamento risonante, riempire l'elettrolizzatore per solo metà dell'altezza della piastra perché la produzione di gas HHO è così rapida che camera deve essere lasciata per il gas in uscita le piastre. Con operazione risonante, viene utilizzato circa 1,5 volt per cella.

Risoluzione dei problemi: 

1. Anormalmente bassa corrente è causata da preparazione impropria o grave contaminazione. Prendere le piastre fuori l'elettrolizzatore e ricominciare da capo, dalla preparazione del piatto.

2. Anormalmente alta corrente è causata da alte perdite fra le cellule. Ciò richiederà di ri-costruzione o ri-tenuta del caso elettrolizzatore.

3. Se la corrente inizia superiore poi scende, questo significa che le piastre siano contaminate. Prendere le piastre fuori l'elettrolizzatore e ricominciare da capo, dalla preparazione del piatto.

Costruzione dell'elettronica:
Risonante dell'elettrolizzatore richiede l'uso di un sistema pulsante CC. Bob ha progettato un sistema avanzato per questo, costituito da una scheda elettronica sofisticata e un trasformatore toroidale finemente sintonizzato che interfacce e corrisponde l'elettronica per l'elettrolizzatore. Questi sono disponibili in kit di montaggio da The idrogeno Garage in America: http://hydrogengarage.com/home.html e queste tavole elettronica producono tre distinte frequenze che vengono combinate insieme per dare un ricco e complesso uscita forma d'onda ulteriormente modificata dal trasformatore toroidale:
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In build di elettrolizzatore di Bob, quelle frequenze erano circa 42,8 KHz, 21,4 e 10,7 KHz, ma si prega di non ottenere l'impressione sbagliata qui, non c'è nessuna singola frequenza esatta o insieme di frequenze che dovrebbe essere usato. Le dimensioni e la forma del tuo cellulare, spaziature di elettrodi, densità dell'elettrolito, temperatura dell'elettrolito e pressione d'esercizio sono tutti fattori che influenzano la messa a punto dell'elettronica. Con grandi cellule di marine-dovere di Bob con piastre quadrato dodici pollici, ha trovato il punto di risonanza base usando suo inverter originale, modificato, per essere inferiore a quello dei prototipi con più piccole dimensioni piatto almeno 100 Hz. Il Consiglio di triple-oscillatore può essere sintonizzato con un oscilloscopio, ma se uno non è disponibile, quindi le resistenze preimpostate sono impostate al loro punto centrale e quindi la frequenza di 42.800 Hz è regolata molto lentamente per trovare il punto di uscita del gas massimo. Questo è un punto molto preciso ed è indispensabile utilizzare resistori preimpostati di alta qualità che variano la loro resistenza con estrema precisione. L'obiettivo è quello di regolare la frequenza di poco quanto 1 Hz in un momento. Quando viene trovato il punto ottimale, la procedura viene ripetuta con il generatore di frequenza Hz 21.400 e, infine, la regolazione di frequenza di 10.700 Hz. Infine, i preset di rapporto di Mark/Space sono regolati per dare la minima larghezza di impulso che non riduce il tasso di generazione di gas.

Quando ha cercato di celle allagate separate collegate in serie, non era in grado di ottenere qualcosa di più di un marginale aumento delle prestazioni su un range più ampio. Ha sentito che questo era a causa di ogni cella nel set di avere un punto risonante leggermente diverso che non corrisponde molto bene con le altre cellule. Bob ha dovuto andare al design del piatto di serie con spaziatura precisa e stretta tolleranza su slot e piastre al fine di ottenere le risposte risonante alla linea su tutte le cellule. Inoltre, ha trovato che alcune scelte di elettrolita non produrrebbe risonanza a qualsiasi frequenza, anche se non è sicuro perché. Alcuni hanno funzionato bene, mentre altri hanno funzionato marginalmente, così Bob bloccato con ciò che ha funzionato meglio per lui - idrossido di sodio (NaOH) e idrossido di potassio (KOH).

Ha bisogno di essere sottolineato qui, che ogni generazione di elettrolizzatore è leggermente diverso da tutti gli altri, anche se essi possono essere significati per essere esattamente lo stesso. Ci saranno piccole differenze tra le piastre in un elettrolizzatore e le piastre in altri elettrolizzatori. La concentrazione di elettroliti sarà leggermente diversa, la preparazione del piatto sarà leggermente diversa e le caratteristiche nel complesso magnetiche sarà uniche per ogni generazione effettiva. Per questo motivo, la messa a punto della scheda elettronica completata e la costruzione del trasformatore possibile migliore per abbinare l'elettronica per l'elettrolizzatore, è sempre diverso per ogni elettrolizzatore costruito.

Consiglio di Boyce completato di terza generazione assomiglia a questo:
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Non è troppo difficile da assemblare questa scheda come scheda circuito stampato possa essere acquistata già pronti e un set completo di componenti possa essere ordinato tramite il sistema di ordinazione istituito nel forum WorkingWatercar.
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Si dovrebbe notare qui, che tutto il caso di alluminio viene utilizzato come un "dissipatore di calore" per dissipare il calore generato in transistori FET driver. Tutti questi transistor sono imbullonati al caso e ognuno ha il proprio rettangolo di mica "Rosetta" tra il transistor e il caso. Questi pezzi di mica passano molto facilmente calore al caso, mentre allo stesso tempo, isolare elettricamente i transistori affinché non interferiranno con a vicenda. Si noti anche, le colonne di supporto in plastica a ciascun angolo del bordo del circuito stampato. Questi vengono utilizzati per montare il circuito stampato in modo sicuro, mentre tenendolo lontano dalla custodia metallica e impedendo così qualsiasi possibilità di connessioni sul lato inferiore del Consiglio essendo in cortocircuito il caso stesso.

In alcune delle compilazioni di scheda elettronica, è stato trovato che a volte è difficile ottenere l'oscillatore di frequenza più alto operano correttamente a circa 42,8 KHz a causa di alcuni chip NE556 essendo fuori specifica. Anche se dovrebbero essere lo stesso, chip da produttori diversi e anche lo stesso chip marchio dai fornitori differenti, possono avere specifiche effettive leggermente diverse. Sulle tavole il PWM3E e il PWM3F, C4 ora è stato modificato da 0,1 microfarad torna a 0,047 microfarad per ospitare le corrette specifiche del chip Texas Instruments NE556N più recente (quello contrassegnato con la Malesia in cima). Le versioni precedenti del chip NE556N avevano richiesto un cambiamento di 0,1 microfarad per correggere specifiche che erano sub-standard. A seconda di quale chip è effettivamente utilizzare nelle posizioni di bordo "U1 – U3", potrebbe essere necessario regolare il valore di C1, C3 e C4 per compensare le variazioni rispetto alla specifica originale di 556 chip, o modificare alcune delle altre tolleranze di componente di temporizzazione. Il TAIWAN e altri contrassegnato Texas Instruments chip funzionerà ancora ok nelle posizioni "U2" e "U3", ma c'è stato un grosso problema chip che raggiungerà 43 kHz nella posizione "U1" di sourcing. I chip di Malesia testati finora sono stati soddisfacenti.

Disporre la tavola completata:
Ponticello J1: Se questo è in corto circuito lo Disabilita tutti i tre modulatori di larghezza di impulso, per oscillatore uscite solo.

Ponticello J2: Se questo è in corto circuito si collega il cancello di MOSFET di alimentazione TB3 a + CC per una singola fornitura.

Ponticello J3: Se questo è in corto circuito si collega l'origine di MOSFET a -CC per un terreno comune.

Ponticello J4:Se questo è cortocircuitato permette l'ingresso del ausiliaria TTL ingressi 1, 2 e 3. Si tratta di un punto di test comodo per le uscite di ciascuna delle tre fasi del generatore di segnale di misura.

Per attivare gli ingressi ausiliari, i generatori di bordo devono essere disattivati con switch SW1 1, 2 e 3 come illustrato di seguito:

Interruttore SW1: accensione 1 Disattiva la modulazione di larghezza di impulso dell'oscillatore 1
accensione 2 disattiva la modulazione di larghezza di impulso dell'oscillatore 2

accensione 3 disattiva la modulazione di larghezza di impulso dell'oscillatore 3

accensione 4 disattiva la modulazione di larghezza di impulso di tutti i tre oscillatori
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Questa scheda è stata sostituita
Morsettiera TB1: è il CC potenza Input & FET fonte terreno

Morsettiera TB2: è il FET scarico/uscite & FET Gate alimentazione ingresso PWM
[image: image544.png]O

i D5 Df| e
536N D4
Dutal fimer PPP

Voltage Regulator
3K e evi
(Bakrhad)aml ek @ volts 1 amp)
06
- "

2= a0 | O

i
pCPTiE
oo | LI FET

L
FET
o
9 e
oo | T F o =TS}
i "B =
1K
LM556N
Dual timer
K
"

O

1 Tz 15
Gate+ I—omputsJO








Questa scheda è stata sostituita
Più dettagliatamente:

J1 è per il collegamento di un opzionale controllo o sicurezza arresto dispositivo esterno, come un interruttore di limite di pressione o temperatura. J1 è in corto circuito per arrestare la generazione di forme d'onda. Per il normale funzionamento, J1 viene lasciata aperta.

J2 e J3 sono per il supporto di modifica tensione opzionale. Per il normale funzionamento, sia J2 e J3 sono cortocircuitati con 2 blocchi posizione messa in corto circuito.

J4 è per il collegamento di ingressi ausiliari opzionali. Per il normale funzionamento, nulla è collegato a J4. J4 può anche essere utilizzato per collegare un oscilloscopio per visualizzare le forme d'onda del generatore di modulatore di larghezza di impulso dei canali 1, 2 e 3.
SW1 is for disabling PWM generator channels 1, 2, and 3 via switches 1, 2, and 3.  Switch 4 is a master disable that turns off all 3 channels. For normal operation, all 4 switches are switched OFF.

Morsettiera TB1 ha 4 collegamenti come segue;

1. CC Input + è collegato al 13,8 V CC positivo collegamento dell'alimentazione tramite 2 amp fusibile o interruttore di circuito.

2. CC Input - è collegato alla connessione 13,8 V CC alimentazione alimentazione negativa. Se è installata una spina di cortocircuitazione presso J3, questo filo è facoltativo.

3. e 4. Massa è collegata al 13,8 V CC negativo collegamento dell'alimentazione tramite filo pesante del calibro. Ci sono due terminali di collegamento filo disponibile in modo che due cavi di uguale lunghezza possono essere usati per ridurre le perdite di resistenza del filo.

Morsettiera TB2 ha 4 collegamenti come segue:

Cancello + Non è normalmente collegato quando è installata una spina di cortocircuitazione al ponticello J2.

Uscita 1 è collegato al lato "freddo" di 1 primario del trasformatore toroidale.

Uscita 2 è collegato al lato "freddo" di 2 primario del trasformatore toroidale.

Uscita 3 è collegato al lato "freddo" di 3 primario del trasformatore toroidale.

I lati "a caldo" dei primari 1, 2 e 3 sono ha riunito e collegati al 13,8 V CC positivo collegamento dell'alimentazione tramite filo pesante-calibro e un 60-amp fusibile o interruttore CC.

Nota: Questi fusibili sono per protezione da corto circuito e non sono un'indicazione del consumo di energia del sistema.

Avvolgimento del Trasformatore:
Il trasformatore nel sistema di Bob è una componente molto importante. È un induttore, un trasformatore e una fonte di conversione di energia-forma, tutto in uno. Il trasformatore è stato duplicato con successo e utilizzato da altri, guidato con tripla-oscillatore di Bob, per raggiungere un'unità risonante per le cellule che si traduce in una performance che è ben oltre il valore massimo indicato da Faraday.  

La ragione per cui non ci sono nessun istruzioni passo-passo per costruire il trasformatore è perché deve essere ferita per abbinare l'impedenza di carico delle cellule sarà la guida. Non esiste una soluzione "one-trasformatore-fits-all" per questo. Bob utilizza un nucleo di ferro in polvere di diametro 6,5" per le unità fino a 100 cellule. Maggiore è il diametro, maggiore è la potenza. Ferrite va bene per le frequenze più basse, ma per questa applicazione, un nucleo di ferro in polvere toroide è essenziale. Il nucleo MicroMetals, indicazione "T650-52" è un core adatto ed è disponibile da http://www.micrometals.com/pcparts/torcore7.html e possa essere acquistati in piccole quantità tramite loro "richieste di campioni", che possono essere presentate su http://www.micrometals.com/samples_index.html  
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Il primario del trasformatore è 3-fase, mentre il secondario è monofase. Come più corrente scorre lungo la parte esterna dei fili, piuttosto che attraverso il centro del filo, la scelta e la dimensione del filo scelto di vento il trasformatore è più importante. Bob utilizza solido filo di rame argentato ricoperto in teflon. È molto importante che questo filo è nucleo solido e non recuperabili come trefoli non funziona qui (a causa della generazione di correnti indotte inter-strand, fase-differenziale). In questo momento, un fornitore di questo filo è http://www.apexjr.com.  Prima di ogni avvolgimento è fatto, il toroide è dato uno strato di nastro. E i materiali da utilizzare vengono raccolti insieme, vale a dire, il nastro, il filo, la cera d'api e la pistola di calore:
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Di fondamentale importanza con il toroide è che a differenza di design trasformatore tradizionale, il secondario è ferito prima, e gli avvolgimenti devono essere uniformemente distanziati dove si aprono a ventaglio dal centro del nucleo. Questo significa anche se che sono stipate proprio contro uno altro a foro centrale, non deve essere avvolto affinché vi ammucchiate e aperti intorno alla periferia di gap. Qui gli errori causerà errori di campo che si abbasseranno l'efficienza complessiva.  
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Come potete vedere qui, Bob utilizza brevi lunghezze di cavo di plastica strimmer come distanziali per l'esterno del toroide, anche se la foto sopra è stata presa per mostrare quello che un parzialmente preparati secondario avvolgimento sembra quando i suoi avvolgimenti vengono spostati in posizioni molto accurate.

Si noterà che Bob ha avvolto il toroide in nastro prima di iniziare l'avvolgimento secondario:
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Bob utilizza anche un barattolo per facilitare l'applicazione di cera d'api per le girate accuratamente posizionate del trasformatore toroidale:
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Quando le bobine vengono completate, correttamente distanziate e racchiusi in cera d'api, ogni strato è rifinito con uno strato di nastro. Bob dice: "Io uso un singolo involucro di nastro isolante in PVC allungato molto strettamente sopra l'avvolgimento secondario. Ma essere consapevoli, che la tensione del nastro ha la tendenza a renderlo unwrap. Uno strato del giallo 1P 802 avvolgimento nastro protegge il nastro isolante e mantiene saldamente in posizione, colmando le lacune triangolare tra spire adiacenti. Grande attenzione qui!!!  NON UTILIZZARE NASTRO AVVOLGIMENTO IN VETRORESINA!!!   Una grande scatola di avvolgimento nastro 3M fu ordinata da incidente, così l'ho provato per vedere se avrebbe funzionato. Non solo ha soppresso la risposta acusto-risonanza del nucleo toroidale intera ferita, ma per qualche strano motivo che causò anche la risposta di impulso elettrostatico del secondario per invertire la polarità e riducendo l'ampiezza del segnale a solo il 10% di quello che era!! E ' totalmente negato il beneficio dell'isolamento in teflon. Ho dovuto scartarlo e riadattato e con il giallo 1P 802 avvolgimento nastro. Abbiamo dovuto tornare una scatola intera di questo avvolgimento nastro 3M e l'ordine più di "right stuff" alla rinfusa da calamita Pacifico. Quindi state attenti, la fibra di vetro 3M avvolgimento nastro rovinerà completamente il comportamento degli avvolgimenti toroidali". Quindi, per ricapitolare, il toroide è avvolto in nastro, la ferita secondaria che si estende tutta la strada intorno al toroide, gli avvolgimenti accuratamente distanziati affinché le lacune intorno al bordo esterno del toroide sono esattamente uguali, l'avvolgimento racchiuso in cera d'api, e poi la cera d'api è ricoperta da uno spesso strato di nastro:
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Per la grande maggioranza dei sistemi, l'avvolgimento secondario è un avvolgente, singolo strato, avvolgono di pieno-riempimento di 16 gauge, single-core, filo di rame argentato, isolato in teflon. Ci saranno circa 133 giri in questo avvolgimento, anche se può variare da 127 a 147 giri a causa di tolleranze nell'isolamento di produzione. Questo avrà bisogno di una lunghezza di filo di circa 100 piedi, e il tutto del toroide è coperto da questo avvolgimento 'secondaria'. Contare il numero esatto di giri il tuo avvolgimento effettivo e prendere nota di esso. Questo avvolgimento secondario è tenuto sul posto con cera d'api fusa, e quando che è indurito, l'avvolgimento è poi avvolti con nastro adesivo di buona qualità. Questo rende una buona base per gli avvolgimenti primari che verrà avvolto sopra lo strato di nastro. 
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Si prega di notare che ogni avvolgimento inizia passando sopra il toroide, procede in senso anti-orario, e finiture passando sotto il toroide. Ogni avvolgimento è realizzato in questo modo e la qualità di lavorazione è molto importante infatti quando effettuano tali avvolgimenti. Ogni esigenze avvolgimento di essere stretto e posizionati esattamente con spire toccano nel centro del toroide e posizionato sul bordo esterno con spazi esattamente uguali tra ogni turno. Il tuo lavoro di costruzione deve essere migliore di quella di un fornitore commerciale e ha bisogno di raggiungere la qualità richiesta da parte dei militari, che costerebbe migliaia di dollari per ogni toroide se dovesse essere fatto per voi da professionisti.

I tre primari devono essere avvolto sopra dell'involucro nastro che copre l'avvolgimento secondario. Questi tre avvolgimenti sono distanziati in modo uniforme intorno al toroide, che è, a 120 gradi e centri i cavi di uscita dell'avvolgimento secondario attraverso il divario tra due avvolgimenti primari e non nel mezzo di un avvolgimento secondario. Gli avvolgimenti primari sono tenuti in posizione con cera d'api, e quindi perfettamente sigillati. Le primarie può essere necessario più di un singolo strato, e sono avvolti con la stessa direzione dei venti come secondario, e la stessa cura anche per avvolgimento spaziatura secondario necessario. Nastro il intero nucleo bene con nastro isolante PVC strettamente allungato dopo l'avvolgimento, per garantire che gli avvolgimenti primari non si muovono e quindi aggiungere uno strato esterno di avvolgimento del nastro. Bob utilizza il tipo di 1P802YE su 3 rotoli pollici, entrambe le larghezze di 1 pollice e 2 pollici da:
http://www.lodestonepacific.com/distrib/pdfs/tape/1p802.pdf

Questo è dove finisce il informazioni generiche. I dettagli esatti degli avvolgimenti primari devono essere determinati dalle caratteristiche operative delle celle. Questo significa che si deve costruire, pulire e condizionare le cellule prima di prendere le misure operative. Questo viene fatto come segue: Dopo la pulizia piatto pieno come descritto in precedenza, condizionare le piastre fino a quando la pila di celle raggiunge almeno il 150%, ma idealmente il 200% o più di massima efficienza energetica di Faraday (2,34 watt-ora per litro per ora). Poi, permettono pila di celle a raffreddare a temperatura ambiente. La pila di celle viene quindi alimentato con un alimentatore variabile tensione e la tensione regolata fino a che la corrente di cella è esattamente 2 ampere. Annotare la tensione necessaria per dare a questo flusso di corrente 2 amp, e farlo subito prima che la cellula inizia a riscaldarsi di nuovo.

L'obiettivo qui è quello di avere la forma d'onda complesso generato dall'elettronica, produrre tensioni di circa il 25% di questa tensione misurata, in modo da dividere il voltaggio misurato da quattro. L'uscita dalla scheda elettronica è di circa 12,5 volt, in modo da dividere ancora una volta da 12,5 a ottenere il turno a rapporto per il trasformatore toroidale. Questo è normalmente nell'intervallo di 3,0 a 3.5 e questo significa che le esigenze dell'avvolgimento secondario che avessero una volte il numero di giri in esso come ciascun avvolgimento primario fa.

Ad esempio, (e solo esempio) dire la vostra tensione misurata sembra essere 155 volt. Poi il rapporto spire sarebbe 155 diviso per 4, che è 38.75, e quindi dividere la 12,5 che dà 3,1 che è il rapporto spire. Se l'avvolgimento secondario è, per esempio, 134 giri in esso, allora il numero di spire in ciascuno dei tre avvolgimenti primari sarebbero 134 / 3.1 che è 43.23 giri. Attorno a questo verso l'alto per dare 44 giri.

Se il numero di giri che si utilizza è fuori di un giro, quindi la messa a punto della scheda elettronica può compensare per esso. Se il numero di spire primario è fuori di due giri, allora è possibile che si può solo essere in grado di compensare l'errore dalla messa a punto del bordo, ma è improbabile che si vuole. Se il numero di giri è tre o più lontano dal numero ottimale calcolato, allora l'impedenza degli avvolgimenti primari sarà troppo lontano per la scheda sintonizzare.

Normalmente, il diametro del filo utilizzato nelle primarie sarà maggiore di quella del secondario perché sarà pilotato da una tensione molto più basso e quindi avrà bisogno di una corrente molto più alta, ma che non è il caso qui. Ora che avete purificato e condizionato le piastre in vostro elettrolizzatore, accendere il inverter con il motore del veicolo in esecuzione a 2000 rpm o giù di lì, e misurare la corrente continua preso dall'inverter. Questo è il livello di corrente che gli avvolgimenti primari devono portare, quindi la dimensione del filo può essere selezionato da questa misura. avvolgimento Ogni primaria è pulsata, quindi non è sotto carico tutto il tempo, anche, la corrente primaria finale è la somma dei tre segnali pulsare, quindi una riduzione può essere consentito per questo. Mentre il diametro del filo per gli avvolgimenti primari di ogni trasformatore toroidale devono essere calcolati separatamente, un diametro comune risulta essere AWG # 20 (21 SWG). La lunghezza del filo per le primarie sarà maggiore per turno come le spire sono ora in corso sul secondario. Quarantotto spire di filo # 20 sono suscettibili di richiedere almeno trentacinque piedi e che è per ognuno dei tre avvolgimenti, assumendo che tutte le spire possono essere posati side-by-side. Se è necessario rendere ogni due-strato di avvolgimento, la lunghezza del filo aumenta ulteriormente.

Se si desidera un modello a 360 gradi per marcare le posizioni dei avvolgimenti primari, poi c'è uno disponibile a http://www.thegsresources.com/files/degree_wheel.pdf
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Limiti di Potenza:
Al momento, il più grande toroide di polvere di ferro disponibile commercialmente disponibile è la Micrometals 6.5" unità. Questo imposta il limite superiore di alimentazione per un elettrolizzatore di progettazione di Bob Boyce a 32 pollici quadrati di area della piastra. Design attuale di Bob utilizza piastre quadrate di sei pollici, ma il livello dell'elettrolito è tenuto a appena tre pollici e qualche area è effettivamente persa dove le piastre inserire le pareti e la base dell'alloggiamento. Questa unità 101-piastra, quando costruito con precisione e climatizzate e sintonizzati correttamente, può generare 50 lpm continuamente e brevi raffiche di fino a 100 l/min. Che è circa un litro al minuto di gas HHO per cella. Questo dovrebbe essere sufficiente per eseguire un motore a combustione interna con una cilindrata di un litro, ma motori variano così tanto, che non ci può essere nessuna regola per il tasso di produzione di gas necessario per una determinata cilindrata.

La tensione di funzionamento per suo elettrolizzatore 101-piastra ottimale è stata stabilita da Bob come essendo 1,5 volt per cella. Tuttavia, la limitazione del potere del toroide 6,5 pollici non impedisce la tensione venga generata. Così, se optiamo per l'utilizzo di un inverter 220 volt piuttosto che la 110 volt uno già descritto, quindi il numero delle cellule può essere raddoppiato. Questo si estende il caso da circa venti pollici di lunghezza a circa quaranta pollici. Questo potrebbe essere adatto per l'uso con veicoli fino a due litri di cilindrata e l'unità può essere posizionata sul pianale di un camion o il boot (tronco) di un'automobile o al lato di un generatore se esso viene utilizzato per alimentare un generatore elettrico. Generatore elettrico motori solitamente sono incredibilmente inefficienti con un rendimento complessivo del poco quanto 10% quando il generatore è considerato. Di conseguenza, in esecuzione di un generatore di gas HHO da solo non è così facile come sembra sulla superficie. Se un elettrolizzatore è installato in un veicolo, è molto importante che nessun tubo che trasportano gas HHO viene instradato attraverso qualsiasi area passeggeri e un gorgogliatore posizionato vicino al motore. La priorità numero uno deve sempre essere la sicurezza.

Uscita del gas in aumento può essere ottenuto aumentando la larghezza delle piastre mantenendo l'area di piastra coperta dall'elettrolito. Una possibilità è di fare le piastre nove pollici largo e mantenendo l'elettrolita a una profondità di quattro-pollice, dando trentasei pollici quadrati di area della piastra. La dimensione del piatto sarebbe quindi 9 "x 6" o qualunque altra altezza fino a 9 "x 9".

Il motivo per cui un elettrolizzatore Boyce può dare 1.200% della potenza massima possibile di gas determinato da Michael Faraday, è che questa unità tira in grandi quantità di potenza aggiuntiva dall'ambiente. Così, l'impianto elettrico del veicolo è utilizzato principalmente per alimentare la circuiteria toroidale pulsata che rubinetti questa energia, e la conversione di acqua a gas HHO è svolta principalmente da energia prelevata dall'ambiente.

Preparazione della superficie piastra è molto importante e viene descritta in dettaglio. Tuttavia, il modo in cui operano le piastre quando utilizzato per dritto CC elettrolisi è molto diverso dal modo in cui essi operano quando viene utilizzato in modalità pulsata ad alta efficienza:
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Con CC straight-elettrolisi, le bolle di HHO forma sulla faccia le piastre del gas e staccarsi, aiutato dalle migliaia di microscopiche, sharp-ha raggiunto il picco montagne create sul volto di ogni piatto della due-direzione segnando con carta vetrata. Con la tecnica pulsata, le bollicine HHO formano nell'elettrolita stesso, tra le piastre e dare l'impressione visiva di bollente l'elettrolita.

Dovrebbe essere realizzato che con il gas grande volumi prodotti con gli elettrolizzatori 101-piastra e 201, che ha un diametro di tubo considerevole è necessaria per trasportare il gas, e cosa ancora più importante, le due vasche di gorgogliamento utilizzato devono essere una dimensione considerevole. È importante che le bolle in streaming attraverso l'acqua della vasca di gorgogliamento non formano una colonna continua di gas HHO come che potrebbe portare una fiamma dritto attraverso la vasca di gorgogliamento e sconfiggere la protezione che essa fornisce normalmente. Una buona tecnica per combattere questo e migliorare il lavaggio dei fumi dell'elettrolito fuori il gas, è quello di mettere un gran numero di piccoli fori ai lati del tubo che trasportano il gas giù in acqua nel gorgogliatore. Questo crea un gran numero di bolle più piccole ed è molto più efficace.
L'impianto Elettrico di Collegamento:
Bob ha specificato che gli avvolgimenti primari sono connesso fra le uscite di bordo e il positivo di alimentazione per la tavola come questo:
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È importante includere induttanze pesanti (bobine) in entrambi i lati del sistema di alimentazione ad alta tensione e del conduttore positivo 13,8 volt proveniente dalle elettrico del veicolo. I nuclei choke raccomandati sono il microreti T157-45 e questi sono avvolti con 15 giri di AWG # 16 (SWG 18) filo di rame smaltato, attraverso di essa è perfettamente ok per avvolgere questi strozzatori su pezzi di ferro laminato presi da un telaio trasformatore di alimentazione vecchi di rete . I quindici giri di filo producono una strozzatura di 29,5 microhenrys.

Se tutto va bene e il 20-amp ruttore (o fusibile) non interviene, l'energia elettrica passa attraverso il commutatore gas-pressione montato sulla elettrolizzatore. Se il tasso di produzione di gas è superiore alla richiesta del motore e, di conseguenza, la pressione del gas all'interno del elettrolizzatore ottiene sopra 5 psi. quindi il pressostato gas interrompe l'alimentazione elettrica che a sua volta, interrompe la generazione di più gas finché la pressione all'interno del elettrolizzatore scende di nuovo come il motore utilizza il gas. Se è tutto, l'interruttore di pressione del gas viene chiusa e l'alimentazione elettrica viene quindi passata contatti di commutazione del relè. Il relè è collegato in modo tale che il relè sarà acceso se, e soltanto se, il motore è in funzione. Se tutto va bene ei contatti del relè sono chiusi, allora il potere è passato attraverso sia l'inverter e la scheda elettronica. L'uscita dell'inverter è di 110 volt CA quindi viene fatta passare attraverso un ponte di diodi, che converte in pulsare CC con un valore di picco di circa 155 volt. Questa tensione e l'uscita del trasformatore toroidale scheda elettronica sono passati al elettrolizzatore per abbattere l'acqua e generare gas HHO. Il filo che collega il veicolo negativo alla scheda elettronica dovrebbe essere di servizio particolarmente pesanti in quanto sta portando una grande corrente.

Ci sono un sacco di energia immagazzinata in una batteria carica. È quindi importante, per la protezione contro cortocircuiti in qualsiasi nuovo cablaggio viene aggiunto ad un veicolo, se questo elettrolizzatore deve essere utilizzato con un veicolo. La migliore protezione complessiva è di avere un interruttore o fusibile installato nel nuovo cablaggio immediatamente dopo la batteria. Se qualsiasi carico imprevisto si verifica ovunque nel nuovo circuito, allora il circuito sarà disconnesso immediatamente.

E 'anche importante che l'elettrolizzatore solo è collegato e funzionare quando il motore è in funzione. Mentre il commutatore gas-pressione deve eseguire ciò, si è danno da avere una protezione supplementare sotto forma di un relè automobilistico standard nella linea di alimentazione come mostrato nella figura precedente. Questa bobina relè può essere collegato attraverso la pompa elettrica del carburante, oppure cablata in modo che sia alimentato dall'interruttore di accensione essere acceso.

Posizionamento dei Elettronica
Le descrizioni e gli schemi sono stati presentati con l'obiettivo di aiutare a capire a grandi linee, ciò che elettrolizzatore di Bob Boyce è e molto grosso modo, come funziona. Ci sono dettagli pratici che si dovrebbe discutere nel forum WorkingWatercar come ci sperimentato persone là che aiuteranno i costruttori di ottenere i dettagli a destra.

Si comprenderà che le forti correnti rapidamente pulsare generati dall'elettronica, provocano campi magnetici molto potenti. Questi campi magnetici possono disturbare il funzionamento della circuiteria. Questi campi scorrono intorno all'interno del nucleo toroidale e questo crea una superficie di molto ridotta attività magnetico nello spazio al centro del toroide. Per questo motivo, sarebbe ideale se il circuito sono stati collocati in quella zona con il toroide circonda. Tuttavia, la dimensione scheda elettronica non permette questo al momento attuale, così invece, Bob pone il toroide all'interno di un personalizzato, sede circolare, una sorta di scatola di biscotti in alluminio che opera come "gabbia di Faraday" per proteggere contro la magnetica campi prodotte:
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Alimentazione dell'acqua
L'idrossido di potassio non viene utilizzato quando viene azionato il elettrolizzatore. Una piccola quantità lascia l'elettrolizzatore in forma di vapore, ma questo è lavato fuori del gas nel primo gorgogliatore. Due gorgogliatori sono utilizzati, il primo si trova accanto elettrolizzatore e collegato ad esso tramite una valvola unidirezionale. Il secondo gorgogliatore si trova vicino al motore. Di volta in volta, l'acqua nei gorgogliatori viene riversato nel elettrolizzatore e che impedisce la perdita di qualsiasi idrossido di potassio. Questo non solo conserva l'idrossido di potassio, ma protegge anche il motore come idrossido di potassio ha un effetto molto negativo all'interno del motore stesso.

Il sistema idrico complessivo è come questo a grandi linee, omettendo i dispositivi di sicurezza elettrici:
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Una sonda all'interno del elettrolizzatore rileva quando il livello medio dell'elettrolita è abbassata e accende la pompa dell'acqua di iniettare più acqua nel elettrolizzatore. La velocità di produzione di gas è così alta con il sistema pulsato che il livello dell'elettrolito è posto a circa metà altezza piatto. Questo è circa tre pollici sotto le cime delle piastre. A causa di questa azione violenta, il sensore di livello dell'acqua deve essere azionato dal elettrolita all'esterno delle piastre dove la superficie dell'elettrolita non si muove così violentemente.

Un problema serio con un elettrolizzatore di questo tipo a che fare con la perdita di acqua. Poiché le piastre devono essere distanziati strettamente e poiché l'elettrolita tra le cellule è effettivamente isolate dal elettrolita nelle altre celle, guidando un miglio lungo la strada è tale da abbassare il livello dell'acqua di mezzo pollice (per esempio, uno centimeter ). È essenziale per mantenere sostituzione dell'acqua che viene utilizzato.

Due cose devono essere affrontati:

1. Sensing quando il livello del liquido è caduto, e

2. Creazione di qualche dispositivo per ottenere acqua in più in ogni cella

Semplici elettronica fornisce la risposta al rilevamento del livello dell'elettrolito, e una pompa dell'acqua lavacristallo può essere utilizzato per iniettare l'acqua supplementare.

Un sensore per l'acqua nelle cellule può essere di una sola cellula. Se il livello dell'acqua di ogni cella scende sotto il livello nelle altre celle, quindi il gas prodotto nella cella sarà leggermente inferiore rispetto alle altre cellule, così perderà meno acqua fino a quando i livelli dell'acqua corrispondono nuovo. Inoltre, Bob raccomanda tagliando le fessure che tengono le piastre, 3 millesimi di pollice (0,003 pollici o 0,075 millimetri) maggiore dello spessore effettivo delle piastre metalliche. Questo blocca efficacemente dispersione elettrica tra cellule adiacenti ma consente un graduale passaggio di acqua tra le cellule per mantenere una superficie uniforme dell'acqua attraverso la cella.

Il sensore di livello dell'acqua può essere solo una rigida filo di acciaio inossidabile correre giù ogni lato di una cella. Questi fili devono essere isolati per assicurarsi che non fanno cortocircuito a uno (o entrambi) delle piastre su ciascun lato di esse. Essi devono essere impostati in modo che le loro estremità sono a livello superficiale prevista dell'elettrolito.

Se il livello dell'elettrolito scende sotto la punta dei sensori a filo, quindi la resistenza tra i fili cadrà, indicando che è necessaria più acqua. Questo può cambiare la pompa dell'acqua, che aumenta il livello di acqua fino al livello dell'elettrolito raggiunge nuovamente la punta del filo. Un possibile circuito per fare questo è mostrato qui:
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Quando il livello delle cascate elettroliti, i fili del sensore vengono chiara del liquido e la tensione al punto 'A' sorge. A condizione che questa situazione permane per un secondo o due, cariche condensatore C2 alto e la tensione sulla base del transistore Tr1 alza, facendolo accendere. Transistori Tr1 e TR2 sono cablati come un trigger di Schmitt, così transistore Tr2 cambia stato rapidamente, aumentando la tensione sul suo collettore e causando transistore Tr3 per alimentare il relè. I contatti dei relè commutano la pompa dell'acqua, che aumenta il livello dell'elettrolito fino a raggiungere nuovamente i cavi del sensore. Questo ribalta il circuito di nuovo nel suo stato di standby, spegnere la pompa dell'acqua. Resistore R1 alimenta il condensatore C1 per ridurre gli effetti delle variazioni di tensione che raggiungono il circuito del sensore. I componenti di seguito non sono critiche e ci deve essere almeno venti progetti alternativi per questo circuito.

Una possibile layout fisico di questo circuito è mostrato di seguito:

La build si basa sull'utilizzo del 10-strip, 39 buche strip-board standard. Per comodità di disegno, i fori sono rappresentati come i punti in cui le linee si incrociano nello schema riportato qui:
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Le linee orizzontali rappresentano le strisce di rame e le intersezioni con le linee verticali rappresentano la matrice di fori. Molti diversi layout potrebbero essere utilizzati per questo circuito, quindi il seguente schema è solo un suggerimento:
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Componenti:

R1 100 ohms


C1 1000 microfarad 35 volt 

R2 1,000 ohms


C2 330 microfarad 16 volt 

R3 10,000 ohms

R4 1,800 ohms


D1 1N4001 

R5 18,000 ohms

R6 18,000 ohms

Tr1 a Tr3  2N2222 o 2N2222A 
R7 3,900 ohms
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Per combattere spruzzi dell'elettrolita, uno strato di stuoia dell'acquario è posto sopra le parti superiori delle piastre. Nel diagramma sopra, solo alcuni dei 101 piatti sono mostrati, al fine di mantenere abbastanza stretta disegno per adattarsi alla pagina. Le piastre a ciascuna estremità hanno una cinghia in acciaio inox saldata ad esse per consentire connessioni elettriche semplici e robuste essere fatta attraverso il caso.

L'alimentazione dell'acqua è disposto per alimentare la stessa quantità di acqua a ciascuna cella. Il design di questo tubo di alimentazione è stato recentemente migliorato da Ed Holdgate e Tom Thayer e Ed ora fornisce uno insieme con gli alloggiamenti di precisione che egli fa per la progettazione di Bob. Il nuovo design ha un tubo di approvvigionamento idrico con asole tagliate molto accuratamente in esso. Le lunghezze delle bande orarie sono direttamente correlate a che punto il tubo sono posizionati. L'obiettivo è di avere la stessa quantità di acqua che esce ogni slot anche se la pressione dell'acqua scende ulteriormente lungo il tubo slot si trova.

Tale tubo di alimentazione dell'acqua viene alloggiata in un tubo esterno che ha un foro in esso esattamente sopra ciascuno dei corpi di elettrolita intrappolati tra le piastre (una spaziatura 3/16"):
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Questa disposizione tubo di alimentazione dell'acqua funziona bene nella pratica e sembra sorprendentemente come il tubo decollo gas che ha una serie di fori lungo la parte superiore di esso:
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Questa disposizione funziona bene in quanto consente il flusso di gas grande volume dalla cella e tuttavia rende difficile per eventuali spruzzi di elettrolito per farne tubo.

Collegamento al Motore:
Il sistema gas Bob Boyce HHO produce tale uscita molto elevata gas (25 mm) Tubi un pollice sono necessari per portare il gas dal elettrolizzatore al motore. A causa della velocità dell'onda di pressione causato se gas HHO accende, nessun pop-off o sistema frantumare-disco ha il tempo sufficiente per operare. Inoltre, il sistema di Bob produce la migliore qualità di gas HHO e come tale ha il più alto livello di energia possibile, esplode spontaneamente ad una pressione di soli 15 psi. Per affrontare questa situazione, e l'altissima velocità di flusso del gas che deve essere gestito, due gorgogliatori molto robusti e un filtro di particelle devono essere utilizzati sull'uscita del elettrolizzatore come mostrato qui:
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Per quelle persone che vivono in America, Bob raccomanda l'uso di questo gorgogliatore:
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Si tratta di un gorgogliatore costruito da unità "tutta la famiglia Pre filtrazione" forniti da Home Depot, che purtroppo, può costare più di US $ 100 ciascuno.  
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Queste unità sono dotate di un tappo a cupola che deve essere forato con un gran numero di 1/16 "buchi come questo:
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Un punto importante con questa unità è che il flusso attraverso il gorgogliatore è nella direzione opposta alle frecce stampate all'esterno dell'unità:
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Inoltre, la pressione alla quale opera bisogno di essere eliminato dalla normale pressione dell'acqua domestica al 0,5 psi. pressione del gas necessaria per l'uso come un gorgogliatore. Ciò si ottiene sostituendo la valvola a sfera all'interno dell'unità con una versione molto più debole disponibile dalla società KBI, codice KC1000 riferimento e costa circa US $ 10. Se si ottiene uno, assicurarsi di specificare una versione pressione di 0,5 psi come hanno più di un tipo.

È importante che il tappo sia una varietà cupola come mostrato sopra. Ciò è necessario in quanto impedisce bolle unisce insieme prima di flusso verso l'alto attraverso l'acqua.

L'alloggiamento del filtro antiparticolato è una unità francese-made venduto da Home Depot sotto il nome di "SmartWater" e il numero di riferimento GXWH04F e costa meno di US $ 20. Come il filtro fornito con l'unità non è abbastanza bene, quindi un filtro di 1 micron deve essere acquistato da Ace Hardware di sostituire il filtro 4 micron fornito di serie con il filtro. Questo filtro adattato 1 micron agisce anche come un preventer posteriore-flash:
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Questioni Pratiche
Non importa quale varietà di cellula elettrolizzatore viene utilizzato, è necessario porre gorgogliatore tra essa e l'aspirazione del motore. Questo per evitare qualsiasi accensione accidentale del gas raggiunge la cella di elettrolisi. Inoltre, nessun elettrolizzatore deve essere utilizzato o testato in ambienti chiusi. Questo perché il gas è più leggero dell'aria così eventuali fughe di gas causerà il gas di raccogliere sul soffitto dove può causare una grande esplosione quando attivato dal minimo scintilla (come viene generato quando un interruttore viene acceso o spento ). L'idrogeno fuoriesce molto facilmente anzi come i suoi atomi sono molto, molto piccolo e può ottenere attraverso qualsiasi piccola fessura e anche direttamente attraverso molti materiali apparentemente solidi. elettrolizzatori test dovrebbe essere fatto all'aperto o per lo meno, in posizioni molto ben ventilati. Utilizzando almeno un gorgogliatore è una misura di sicurezza assolutamente vitale. Un tipico gorgogliatore assomiglia a questo:
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Costruzione gorgogliamento è molto semplice davvero. Può essere di qualsiasi dimensione o forma a condizione che l'uscita del tubo di entrata ha almeno cinque pollici (125 mm) di acqua sopra di esso. La plastica è una scelta comune per il materiale e gli accessori sono facili da trovare. È molto importante che le buone giunti sigillati sono fatti dove tutti i tubi e fili entrano qualsiasi contenitore che ha gas HHO in esso. Questo, naturalmente, comprende il gorgogliatore. unità 101-piatto di Bob Boyce produrre fino a 100 litri al minuto di gas, per cui questi hanno bisogno di grande diametro tubazione del gas da trasportare tale volume sostanziale e le gorgogliatori bisogno di essere grande come bene. E 'anche una buona idea per praticare fori supplementari nel tubo voce dalla metà corsa sotto la superficie dell'acqua, in modo da creare un maggior numero di piccole bolle

Il riempimento anti-slosh o un deflettore nel tappo è quello di evitare che l'acqua nel gorgogliatore di spruzzatura nel tubo di uscita e di penetrare nel motore. Vari materiali sono stati utilizzati per il riempimento compresa la lana di acciaio e pagliette pentola plastica. Il materiale deve impedire, o almeno minimizzare, l'acqua che passa attraverso di essa, mentre allo stesso tempo consente al gas di fluire liberamente attraverso di esso.

Vorrei sottolineare ancora una volta, che questo documento non raccomanda che in realtà compilare uno qualsiasi degli elementi di equipaggiamento qui discussi. Il gas 'HHO' prodotto da elettrolisi dell'acqua è estremamente pericoloso, esplode istantaneamente e non può essere immagazzinata in modo sicuro, in modo da questo documento è rigorosamente solo a scopo informativo.

Tuttavia, per comprendere il processo più a fondo, dovrebbero essere considerati con attenzione se qualcuno ha deciso di costruire in realtà uno di questi dispositivi di serie di celle ad alta tensione i seguenti dati.

Vi è una notevole differenza tra una miscela di gas idrogeno e ossigeno ('HHO') e petrolio vapore (benzina). Mentre entrambi possono servire come combustibile per un motore a combustione interna, che presentano notevoli differenze. Una differenza importante è che brucia gas HHO molto molto più veloce di vapori di benzina. Che non sarebbe un problema se il motore è stato originariamente progettato per bruciare il gas HHO. Tuttavia, la maggior parte delle attuali motori sono predisposti per operare su combustibili fossili.

Se si utilizza gas HHO per migliorare la qualità bruciatura e migliorare il mpg di un veicolo, sono normalmente necessarie regolazioni di temporizzazione. Tuttavia, tutte le vetture recenti negli USA sono dotati di un controller miscela Elettronica e se non si interviene a tale proposito, una diminuzione mpg possono effettivamente verificarsi come controllore può cominciare a pompare più carburante nel motore quando vede un cambiamento nella qualità di lo scarico. Una buona informazione su come affrontare questo problema può essere trovata sul sito web http://better-mileage.com/memberadx.html che comprende informazioni dettagliate su come affrontare il Controller o nel documento precedente in questa appendice.

Se un motore viene eseguito senza alcun combustibile fossile affatto, rettifiche poi temporizzazione devono essere fatte. idrocarburi hanno grandi molecole che non bruciano abbastanza veloce per essere efficace nel cilindro di un motore. Succede che per la prima frazione di secondo dopo l'accensione delle candele, le molecole all'interno del cilindro divisi in particelle molto più piccole e quindi queste particelle più piccole bruciare così veloce che può essere descritto come esplosione:
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A causa del ritardo necessario per la conversione delle molecole di idrocarburi a particelle più piccole, la scintilla è disposto a verificarsi prima del punto morto superiore. Mentre le molecole sono scindendo, passa il pistone suo punto più alto e l'albero motore è di alcuni gradi ultime morto superiore prima che la pressione di guida viene posizionato sulla testa del pistone. Questa forza motrice quindi rafforza la rotazione oraria dell'albero motore mostrato nel diagramma sopra e il motore senza intoppi.

Questo non accadrà se una miscela di gas / aria HHO viene sostituito al vapori di benzina. gas HHO ha dimensioni molto piccole molecole che non necessitano di alcun tipo di scomposizione e che bruciano istantaneamente con forza esplosiva. Il risultato è mostrato qui:
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Qui, l'esplosione è quasi istantanea e l'esplosione tenta di forzare il pistone verso il basso. Purtroppo, l'albero motore sta cercando di guidare il pistone verso l'alto oltre la Morto Top punto ( 'TDC'), quindi l'esplosione non aiuterà funzionare il motore. Invece, l'esplosione arresterà la rotazione dell'albero motore, sovraccaricare l'albero motore e biella e produrre eccessiva pressione sulla parete del cilindro.

Noi non vogliamo che ciò accada. La soluzione è di ritardare la scintilla finché il pistone ha raggiunto la posizione nella sua rotazione dove vogliamo l'esplosione avvenga - cioè esattamente nello stesso punto come quando utilizza la benzina come carburante.

Nell'esempio precedente, la scintilla sarebbe ritardato (ritardo) da 8 gradi prima del PMS a 10 gradi dopo il PMS, o 18 gradi complessiva. La scintilla è 'ritardata' perché deve verificarsi in seguito nella rotazione dell'albero motore. La quantità di ritardo può variare da motore a motore, ma con gas HHO, la scintilla non deve avvenire prima TDC ed è preferibile che l'albero motore ha ruotato di alcuni gradi ultime PMS in modo che la maggior parte della spinta dal pistone va a ruotare l'albero motore e il meno possibile nella compressione del motore.

Motori Diesel

I motori diesel non hanno candele e quindi non c'è nessun alterazioni temporali necessari con loro. Qualsiasi amplificatore di volume di HHO gas fino al 80% del contenuto della bombola può essere aggiunto in aria inserendo un motore diesel e aiuta automaticamente le prestazioni mpg. Se davvero un grande volume di gas HHO è disponibile, allora il motore diesel è impostato tick sopra su gasolio e gas HHO viene quindi aggiunto giri il motore e fornire la potenza. La quantità di gas HHO non deve essere superiore a quattro volte la quantità di diesel come si verificherà il surriscaldamento del motore se lo fa.

Roy McAlister è stato in esecuzione motori a combustione interna di idrogeno e molte miscele di idrogeno e altri combustibili per quaranta anni. Si consiglia chiunque sia interessato a implementare un sistema come questo, per iniziare con un motore monocilindrico di cinque cavalli o meno. In questo modo, le tecniche sono facilmente appreso ed esperienza è maturata nella messa a punto di un semplice motore acceso sul nuovo combustibile. Così, supponiamo che ci accingiamo a convertire un piccolo motore generatore. Come possiamo fare?

Innanzitutto, si ottiene il rifornimento del nuovo combustibile. In questo caso, supponiamo che andremo a produrre gas HHO utilizzando un multi-cella di alta tensione serie elettrolizzatore come descritto in precedenza. Questa unità ha un elettrico cut-off azionato da un pressostato che opera ad esempio, cinque libbre per pollice quadrato. Supponendo che l'elettrolizzatore è capace di produrre un volume sufficiente di gas, questo è approssimativamente equivalente a una bottiglia idrogeno con i suoi regolatori di pressione.

A grandi linee, l'alimentazione del gas sarebbe simile a questa:
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La connessione fisica al motore avviene tramite un 6 mm (1/4 di pollice) tubo di acciaio inossidabile, dotato di una valvola a spillo manopola-azionato standard. Il carburatore viene rimosso tutto per consentire la massima portata d'aria nel motore, (o in difetto, la valvola a farfalla del carburatore viene aperto ampia e fissato in quella posizione). Il tubo del gas in acciaio inossidabile ha un diametro ridotto ulteriormente l'uso di un ugello con un diametro interno di 1 mm circa (1/16 pollice o meno), le dimensioni di un ago ipodermico utilizzata da un veterinario. gas HHO ha molecole molto piccole e fluirà molto liberamente attraverso piccole aperture. La punta dell'ugello è spinto vicino alla valvola di aspirazione e il tubo di alimentazione del gas è fissato in posizione per garantire nessun movimento:
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Quando il motore sta per essere avviato, la valvola ad ago può essere regolata a mano per dare un adeguato livello di flusso di gas per mantenere tick-over, ma prima che possa accadere, la temporizzazione della scintilla deve essere regolata

Ci sono due modi principali per regolare i tempi. Il primo è meccanico, in cui viene effettuato un adeguamento al meccanismo che innesca la scintilla. Alcuni piccoli motori possono anche non avere un modo conveniente per regolare i tempi di ben il necessario per questa applicazione. Il secondo modo è quello di ritardare la scintilla da un circuito elettronico regolabile (per esempio, un NE555 monostabile guida di un FET). Questo può essere costruita o acquistata già pronti. Un fornitore che offre una unità di ritardo plancia comando manuale pronto-costruito accensione è http://www.msdignition.com/1timingcontrols.htm  e ce ne sono altri.

Scintilla Rifiuti.
Come già discusso nel capitolo 10, vi è un'altra considerazione molto importante con piccoli motori e che è il modo in cui si genera la scintilla. Con un motore a quattro tempi, l'albero a gomiti ruota due volte per ogni corsa di potenza. La candela deve solo sparare ogni seconda volta il pistone si avvicina alla sua posizione più alta nel cilindro. Questo non è particolarmente conveniente per i costruttori di motori, così alcuni semplificazione generando una scintilla ad ogni rotazione. La scintilla supplementare non è necessario, non contribuisce al funzionamento del motore e così è chiamata la "scintilla rifiuti". La scintilla dei rifiuti non ha importanza per un motore funzionante a vapori di combustibile fossile, ma non importa molto se il combustibile viene commutato gas HHO.

Come illustrato negli schemi precedenti, è necessario ritardare (ritardo) la scintilla da circa diciotto gradi o così con gas HHO, grazie alla sua velocità di combustione molto velocemente. Ritardando il punto HHO accensione del combustibile fino a dopo morto superiore ordina la situazione in modo del tutto soddisfacente per la Stroke potenza del motore. Tuttavia, se il motore genera una spuria 'scintilla rifiuti' quella scintilla rifiuti provoca un grave problema.

Nel caso del combustibile fossile, qualsiasi scintilla rifiuti avverrà verso la fine della fase di scarico e non avrà alcun effetto reale (a parte sprecare energia elettrica). Nel caso del combustibile HHO, il motore ha completato la fase di scarico, la valvola di scarico è chiusa, la valvola di aspirazione si è aperta ed il gas viene aspirata attraverso la valvola di aspirazione aperta nel cilindro nella corsa di aspirazione. In quell'istante, c'è un passaggio aperto dalla candela, attraverso il cilindro, attraverso la valvola di aspirazione aperta, al tubo di alimentazione del gas e attraverso di essa nel gorgogliatore tra l'elettrolizzatore e il motore. Se una scintilla dei rifiuti avviene, sarà accendere il gas:
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L'accensione del gas è altamente probabile se c'è una scintilla rifiuti in un motore con HHO carburante e (necessarie) accensione ritardata. Cercando di eliminare la scintilla indesiderato utilizzando un circuito contatore 'divisione per due' elettronica non è probabile che sia successo, se c'è qualche meccanicamente certo modo di innesco del circuito contatore all'avvio. Il modo migliore per superare una scintilla rifiuti, se il motore ha uno, è quello di utilizzare un 2: Disposizione ingranaggi 1 sull'albero di uscita del motore e con l'albero lento per innescare la scintilla. motori pluricilindrici di solito non hanno una scintilla di rifiuti. È anche possibile operare un contatto sia da camme o direttamente da una valvola steli. E 'stato anche suggerito che utilizzando un pressostato operati sul sistema di scarico sarebbe efficace, e un altro suggerimento è quello di ritardare il tempo della valvola di aspirazione apertura fino dopo l'avvenuta accensione rifiuti, anche se questo può creare molto più rumore del motore .

Una volta che una certa esperienza è stata acquisita nella gestione di un motore monocilindrico a gas HHO, il passaggio a un motore full-size non è molto difficile. Ogni cilindro del grande motore è praticamente la stessa come il piccolo motore. Invece di correre un piccolo tubo per aspirazione del carburatore di ciascun cilindro, è più conveniente ed economico usare collettore di aspirazione esistente, lasciare la farfalla completamente aperta e passare il tubo del gas HHO nel collettore. Una sezione del tubo in acciaio flessibile dovrebbe essere utilizzato per assorbire le vibrazioni del motore rispetto alla elettrolizzatore. Roy McAlister suggerisce di utilizzare una valvola a spillo manopola-azionato per impostare il minimo a circa 1000 giri al minuto e mettendo una valvola a leva del gas a comando in parallelo con esso per l'applicazione di una maggiore potenza al motore:

Non è immediatamente chiaro perché questa disposizione è raccomandato l'uso valvola a spillo manopola-azionato per impostare il tasso minimo sembra essere ridondante. Sembra che ci sia alcuna ragione particolare per cui una regolazione a vite non poteva essere utilizzato sulla valvola a leva collegato al pedale dell'acceleratore del veicolo. Se avvenute, quindi la vite a farfalla può essere utilizzato per impostare la velocità del minimo e la vite bloccato in posizione. In questo modo, la valvola a spillo e due Y-connettori potrebbero fare a meno. L'unica ragione possibile che si suggerisce che vi è leggermente meno costruzione fisica necessaria per il modo raccomandato mostrato qui:
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Un fornitore di tubi flessibili adatti a questo tipo di lavoro è http://www.titeflexcommercial.com ma ci saranno molti altri.

Limiti Cilindrata
Un elettrolizzatore Boyce 101-piatto accuratamente costruita, adeguatamente puliti e condizionata, produce circa 50 litri al minuto di gas HHO continuamente, quando sintonizzato correttamente e in grado di sostenere brevi raffiche di 100 litri al minuto. In realtà non è possibile dire quanto è necessario gas HHO per operare qualsiasi motore particolare come il fabbisogno energetico varia così tanto da motore a motore, anche se possono avere la stessa capacità del motore. Tuttavia, è molto agitato figure palla-parco, non sarebbe inusuale per un motore da 2 litri per funzionare in modo soddisfacente su 100 LPM di gas HHO. Si ricorda che quando portate come 100 lpm o più sono trattati, che è indispensabile utilizzare un tubo di grande diametro (per esempio, diametro di un pollice) dal elettrolizzatore poi. Inoltre, i gorgogliatori devono essere fisicamente più grande. È essenziale per evitare ogni possibilità di grosse bolle di gas HHO formano un percorso continuo attraverso l'acqua nel gorgogliatore come che consentirebbe una fiamma fronte di passare direttamente attraverso l'acqua nel gorgogliatore che è esattamente ciò gorgogliatore è quello di evitare, quindi non riducono la dimensione dei gorgogliatori, soprattutto perché sarà solo mezzo pieno quando la portata di gas è molto alta. Bob Boyce spiega le attuali limiti sulla produzione di gas come segue:

L'impedenza del nucleo toroidale "microreti T650" raggiunge un massimo a 36 pollici quadrati per piastra, è possibile utilizzare una lunga elettrolizzatore 201-plate, alimentato con il doppio della tensione. Il problema è che non siamo in grado di aumentare la densità di corrente in quanto aumenterebbe la temperatura toroide che causerebbe la permeabilità a diminuire. Tuttavia, siamo in grado di aumentare la tensione, senza preoccuparsi di aumentare il toroide temperatura, andando così a 240 volt CA non è un problema.

Un elettrolizzatore 201-plate potrebbe raggiungere 200 lpm che sarebbe in grado di alimentare un motore 3 a 4 litro. Idealmente, un elettrolizzatore di quel tipo avrebbe una scheda di controllo a microprocessore, come che dovrebbe generare una velocità di transizione dell'impulso superiori rispetto l'attuale circuito. Un elettrolizzatore di questo tipo avrebbe bisogno di un disegno caso rivisto per tener piastre in acciaio inox, che sono di larghezza 9 pollici e alto 6 pollici. Il livello di elettrolito dovrebbe quindi essere impostato a una profondità di 4 pollici, dando le stesse 36 pollici quadrati di superficie piatto attiva.

Un elettrolizzatore 101-piatto misura circa 20 pollici di lunghezza. Una unità 201-piatto sarebbe di circa 40 pollici e così si adatterebbe nel bagagliaio (tronco) di una macchina o sul retro di un pick-up. Ciò significa che vi è ancora più potenziale sinistra nel toroide "T650" prima che ci sia bisogno di trovare un toroide grande.

Un toroide 8 pollici con una unità 101-plate potrebbe alimentare un motore di capacità fino a 4 litri. Un toroide 10 pollici alla guida di una unità 101-piatto potrebbe alimentare un motore 5 litro. In questi casi, le aree piastra sarebbe maggiore di 6 "x 6" perché con un toroide grande, la corrente può essere aumentata senza surriscaldare il toroide e abbassando è permeabilità.

Le informazioni da microreti è che la loro pressa idraulica può fare toroidi fino a 8 pollici di diametro, ma il tasso di successo diminuisce all'aumentare del diametro. Così com'è, il tasso di successo per fare il diametro da 6,5 ​​pollici è il loro miglior tasso economico. Per diametri maggiori, il costo del tasso di guasto maggiore è trasmessa agli acquirenti.

C'è parola di un piccolo insieme privata canadese che sta lavorando con 5 secchi gallone di sterili minerari per estrarre materiali ad alta permeabilità che possono essere utilizzati per rendere toroidi grandi. Essi schiacciare le sterili in polvere fine con una grossa pietra di fresatura, quindi passare la polvere sotto un magnete per raccogliere il materiale magnetico. Fanno questo più volte e poi mescolare il materiale rimanente con un legante per formare un toroide.

Ogni azienda nel settore della produzione toroide ha la propria formula proprietaria per fare toroidi. Questa particolare società canadese del toroide 6,5 pollici corrisponde al microreti T650 abbastanza bene. Se c'è abbastanza interesse, possono citare un tasso quantità per un toroide grande.

Applicazioni Stazionarie
Alcune persone desiderano provare applicazioni domestiche con un elettrolizzatore di questo tipo, e si chiedono alimentare l'unità direttamente dalla rete, piuttosto che dal sistema elettrico di un veicolo. Questa è una proposta pratica e ha il vantaggio che dimensioni e peso non ha più alcuna importanza sono. Il circuito modificherebbe leggermente per questa applicazione, come mostrato qui:

[image: image578.png]155 voits CC
<

Pesanti 12V Rete Elettrica P
Power Supply 10V

¥ B Bobin.
darresto
Desant

pesanti
=== —_schermaur

Pressione del
gas tagliato Elettrolizzatore
il commutatore
Bordo.
200y 2 az00u letionica

BT T





Qui, invece di un inverter per creare 110 volt CA, un caricabatteria auto o di rete Modulo di alimentazione è necessaria per permettere la stessa tensione che l'impianto elettrico del veicolo avrebbero fornito. Probabilmente sarebbe la pena di mettere un grande condensatore valore attraverso l'uscita del caricabatteria auto per rendere più agevole il ripple della tensione che esso produrrà. Non dimenticare che ha bisogno di essere in grado di fornire una notevole corrente e quindi sarà classificato come un caricabatteria "heavy-duty". Se un'unità di 200 cellule deve essere utilizzato, poi un 1:2 di rete sarà inoltre necessario trasformatore step-up per aumentare la tensione di rete a 220 volt.

Nei paesi che hanno una rete 220 Volt, poi a 2:1 step-down trasformatore di rete sarebbe necessaria per una unità 100 cellule ma non per una unità 200 cellule. Il circuito sarebbe allora:
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Esperienze di Bob Boyce:

Bob aveva un business dell'elettronica nel sud della Florida dove possedeva e sponsorizzato un piccolo team regata attraverso la sua attività, a partire dal 1988. Aveva un negozio di macchina dietro la sua attività, in cui ha fatto il lavoro del motore. Ha lavorato sui motori di altri piloti e un abito di ricerca minisottomarino locale che stava costruendo superficie esecuzione barche di tipo drone per la DEA. Egli ha approfondito la ricerca sull'idrogeno e ha iniziato la costruzione di piccoli elettrolizzatori con acqua distillata mescolata con un elettrolita. Poi risonanza le piastre per migliorare l'efficienza delle unità. Ha scoperto che con le frequenze giuste, Egli è stato in grado di generare 'monoatomico' idrogeno e ossigeno, piuttosto che le versioni più comuni "biatomiche 'di questi gas. Quando i gas monoatomici '' sono bruciati, producono circa quattro volte l'uscita di energia prodotta dalla combustione della versione diatomico più comune di questi gas.

Circa 4% di idrogeno diatomic in aria è necessaria per produrre la stessa potenza di benzina, mentre è necessario poco meno di 1% di idrogeno monoatomico in aria a parità di potenza. L'unico inconveniente è che se conservato a pressione, l'idrogeno monoatomico ritorna alla sua forma diatomico più comune. Per evitare questo, il gas deve essere prodotto su richiesta e utilizzato subito. Bob utilizzato modificati carburatori di petrolio liquefatto sui motori in barca per lasciarli correre direttamente sul gas prodotto dai suoi elettrolizzatori. Bob anche convertito una vecchia auto Chrysler con un motore a sei cilindri inclinazione per funzionare su l'idrogeno messa a punto e testato nel suo laboratorio. Ha sostituito l'accensione fabbrica con un sistema di bobine a doppia alta energia e ha aggiunto un pickup ottico per l'albero motore al comando della pompa dell'olio linguetta per consentire la regolazione fasatura di accensione esterna. Ha usato serie candele Bosch Platinum.

Bob mai pubblicato nulla di quello che stava lavorando, e ha sempre dichiarato che le sue barche erano in esecuzione sul carburante a idrogeno, che è stato permesso. Molti anni dopo che ha scoperto che di essersi imbattuto in stato già scoperto e conosciuto come "Browns Gas", e c'erano aziende che vendono l'attrezzatura e prevede di farlo.

elettrolizzatore di Bob è abbastanza semplice da realizzare ma richiede un sacco di piastre in acciaio inox 316 in grado di resistere alle più esotici elettroliti che sono più efficienti, una scatola di plastica per contenere i piatti, 1/8 "distanziatori per mantenere le file di piastre a parte, l'elettrolita, e regolabile frequenza modificati invertitore pseudo-sinusoidale per l'elettronica di azionamento. un totale di 101 piastre 6 pollici quadrati sono usati per dare una grande superficie. Questi hanno le loro superfici levigate con carta vetrata grossa in una "X" motivo per dare una campitura a grana fine che ha aggiunto punte sottili alle superfici.

Questo è risultato migliorare l'efficienza dell'elettrolisi. Il box è dotato di due porte filettate, una piccola per l'iniezione di acqua distillata, la sostituzione e uno più grande per l'estrazione del gas HHO. Sotto il coperchio superiore è un pezzo di stuoia di plastica per evitare violente oscillazioni. E 'molto importante mantenere il livello dell'elettrolito sotto le cime delle piastre per evitare corrente bypassando le cellule e creare eccessivo vapore acqueo.

Bob pone a 5 sterline per switch cut-off pollice quadrato in un tee sulla porta di iniezione di acqua che chiuse l'elettronica di azionamento verso il basso quando la pressione nell'unità colpito 5 PSI. Questo permette all'unità di essere in grado di fornire a richiesta senza costruire una pressione eccessiva in situazioni di scarsa domanda. Costruisce un gorgogliatore da una grande cartuccia housing acqua-filtro per impedire qualsiasi ritorno di fiamma di viaggiare indietro il tubo di alimentazione del gas al elettrolizzatore. Senza qualche gorgogliatore c'è il rischio di elettrolizzatore esplodere se un fronte di fiamma dal motore rifluisce esso.

Gli schermi maglia di rame progettati per gas di saldatura non funzioneranno come l'idrogeno ha una velocità di propagazione della fiamma molto più elevata che passa direttamente attraverso la rete in rame. Il gorgogliatore deve essere posizionato vicino al motore in modo da limitare la quantità di ricombinazione dei gas da monatomic alle varietà diatomiche. Il gas HHO dovrebbe essere alimentato alla porzione vapore di un sistema a carburatore gas di petrolio liquefatto. Il carburatore dovrà essere modificato per l'uso dell'idrogeno (tasso misto diverso dal propano) e rettificati per le migliori prestazioni con il sistema in esecuzione.

Bob ha scoperto che gli elettroliti migliori da usare sono stati idrossido di sodio (NaOH) e idrossido di potassio (KOH). Mentre idrossido di sodio funziona bene ed è molto più facile ottenere (liscivia 'Red Devil' trovato nella maggior parte dei grandi magazzini) rispetto al leggermente più efficiente idrossido di potassio. Tutto ciò che è utilizzato, essere molto attenti a ciò che la costruzione materiali vengono utilizzati. Assolutamente certi che siano compatibili con l'elettrolita scelto (lastre acriliche plexiglas era quello che Bob utilizzato). Non usare mai contenitori di vetro per la miscelazione o la memorizzazione di idrossido di potassio.

Bob non ha mai avuto la possibilità di guidare il test di Chrysler sulla strada con questo sistema. Invece, ha messo la parte posteriore sul jack-stand e corse il motore a vuoto condizioni in auto solo per testare e mettere a punto il sistema e avere un'idea di quanto bene il motore ha tenuto sul combustibile a idrogeno. Il veicolo è stato eseguito per un milometer distanza registrata di mille miglia in questo set-up con l'idrolisi essendo completamente alimentato dall'alternatore del veicolo. Con il veicolo in esecuzione al minimo, l'elettronica dei dischi consumati circa 4 a 4,3 Ampere @ 13,8 V CC. Con le ruote posteriori fuori del terreno, e il motore in funzione con il tachimetro veicolo registrazione 60 mph, l'elettronica di trasmissione ha attirato circa 10,9 a 11,6 ampere @ 13,8 V CC.

L'unità non usa l'elettrolisi "normale forza bruta" quando si opera in modalità ad alta efficienza. Essa si basa principalmente su una reazione chimica che avviene tra l'elettrolita utilizzato e le piastre di metallo, che viene mantenuta per l'energia elettrica applicata e stimolato in maggiore efficienza dall'applicazione di risonanze multiple armonici che aiutano a "solletico" le molecole parte. Più celle in serie sono usati per abbassare la tensione per cella e limitare il flusso di corrente al fine di ridurre la produzione di vapore acqueo. Essa si basa sulla grande superficie del numero totale di cellule per ottenere il volume richiesto di uscita vapori di carburante. 
Nel primo prototipo di questo disegno, Bob utilizzato un controller / driver su misura che ha permesso un sacco di regolazione in modo che le prestazioni potrebbero essere testato con diverse frequenze, tensioni e forme d'onda singolarmente. Il risultato è stato un modello di 3 onde quadre intrecciate ricchi di armoniche che producevano efficienza ottimale. Quando Bob aveva le basi capito si rese conto che avrebbe potuto semplicemente sostituire l'unità personalizzata del controller / driver con un invertitore modificato (molto più facile che costruire una unità da zero). Ha sperimentato utilizzando un inverter a onda pseudo-sinusoidale 300 watt che era stato modificato in modo che la frequenza di base potrebbe essere regolata tra 700 e 800 Hz. L'uscita sinusoidale a gradini è alimentato attraverso un ponte raddrizzatore che si è intensificato ciascuna onda sinusoidale in due onde positive mezzo a gradini. Ognuna di queste onde metà aveva 8 passi, per cui un singolo ciclo è stato trasformato in 16 passi. L'uscita risultante, pur non costituito onde quadre mescolati, era ancora ricca di armoniche, ed era molto più facile da regolare al punto di risonanza che cercare di sintonizzare 3 frequenze distinte. Si prega di notare che questi inverter non sono più disponibili per l'acquisto e che il design bordo oscillatore tripla di Bob è di gran lunga superiore, dando più del doppio l'output prodotto dal vecchio inverter ed è sicuramente la scheda da usare con elettrolizzatore di Bob.

La gamma di frequenza può variare a seconda del numero di passi in onda pseudo-sinusoidale dell'inverter si sceglie dal momento che non tutti gli inverter sono creati uguali. L'effetto desiderato è causato dalle risonanze multiple armoniche in uscita dell'inverter a frequenze più alte. Saprete quando si colpisce la risonanza dal drammatico aumento della produzione di gas. La frequenza fa variare leggermente a seconda di ciò elettrolita usato, la concentrazione della soluzione elettrolitica, la temperatura dell'elettrolito, la purezza dell'acqua, etc.

Tenete a mente che il serbatoio elettrolizzatore di Bob era abbastanza grande da contenere 61 piatti di acciaio inox 316 gradi che erano 6 "x 6" ciascuno, distanziati da 1/8 "a parte, per creare 60 celle in serie, con la potenza di 130 V CC dal inverter, attraverso il ponte raddrizzatore, applicato alle piastre terminali solo. Questo dato 4,320 pollici quadrati di superficie, un sacco di superficie per produrre abbastanza combustibile per un motore di veicolo. il miglior elettrolita per efficienza sia idrossido di potassio, e il livello dell'elettrolito dovrem essere mantenuta al di sotto le cime delle piastre prevenire qualsiasi corrente di aggirare le piastre e la creazione di vapore acqueo in eccesso mediante riscaldamento. acqua distillata è stato usato per prevenire la contaminazione dell'elettrolita che porterebbe a prestazioni ed efficienza ridotta.

L'unità aveva fili di acciaio inossidabile dei 316 gradi saldati alle cime delle piastre terminali. Le altre estremità dei fili sono stati saldati ai bulloni in acciaio inox 316-grado che è passato attraverso i fori nelle estremità del contenitore, con guarnizioni o-ring in gomma dentro e fuori, posizionata sopra il livello del liquido.

C'era un bar spruzzo PVC attaccato all'interno della camera alla porta di iniezione dell'acqua con piccoli fori lungo la sua lunghezza sul lato inferiore per fornire acqua sostituzione uniformemente alle cellule quando la pompa dell'acqua era acceso. Una valvola riflusso prevenzione sopra il tee è stato utilizzato per mantenere il gas di fluire nuovamente dentro le linee d'acqua. C'era un materassino di fibre di plastica intrecciate (condizionatore materiale filtrante) tagliato e montato sulla parte superiore delle piastre per aiutare a prevenire violente oscillazioni. Non utilizzare feltro di vetro, che potrebbe causare una grave reazione con alcuni elettroliti, come idrossido di potassio.

E'molto importante capire che a meno che un motore è originariamente progettato per, o in seguito modificato per, in esecuzione sul carburante vapore come gas di petrolio liquefatto (metano), aggiunto che l'iniezione di acqua nebbia. A meno che il motore ha le valvole appropriate per il carburante di vapore, le valvole azionari non sopravviverà per i tempi di funzionamento prolungati sul carburante vapore di qualsiasi tipo senza ulteriore raffreddamento di qualche tipo. Questo è un problema di progettazione della valvola dai costruttori di veicoli, non qualcosa dannoso a causa della combustione del gas HHO. I produttori vogliono evitare che le loro automobili da essere adattato al funzionamento ad alta percorrenza, senza effetti collaterali, quindi hanno progettato le valvole a fallire se non raffreddato da combustibile fossile grezzo eccesso.

Caratteristiche Consigliate di Progettazione per Elettrolizzatori CC ad Alta Potenza
L'obiettivo di questo documento è quello di presentare gli elementi rilevanti coinvolti nella CC di elettrolisi e di fornire suggerimenti pratici per la costruzione fisica, la preparazione e l'uso di tali dispositivi.

Disconoscimento
Il contenuto di questo documento sono presentati esclusivamente a scopo informativo. L'autore, Patrick J. Kelly non raccomanda che chiunque realmente costruire qualsiasi dispositivo basato su queste informazioni e se qualcuno farlo contro la sua volontà, allora deve essere chiaro che nessuna responsabilità attribuisce a Patrick J. Kelly come risultato di queste azioni . A titolo di esempio, dovrebbe qualcuno decide di costruire un elettrolizzatore in base a queste informazioni e poi cadere il elettrolizzatore sul suo dito del piede, poi Patrick J. Kelly è in alcun modo responsabile per qualsiasi danno risultante o danni al elettrolizzatore.

Sfondo:
Il famosissimo Michael Faraday che ha effettuato la sperimentazione meticolosa, ha indagato l'elettrolisi e determinato quello attuale era necessario per convertire qualsiasi data quantità di acqua in idrogeno e ossigeno gas. Gli insegnanti di scienze, risultati citazione di Michael come essendo l'ultima parola su CC elettrolisi.

Negli ultimi anni, Bob Boyce degli Stati Uniti ha studiato CC elettrolisi ulteriormente e ha ottenuto risultati che sono stati tipicamente, 216% quelle di Faraday. Questo non vuol dire che Faraday era sbagliato, solo che i suoi risultati valgono per le condizioni particolari in cui si è esibito le sue prove. Essenzialmente, mise due elettrodi metallici in un elettrolita e passato corrente elettrica tra di loro, la misurazione del gas prodotto durante ciascuna delle sue prove. Da queste informazioni, è stato in grado di dedurre il rapporto tra produzione di corrente e gas (in queste condizioni).

Bob Boyce aveva un obiettivo diverso durante le sue indagini, in particolare per determinare se ci fosse un modo per aumentare la produzione di gas per Ampere di corrente. Il suo primo passo è stato quello di testare diversi tipi di metallo per gli elettrodi. Le indagini di laboratorio tendono a raccogliere platino per uso dell'elettrodo, ma in realtà, che è il metallo peggiore possibile utilizzare come agisce come un catalizzatore per ricombinare idrogeno e ossigeno gas, e quindi ha un'opposizione incorporato per elettrolisi. Dopo molte prove, 317L-grade è risultato essere una scelta eccellente, ma a causa della sua limitata disponibilità e il costo elevato, 316-grado è generalmente usato al posto.

I fattori di perdita coinvolti nella elettrolisi sono stati poi esaminati seguendo il percorso della corrente. Questi sono:

1. Resistenza al flusso di corrente attraverso gli elettrodi metallici, (tipicamente sotto forma di lastre).

2. Resistenza al flusso tra l'elettrodo e l'elettrolita.

3. Resistenza al flusso attraverso l'elettrolita stesso.

Queste perdite elettriche producono calore, che in quantità limitate non è un problema se non attraverso energia sprecata, ma se lasciato incontrollato, provoca notevoli problemi, in particolare la produzione di vapore e vapore acqua calda che diluire il gas idrossi e riducono il contenuto energetico del uscita, e in casi estremi, la fusione o indebolire il materiale caso. Esaminando ciascuno di questi, Bob trovato:
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1. Resistenza al flusso di corrente attraverso le piastre di metallo è qualcosa che non può essere superata facilmente ed economicamente e così deve essere accettato come un sovraccarico. In linea generale, il riscaldamento da questa fonte è bassa e non una questione di grande preoccupazione.
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2. Resistenza al flusso tra l'elettrodo e l'elettrolita è una questione del tutto diversa, e possono essere fatto importanti progressi in quest'area. Dopo numerosi test, Bob ha scoperto che un miglioramento importante può essere fatto se uno strato catalitico è sviluppato sulla superficie della piastra attivo. Seguito vengono fornite informazioni di come questo è fatto.
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3. Resistenza al flusso attraverso l'elettrolita stesso può essere minimizzato usando il miglior catalizzatore alla sua concentrazione ottimale, e controllando il flusso di corrente utilizzando un circuito elettronico. Le opzioni qui sono l'uso di un circuito modulatore di larghezza di impulso (o "PWM") o un circuito di corrente costante. Un circuito PWM spegne la corrente per qualsiasi percentuale selezionata del tempo. Questo riduce la corrente media che fluisce attraverso l'elettrolita e quindi controlla la velocità di uscita del gas. Questo circuito è impostare manualmente e regolato secondo necessità. Il circuito di corrente costante mantiene qualsiasi scelta corrente attraverso l'elettrolita automaticamente. Un altro fattore è la distanza che la corrente deve fluire attraverso l'elettrolita - maggiore la distanza, maggiore sarà la resistenza. Ridurre il divario inter-supporto al minimo migliora l'efficienza. Tuttavia, fattori pratici entrano in gioco qui, come bolle devono avere sufficiente spazio per fuggire tra le piastre, e in un compatto elettrolizzatore collegati in serie, il volume di elettrolita tra piastre successivi è severamente limitato se le piastre sono più vicino a vicenda. Bob s chosen compromesso spaziatura è di 3 mm. o un ottavo di pollice.

Questi fattori permettono un raddoppio di risultati di Faraday, o per dirla un altro modo, dare gas in uscita di Faraday per meno di metà della corrente che lo ha trovato necessario utilizzare. Idrossido di potassio o KOH è il miglior catalizzatore noto in questo momento. Si tratta di 20% più efficiente in uso rispetto a quello successivo più adatto catalizzare idrossido di sodio o NaOH. È possibile che un catalizzatore migliore può essere scoperto in futuro, che abbasserebbe il requisito corrente ulteriormente per ogni tasso di uscita di gas necessaria. L'area della piastra è importante per la vita lunga dell'elettrodo e una zona di piastra di almeno 4 pollici quadrati per ampere di corrente darà vita estesa piastra. C'è un vantaggio nell'avere le piastre più larghe che alte come questo fornisce più superficie dell'elettrolito

La creazione del livello molto importante catalizzatore sulle facce lavoro delle piastre degli elettrodi è come segue:

Il primo passo è quello di trattare entrambe le superfici di ogni piastra per incoraggiare le bolle di gas di rompere la superficie della piastra. Questo potrebbe essere fatto con la sabbiatura con graniglia, ma se si sceglie questo metodo, grande cura deve essere presa che la graniglia utilizzata non contamina le piastre. Piastre in acciaio inox non sono economici e se si ottiene una grana sabbiatura sbagliato, poi le piastre sarà inutile per quanto riguarda la elettrolisi. Un metodo sicuro che Bob preferisce di gran lunga è di segnare la superficie della piastra con carta vetrata grossa. Ciò avviene in due direzioni diverse per produrre un motivo a tratteggio incrociato. Questo produce microscopici picchi taglienti e valli sulla superficie della piastra e quelli taglienti punti e creste sono ideali per aiutare le bolle per formare e liberarsi della piastra.
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Bob utilizza un 6 pollici levigatrice a nastro x 48 pollici che è grande per la preparazione dei piatti e lo usa per tutto il tempo ora con 60 o 80 grana. Indossare sempre guanti di gomma durante la manipolazione delle piastre per evitare di ottenere le impronte digitali sui piatti. Indossando questi guanti è molto importante in quanto le lastre devono essere tenuti il ​​più pulito e come grasso libero possibile, pronto per le prossime fasi della loro preparazione.

Eventuali particelle create dal processo di levigatura dovrebbero ora essere lavati i piatti. Questo può essere fatto con acqua pulita (non acqua città, però, a causa di tutto il cloro e altri prodotti chimici aggiunti), ma solo acqua distillata viene utilizzata per il risciacquo finale.

Il passo successivo nel processo di preparazione è quello di costituire una soluzione diluita di idrossido di sodio. Questo viene fatto aggiungendo piccole quantità di idrossido di sodio per acqua trattenuta nel contenitore. Il contenitore non deve essere di vetro come la maggior parte contenitori di vetro sono in vetro di qualità insufficiente per consentire la miscelazione di elettrolita in esse. L'idrossido di sodio ( "soda caustica", spesso venduti come pulitore di scarico) viene sempre utilizzato per la pulizia piatto.

Mentre sia idrossido di potassio (KOH) e idrossido di sodio (NaOH) sono ottimi materiali, entrambi sono altamente caustico e quindi devono essere trattati con cura. Nella seguente sezione, la miscelazione di KOH è descritta, ma le stesse precauzioni applicano anche quando mescolando NaOH. Quindi, essere molto metodico e attento quando si effettua una soluzione di entrambi:

Conservare sempre l'idrossido in un contenitore a tenuta d'aria robusto che è chiaramente etichettato come "PERICOLO - idrossido di potassio". Tenere il contenitore in un luogo sicuro, dove non può essere raggiunto dai bambini, animali domestici o persone che non prenderanno alcun preavviso dell'etichetta. Se la fornitura di KOH viene fornito in una forte sacchetto di plastica, poi una volta che si apre la borsa, è necessario trasferire tutti i suoi contenuti a robuste,, contenitori di plastica a tenuta d'aria, che si può aprire e chiudere senza rischiare versare il contenuto. negozi di ferramenta vendono grandi secchi di plastica con coperchi a tenuta d'aria che possono essere utilizzati per questo scopo.

Quando si lavora con i fiocchi di idrossido secco o granuli, indossare occhiali di sicurezza, guanti di gomma, una camicia a maniche lunghe, calze e pantaloni lunghi. Inoltre, non indossare i vestiti preferiti come una soluzione di idrossido non è la cosa migliore per ottenere i vestiti. E 'anche buona norma indossare una maschera che copre la bocca e il naso. Nel caso si combinino idrossido solido con acqua, aggiungere sempre l'idrossido in acqua, e non viceversa, e utilizzare un contenitore di plastica per la miscelazione, preferibilmente uno che ha il doppio della capacità della miscela finita. La miscelazione dovrebbe essere fatto in una zona ben ventilata, che non è spifferi come le correnti d'aria possono soffiare l'idrossido secca intorno.

Quando si miscela l'elettrolita, non usare mai acqua calda. L'acqua dovrebbe essere fresco perché la reazione chimica tra l'acqua e l'idrossido genera una grande quantità di calore. Se possibile, posizionare il contenitore di miscelazione in un contenitore più grande pieno di acqua fredda, come che contribuirà a mantenere la temperatura verso il basso, e se la miscela deve "traboccare" conterrà la fuoriuscita. Aggiungere solo una piccola quantità di idrossido alla volta, mescolando continuamente, e se ci si ferma a mescolare, per qualsiasi motivo, mettere i coperchi di nuovo su tutti i contenitori.

Se, nonostante tutte le precauzioni, si ottiene un po 'di soluzione di idrossido sulla pelle, lavare abbondantemente con acqua corrente fredda e applicare un po' di aceto per la pelle. L'aceto è acido, e vi aiuterà a bilanciare l'alcalinità del idrossido. È possibile utilizzare il succo di limone, se non si dispone di aceto a portata di mano - ma è sempre consigliabile per mantenere una bottiglia di aceto a portata di mano.
Piastra di Pulizia:  

Pulizia del piatto è sempre fatto con NaOH. Preparare un 5% al ​​10% (in peso) soluzione di NaOH e lasciarlo raffreddare. Una soluzione al 5% 'in peso' è di 50 grammi di NaOH in 950 cc di acqua. Una soluzione al 10% 'in peso' è di 100 grammi di NaOH in 900 cc di acqua. Come accennato prima, non gestire le piastre con le mani nude, ma usare sempre guanti di gomma puliti. Mettere le piastre sabbiato e risciacquati nelle fessure nel caso elettrolizzatore. Riempire il elettrolizzatore con la soluzione di NaOH fino a quando le piastre sono solo coperti.

Una tensione è ora applicato su tutta la serie di piastre collegando i fili ai più esterni due piastre. Questa tensione dovrebbe essere di almeno 2 volt per cella, ma non dovrebbe superare 2,5 volt per cella. Mantenere questa tensione attraverso il gruppo di piastre per diverse ore alla volta. La corrente è probabile che sia di 4 ampere o più. Mentre questo processo continua, l'azione di ebollizione allenterà particelle dai pori e superfici del metallo. Questo processo produce gas idrossi, quindi è molto importante che il gas non può raccogliere ovunque all'interno (ad esempio su soffitti).

Dopo diverse ore, scollegare l'alimentazione elettrica e versare la soluzione elettrolitica in un contenitore. Risciacquare le cellule con acqua distillata. Filtrare la soluzione diluita di NaOH attraverso tovaglioli di carta o filtri di caffè per rimuovere le particelle. Versare la soluzione diluita di nuovo nel elettrolizzatore e ripetere questo processo di pulizia. Potrebbe essere necessario ripetere il processo di elettrolisi e risciacquo molte volte prima le piastre smettere di mettere le particelle nella soluzione. Se lo si desidera, è possibile utilizzare una nuova soluzione di NaOH ogni volta che si pulire, ma si può passare attraverso un sacco di soluzione proprio in questa fase di pulizia se si sceglie di farlo in quel modo. Quando la pulizia è finita (in genere, dopo tre giorni), fare un risciacquo finale con acqua distillata pulita. È molto importante che durante la pulizia, durante il condizionamento e durante l'uso, che la polarità della potenza elettrica è sempre lo stesso. In altre parole, non invertire i collegamenti della batteria nel corso di quella distrugge tutto il lavoro di preparazione e richiede processi di pulizia e di condizionamento da effettuare di nuovo.

Piastra Condizionata:
Utilizzando la stessa concentrazione di soluzione di NaOH come nella pulizia, riempire il elettrolizzatore con la soluzione diluita fino a 1/2 "sotto le cime delle piastre. Non riempire eccessivamente le cellule. Applicare circa 2 volt per cella e lasciare l'unità per l'esecuzione. Ricordate che molto buona ventilazione è essenziale durante questo processo. le cellule possono traboccare, ma questo è ok per ora. Come l'acqua si consuma, il livello scenderà. Una volta che le cellule stabilizzare il livello del liquido alle parti superiori della piastra o appena sotto, il monitor l'assorbimento di corrente. Se l'assorbimento di corrente è abbastanza stabile, continuare con questa fase di condizionamento continuamente per due o tre giorni, aggiungendo solo acqua distillata sufficiente sostituire ciò è consumata. Se la soluzione cambia colore o si sviluppa uno strato di sporcizia sulla superficie l'elettrolita, quindi lo stack cellula ha bisogno di stadi più pulizia. non permettere alle cellule di troppo pieno e troppo pieno, a questo punto. Dopo due o tre giorni di tempo di esecuzione, versare la soluzione diluita di NaOH e sciacquare la elettrolizzatore a fondo con acqua distillata. Quando le piastre sono condizionati, le bolle non si bastone a loro, ma saranno staccarsi liberamente. Lo strato catalitico provoca le piastre ad assumere una colorazione bronzo.

Operazione Cellulare:
Mescolare una piena forza 28% 'in peso' soluzione di idrossido di potassio, che è di 280 grammi di KOH aggiunti 720 cc di acqua. Riempire il elettrolizzatore di questo disegno a circa una profondità da 8 pollici, che lascia circa 4 pollici di bordo libero per contribuire a contenere gli spruzzi provocati dal tasso molto elevato di elettrolisi. La tensione CC applicata al elettrolizzatore sarà di circa 2 volt per cella, quindi questo elettrolizzatore 150 cellule avrà circa 300 volt applicati ad esso. Questa tensione è generato da ovviare alle rete 220 volt CA.

Risoluzione dei Problemi: 

1. Corrente anormalmente bassa è causata dalla piastra preparazione improprio o contaminazione grave. Prendete i piatti fuori dal elettrolizzatore e ricominciare dalla preparazione piatto.

2.  Anormalmente alta corrente è causata da alte perdite tra le cellule. Ciò richiederà la ri-costruzione o inasprimento del caso matrice piatto.

3.  Se la corrente inizia alto e poi cade, ciò significa che le piastre sono contaminati. Prendete i piatti fuori dal elettrolizzatore e ricominciare dalla preparazione piatto.

4. Ogni volta che c'è distribuzione tensione non uniforme tra le cellule in una serie di celle, significa che vi è sia una grande variazione nella preparazione delle superfici da cellula a cellula, o vi è perdita di ioni tra le cellule. questioni preparazione superficiale tendono a presentarsi come una o più celle aventi tensione più alta, ma non in un ordine specifico. Ion perdite (chiamato anche perdite bypass) presenta distribuzione voltaggio irregolare, tipicamente superiore alle celle finali. 


Distribuzione tensione dovrebbe essere ancora, e nel giro di pochi centesimi di volt. Variazione di decimi di volt significa che vi è un problema importante. Assicurarsi che l'array piastra è fissata saldamente. Controllare per qualsiasi posto a tutti per il liquido di fluire, in quanto questo permetterà perdite di ioni di bypassare i vostri piatti centrali "galleggianti".

Il Gas Prodotto: 

Gli insegnanti vi dirà che l'elettrolisi dell'acqua produce gas idrogeno (H2) e ossigeno (O2). Mentre questo è vero, è solo una parte della storia. L'acqua scioglie le cose così bene che l'acqua "pura" in realtà non esiste. La pioggia che cade dal cielo avrà assorbito i gas atmosferici sulla sua strada verso il basso e non è più "pura" nel momento in cui raggiunge il suolo.

Come scorre lungo la superficie del terreno e attraverso il tessuto del paesaggio, assorbe minerali di tutte le descrizioni, e come scorre flussi spruzzi causa di assorbire più gas atmosferici (che è altrettanto bene per i vivi pesci che l'acqua). Se raggiunge un impianto di trattamento dell'acqua, sarà iniettato con cloro per uccidere i batteri in esso, e possibilmente fluoro "migliorare i denti" delle persone che bevono.

L'acqua del rubinetto è un elettrolita, ma quella in cui non si sa che cosa è in esso. campioni di acqua del rubinetto prelevati in diverse città conterranno un diverso mix di additivi, mentre i campioni prelevati in diversi paesi avranno ancora maggiori differenze tra di loro.

La maggior parte delle persone sarebbe propenso a dire "chi se ne frega?", Ma si tratta di una questione importante quando viene presa in considerazione l'elettrolisi dell'acqua. Se si utilizza l'acqua del rubinetto per l'elettrolisi, poi come il ricavato elettrolisi, l'acqua "pura" viene rimosso come una miscela di idrogeno e ossigeno. Questo rilascia l'aria disciolta in acqua, quindi miscelato con il gas idrossi è una quantità sconosciuta di aria che è 78% di Azoto. I solidi disciolti e qualsiasi solido in sospensione nell'acqua, restare indietro e si raccolgono sul fondo del elettrolizzatore. Come gran parte di origine naturale paesaggio ha sali di ferro in esso, una buona dose di questi possono depositarsi sul fondo del elettrolizzatore. Un elemento comune è l'ossido di ferro, comunemente noto come "ruggine" e anche se non è il migliore, è un conduttore di elettricità, così è stato sapere per piastre elettrolizzatori per ottenere cortocircuitati da un edificio strato conduttivo tra le piastre. Questo cortocircuiti le piastre, taglia la produzione di gas e genera calore in eccesso - generalmente, una condizione da evitare.

Per questo motivo, si raccomanda che il KOH elettrolita lavoro composto sia con acqua distillata o acqua deionizzata, e l'acqua utilizzata per sostituire l'acqua persa mediante elettrolisi anche essere acqua distillata o deionizzata. Occorre rendersi conto che, anche quando si utilizza acqua distillata, il gas idrossi prodotto avrà anche dissolto l'aria in esso.

Fornitura di Acqua: 

Sorprendentemente, la fornitura di acqua per sostituire quello che è stato convertito in gas idrossi, non è un compito semplice. In primo luogo, c'è una pressione di 5 psi gas dentro l'elettrolizzatore e così una valvola unidirezionale deve trovarsi sulla linea di alimentazione dell'acqua al fine di evitare la pressione del gas che spinge l'acqua e lasciando gas fuga attraverso l'apparato di approvvigionamento idrico.

Inoltre, c'è una notevole difficoltà nel sapere quando l'acqua è necessaria e quanto dovrebbe essere introdotto nell'elettrolizzatore e aggiunto a quello è la difficoltà ad aggiungere esattamente la stessa quantità per ciascuna delle 150 celle che sono solo 3 mm di larghezza. Mentre non è indispensabile che ciascuno di 150 celle ha esattamente lo stesso livello di elettroliti, è molto importante che l'acqua aggiunta è esattamente lo stesso importo per ogni cella, altrimenti il livello dell'elettrolito delle cellule ottiene progressivamente perso il passo. C'è un grado di bilanciamento automatico dei livelli in quanto una cella più piena rischia di produrre leggermente più gas e quindi utilizzare un po' più acqua, quindi bilanciare i livelli, ma questa lieve differenza non può essere invocata per offset acqua fornita in modo non uniforme.

Recentemente, Ed Holdgate e Tom Thayer progettato una disposizione doppio tubo per il rifornimento idrico e si dice di lavorare adeguatamente, così utilizzando una versione leggermente più lunga del loro design può anche essere una soluzione soddisfacente. Tuttavia, questa parte del disegno dovrebbe essere considerata come un'area per l'accurato controllo sotto le condizioni di lavoro e possibili future modifiche per fornire un funzionamento migliore. Nel complesso l'operazione sarebbe:
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Il problema di valutare il livello dell'elettrolito corretta è resa più difficile dalla bollitura severa causata dall'elettrolisi che avrà la superficie del liquido in continuo movimento verticale. Rilevamento ottico non è probabile che sia efficace. Nel complesso peso dell'elettrolizzatore è una possibile guida ma è un approccio insolito al problema e quindi probabilmente non è una prima scelta. Il normale approccio consiste nell'utilizzare due fili come un sensore come conduzione elettrica avrà luogo quando sono collegati da elettrolita. Tuttavia, questo ambiente con elettrolita bassa conducibilità che è spruzzato tutto il posto rende la possibilità di un po ' funzionamento irregolare, ma ciò nonostante, è probabilmente il metodo migliore.

Per questo stile del sensore una coppia di fili rigidi in acciaio inox coibentata in shrink wrap o un tubo di plastica stretto è malandato tra due delle piastre centrale e posizionato sui lati opposti del gap come indicato qui:
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Il circuito elettronico alimentato da questo sensore avrà un ritardo di alcuni secondi affinché il bubbling non causa false segnalazioni del feed acqua. In altre parole, il circuito del sensore elettronico solo alimenterà la pompa dell'acqua, se il collegamento elettrico attraverso l'elettrolita tra i cavi del due sensore viene perso per alcuni secondi consecutivi.

Costruzione Fisica: 

Per uno sguardo casuale, la costruzione fisica di un elettrolizzatore ad alte prestazioni sembra semplice ma la realtà è che è tutto tranne questo. Un elettrolizzatore di basse prestazioni possa avere costruzione sciatta. Ci sono alcune difficoltà che devono essere superate al fine di ottenere una performance superiore.

1. È fondamentale per evitare qualsiasi tipo di percorso per la corrente elettrica che permetterebbe di fluire dal polo negativo al morsetto positivo senza passare attraverso le piastre dell'elettrodo di bypass. Mentre questo suona facile da raggiungere, non è effettivamente così.

2. È importante per estrarre il gas idrossi dall'elettrolizzatore, lasciando tutti dell'elettrolito dietro. Questo sembra ovvio, ma nelle operazioni di volume di gas alta non è una cosa banale da realizzare.

3. È importante che la temperatura dell'elettrolizzatore non salga a un livello inaccettabile che potrebbero causare danni alla cassa elettrolizzatore o raccordi, o che potrebbe generare vapore o vapore acqueo in eccesso che diluire il gas idrossi e abbassare l'efficienza del carburante.

4. È importante che non vi sia alcuna possibilità di una scintilla generata all'interno l'elettrolizzatore da una connessione allentata elettrica.

Il design di elettrolizzatore Bob Boyce è una costruzione molto conveniente per l'utente ma si impone per la costruzione di precisione a 0.0003" accuratezza che è ben di fuori l'ambito dei costruttori amatoriali. Un'unità di elettrolisi CC non hanno la necessità di questo grado di precisione e quindi vorrei suggerire un adattamento dello stile di Bob Boyce di costruzione di piccoli ripetitori. Ciò crea una matrice di piastre fissata con barre filettate e tenuto a pezzi da distanziatori isolanti a forma di U.

I distanziatori devono essere fatte di un materiale che è leggermente flessibile in modo che quando bloccato tra due piastre di acciaio forma una tenuta completamente stagna. Il materiale anche bisogno di essere totalmente resistente alla soluzione di KOH fortemente caustico viene utilizzato come un elettrolita.

Questa matrice di piastra può essere un'unità autonoma con le piastre di estremità rinforzata contro flessione sia con un pezzo di spessore di plastica acrilica o facendo loro spessore in acciaio inox. Tutti i componenti metallici all'interno l'elettrolizzatore è necessario essere fatta dello stesso grado di metallo, altrimenti erosione galvanica si svolgerà come l'interno l'elettrolizzatore completamente avrà un umido gas conduttivi in esso. La disposizione potrebbe essere come questo:
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Qui viene praticato un anello uniformemente spaziato di fori per i bulloni di 8 mm di intorno tre bordi di ciascuna delle 151 piastre. I fori saranno 8,5 mm di diametro, se 8 mm filettato Rohi di plastica vengono utilizzati. La spaziatura dei fori è poco meno di due pollici come spazio di 3 mm è necessaria ai bordi e le piastre in acciaio inox in dotazione potrebbero non essere esattamente 2 piedi da 1 piede ma un sedicesimo di una piastra di dimensioni metriche. La dimensione del piatto esatta non è critica né la spaziatura esatta delle barre filettate.

E può essere preferibile utilizzare barre filettate in acciaio inossidabile anziché i meno robusti Rohi di plastica, nel qual caso il diametro del foro sarà aumentato, probabilmente a 10 mm o il diametro della barra filettata ridotta a 6 mm, come tutta la lunghezza dell'asta in esecuzione attraverso le piastre sarà essere rivestita in plastica manicotto al fine di prevenire il contatto elettrico fra le piastre e le aste come illustrato di seguito:
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Le 150 guarnizioni corrispondono ai bordi delle piastre e hanno una larghezza di 6 mm maggiore del diametro del foro perforato per le barre che la matrice di piastra di serraggio insieme:
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L'applicazione di questo stile di costruzione produce una matrice compatta piastra con la spaziatura desiderata piastra, componenti di precisione basso che può essere ottenuto abbastanza prontamente. I collegamenti elettrici alle piastre laterali sono saldati a TIG cinghie come illustrato di seguito:
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Un foro rettangolare è tagliato attraverso l'acrilico platorello per consentire una cinghia saldata TIG in acciaio inox spessore al progetto attraverso di essa e fornire un buon collegamento elettrico. Il cinturino è serrato attraverso l'involucro esterno con un bullone in acciaio inox e una guarnizione per garantire che non permetterà di fuoriuscita di gas.

Una cassa esterna di spessore acrilico può essere utilizzata a casa le piastre, tubo del rifornimento idrico, ecc. e contengono il gas idrossi, costringendolo a inserire il tubo di alimentazione gas di alimentazione per il motore del generatore. L'involucro esterno non viene effettuata da qualsiasi tipo di metallo non importa quanto attraente l'idea sembra. Mentre la possibilità di un'esplosione all'interno l'elettrolizzatore è più improbabile, la sicurezza è la priorità numero uno e se un'esplosione era a prendere posto all'interno di un elettrolizzatore metallo-messo, poi avrebbe agito come una mina, schegge letali dispersione in ogni direzione. Coperchio pop-off e frantumare dischi sembrano opzioni attraente per molte persone, ma queste sono inutili con gas idrossi che contiene le proporzioni ideali del combustibile a idrogeno e ossigeno, che quando ha bruciato produce un'onda d'urto così in fretta che questi dispositivi non hanno tempo per operare. Un elettrolizzatore di dimensioni e proporzioni suggerite qui contiene troppo gas idrossi deve essere contenuto da qualsiasi tipo di involucro di metallo.

Sistema Deflettore: 

Si deve presumere che l'alto tasso di produzione del gas verrà causare schizzi e anche con avendo alcuni quattro pollici della piastra sopra la superficie dell'elettrolizzatore, che minuscole goccioline saranno proiettate verso l'alto sopra le piastre. È essenziale che queste goccioline sono intrappolate e che eventuali vapori KOH mescolato con il gas idrossi viene rimosso prima che il gas è alimentato al motore.

Una serie di deflettori sopra le piastre può essere utilizzata per intercettare eventuali gocce e restituirle all'elettrolita ancora una volta, e due vasche di gorgogliamento può essere utilizzati per lavare qualsiasi vapore KOH fuori il gas idrossi e proteggere sia il motore e prevenire una grave esplosione nell'improbabile eventualità di un malfunzionamento del motore generatore. I deflettori possono essere fatto di acrilico e potrebbero essere come questo:
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Idealmente, l'estremità inferiore del più basso parafiamma è scanalata così che c'è una cresta sulla parte inferiore del deflettore situato appena di sopra di ogni corpo di elettrolita in modo che eventuali gocce terreno direttamente dove dovrebbero.

L'involucro Esterno: 

Di questo disegno di elettrolizzatore è costituito dai componenti indipendenti separati della piastra matrice, la coppia di tubo del rifornimento idrico e la matrice di piastra deflettore, è necessario racchiudere questi in un caso esterno come illustrato sopra. Si potrebbe facilmente pensare che questo caso è di poca importanza e potrebbe essere costruito in modo da quasi qualsiasi materiale, ma non è così come il caso deve essere in grado di sopportare l'esposizione prolungata a elettrolita KOH forte e robusta abbastanza da non rompersi se un tentativo di raccoglierlo dal pavimento.

Una costruzione di queste dimensioni generali avrà un peso sostanziale quanto contiene circa 300 piedi quadrati di lamiera di acciaio inox, oltre a più di tre piedi cubi di elettrolita pesa circa 248 sterline o 113 Kg. Così le piastre e l'elettrolito peserà circa 1.000 libbre o kg. 460 e pertanto se è inteso che l'elettrolizzatore è per essere prelevati e spostato, sarà necessario metterlo su un pallet o utilizzare una piastra di acciaio sotto il caso con angolari agli angoli e un sollevamento centrale punto per un paranco.

Considerando questi fatti, il caso dovrebbe essere costruito dallo strato acrilico spessore 25 mm. Lastre acriliche possono essere collegati con un solvente che può fornire il fornitore dell'acrilico. Questo non 'incollare' i fogli insieme, ma in realtà li combina in un unico pezzo integrante con alcun join. Sorprendentemente, ciò in realtà richiede un alto grado di precisione nel taglio dei fogli che devono essere uniti insieme come il requisito è per un perfetto accoppiamento delle due superfici prima di applicata il solvente. Si potrebbe notare che Ed Holdgate che ha alta qualità macchine utensili, anni di esperienza e un alto livello di abilità personali, sub-contratti di la giunzione dei componenti acrilici che vanno a costituire un caso di elettrolizzatore Bob Boyce.

Bubbler: 

Un fatto che è facilmente trascurato è il volume di gas venuta fuori un elettrolizzatore di queste dimensioni. È una cosa per calcolare il diametro del tubo che serviva per trasportare il flusso di gas, ma un altro per rendersi conto che lo stesso flusso di gas necessario passare continuamente attraverso una vasca di gorgogliamento e il design della vasca di gorgogliamento ha soddisfare quel volume e ancora garantire che tutto il gas entra in intimo contatto con l'acqua.

Forse allora il primo passo è stabilire una dimensione tubo adatto per il flusso di gas. In questo momento non è noto esattamente quali efficienza e prestazioni può essere previsto da questo particolare design che operano su 300 volt e 30 ampere di corrente. È probabilmente sicuro prevedere che il tasso di gas non supererà 250 litri al minuto che è 4.2 litri al secondo.

Passando attraverso un tubo di diametro standard da 90 mm (3,5") di 63 cm quadrati. area della sezione trasversale che richiederebbe un flusso tasso di 66 cm. al secondo o poco più di due piedi al secondo. Mentre questo è possibile e 10 bar tubo di quel diametro è disponibile a £4,40 più tasse per metro.

La prossima dimensione di tubo standard è di 110 mm (4.3") che ha una sezione trasversale del 95 quadrati cm. che darebbe una portata di 44 cm. / sec., o poco meno 1.5 ft/sec., che è un perfettamente ragionevole tasso di flusso. Il costo di quel tubo in voto 10 bar è appena oltre £6 più IVA al metro.

La prossima dimensione di tubo standard è 160 mm (6.3") che ha una sezione trasversale del 201 quadrati cm. che darebbe una portata di 21 cm. / sec. o poco meno 0,8 ft/sec e il costo di quel tubo in voto 10 bar è appena oltre £14,23 più IVA al metro.

Queste cifre indicano che il costo non è un fattore significativo e durante lo spostamento da un tubo di diametro 90mm ragionevolmente comodo per le dimensioni molto meno conveniente di 160 mm più che dimezza la velocità di flusso, ci sembra non esserci alcuna ragione di andare oltre la dimensione di 90 mm. La pressione del gas reale nell'elettrolizzatore si terrà fino a 5 bar (psi 0,36) come la compressione idrossi gas non è una cosa particolarmente sicura da fare. Dovrebbe prendere in considerazione all'utilizzo di tubazioni che specificamente sono costruito per trasportare idrogeno, ma sembra improbabile che sarebbe facilmente disponibile le taglie più grandi necessari.

Così, la disposizione della vasca di gorgogliamento basando le dimensioni della vasca di gorgogliamento su un tubo di diametro 90 mm, potrebbe essere come questo:
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L'essere oggettivi per garantire che non vi è un numero molto grande di piccole bolle in streaming attraverso una notevole profondità di acqua. Le dimensioni più adatte sono una questione di opinione, ma lo spazio non è un problema vorrei suggerire il seguente:

L'area della sezione trasversale del diametro interno dei tubi di piccolo diametro posato sul fondo della vasca di gorgogliamento deve superare l'area della sezione trasversale della tubazione in ingresso principale. Per maggiore chiarezza, il diagramma sopra mostra solo sei di questi tubi, ma non c'è ragione perché non dovrebbe esserci un numero molto maggiore. C'erano solo sei e un tubo in entrata del diametro di 90 mm, se il diametro del tubo piccolo sarebbe diametro interno 18 mm o maggiore.

Sarebbe anche buona se l'area della sezione trasversale dei fori perforati in questi tubi più piccoli ha superato l'area della sezione trasversale del tubo piccolo. Come ci dovrebbe essere un numero molto elevato di piccoli fori, è altamente probabile che esso auspicabile obiettivo sarà raggiunto abbastanza facilmente.

Vorrei suggerire che la profondità dell'acqua sopra la parte superiore dei tubi piccoli essere otto pollici o 200 mm e che forse la metà di quella profondità consentita tra la superficie dell'acqua e la parte superiore del contenitore. Il tubo di mandata è mostrato con un deflettore, ma con funzionamento stazionario, flusso costante e le dimensioni suggerite, è improbabile che avrà alcun significativo lavoro da fare.

Le tubazioni tra l'elettrolizzatore e la vasca di gorgogliamento e tra la vasca di gorgogliamento prima e la seconda, dovrebbero essere più corta come è ragionevole.

Controllo del Flusso di Corrente: 

In un elettrolizzatore CC come questo, il tasso di flusso di gas è direttamente proporzionale alla corrente circolante attraverso l'elettrolita. La quantità di gas per ampere di corrente dipende fortemente l'efficienza elettrica della costruzione (qualcosa che non si vedrà lo spettatore casuale). Non fa male a sottolineare ancora una volta che la piastra pulizia e condizionamento sono di grande importanza. È molto difficile per la maggior parte delle persone di essere paziente durante le fasi di preparazione, in quanto sono impaziente di vedere la loro esecuzione di costruzione, ma è di vitale importanza per che le prestazioni che la costruzione e la preparazione sono eseguite completamente e senza fretta, come con la pittura di alta qualità, la qualità finale dipende in grande misura il lavoro di preparazione svolto prima di applicano strati di finitura. Così anche con elettrolizzatori, l'efficienza di uscita dipende fortemente la qualità del lavoro di preparazione.

Tuttavia, come il flusso di corrente è il fattore di controllo del tasso di produzione di gas, avendo un circuito che mantiene costante il flusso di corrente anche se condizioni quali la temperatura dovevano alterare. Naturalmente, è essenziale disporre di dispositivi di sicurezza che tagliava l'elettrolizzatore se il generatore smette di funzionare. L'elevata potenza, alta tensione, prototipo di circuito costante-corrente proposto per questa applicazione ha intenzione di utilizzare la pressione dell'olio del generatore come un'indicazione di arresto del motore. Si propone inoltre che un interruttore di pressione di 5 psi essere usato per tagliare l'alimentazione elettrica se la pressione interna aumenta sopra il suo livello di progettazione. Tuttavia, il pressostato è responsabile per essere inefficace in questo caso come il potenziale tasso di produzione del gas è così alta e il gas è alimentato in lato aria aperta del filtro dell'aria che vi permetterà di fuggire e che sarebbe stato pericoloso, a meno che la presa d'aria è alimentata da un tubo che si connette all'aria aperta , nel qual caso, l'eccesso di gas idrossi fuoriuscirebbe innocuo all'aperto dove si sarebbe rapidamente disperdere e cessa di essere un pericolo.

La disposizione proposta alimentazione elettrica è quindi:
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Qui, il circuito di controllo elettronico sta ricevendo segnali di ingresso per indicare le prestazioni del generatore e l'elettrolizzatore, permettendo così di regolare di conseguenza la corrente. Se non è possibile collegare l'interruttore di pressione di olio del generatore, il circuito di controllo costante-corrente può avvenire per operare rilevando la tensione prodotta dal generatore e usarlo per rilevare l'arresto del generatore.

Miglioramenti: 

Si è rilevato che le temperature di esercizio elevate nell'elettrolizzatore non sono benvenute a causa della produzione di vapore e acqua calda vapore. Incidentalmente, l'elettrolizzatore potrebbe essere collocato in una giacca raffreddato ad acqua o il bagno per mantenere la temperatura verso il basso. Questo non è probabile che sia necessario in quanto il design elettrolizzatore è molto efficiente con due volt per cella, il migliore dell'elettrolito e condizionato catalizzatore tra gli strati di interfaccia tra le piastre e l'elettrolito.

Vapore e acqua calda vapore non sono voluti come non sono capaci di espandersi ulteriormente e quindi occupano solo spazio all'interno dei cilindri del motore, lo spazio che sarebbe molto meglio essere riempito con un combustibile utile come gas idrossi. Tuttavia, è una questione molto diversa se invece del vapore è stato introdotto invece una sottile nebbiolina di goccioline d'acqua. Quando la combustione avviene all'interno del cilindro, la temperatura aumenta improvvisamente e quelle goccioline di acqua convertono istantaneamente in flash-vapore, creando una maggiore pressione sul pistone, alzando la potenza del motore e farlo senza l'utilizzo di qualsiasi combustibile a tutti. Si abbassa anche la temperatura di funzionamento del motore che è generalmente vantaggioso e tende a dare maggiore durata del motore.

Produzione di goccioline di acqua non è particolarmente facile, ma alcuni punti vendita acquario, negozi di animali e centri di giardinaggio in grado di fornire un "nebulizzatore stagno" che fa esattamente questo a basso costo e bassa corrente di ingresso. È decisamente possibile che l'output di uno o più di questi nell'aria entra nel motore di alimentazione possono dare un miglioramento di prestazioni e risparmio di carburante.
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I Dispositivi ad Alta Potenza di Don Smith.

Uno degli sviluppatori più impressionanti di dispositivi di energia libera è Don Smith che ha prodotto molti dispositivi spettacolari, generalmente con maggiore potenza di uscita. Si tratta di un risultato della sua profonda conoscenza e comprensione del modo in cui funziona l'ambiente. Don dice che la sua comprensione proviene dal lavoro di Nikola Tesla come raccontato nel libro di Thomas C. Martin "Le invenzioni, ricerche e Writings of Nikola Tesla" ISBN 0-7873-0582-0 disponibile da http://www.healthresearchbooks.com e varie altre aziende di prenotare. Questo libro può essere scaricato da http://www.free-energy-info.tuks.nl come un file pdf, ma una copia cartacea è molto migliore qualità e più facile lavorare da.

Don afferma che ha ripetuto di ognuno degli esperimenti trovato nel libro e che gli ha dato la sua comprensione di che cosa egli preferisce descrivere come il 'energia di sfondo dell'ambiente', che è chiamato il 'campo di energia di punto zero' altrove in questo eBook. Don osservazioni che egli ha ora avanzato oltre il Tesla in questo campo, in parte a causa dei dispositivi ora disponibili a lui e che non erano disponibili quando Tesla era vivo.

Don sottolinea due punti chiave. In primo luogo, un dipolo può causare una dispersione nel componente magnetica dello sfondo del' ambiente' e che lo squilibrio permette di raccogliere grandi quantità di energia elettrica, utilizzando condensatori e induttanze (bobine). In secondo luogo, si può prendere come molti potenti uscite elettriche come si desidera da quello uno dispersione magnetico, senza impoverire la perturbazione magnetica in alcun modo. In questo modo massicciamente maggiore potenza d'uscita di piccola potenza necessaria per creare il disturbo magnetico in primo luogo. Questo è ciò che produce un poliziotto > 1 dispositivo e Don ha creato quasi cinquanta diversi dispositivi basati su tale comprensione.

Anche se essi ottenere rimosso abbastanza frequentemente, c'è un video che è sicuramente vale la pena guardare se è ancora lì. Si trova a http://www.metacafe.com/watch/2820531/don_smith_free_energy/ ed è stato registrato nel 2006. Esso copre una buona dose di ciò che Don ha fatto. Nel video, è fatto riferimento al sito Web di Don, ma vi accorgerete che è stato preso da Big Oil che hanno riempito con innocue suono simile cose di nessuna conseguenza, apparentemente destinato a confondere i nuovi arrivati. Un sito Web che è gestito da Conny Öström di Svezia è http://www.johnnyfg.110mb.com/ e ha breve Dettagli della sua teoria e prototipi. Troverete l'unico documento che ho potuto individuare, qui http://www.free-energy-info.com/Smith.pdf  in formato pdf, e contiene il seguente brevetto su un dispositivo più interessante che sembra non avere alcun limite particolare sulla potenza di uscita. Si tratta di una copia leggermente rinominandola di tale brevetto come brevetti sono generalmente formulati in modo tale da renderli difficili da capire.  
Brevetto NL 02000035 A              20 maggio 2004              Inventore: Donald Lee Smith

TRASFORMATORE GENERATORE A RISONANZA MAGNETICA IN ENERGIA ELETTRICA
ASTRATTO
La presente invenzione si riferisce ad un dispositivo elettromagnetico di dipolo e metodo, dove spreco di energia irradiato si trasforma in energia utile. Un dipolo come visto nei sistemi di Antenna è adattato per l'utilizzo con piastre del condensatore in modo tale che il componente corrente di Heaviside diventa un'utile fonte di energia elettrica.

DESCRIZIONE
Settore Tecnico:

Questa invenzione si riferisce al carico sistemi di Antenna di dipolo e le loro radiazioni elettromagnetiche. Quando viene utilizzato come un trasformatore con un sistema di collettore di energia appropriata, diventa un trasformatore/generatore. L'invenzione raccoglie e converte l'energia che è irradiata e sprecato dai dispositivi convenzionali.

Arte di Sfondo:

Una ricerca del Database brevetto internazionale per strettamente metodi non hanno rivelato alcuna arte prima con un interesse della conservazione irradiato e onde magnetiche sprecate come energia utile.

DIVULGAZIONE DELL'INVENZIONE
L'invenzione è una nuova e utile partenza dalla costruzione del generatore di trasformatore, tale che irradiato e sprecato cambiamenti di energia magnetica in energia elettrica utile. Metri di Gauss dimostrano che molta energia da convenzionali dispositivi elettromagnetici è irradiato nello sfondo ambientale e sprecato. Nel caso di generatori di trasformatore convenzionale, un cambiamento radicale nella costruzione fisica permette un migliore accesso all'energia disponibile. Si trova che la creazione di un dipolo e l'inserimento di piastre del condensatore ad angolo retto per il flusso di corrente, consente le onde magnetiche cambiare in energia utile elettrica (Coulomb). Le onde magnetiche, passando attraverso le piastre del condensatore non si degradano ed il pieno impatto dell'energia disponibile è accessibile. Uno, o come molti set di piastre del condensatore come si desidera, possono essere utilizzati. Ogni set rende una copia esatta di tutta la forza e l'effetto dell'energia presente nelle onde magnetiche. L'origine di origine non è impoverito di degradato come è comune in trasformatori convenzionali.

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI
Il dipolo ad angolo retto, permette il flusso magnetico che la circonda per intercettare la piastra condensatore, o placche, ad angolo retto. Gli elettroni presenti sono filati tale che il componente elettrico di ogni elettrone viene raccolte le piastre del condensatore. I componenti essenziali sono il componente sud e nord di un dipolo attivo. Esempi presentati qui esistono come prototipi completamente funzionali ed erano ingegnere costruito e collaudato in uso dall'inventore. In ciascuna delle tre esempi riportati nei disegni, vengono utilizzate parti corrispondenti.
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Fig.1 è una vista del metodo, dove N è il Nord e S è il componente di sud del dipolo.

Qui, 1 segna il dipolo con i suoi componenti di nord e sud. 2 è una bobina di induzione ad alta tensione risonante. 3 indica la posizione dell'emissione di onde elettromagnetiche dal bipolo.  4 indica la posizione e la direzione del flusso del componente corrispondente Heaviside corrente del flusso energetico causato dalla bobina di induzione 2.  5 è il separatore dielettrico per le piastre del condensatore 7.  6 ai fini di questo disegno, indica un limite virtuale per l'ambito dell'energia onde elettromagnetiche.
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Fig.2 ha due parti A e B.

In Fig.2A 1 è il buco nelle piastre del condensatore attraverso la quale il dipolo è inserito e in Fig.2B è il dipolo con suoi poli nord e Sud indicato.  2 è la bobina di induzione ad alta tensione risonante che circonda parte del dipolo 1. Il separatore dielettrico 5, è un sottile foglio di plastica posta tra le due piastre del condensatore 7, la piastra superiore essendo in alluminio e la piastra inferiore di rame. Unità 8 è un sistema di ciclo profondo batteria alimenta un inverter CC 9 che produce 120 volt a 60 Hz (l'US alimentazione di tensione e frequenza, ovviamente, un inverter di 240 volt 50 Hz potrebbe essere usato qui altrettanto facilmente) che viene utilizzato per alimentare qualsiasi apparecchiatura deve essere guidato dal dispositivo. Il numero di riferimento 10 indica solo fili di collegamento. Unità 11 è un dispositivo di generazione ad alta tensione come un trasformatore al neon con un'alimentazione oscillante.
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Fig.3 è una prova del dispositivo principale utilizzando un tubo di Plasma come un dipolo attivo. In questo disegno, 5 è il foglio di plastica e dielettrico separatore delle due piastre 7 del condensatore, la piastra superiore in alluminio e la piastra inferiore di rame. I fili di collegamento sono contrassegnati 10 e il tubo al plasma è designato 15. Il tubo al plasma è lungo quattro piedi (1,22 m) e sei pollici (150 mm) di diametro. La fonte di energia ad alta tensione per il dipolo attivo del plasma è segnata 16 e c'è un connettore casella 17 indicato, che è un metodo conveniente di collegamento per le piastre del condensatore quando si eseguono test sul dispositivo.  
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Fig.4 Mostra prototipo di un produttore, costruito e collaudato. 1 è un'asta metallica di dipolo e 2 la bobina di induzione ad alta tensione risonante, collegata tramite fili 10 al connettore blocco 17 che facilita il collegamento del suo ad alta tensione alimentazione. Morsetti 18 tengono il bordo superiore della confezione condensatore posto e 19 è che la piastra di base con esso sostiene staffe che tengono tutto il dispositivo in posizione. 20 è un alloggiamento che contiene le piastre del condensatore e 21 è il punto in cui la potenza di uscita dalle piastre del condensatore è svinato e alimentato all'inverter CC.

METODO MIGLIORE PER REALIZZARE L'INVENZIONE
L'invenzione è applicabile al fabbisogno di ogni energia. La piccola dimensione e la sua alta efficienza lo rendono un'opzione attraente, soprattutto per aree remote, case, edifici per uffici, fabbriche, centri commerciali, luoghi pubblici, trasporto, sistemi idrici, treni elettrici, barche, navi e 'tutte le cose grandi e piccole'. I materiali di costruzione sono comunemente disponibili e livelli di abilità solo moderata sono necessari per rendere il dispositivo.

RECLAMI
1. Flusso magnetico irradiata dal bipolo, quando intercettati da piastre del condensatore ad angolo retto, si trasforma in energia elettrica utile.

2. Un dispositivo e metodo per la conversione per utilizzare, normalmente sprecato energia elettromagnetica.

3. Il dipolo dell'invenzione è qualsiasi sostanza risonante come barre di metallo, bobine e tubi di Plasma che hanno una interazione positiva e negativa componenti.

4. Il componente corrente risultante di Heaviside viene modificato in energia elettrica utile.

****************

Questo brevetto non mettere in chiaro che il dispositivo deve essere sintonizzato e che la messa a punto è relativo alla sua posizione fisica. L'accordatura sarà realizzato mediante l'applicazione di un segnale di ingresso di variabile-frequenza del trasformatore al neon e regolazione che frequenza per dare la massima potenza in ingresso.

Don Smith ha prodotto alcuni dispositivi differenti di quarantotto, e perché capisce che il vero potere dell'universo è non elettrici e magnetici, questi dispositivi hanno prestazioni che apparire sconcertante a persone addestrate a pensare che la potenza elettrica è l'unica fonte di alimentazione.  

Il dispositivo illustrato di seguito è fisicamente abbastanza piccolo e ancora ha una potenza di 160 kW (8000 volt 20 ampere) da un ingresso di 12 volt 1 amp (COP = 13.333):
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Si tratta di un dispositivo che può essere posizionato sopra un tavolo e non è una forma complessa di costruzione, avendo un layout molto aperto e semplicistico. Tuttavia, alcuni componenti non siano montati su questo board. I dodici volt batteria e cavi di collegamento non vengono visualizzati, né sono i collegamenti al suolo, il trasformatore d'isolamento step-down e il varistore utilizzati per proteggere il carico da sovratensione assorbendo eventuali picchi di tensione indotta casuali che potrebbero verificarsi.

Il dispositivo sopra indicato ha vari punti sottili sorvolati nonostante questo essendo un dispositivo che Don dice che dovremmo essere in grado di riprodurre noi stessi. Lasciatemi affermare qui che riproducono che questo design apparentemente semplice di Don non è una cosa facile da fare e non è qualcosa che possono essere messe insieme da un principiante utilizzando qualsiasi componenti capita di essere a portata di mano al momento. Detto questo, con attento studio e applicazione di buon senso di alcuni fatti evidenti, dovrebbe essere possibile fare uno di questi dispositivi, ma più di queste cose in seguito quando viene data una descrizione molto più dettagliata di questo dispositivo.

Un altro dei dispositivi di Don, un po ' simile a quella descritta nel suo brevetto, è mostrato qui:
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Si tratta di un dispositivo più grande che utilizza un tubo al plasma quattro piedi (1,22 m) di lunghezza e 6 pollici (150 mm) di diametro. L'output è un massiccio 100 kilowatt. Questo è il disegno indicato come una delle opzioni nel brevetto di Don. Essendo un ingegnere elettrico, nessuno dei prototipi di Don sono nella categoria "giocattolo". Se nient'altro è preso dal lavoro di Don, dovremmo renderci conto che si possono avere uscite ad alta potenza da dispositivi molto semplici.

C'è un altro breve documento "Risuonano Electrical Power System" da Don Smith che dice:

Energia potenziale è che ovunque in ogni momento, diventando utile quando convertito in una forma più concreta. Non c'è nessuna energia materia di carenza, solo grigio. Questa energia potenziale è osservata indirettamente attraverso la manifestazione di fenomeni elettromagnetici, quando intercettati e convertiti, diventa utile. Nei sistemi non lineari, interazione di onde magnetiche amplificare energia (coniugato), fornendo un output maggiore rispetto all'input. In forma semplice, nel pianoforte dove tre corde sono colpite dal martello, quello centrale è influenzato e risonanza attiva le stringhe di lato. Risonanza tra le tre stringhe fornisce un livello sonoro maggiore di energia in ingresso. Suono è parte dello spettro elettromagnetico ed è soggetto a tutto ciò che è ad essa applicabile.

"Energia utile" è definito come "ciò che è diverso da Ambient". "Potenziale elettrico" si riferisce alla massa e la sua accelerazione. Pertanto, della terra massa e velocità attraverso lo spazio, gli dà un enorme potenziale elettrico. Gli esseri umani sono come l'uccello seduto ignaro su una linea ad alta tensione. in natura, turbolenza sconvolge ambiente e vediamo schermi elettrici. Manomissioni con ambiente, permette all'uomo di convertire le onde magnetiche in energia elettrica utile.

Mettendo a fuoco, richiede un'occhiata a terra in generale. Durante ciascuno dei 1.440 minuti di ogni giorno, si verificano più di 4.000 espositori del fulmine. Ogni display produce più di 10.000.000 volt a più di 200.000 ampere in equivalente flusso elettromagnetico. Questo è più di 57,600,000,000,000 volt e ampere 1,152,000,000,000 di flusso elettromagnetico durante ogni periodo di 24 ore. Questo va avanti per più di 4 miliardi di anni. L'USPTO insistono sul fatto che il campo elettrico terrestre è insignificante e inutile, e che la conversione di questa energia viola le leggi della natura. Allo stesso tempo, rilasciano brevetti in cui, flusso elettromagnetico proveniente dal sole viene convertita da celle solari in energia CC. Aeromagnetici flusso (in gamma) mappe di tutto il mondo, comprende quelli forniti da US Dipartimento degli interni-Geological Survey e questi mostrano chiaramente che c'è presente, una diffusione di 1.900 gamma sopra Ambient, dalla lettura di strumenti volati 1.000 piedi sopra la fonte (superficie). Legge di Coulomb richiede la squadratura della distanza della lettura remota, moltiplicata per la lettura registrata. Di conseguenza, che la lettura di 1.900 gamma ha un valore corretto di 1.900 x 1.000 x 1.000 = 1,900,000,000 gamma.

C'è una tendenza a confondere "gamma ray" con "gamma". «Gamma» è quotidiana flusso magnetico, mentre "gamma ray" è ad alto impatto energetico e non flusso. Una gamma di flusso magnetico è uguale a quella di 100 volt RMS. Per vedere questo, prendere un globo del Plasma che emettono 40.000 volt. Quando usato correttamente, è necessario che un tester di gamma posto nelle vicino, leggerà 400 gamma. La gamma 1,900,000,000 poc'anzi, è l'equivalente di ambiente magnetico di 190.000.000 volt di elettricità. Questo è un giorno "Solare tranquillo". Nei giorni di "Solare attiva" può superare cinque volte tale importo. Idea dello stabilimento che il campo elettrico terrestre è insignificante, va nella direzione di loro altri grandi idee.

Ci sono due tipi di elettricità: "potenziale" e "utile". Tutta l'elettricità è "potenziale", finché non viene convertito. La risonante flussaggio di elettroni, attiva il potenziale elettrico che è presente ovunque. L'intensità/CPS del tasso di flusso di frequenza risonante, imposta l'energia disponibile. Questo deve essere convertito nelle dimensioni fisiche necessarie delle attrezzature in uso. Ad esempio, energia che arrivano dal sole è il flusso magnetico, quali celle solari convertire in energia elettrica CC, che viene quindi convertito ulteriormente per soddisfare l'apparecchiatura alimentata da esso. Solo il flusso magnetico si sposta dal punto "A" (il sole) al punto "B" (la terra). Tutti i sistemi di energia elettrica funzionano esattamente allo stesso modo. Movimento di bobine e magneti al punto "A" (il generatore) flussi di elettroni, che a sua volta, eccitano gli elettroni nel punto "B" (la casa). Nessuno degli elettroni nel punto "A" vengono sempre trasmessi al punto "B". In entrambi i casi, gli elettroni rimangono per sempre intatte e disponibili per ulteriori flussaggio. Questo non è consentito di fisica newtoniana (elettrodinamica e leggi di conservazione). Chiaramente, queste leggi sono tutto sbagliate e inadeguato.

Nella fisica moderna, stile USPTO, tutto quanto sopra non può esistere perché si apre una porta a overunity. La buona notizia è che la presa di forza ha già rilasciato centinaia di brevetti relazionati all'amplificazione di luce, che sono tutti overunity. Dinodo usato per regolare l'otturatore autoalimentato con questa fotocamera, riceve il flusso magnetico dalla luce che sloggia elettroni dal catodo, riflettendo gli elettroni attraverso il ponte di dinodo all'anodo, con conseguente miliardi di elettroni più fuori rispetto a. Ci sono attualmente, 297 diretti brevetti emessi per questo sistema e migliaia di brevetti periferici, i quali supportano overunity. Più di mille altri brevetti che sono stati emessi, può essere visto dall'occhio più esigente come dispositivi overunity. Che cosa indica questo sull'onestà intellettuale?

Qualsiasi sistema di bobina, quando flussato, fa sì che gli elettroni a girare e produrre energia utile, una volta viene convertito allo stile richiesto dal suo uso. Ora che abbiamo descritto il metodo che è necessario, vediamo ora di come questo ci riguarda.

L'intero sistema esiste già, e tutto ciò che dobbiamo fare è collegarlo in un modo che è utile al nostro modo richiesto di uso. Cerchiamo di esaminare questo indietro e iniziare con un trasformatore di potenza convenzionale. Considera uno che ha la tensione e la corrente caratteristiche di maneggevolezza e che agisce come un trasformatore di isolamento. Solo il flusso magnetico passa dall'input di avvolgimento per l'avvolgimento di uscita. No gli elettroni passano attraverso dal lato ingresso al lato di uscita. Pertanto, abbiamo solo bisogno di lato di uscita del trasformatore di avere un'uscita elettrica di flusso. Cattiva progettazione dallo stabilimento, permettendo di isteresi di piastre di metallo, limita il carico che può essere guidato. Fino a questo punto, solo potenziale è una considerazione. Calore (che è perdita di energia) limita l'amperaggio di uscita. Correttamente progettato compositi Core eseguire fresco, non troppo caldo.

Un sistema di fattore di correzione alimentazione, essendo un banco di condensatori, mantiene anche un flusso di cambiamento continuo. Questi condensatori stessi, quando utilizzato con un sistema di bobina (trasformatore) diventano un sistema di sincronizzazione di frequenza. Di conseguenza, l'induttanza del lato di ingresso del trasformatore, quando combinato con il banco di condensatori, fornisce il flussaggio necessaria per produrre l'energia elettrica necessaria (cicli al secondo).

Con il sistema a valle in luogo, tutto ciò che serve ora è un potenziale sistema. Qualsiasi sistema di flusso sarà adatto. Qualsiasi tipo di output sovra-unità di amplificazione è auspicabile. Il sistema di input è il punto "A" e il sistema di uscita è il punto "B". Qualsiasi sistema di input dove una minore quantità di elettroni disturba una maggiore quantità di elettroni - produrre un output che è maggiore rispetto all'input - è auspicabile.

A questo punto, è necessario presentare informazioni aggiornate su elettroni e le leggi della fisica. Una gran parte di questo, proviene da me (Don Smith) e così rischia di sconvolgere la gente che sono rigidamente impostate in modelli di pensiero della scienza convenzionale.

Non - Ionici Elettroni
Come fonte di energia elettrica, doppietti di elettroni non ionici presenti in quantità immensa in tutto l'universo. La loro origine è dall'emanazione del Plasma solare. Quando gli elettroni ambientali sono disturbati da essere filata o spinto apart, producono energia elettrica e magnetica. Il tasso di dispersione (ciclismo) determina il livello di energia raggiunto. Metodi pratici di disturbarli includono, spostando bobine passato magneti o viceversa. Un modo migliore è il pulsa (induzione risonante) con campi magnetici e le onde vicino a bobine.

In bobina sistemi, magnetici e amperaggio sono un unico pacchetto. Ciò suggerisce che gli elettroni nel loro stato naturale non ionici, esistono come doppietti. Quando spinto apart da agitazione, uno gira destra (producendo energia elettrica Volt-potenziale) e altri giri sinistra (cedendo energia amperaggio-magnetica), uno che è più negativo rispetto agli altri. Ciò inoltre suggerisce che, quando si riuniscono, abbiamo (volt x ampere = watt) energia elettrica utile. Fino ad ora, questa idea è stata totalmente assente nella knowledge base. La definizione precedente dell'amperaggio è pertanto viziata.

Elettrone Correlate Energia
Mano sinistra spin degli elettroni risultati in energia elettrica e mano destra rotazione in energia magnetica. Impattato elettroni emettono luce visibile e calore.
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Circuiti Utili, Suggerimenti per la Costruzione di un'unità Operativa
1. Sostituire un globo del Plasma come Radio Shack "Illumna-Storm" per il sistema di induzione fonte-risonante. Avrà circa 400 milligauss dell'induzione magnetica. Un milligauss è uguale a 100 volt vale la pena di induzione magnetica.

2. Costruire una bobina utilizzando un 5 pollici a 7 pollici (125-180 mm) pezzo di PVC per l'ex di bobina.

3. ottenere circa 30 piedi (10 m) del cavo di Jumbo-altoparlante e separare i due filamenti. Questo può essere fatto attaccare un coltello di tappeto in un pezzo di cartone o di legno, e poi tirando il cavo attentamente oltre la lama per separare i due nuclei isolati gli uni dagli altri (PJK Nota: "Jumbo-Speaker Cable" è un termine vago come cavo che viene in molte varietà, con qualsiasi cosa, da pochi, a oltre 500 fili in ogni core).
4. Vento la bobina con 10-15 giri di filo e lasciare circa 3 piedi (1 m) di pezzi di ricambio di cavo a ciascuna estremità della bobina. Utilizzare una pistola di colla per tenere l'inizio e fine della bobina.

5. Questo diventerà il "L - 2" bobina indicata nella pagina di circuiti.

6. Quando si è seduti in cima il globo del Plasma (come una corona) si dispone di un sistema di prima classe nucleo ad aria risonante della bobina.

7. Ora, è possibile sostituire due o più condensatori (valutati a 5.000 volt o più) per il banco di condensatori sulla scheda di circuiti. Io uso più di due condensatori microfarad 34.

8. Completare il circuito come indicato. Ora siete in affari!
9. Tensione - amperaggio limitando resistori sono richiesti in tutto il lato di uscita del trasformatore carico. Questi sono utilizzati per regolare il livello di uscita e il desiderata cicli al secondo.
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Suggerimenti di Don Smith:   
Ottenere una copia del "Manuale di elettronica tabelle e formule", pubblicato da Sams, ISBN 0-672-22469-0, anche un misuratore di induttanza/capacità/resistenza è richiesto. Capitolo 1 del documento pdf di Don ha informazioni importante costante di tempo (frequenza) e un set di grafici di reattanza in stile nomogramma ("nomogramma": un grafico, solitamente contenente tre scale parallele laureate per diverse variabili in modo che quando una linea retta si connette di qualsiasi due valori, il relativo valore può essere letto direttamente dal terzo al punto intersecato dalla linea) che rende il lavoro e il ravvicinamento delle tre variabili (capacità, induttanza e resistenza) molto più facile. Se due variabili sono noti, quello terzo può essere letto dal nomograph.

Ad esempio, se il lato di ingresso del trasformatore d'isolamento deve funzionare a 60 Hz, che è di 60 cicli positivi e 60 cicli negativi, essendo un totale di 120 cicli. Leggere l'induttanza in enrichi utilizzando un misuratore di induttanza collegato al lato di ingresso del trasformatore d'isolamento. Tracciare questo valore sul grafico reattanza (NOMOGRAFICA). Tracciare i necessari 120 Hz sul grafico e collegare questi due punti con una linea retta. Dove questa linea incrocia la linea di farad e la linea di Ohm, ci dà due valori. Scegli uno (resistore) e inserirlo tra i due conduttori di ingresso avvolgimento del trasformatore.

Il condensatore di correzione (o banca di più di un condensatore) ora ha bisogno di regolazione. La formula seguente è disponibile nel trovare queste informazioni mancanti. La capacità è noto, come è il potenziale desiderato per il trasformatore di uscita di impulso. Un Farad della capacità è un volt per un secondo (un Coulomb). Pertanto, se vogliamo mantenere il secchio pieno con una certa quantità, quanti Ausleger completo sono necessari? Se il secchio deve 120 volt, coulombs quanti sono necessari?
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Ora, vai al nomogramma di cui sopra e trovare il ponticello di resistenza necessaria per posizionare tra i poli del condensatore del fattore di correzione.

Una messa a terra è auspicabile, agendo come un limitatore di tensione e un controllo del picco transitorio. Due terre separate sono necessari, uno presso il condensatore del fattore di potenza e uno sul lato di ingresso del trasformatore d'isolamento. Protezioni da sovratensione shelf / lacune di scintilla e varistori avendo il controllo desiderato/potenziale di tensione e amperaggio sono comunemente disponibili. Siemens, Citel America e altri, fanno una gamma completa di protezioni da sovratensione, ecc. Varistori apparire come moneta dimensioni piatti condensatori. Uno qualsiasi di questi limitatori di tensione vengono contrassegnato come "V - 1" nel testo che segue.

Dovrebbe essere ovvio che diversi circuiti chiusi separati sono presenti nella configurazione suggerita: la sorgente di ingresso di alimentazione, il modulo di alta tensione, un banco di condensatori di fattore di potenza combinato con il lato di ingresso del trasformatore d'isolamento. Infine, il lato di uscita del trasformatore d'isolamento e del suo carico. Nessuno degli elettroni attivi presso la fonte di alimentazione (batteria) sono passate attraverso il sistema per l'utilizzo a valle. In qualsiasi punto, se il tasso di flusso magnetico sembra variare, quindi il numero di elettroni attivi anche varia. Di conseguenza, controllo i controlli di velocità di flusso dell'attività di elettrone (potenziali). Elettroni attivi nel punto "A" non sono lo stessi elettroni che sono attivi nel punto "B", o quelli al punto "C" e così via. Se il tasso di flusso magnetico (frequenza Hz) varia, quindi un diverso numero di elettroni sarà disturbato. Questo non viola nessuna legge naturale e lo fa produrre più energia di uscita di energia in ingresso, che dovrebbe essere auspicabile.

Un comodo modulo di alta tensione è un trasformatore di tubo al neon da 12 volt CC. I condensatori di rifasamento dovrebbe essere come molti microfarad possibile, come questo consente una bassa frequenza di funzionamento. Il trasformatore del tubo al neon 12 volt oscilla a circa 30.000 Hz. Presso il banco di condensatori del fattore di correzione alimentazione abbassiamo la frequenza da abbinare il lato di ingresso del trasformatore d'isolamento.

Altre fonti ad alta tensione conveniente sono bobine di accensione auto, trasformatori flyback televisione, stampante laser moduli e vari altri dispositivi. Sempre abbassare la frequenza presso il condensatore di rifasamento e correggere, se necessario, sul lato di ingresso del trasformatore d'isolamento. Il trasformatore d'isolamento si anima quando pulsata. Amperaggio diventa una parte del corrispettivo solo presso il trasformatore d'isolamento. Design difettoso, con conseguente isteresi, crea calore che si autodistrugge il trasformatore se viene eseguito l'overload. Trasformatori che hanno un'anima composita invece i nuclei più comune composto da molti strati di sottili fogli di ferro dolce, fresco e possono tollerare molto amperaggio superiore.
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Le informazioni sopra indicate, si riferiscono al modello valigia piccola ha dimostrato alla Convention di Tesla del 1996, presentato come officina Don Smiths'. Questa unità era una versione molto primitiva e le versioni più recenti hanno batterie atomiche e gamme di uscita di potenza di gigawatt. Il requisito della batteria è basso livello ed è no più dannoso di radium sul quadrante di un orologio. Unità commerciali di dimensioni Boulder Dam sono attualmente essendo installati in varie posizioni principali in tutto il mondo. Ai fini degli obblighi di sicurezza e contratto personali di Don, le informazioni che ha condiviso qui, è incompleta.
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***************************

PJK: io sicuramente non sono un esperto in questo settore. Tuttavia, probabilmente vale la pena ricordare alcuni dei punti principali che Don Smith sembra essere fare. Ci sono alcuni punti molto importanti che sono fatti qui, e afferrare queste possono fare la differenza notevole alla nostra capacità di sfruttare l'energia in eccesso disponibile in nostro ambiente locale. Ci sono quattro punti vale la pena menzionare:

1. Tensione

2. Frequenza

3. Magnetico / elettrico rapporto

4. Risonanza

1. Tensione. Tendiamo a vedere le cose con una visualizzazione 'intuitiva', generalmente basata su concetti abbastanza semplice. Ad esempio, pensiamo automaticamente che è più difficile raccogliere un oggetto pesante rispetto al prendere una luce. Quanto più difficile? Beh, se è due volte più pesante, probabilmente sarebbe circa due volte tanto sforzo per raccoglierlo. Questa vista ha sviluppato dalla nostra esperienza delle cose che abbiamo fatto in passato, piuttosto che su qualsiasi calcolo matematico o una formula.

Beh, che ne dici pulsare un sistema elettronico con una tensione? Come sarebbe essere influenzata la potenza di uscita di un sistema aumentando la tensione? La nostra reazione iniziale 'off-the polsino' potrebbe essere che la potenza di uscita potrebbe essere aumentato un po', ma poi aspetta... noi abbiamo appena ricordato che watt = volt x ampere, quindi se si raddoppia la tensione, allora si farebbe raddoppiare la potenza in watt. Così ci potremmo accontentare per la nozione che se raddoppiassimo la tensione poi potremmo raddoppiare la potenza di uscita. Se abbiamo pensato che, allora si sarebbe sbagliati.

Don Smith mette in evidenza che come condensatori e bobine di immagazzinare energia, se sono coinvolti nel circuito, quindi la potenza di uscita è proporzionale al quadrato della tensione utilizzata. Doppia la tensione e la potenza di uscita è quattro volte maggiore. Utilizzare tre volte la tensione e la potenza di uscita è nove volte maggiore. Utilizzare dieci volte la tensione e la potenza di uscita è cento volte maggiore!
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Don dice che l'energia immagazzinata, moltiplicato per i cicli al secondo, è l'energia che viene pompato dal sistema. Condensatori e induttanze (bobine) memorizzare temporaneamente gli elettroni, e le loro prestazioni sono dato da:

Formula del condensatore: W = 0.5 x C x V2 x Hz dove:

W è l'energia in Joule (Joule = volt x ampere x secondi)

C è la capacitanza in farad

V è la tensione

Hz è i cicli al secondo

Formula di induttore: W = 0.5 x L x A2 x Hz dove:

W è l'energia in Joule

L è l'induttanza in henrys

A è la corrente in ampere

Hz è la frequenza in cicli al secondo

Si noterà che quando si tratti di induttori (bobine), quindi la potenza di uscita sale con il quadrato della corrente. Doppia la tensione e la corrente di doppio dà quattro volte la potenza di uscita a causa della maggiore tensione e che una maggiore produzione è aumentata da un ulteriore quattro volte a causa della maggiore corrente, dando sedici volte la potenza di uscita.

2. Frequenza. Dalle formule di cui sopra, si noterà che la potenza di uscita è direttamente proporzionale alla frequenza "Hz". La frequenza è il numero di cicli al secondo (o impulsi al secondo) applicato al circuito. Questo è qualcosa che non è intuitivo per la maggior parte delle persone. Se si raddoppia il tasso di pulsare, poi si raddoppia la potenza di uscita. Quando questo affonda, è improvvisamente vedere perché Nikola Tesla hanno teso ad usare milioni di volt e milioni di impulsi al secondo.

Tuttavia, Don Smith afferma che quando un circuito è al suo punto di risonanza, resistenza nel circuito scende a zero e il circuito in modo efficace, diventa un superconduttore. L'energia per tale sistema, che è in risonanza è:

Circuito risonante: W = 0.5 x C x V2 x (Hz)2 dove:

W è l'energia in Joule

C è la capacitanza in farad

V è la tensione

Hz è i cicli al secondo

Se questo è corretto, quindi aumentare la frequenza in un circuito risonante ha un effetto enorme sulla potenza di uscita del dispositivo. La domanda allora si pone: perché è l'alimentazione in Europa solo cinquanta cicli al secondo e in America solo sessanta cicli al secondo? Se potere va con frequenza, quindi perché non alimentare delle famiglie a 1 milione di cicli al secondo? Una delle ragioni principali sono che non è facile fare motori elettrici che possono essere guidati con potenza fornito a quella frequenza, quindi una frequenza più adatta viene scelto al fine di soddisfare i motori in aspirapolveri, lavatrici e altri elettrodomestici.

Tuttavia, se vogliamo estrarre energia dall'ambiente, quindi dovremmo per alta tensione e alta frequenza. Quindi, quando ad alta potenza è stato estratto, se vogliamo un adatto ai motori elettrici a bassa frequenza, noi possiamo impulso il potere già catturato ad una frequenza bassa.

Potrebbe essere ipotizzato che se un dispositivo è guidato con sharp impulsi che hanno un aumento molto acutamente leading edge, che la frequenza effettiva del pulsare in realtà è determinata dalla velocità di quel fronte di salita, piuttosto che il tasso con cui gli impulsi vengono generati in realtà. Ad esempio, se gli impulsi vengono generati a, diciamo, 50 kHz, ma gli impulsi hanno un bordo d'attacco che sarebbe adatto per un treno di impulsi di 200 kHz, poi il dispositivo potrebbe anche vedere il segnale come un segnale di 200 kHz con un rapporto di Mark/Space di 25%, la repentinità molto della tensione applicata un effetto scioccante magnetico equivalente ad un impulso di 200 kHz in treno.

3. Magnetico / Elettrico Rapporto.  Don afferma che il motivo per cui i nostri attuali sistemi di potenza sono così inefficiente è perché ci concentriamo sulla componente elettrico dell'elettromagnetismo. Questi sistemi sono sempre poliziotto < 1 come elettricità è il «perdite» di energia elettromagnetica. Invece, se vi concentrate sul componente magnetica, quindi non c'è nessun limite sull'energia elettrica che può essere estratta da quel componente magnetica. Contrariamente a ciò che si potrebbe aspettare, se si installa un sistema di pick-up che estrae energia elettrica dal componente magnetica, è possibile installare un numero qualsiasi di altri pick-up identici, ognuno dei quali estrarre la stessa quantità di energia elettrica dall'ingresso magnetico, senza caricare l'onda magnetica in alcun modo. Uscita elettrica illimitato per il 'costo' di creare un singolo effetto magnetico.

L'effetto magnetico che vogliamo creare è un'increspatura nel campo di energia di punto zero, e idealmente, vorremmo creare quell'effetto mentre si utilizza pochissima energia. Creazione di un dipolo con una batteria che ha un vantaggio e un terminale di meno o un magnete che ha poli nord e sud, è un modo semplice per creare uno squilibrio elettromagnetico nell'ambiente locale. Pulsare di una bobina è probabilmente un modo ancora migliore come il campo magnetico inverte rapidamente se si tratta di una bobina di nucleo ad aria, come una bobina di Tesla. Utilizzando un nucleo ferromagnetico alla bobina può creare un problema come ferro non può invertire il suo allineamento magnetico molto rapidamente, e idealmente, si desidera pulsare che è almeno un migliaio di volte più veloce di ferro in grado di gestire.
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Don richiama l'attenzione il kit didattico "Trasmettitore / ricevitore" "circuiti risonanti #10-416" che è stato fornito dalla scienza fonte, Maine. Questo kit ha dimostrato la generazione di risonanza energia e la sua collezione con un circuito del ricevitore. Tuttavia, se vengono utilizzati diversi circuiti del ricevitore, allora l'energia raccolta è aumentato più volte senza aumentare l'energia trasmessa. Questo è simile a un trasmettitore radio dove centinaia di migliaia di ricevitori radio può ricevere il segnale trasmesso senza caricare il trasmettitore in alcun modo. Nel giorno di Don, questo kit è stato guidato da una batteria da 1,5 volt e acceso una lampadina da 60 watt che è stata fornita. Non sorprende che il kit è stato interrotto e sostituito con un kit di banale.

Se si ottiene il kit didattico di scienza fonte, poi ci sono alcuni dettagli che avete bisogno di guardare per. L'unità ha due basi in plastica di ottima qualità e due molto ordinatamente bobine a che ciascuno dei 60 giri di diametro 0,47 mm smaltato rame filo su vernice acrilica tubi 57 mm (2.25") di diametro. L'avvolgimento riguarda una sezione 28 mm del tubo. Il layout dei moduli trasmettitore e ricevitore non corrisponde al foglio di istruzioni allegato e così considerevole cura deve essere presa quando il cablaggio di uno qualsiasi dei loro circuiti. Gli schemi non vengono visualizzati, solo un diagramma di cablaggio, che non è eccezionale dal punto di vista educativo. L'unico circuito relativo è:
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Prima di acquistare il kit, non è menzionato che per usarlo, è ora necessario un generatore di segnale in grado di produrre un segnale di 10 volt a 1 MHz. La bobina ha una resistenza di CC di soli 1,9 ohm ma ad una frequenza di 1 MHz risonante, l'alimentazione necessaria dell'azionamento è piuttosto basso.

Un condensatore variabile è montato sul tubo bobina ricevente, ma l'uno nel mio kit fatto assolutamente alcuna differenza per la frequenza di sintonizzazione, né era mio misuratore di capacità in grado di determinare qualsiasi valore di capacitanza per esso a tutti, anche se esso non ha avuto problemi a tutti in misura 101 pF condensatore che era esattamente la capacitanza stampata su di essa. Per questo motivo, è indicato in blu nello schema circuitale qui sopra. Scollegarlo non fatto alcuna differenza.

In questo particolare kit, connettori a vite standard hanno avuto una vite sostituita con una chiave a brugola testa che ha una testa abbastanza grande da permettere il dito di serraggio del bullone. Purtroppo, quei bulloni hanno un quadrato tagliato punta dove un suggerimento a cupola è essenziale se i fili di piccolo diametro devono essere fissati in modo sicuro. Se si ottiene il kit, allora ti suggerisco di sostituire i connettori con una fascia di connettori a vite elettrico standard.

Nei test, il LED si accende quando le bobine sono allineati e nel raggio di circa 100 mm uno da altro, o se sono vicino insieme fianco a fianco. Questo rende immediatamente il Hubbard primavera dispositivo alla mente. Hubbard ha un centrale "trasmettitore elettromagnetico" circondato da un anello di "ricevitori" strettamente accoppiati magneticamente al trasmettitore, ciascuno dei quali riceverà una copia dell'energia inviato dal trasmettitore:
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Don punta a un evento ancora più chiaramente dimostrato di questo effetto nella bobina di Tesla. In una tipica bobina di Tesla, la bobina primaria è molto più grande diametro che la bobina secondaria interna:
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Se, ad esempio, 8.000 volt è applicata alla bobina primaria che ha quattro turni, ogni turno avrebbe 2.000 volt di potenziale. Ogni giro della bobina primaria trasferimenti flusso elettromagnetico per ogni singolo turno dell'avvolgimento secondario, e la bobina secondaria ha un grandissimo numero di giri. In maniera massiccia più potere è prodotto nella bobina secondaria rispetto a quella utilizzata per eccitare la bobina primaria. Un errore comune è quello di credere che una bobina di Tesla non può produrre grave amperaggio. Se la bobina primaria è posizionata al centro della bobina secondaria come illustrato, l'amperaggio generato sarà grande quanto la tensione generata. Un input di bassa potenza per la bobina primaria può produrre kilowatt di energia elettrica utilizzabile come descritto nel capitolo 5.

4. risonanza. Un fattore importante nei circuiti puntato toccando energia esterna è risonanza. Può essere difficile vedere dove questo è quando è un circuito elettronico che è ora all'esame. Tuttavia, ogni cosa ha la sua frequenza di risonanza, che si tratti di una bobina o qualsiasi altro componente elettronico. Quando i componenti sono collegati tra loro per formare un circuito, il circuito ha una frequenza di risonanza nel complesso. Un semplice esempio, si consideri un'oscillazione:
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Se l'oscillazione è spinto prima che raggiunga il punto più alto dal lato della madre, quindi la spinta in realtà si oppone all'azione oscillante. Il tempo di un pieno svolgimento è la frequenza di risonanza dell'oscillazione, e che è determinata dalla lunghezza delle corde supporto che tiene il sedile e non il peso del bambino né la potenza con cui il bambino è spinto. Condizione che il momento è esattamente giusto, una Spinta molto piccola può ottenere un'oscillazione in movimento in un arco di sostanza. Il fattore chiave è che gli impulsi applicati per lo swing, che è, per la frequenza di risonanza dell'oscillazione di corrispondenza. Farlo bene e viene prodotto un grande movimento. Si sbaglia, e lo swing non andare avanti a tutti (a quel punto, direbbero i critici "vedere, vedere... tira semplicemente non funzionano - questo prova!!"). Questo principio è dimostrato nel video a http://www.youtube.com/watch?v=irwK1VfoiOA.
Che istituisce l'esatto tasso di impulsi necessario per un circuito sonoro è non particolarmente facile, perché il circuito contiene bobine (che hanno induttanza, capacità e resistenza), condensatori (che hanno capacità e una piccola quantità di resistenza) e resistenze e fili, entrambi i quali hanno resistenza e alcune capacità. Questi tipi di circuito sono chiamati circuiti "LRC" perché "L" è il simbolo usato per induttanza, "R" è il simbolo utilizzato per resistenza e "C" è il simbolo utilizzato per capacità.

Don Smith fornisce istruzioni per avvolgimento e utilizzando il tipo di bobine di nucleo di aria necessaria per una bobina di Tesla. Egli dice:

1. decidere una frequenza e tenere a mente, l'economia delle dimensioni di costruzione selezionato. I fattori sono:

(a) uso radiofrequenza (sopra i 20 kHz).

(b) utilizzare la frequenza naturale, vale a dire una partita la lunghezza del filo della bobina alla frequenza - bobine hanno sia capacità e induttanza.

(c) fare la lunghezza del filo uno quarto, una metà della lunghezza d'onda completa.

(d) calcolare la lunghezza di filo in piedi come segue:

Se si utilizza la lunghezza d'onda di un quarto, poi dividere 247 per la frequenza in MHz.

Se si utilizza una metà lunghezza d'onda, quindi dividere 494 per la frequenza in MHz.

Se si utilizza la lunghezza d'onda completa, quindi di dividere il 998 per la frequenza in MHz.

Per lunghezze di cavo in metri:

Se si utilizza la lunghezza d'onda di un quarto, poi dividere 75.29 dalla frequenza espressa in MHz.

Se si utilizza una metà lunghezza d'onda, quindi dividere 150,57 per la frequenza in MHz.

Se si utilizza la lunghezza d'onda completa, poi dividere 304.19 per la frequenza in MHz.

2. scegliere il numero di giri da utilizzarsi nella bobina quando avvolgimento utilizzando la lunghezza del filo appena calcolato. Il numero di giri sarà disciplinato dal diametro del tubo su cui la bobina deve essere ferita. Ricordate che il rapporto tra il numero di giri in "L - 1" e "L - 2" bobine, controlla il totale tensione di uscita. Ad esempio, se la tensione applicata la grande bobina esterna "L - 1" è 2.400 Volt e L - 1 ha dieci giri, poi ad ogni giro di L - 1 avrà 240 volt è sceso attraverso di esso. Questa 240 volt di induzione magnetica trasferimenti 240 volt di energia elettrica per ogni turno di filo in interiore "L - 2" di bobina. Se il diametro di L - 2 è abbastanza piccolo per avere 100 giri, la tensione prodotta sarà 24.000 volt. Se il diametro del L - 2 ex consente 500 giri, la tensione di uscita sarà 120.000 volt.
3.  Scegliere la lunghezza e il diametro delle bobine. Più grande il diametro della bobina, i giri di meno può essere fatta con la lunghezza del filo e così la lunghezza della bobina sarà inferiore, e la tensione di uscita sarà inferiore.
4.  Ad esempio, se 24,7 MHz è la frequenza di output desiderato, quindi la lunghezza del filo, in piedi, sarebbe 247 diviso per 24,7 ovvero 10 piedi di filo (3.048 mm). La bobina può essere avvolto su una dimensione standard di tubo in PVC o in alternativa, può essere acquistato da un fornitore - in genere, un negozio di forniture di radioamatori.
Se la tensione su ogni turno di L - 1 è predisposta per essere 24 volt e la tensione di uscita desiderato 640 volt, quindi c'è bisogno di essere 640 / 24 = 26,66 si accende L - 2, ferita con i 10 piedi di filo già calcolato.

Nota: A questo punto, i calcoli di Don andare alla deriva ed egli suggerisce avvolgimento 30 si accende un ex di 2 pollici. Se lo fai, poi ci vorranno circa 16 piedi di filo e il punto di risonanza alle 10-piedi sarà a circa 19 giri, dando una tensione di uscita di 458 volt invece i volt 640 richiesti, a meno che il numero di giri su L - 1 è ridotto per dare più di 24 volt per turno. Tuttavia, il diametro effettivo richiesto della bobina ex (più un diametro del filo) è di 10 x 12 / a (26,67 x 3.14159) = 1,43 pollici. Si può fare questa dimensione dell'ex abbastanza facilmente se si vuole rimanere con dieci giri il l - 1 bobina.

5.  Collegare l'inizio della bobina. Per determinare l'esatto punto di risonanza della bobina, viene effettuata una misurazione. Shelf multimetri non sono sensibili ai segnali ad alta frequenza quindi un neon a buon mercato è usato invece. Con un filo del neon in mano e l'esecuzione di altri neon filo lungo la parte esterna del L - 2 avvolgimento, il punto di più luminosa luce si trova. Poi il neon è spostato lungo quel turno per trovare il punto più luminoso lungo quel turno, e quando si trova, viene effettuata una connessione per l'avvolgimento in quel punto esatto. L - 2 è ora un avvolgimento risonante. È possibile aumentare l'efficacia ("Q") della bobina diffondendo il si rivela un po' invece di posizionandole in modo che ogni turno tocca entrambe le spire adiacenti.
6.   La potenza in ingresso è stata suggerita come 2.400 Volt. Questo può essere costruito da un arrangiamento di Giacobbe o qualsiasi sistema di tensione step-up. Un modulo standard se utilizzato con laser è un'altra opzione.

7.  Costruzione del L - 1 ingresso bobina è stata suggerita come essendo 10 giri. La lunghezza del filo in questa bobina non è critica. Se è stato utilizzato un tubo di PVC del diametro di 2 pollici per il L - 2 bobina, il prossimo più grande del tubo del PVC utilizzabile per L - 1 bobina ex. Tagli una lunghezza di 10 giri del tubo (probabilmente un tubo del diametro di 3 pollici). La lunghezza del tubo dipenderà il diametro del filo isolato utilizzato per effettuare l'avvolgimento. Utilizzare un multimetro di buona qualità o un misuratore LCR specializzato per misurare la capacità (in farad) e l'induttanza (in henrys) di L - 2 bobina. Ora, mettere un condensatore per L - 1 a L - 2 attraverso la tensione di ingresso di L - 1, di corrispondenza e uno spacco di scintilla collegato in parallelo è richiesto per la tensione di ritorno da L - 1. Un condensatore trimmer per L - 1 è auspicabile..

8.  Le prestazioni di L - 2 può essere ulteriormente arricchita da collegamento messa a terra alla base della bobina. La tensione di uscita massima sarà tra le estremità della bobina L - tensioni di 2 e minore possono essere tolto punti intermedi lungo la bobina se che è desiderabile.
Queste informazioni di frequenza possono essere piuttosto difficile da capire nel modo che Don lo dichiara. Potrebbe essere più facile seguire la descrizione data da uno sviluppatore che dice:  

Ho notato che qualsiasi macchina può essere fatto una super macchina semplicemente aggiungendo un condensatore bipolare attraverso la bobina. Niente altro è necessario. Con il condensatore corretto la bobina diventa naturalmente risonante e utilizza molto poco amperaggio. Ogni macchina utilizza un condensatore di dimensioni diverse. La dimensione corretta del condensatore può essere calcolata dividendo la velocità della luce per lunghezza del filo della bobina prima di ottenere la frequenza naturale della bobina e quindi dividendo la tensione per essere utilizzato da quella frequenza. Il risultato è la dimensione corretta per il condensatore. Il computer sarà quindi molto potente anche lavorando da una batteria per auto 12V, altre aggiunte non necessarie.

Lunghezza del filo della bobina, il mio è 497,333 metri.

299000000 m/sec / 497,333 m = 600000 Hz.

12V / 600000 = 0.00002 o 20 microfarad. Un bellissimo circuito naturalmente risonante. È possibile utilizzare questo con qualsiasi bobina per overunity!

Una volta che abbiamo una combinazione di bobina/condensatore risonante naturalmente possiamo portare la frequenza fino a 50 Hz calcolando per il rifasamento:
Hz = resistenza x farad quindi

50 Hz = R x 0.00002

così 50 / 0.00002 = 2500000

e R = 2500000 o 2,5 ohm di Meg.

Abbiamo quindi posto tutti i tre componenti in parallelo e la nostra bobina dovrebbe darci un'uscita di 50 Hz.

Don fornisce una quantità di informazioni su uno dei suoi dispositivi illustrati di seguito:
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Senza la sua descrizione del dispositivo, sarebbe difficile capire la costruzione e il metodo di funzionamento. Se ho capito bene, il circuito di cosa è stato montato su questa scheda madre è come illustrato di seguito:
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Questa disposizione è preso la briga di recente alcuni lettori in quanto ritengono che la scintilla divario dovrebbe essere in serie con la bobina L1, come questo:
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Questo è comprensibile, poiché vi è sempre la tendenza a pensare al spinterometro come un dispositivo che serve a proteggere contro sovratensioni piuttosto che vederlo come componente attivo del circuito, un componente che è in uso continuo. Nel 1925, Hermann Plauson è stato concesso un brevetto per tutta una serie di metodi per convertire l'alta tensione prodotta da un sistema di alta dell'antenna nella utilizzabile, energia elettrica di serie. Hermann inizia spiegando come alta tensione può essere convertito in una forma adeguata e si utilizza un generatore di elettricità statica Wimshurst come esempio di una fonte costante di alta tensione. L'uscita da una bobina di Tesla rettificato, una macchina di Wimshurst e un'antenna alta sono molto simili, e così Hermann i commenti sono molto importanti qui. Egli mostra in questo modo:
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Qui, l'uscita della macchina Wimshurst è memorizzato in due condensatori ad alta tensione (bottiglie di Leida) provocando una tensione molto elevata da creare tra quei condensatori. Quando la tensione è sufficientemente elevata, a salti di scintilla attraverso lo spinterometro, provocando un aumento massiccio di corrente attraverso l'avvolgimento primario del trasformatore, che nel suo caso è un trasformatore riduttore come è finalizzato ad ottenere una tensione di uscita inferiore. Circuito di Don è quasi identica:
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Qui l'alta tensione deriva dalla batteria / inverter / neon trasformatore / raddrizzatori, piuttosto che da una macchina ad azionamento meccanico Wimshurst. Ha lo stesso accumulo di tensione in un condensatore con spinterometro capi del condensatore. Il divario scintilla scatta quando la tensione sul condensatore raggiunge il livello progettato. L'unica differenza consiste nel posizionamento del condensatore, che se abbinato disposizione Hermann esattamente, sarebbe come questo:
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che sarebbe una disposizione perfettamente valida, per quanto posso vedere. Si ricorderà che Tesla, che parla sempre molto elevata dell'energia rilasciata dalla scarica molto forte prodotta da una scintilla, mostra una elevata tensione di alimentazione sorgente un condensatore con l'energia che passa attraverso una scintilla per l'avvolgimento primario di un trasformatore:
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Tuttavia, con la disposizione di Don, può essere un po 'difficile capire perché il condensatore non è cortocircuitato dalla resistenza molto bassa delle poche spire di filo spesso formano la bobina L1. Beh, lo farei se stavamo operando con CC, ma non sono sicuramente facendo che come uscita dal circuito di pilotaggio neon tubo pulsa 35.000 volte al secondo. Questo fa sì che la resistenza CC della bobina L1 per essere quasi ininfluente e, invece, della bobina "impedenza" o "reattanza" (di fatto, è la resistenza CA) è ciò che conta. In realtà, il condensatore e la bobina L1 essendo collegati tra loro attraverso un combinato "reattanza" o resistenza a impulsi di corrente a questa frequenza. Questo è dove il diagramma nomogramma entra in gioco, e vi è una più facile capire che versione di poche pagine più avanti in questo documento. Quindi, a causa della frequenza impulsi alta, la bobina L1 non cortocircuitare il condensatore e se la frequenza di pulsazione corrisponde alla frequenza di risonanza della bobina L1 (o armonica di quella frequenza), poi la bobina L1 effettivamente avere una molto elevata resistenza al flusso di corrente attraverso di esso. Questo è come un cristallo set ricevitore radio si sintonizza in una particolare stazione radio, broaCCasting su di essa la propria frequenza.
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Ad ogni modo, tornando al dispositivo di Don mostrato nella foto sopra, l'unità elettrica è da una batteria da 12 volt che non si vede nella fotografia. È interessante notare, osserva Don che se la lunghezza dei cavi di collegamento della batteria all'inverter sono esattamente un quarto della lunghezza d'onda della frequenza del campo magnetico oscillante generato dal circuito, quindi la corrente indotta nei fili della batteria si ricarica la batteria continuo, anche se la batteria fornisce alimentazione al circuito al tempo stesso.

La batteria fornisce una piccola corrente attraverso un diodo di protezione, ad uno standard off-the-shelf "vero sinusoidale" inverter. Un inverter è un dispositivo che produce tensione di rete corrente alternata da una batteria CC. Come Don vuole tensione regolabile, che alimenta l'uscita dall'inverter in un trasformatore variabile denominata "Variac" anche se questo è spesso fatta come parte del neon-circuito driver per consentire la luminosità del tubo neon essere regolata dall'utente. Questa disposizione produce una tensione CA di uscita regolabile da zero volt fino alla piena tensione di alimentazione (o di poco superiore, ma Don non vuole utilizzare una tensione superiore). L'uso di questo tipo di regolazione rende spesso necessario per l'inverter di essere un vero tipo sinusoidale. Poiché il fabbisogno di potenza del tubo al neon circuito di pilotaggio è così bassa, l'inverter non dovrebbe costare molto.

Il tubo al neon-circuito di pilotaggio è uno standard off-the-shelf dispositivo utilizzato per pilotare display tubo al neon per i centri commerciali. Quello usato da Don contiene un oscillatore ed un trasformatore elevatore, che insieme producono una corrente alternata di 9000 volt ad una frequenza di 35.100 Hz (talvolta scritto come 35,1 kHz). Il termine "Hz" sta per "cicli al secondo". Don abbassa i 9000 volt mentre ottiene un output di potenza a basse tensioni di ingresso e il costo dei condensatori di uscita è un fattore significativo. La particolare neon-tubo circuito driver che Don sta usando qui, ha due uscite separate fuori fase con l'altro, così Don li collega insieme e usa un diodo di blocco in ogni linea di prevenire una di esse interessano l'altra. Non facilmente visibile nella fotografia, la linea ad alta tensione di uscita ha una molto piccola, incapsulato, a scarica di gas spinterometro Tubo in essa e la linea è anche messa a terra. Il dispositivo si presenta in questo modo:
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Si prega di notare che quando un collegamento a terra è menzionato in connessione con apparecchiature di Don Smith, stiamo parlando di una connessione a filo effettivo di un oggetto metallico fisicamente sepolto nella terra, se si tratta di una barra di rame lungo infisso nel terreno, o una vecchia auto radiatore sepolto in un buco come Tariel Kapanadze utilizza. Quando Thomas Henry Moray effettuato la sua dimostrazione richiesto nel cuore della campagna in un luogo scelto dagli scettici, le lampadine che formavano il suo carico elettrico di dimostrazione, brillava di più con ogni colpo di martello, come un pezzo di tubo del gas è stato battuto nel terreno in modo da formare il suo collegamento a terra.

Va osservato che, poiché don acquistato il suo tubo di neon-modulo del driver che i nuovi progetti sono in genere ripreso completamente, soprattutto in Europa, e questi disegni hanno costruito in "terra-corrente di dispersione" protezione che disattiva immediatamente il circuito di corrente se viene rilevata perdite a terra. Questa caratteristica rende l'unità completamente inadatto per l'uso in un circuito Don Smith perché, il trasferimento di corrente a terra è interamente intenzionale e vitale per il funzionamento del circuito.

L'uscita del circuito di tubo neon-driver viene utilizzato per pilotare il primario "L1" avvolgimento di un trasformatore stile Tesla Bobina. Questo sembra mai così semplice e lineare, ma ci sono alcuni dettagli sottili che devono essere prese in considerazione.

La frequenza di funzionamento di 35,1 kHz viene impostato e mantenuto dal tubo al neon-circuiti driver e così, in teoria, non abbiamo a che fare ogni sintonizzazione diretta noi stessi. Tuttavia, si desidera che la frequenza di risonanza della bobina L1 ed il condensatore attraverso essa corrisponda al neon-driver frequenza del circuito. La frequenza dei "L1" avvolgimenti indurrà esattamente la stessa frequenza nelle "L2" avvolgimento secondario. Tuttavia, è necessario prestare particolare attenzione al rapporto tra le lunghezze dei cavi di due spire come noi vogliamo che questi due avvolgimenti di risuonare insieme. Una regola empirica seguita da molti costruttori bobina di Tesla è di avere lo stesso peso di rame in bobine L1 e L2, il che significa che il filo della bobina L1 è di solito molto più spesso il filo della bobina L2. Se la bobina L1 è di essere un quarto della lunghezza della bobina L2, allora ci si aspetterebbe che la sezione trasversale della bobina L1 essere quattro volte quello del filo della bobina L2 e così il filo dovrebbe avere il doppio diametro (come l'area è proporzionale al quadrato del raggio, e due al quadrato è quattro).
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Don utilizza un tubo di plastica bianca in quanto il primo per le sue "L1" avvolgimenti primari. Come si può vedere qui, il filo viene alimentato nel primo, lasciando spazio sufficiente per consentire alla prima di far scorrere completamente nella bobina esterna. Il filo viene alimentato all'interno del tubo e fuori attraverso un altro foro per l'spire da effettuare sulla parte esterna del tubo. Sembra che ci siano cinque turni, ma Don non va sempre per un numero totale di giri, quindi potrebbe essere 4,3 giri o qualche altro valore. Il punto chiave è che la lunghezza del filo nelle "L1" spire deve essere esattamente un quarto della lunghezza del filo nelle "L2" spire.

La bobina "L2" usata qui è uno spot da 3 pollici unità di diametro da Barker & Williamson, costruita da non isolate, solido, singolo filamento wire "in scatola" di rame (come fare in casa costruire versioni è mostrato più avanti). Don ha preso questa quattro spire e srotolato nel mezzo della bobina, al fine di effettuare una presa centrale. Poi misurata la lunghezza esatta di filo nella parte restante e fatto la lunghezza della bobina "L1" risulta essere esattamente un quarto di quella lunghezza. Il filo usato per la bobina "L1" si presenta come Don preferito "Wire Speaker Jumbo", che è un filo molto flessibile con un numero molto elevato di sottili fili di rame isolati al suo interno.

Si noterà che Don ha posto un collare di plastica su ogni lato dell'avvolgimento, corrispondente allo spessore del filo, in modo da creare un funzionamento sicuro scorrevole all'interno della serpentina esterna "L2", ed i collari supplementari plastic posizionato più lungo il tubo fornire un ulteriore sostegno per la bobina interna. Questa azione consente di scorrimento bobina primaria "L1" per essere posizionato in qualsiasi punto lungo la lunghezza della bobina "L2" secondaria, e che ha un marcato effetto sintonizzazione sul funzionamento del sistema. L'esterno bobina "L2" non ha alcun tipo di supporto di tubi, ma invece, la forma della bobina è mantenuta dalla rigidità del filo solido con quattro strisce scanalate. Questo stile di costruzione produce prestazioni bobina più alto possibile a frequenze radio. Con una bobina di Tesla, è più raro avere la bobina L1 di diametro inferiore rispetto alla bobina L2.
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La bobina "L2" ha due sezioni separate, ciascuna di diciassette giri. Un punto da notare è le spire sono distanziate con strisce fessurate per sostenere i cavi e mantenere una distanza precisa tra spire adiacenti. Va ricordato che la spaziatura bobina gira a parte come questo altera le caratteristiche della bobina, aumentando il suo fattore "capacità" sostanzialmente. Ogni bobina ha resistenza, induttanza e capacità, ma la forma della costruzione bobina ha un effetto importante sul rapporto di queste tre caratteristiche. Il gruppo bobina è tenuta in posizione della scheda base da due off-bianco fascette in plastica. Il mezzo più vicino della bobina è effettivamente connesso attraverso il mezzo ulteriormente come mostrato nello schema sopra.

Un punto che Don sottolinea, è che la lunghezza del filo nella bobina "L1" e la lunghezza del filo nella bobina "L2", deve essere una divisione esatta o anche più di loro (in questo caso, il "L2 "lunghezza del filo in ciascuna metà del" L2 "bobina è esattamente quattro volte, purché il" "lunghezza L1 bobina del filo). Questo può provocare la bobina "L1" per avere una parte di un giro, a causa dei diversi diametri di bobina. Ad esempio, se la lunghezza del filo della bobina "L2" è 160 pollici e "L1" è essere un quarto di tale lunghezza, vale a dire, 40 pollici. Quindi, se la bobina "L1" ha un diametro effettivo di 2,25 pollici, (consentendo lo spessore del filo quando avvolto su un 2-pollici di diametro ex), poi la bobina "L1" dovrebbe 5,65 (o 5 e 2 / 3) giri che causa la volta di finitura "L2" per essere di 240 gradi intorno ulteriore avvolgimento della bobina rispetto all'inizio del primo turno - cioè cinque giri completi più due terzi del sesto turno.

La L1 / L2 disposizione bobina è una bobina di Tesla. Il posizionamento della bobina "L1" lungo la lunghezza della bobina "L2", regola il rapporto tensione corrente prodotta dalla bobina. Quando la bobina "L1" è vicino al centro della bobina "L2", allora la corrente amplificata tensione e amplificata sono approssimativamente uguali. Il rapporto filo esatta di questi due bobine dà loro una sintonizzazione quasi automatico con l'altro, e la risonanza esatta tra loro può essere ottenuto dal posizionamento della bobina "L1" lungo la lunghezza della bobina "L2". Mentre questo è un modo perfetto di regolazione del circuito, nel costruire mostrato nella fotografia, Don ha scelto per ottenere la sintonia esatta collegando un condensatore attraverso "L1" così marcato come "C" nello schema elettrico. Don trovato che il valore appropriato condensatore è stato di circa il microfarad 0.1 (100 nF) segno. Va ricordato che la tensione attraverso "L1" è molto alta, quindi se un condensatore è utilizzato in quella posizione serve una tensione di almeno 9000 volt. Don osservazioni che i condensatori reali visto nella fotografia di questo prototipo sono classificati a quindici mila volt, e sono stati realizzati su misura per lui, con uno stile di "auto-guarigione" della costruzione. Come già osservato, questo condensatore è un componente opzionale. Don anche deciso di collegare un piccolo condensatore in parallelo alla bobina "L2", anche per la messa a punto del circuito, e tale componente è opzionale e quindi non è indicato nel diagramma di circuito. Come le due metà del bobina "L2" sono effettivamente connessi tra l'altro, è solo necessario avere una regolazione fine condensatore. Tuttavia, Don sottolinea che la lunghezza "altezza" della bobina (quando in posizione verticale) controlla la tensione prodotta mentre la "larghezza" bobina (il diametro delle spire) controlla la corrente prodotta.
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Il rapporto di lunghezza esatta filo delle spire della "L1" e "L2" bobini dà loro una sintonizzazione automatica quasi sincrono con l'altro, e la risonanza esatta tra loro può essere ottenuto dal posizionamento della bobina "L1" lungo la lunghezza della bobina "L2". Mentre questo è un modo perfetto di regolazione del circuito, nel 1994 costruire mostrato nella fotografia, Don ha scelto per ottenere la sintonia esatta collegando un condensatore attraverso "L1" così marcato come "C" nello schema elettrico. Don trovato che il valore appropriato per la sua bobina condensatore costruzione particolare, è stato di circa 0,1 microfarad (100 nF) e così ha collegato due 47 nF condensatori ad alta tensione in parallelo per ottenere il valore che voleva. Va ricordato che la tensione attraverso "L1" è molto alta, quindi un condensatore utilizzato in quella posizione necessita di una tensione di almeno 9000 volt. Don osservazioni che i condensatori reali visto nella fotografia di questo prototipo sono classificati a quindici mila volt, e sono stati realizzati su misura per lui, con uno stile di "auto-guarigione" della costruzione.

Don è anche collegato un piccolo condensatore in parallelo alla bobina "L2", e tale componente opzionale è contrassegnato come "C2" nello schema elettrico e il valore usato da Don successo per essere un singolo 47nF, condensatore ad alta tensione. Come le due metà del bobina "L2" sono effettivamente connessi tra l'altro, è solo necessario avere un condensatore per "L2":
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Vi sono diversi modi di trattare con l'uscita dalla bobina "L2" per ottenere grandi quantità di energia elettrica convenzionale fuori del dispositivo. Il metodo qui illustrato utilizza quattro condensatori molto grandi visto nella fotografia. Questi hanno un rating 8000 o 9000 volt e una grande capacità e sono utilizzati per memorizzare il circuito di potenza come CC prima dell'uso nel dispositivo di carico. Ciò è ottenuto alimentando il banco di condensatori tramite un diodo che è valutato sia per alta tensione ed alta corrente, come afferma Don che il dispositivo produce 8.000 volt a 20 ampere, nel qual caso, questo diodo raddrizzatore deve essere in grado di gestire tale livello di alimentazione, sia alla partenza quando la batteria di condensatori è completamente scarica e "L2" sta producendo 8000 volt, e quando il carico completo di 20 ampere viene disegnato.

Questa batteria di condensatori è alimentato attraverso un diodo che è valutato sia per alta tensione ed alta corrente, come afferma Don che il dispositivo produce 8.000 volt a 20 ampere, nel qual caso, questo diodo raddrizzatore deve essere in grado di gestire tale livello di potenza, sia all'avvio quando la batteria di condensatori è completamente scarica e "L2" sta producendo 8000 volt, e quando il carico completo di 20 ampere viene disegnato. I diodi effettivi utilizzati da Don capita di essere valutato a 25 KV, ma che è una valutazione di gran lunga maggiore di quanto sia effettivamente necessario.

Per inciso, si potrebbe notare che l'utente domestico medio non avrà un requisito elettrico di qualcosa di lontanamente simile grande come questo, visto che a 10 kW è più che la maggior parte delle persone utilizzano in modo continuo, mentre l'8 KV a 20 A è un potenza di 160 kilowatt. Come il neon tubo circuito di pilotaggio può spegnere 9000 volt e dalla L1 / L2 sistema di bobine è un trasformatore in salita, se la tensione alimentata al banco di condensatori deve essere mantenuta fino a 8000 volt, quindi la regolazione deve essere VariCA utilizzato per ridurre la tensione alimentata al neon tubo circuito di pilotaggio, in modo da abbassare la tensione alimentata al L1 / L2 coppia di bobine, in genere, a 3000 volt.

Un membro molto astuto e competente del forum EVGRAY Yahoo EVGRAY il cui ID è "silverhealtheu" ha recentemente sottolineato che Don Smith dice abbastanza liberamente di non rivelare tutti i dettagli dei suoi progetti, ed è l'opinione che una voce importante che non è stato rivelato è che i diodi negli schemi qui riportati sono alla rovescia e che opera Don sue tensioni in senso inverso al modo convenzionale. Infatti, lo schema elettrico deve essere:
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Egli commenti: "i diodi in uscita dal tubo di Neon-driver potrebbe essere necessario essere invertita come vogliamo raccogliere la polarità negativa. Il divario scintilla quindi operare su inversione ambiente e la scintilla l'aspetto e suono completamente diverso con una crepa molto più veloce e la produzione di calore molto poco e anche si ricopra di gelo è possibile.

Il VariCA deve essere sollevato quel tanto che basta per ottenere una scintilla andando poi marcia indietro un po '. Qualsiasi tensione più alta è tale da rendere il Neon-valvola driver pensa che ha un corto circuito, e i nuovi progetti elettronici poi spento automaticamente e non riescono a funzionare a tutti, se questo metodo non è seguito.

Durante l'esecuzione, C, L1 e L2 operano da qualche parte nella banda di frequenza radio perché il Neon-valvola driver agisce solo come un serbatoio a circuito eccitatore. Il grande condensatore C3 raccolta, dovrebbe riempire polarità invertita per terra come mostrato sopra. Il carico sarà poi tirando elettroni dalla terra, come il tappo è riempito di nuovo a zero piuttosto che i joule nel condensatore in via di esaurimento.

Si ricorda inoltre che i sistemi CEM inversa di John Bedini e altri, creare un piccolo impulso positivo, ma raccolgono un super picco grande polarità negativa che spara fuori il fondo di un display dell'oscilloscopio. Questo è ciò che vogliamo, molte di queste memorizzati in condensatori, e quindi lasciare che l'energia di fondo ambientale di fornire la corrente quando fa la correzione".
Questo è un aspetto molto importante e può anche fare una differenza molto importante per le prestazioni di un dispositivo di questo tipo.
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Un lettore ha attirato l'attenzione sul fatto che il documento principale Don indica che vi sia una resistenza "R" attraverso la bobina L1 e condensatore di "C", e suggerisce che il circuito deve essere effettivamente come mostrato sopra, considerando quanto Don detto in precedenza circa il suo progetto "valigia". Un altro lettore rileva che il filo in la bobina di uscita mostrato nella fotografia sottostante sembra essere ricoperti con fili che è diametro troppo piccolo per trasportare correnti menzionati da Don. Sembra probabile che una induttanza non è necessaria in posizione tranne che per eliminare eventuali trasmissioni radio frequenza dal circuito, ma una più potente choke può facilmente essere avvolto con filo di diametro maggiore.

Quando il circuito è in funzione, la banca condensatore di accumulo si comporta come una batteria 8.000 volt, che non si esaurisce mai verso il basso e in grado di fornire 20 ampere di corrente per tutto il tempo che vuoi. Il circuito per la produzione di un volt 220 50 Hz uscita CA o di un volt 110 60 Hz Uscita CA dai condensatori di memorizzazione è solo elettronica standard. Incidentalmente, una opzione per caricare la batteria è di utilizzare il campo magnetico provocato disegnando rete frequenza degli impulsi di corrente attraverso la bobina di uscita "choke", mostrato qui:
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I flussi di corrente di uscita attraverso la mano sinistra sul primo avvolgimento cilindrico marrone, e quando la fotografia è stata scattata, con la mano destra carica non era più in uso. Precedentemente, era stata utilizzata per fornire potenza di carica alla batteria raddrizzando la corrente elettrica nella bobina, causata dal campo magnetico oscillante causata dalla pulsazione corrente che fluisce attraverso l'avvolgimento della mano sinistra, come mostrato qui:
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L'uscita CC prodotta dai quattro diodi è stato poi utilizzato per caricare la batteria di guida, e il livello di potenza prodotta è sostanzialmente maggiore della drain minore corrente dalla batteria. Di conseguenza, è una precauzione ragionevole per passare questa corrente alla batteria tramite un circuito che impedisce che la tensione della batteria aumento superiore dovrebbe. Un semplice sensore di livello di tensione può essere utilizzato per spegnere la carica quando la batteria ha raggiunto il suo livello ottimale. Altre batterie può essere ricaricato anche se questo è voluto. Circuiti semplici del tipo illustrato nel capitolo 12 possono essere utilizzati per controllare e limitare il processo di ricarica. I componenti a bordo di Don sono disposti in questo modo:
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Don richiama l'attenzione sul fatto che i cavi utilizzati per collegare l'uscita di "L2" all'uscita della scheda, collegando i condensatori di immagazzinamento sul modo, sono molto apprezzati i cavi ad alta tensione con speciali rivestimenti multipli, per assicurare che i cavi rimangono sani per un periodo indeterminato. Va notato a questo punto, che il esterno 3 "diametro della bobina utilizzata da Don, non è avvolto su un primo, ma al fine di ottenere prestazioni più elevate a frequenze elevate, le spire sono supportati con quattro strisce separate fisicamente collegati alle spire - la tecnica descritta più avanti in questo documento come un modo eccellente per la costruzione di una casa di bobine tali.

Si prega di tenere presente che qui le tensioni ed i loro livelli di potenza associate sono letteralmente letali e perfettamente in grado di uccidere tutti coloro che gestisce il dispositivo con noncuranza quando è acceso. Quando una replica di questo dispositivo è pronto per l'uso di routine, deve essere racchiuso in modo che nessuna delle connessioni ad alta tensione può essere toccata da nessuno. Questo non è un suggerimento, ma è un requisito obbligatorio, nonostante il fatto che i componenti mostrati nelle fotografie sono disposti in quello che sarebbe un modo più pericoloso erano il circuito per l'accensione così com'è. In nessun caso, costruire e testare questo circuito se non si è già esperto nell'uso dei circuiti ad alta tensione o di poter essere controllato da qualcuno che ha esperienza in questo campo. Si tratta di una "una mano nella tasca in ogni momento" tipo di circuito e deve essere trattato con grande attenzione e rispetto in ogni momento, in modo da essere sensibile.

Il resto del circuito non è montato sulla scheda, forse perché ci sono vari modi in cui il risultato finale desiderato può essere raggiunto. Quello proposto qui è forse la soluzione più semplice:
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La tensione deve essere eliminato, in modo da un ferro da stiro a nucleo di rete a frequenza trasformatore step-down viene utilizzato per fare questo. Per ottenere la frequenza alla frequenza di rete standard per il paese in cui il dispositivo deve essere utilizzato, un oscillatore viene utilizzato per generare tale particolare frequenza di rete. L'uscita dell'oscillatore viene utilizzato per pilotare un adeguato alta tensione dispositivo a semiconduttore, sia esso un transistore FET, un dispositivo IGBT, o altro. Questo dispositivo deve passare la corrente di lavoro a 8.000 volt, anche se certamente, che sarà una corrente che sarà di almeno 36 volte inferiore alla potenza finale corrente, a causa della tensione superiore sul primario del trasformatore. La potenza disponibile sarà limitata dalle capacità di gestione della corrente di uscita di questo trasformatore che deve essere molto grande e costoso.

Poiché il circuito è in grado di raccogliere ulteriori impulsi magnetici, come quelli generati da altre apparecchiature, fulmini nelle vicinanze, ecc un componente elettronico chiamato "varistore" marcata "V" nel diagramma, è collegata attraverso il carico. Questo dispositivo funziona come un soppressore di picco come cortocircuiti qualsiasi tensione superiore alla tensione di design, protegge il carico da sovratensioni.

Don spiega anche una versione ancora più semplice del circuito come mostrato qui:
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Questo circuito semplificato evita la necessità di costosi condensatori e le limitazioni dei loro valori di tensione, e la necessità di controllo elettronico della frequenza di uscita. La lunghezza del filo nelle spire della bobina "L2" deve ancora essere esattamente quattro volte la lunghezza del filo delle spire in bobina "L1", ma c'è solo un componente che deve essere introdotta, e che è la resistenza "R" posto attraverso l'avvolgimento primario del trasformatore riduttore di isolamento. Questo trasformatore è un laminato di ferro-core tipo, adatto per la bassa frequenza di rete, ma l'uscita da "L2" è a frequenza molto più elevata. È possibile tirare la frequenza fino a soddisfare il trasformatore riduttore collegando il valore corretto di resistenza "R" attraverso il trasformatore di uscita (o di una bobina e di resistenza, o una bobina e un condensatore). Il valore di resistenza necessario può essere previsto dalla American Radio Relay League grafico (mostrato come Fig.44 nel documento pdf Don che può essere scaricato utilizzando http://www.free-energy-info.com/Smith.pdf). La sesta edizione del libro di Howard Sams "Manuale di Elettronica tabelle e formule" (ISBN-10: 0672224690 o ISBN-13: 978-0672224690) ha una tabella che scende a 1 kHz e quindi non ha bisogno di essere esteso fino a raggiungere le frequenze utilizzate qui. Il valore della resistenza corretta potrebbe anche essere trovato con la sperimentazione. Si noterà che una lacuna messa a terra a doppia accensione è stato posizionato in "L2", al fine di assicurarsi che i livelli di tensione sempre rimanere all'interno della gamma di design.

Don spiega anche una versione ancora più semplice, che non ha bisogno di un Variac, condensatori ad alta tensione o diodi ad alta tensione. Qui, una uscita CC è accettato che significa che ad alta frequenza step-down trasformatore può essere utilizzato. Ciò richiede per un air-core trasformatore che ti saresti vento da filo resistente. Carichi di rete sarebbe poi essere alimentato utilizzando uno standard di off-the-shelf inverter. In questa versione, è naturalmente necessario fare il "L1" trasforma lunghezza del filo esattamente un quarto del "L2" trasforma lunghezza del filo in modo da rendere le due bobine risuonano insieme. La frequenza di funzionamento di ciascuna di queste bobine è loro imposto dalla frequenza di uscita del circuito di tubo neon-driver. Tale frequenza viene mantenuta durante l'intero circuito finché non viene rettificata dai quattro diodi di alimentazione a bassa tensione del condensatore di memorizzazione. La tensione di uscita di destinazione sarà o poco più di 12 volt o poco più di 24 volt, a seconda della tensione dell'inverter che deve essere azionato dal sistema. Lo schema è:
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Come molte persone troveranno il grafico nomogramma nel documento pdf Don molto difficile da capire e da usare, qui è una versione più semplice:
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L'obiettivo è quello di determinare la "reattanza" o 'resistenza CA' in ohm e il modo per farlo è il seguente:

Supponiamo che il vostro neon-valvola driver è in esecuzione a 30 kHz e si utilizza un condensatore di 100 nF (che è lo stesso come 0.1 microfarad) e si desidera sapere che cosa è la resistenza CA del condensatore è a quella frequenza. Inoltre, ciò che induttanza bobina avrebbe che la resistenza stessa CA. Allora la procedura per trovare che fuori è il seguente:
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Tracciare una linea retta tra la frequenza di 30 KHz (linea viola) attraverso il valore di 100 nanofarad condensatore e portare la linea su fino al (blu) linea induttanza come mostrato sopra.

Ora è possibile leggere la reattanza ("resistenza CA") fuori dalla linea rossa, che assomiglia a 51 ohm per me. Ciò significa che quando il circuito funziona ad una frequenza di 30 kHz, quindi il flusso di corrente attraverso il condensatore da 100 nF sarà lo stesso attraverso una resistenza 51 ohm. Lettura fuori dalla linea blu "Induttanza" che lo stesso flusso di corrente a quella frequenza si verificano con una bobina che ha un induttanza di 0,28 millihenry.

Sono recentemente sono state adottate una copia di schema circuitale Don per questo dispositivo, e viene mostrato qui:
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Il trasformatore 4000V 30mA illustrato in questo schema di circuito, può utilizzare un trasformatore con nucleo in ferrite da un tubo al neon-modulo del driver, che intensifica la tensione, ma non aumentare la frequenza che è chiaramente a 120 Hz CC pulsata. Si noterà che questo circuito è disegnato con Plus Minus mostrato di seguito (che è molto particolare).

Si prega di notare che quando un collegamento a terra è menzionato in connessione con apparecchiature di Don Smith, stiamo parlando di una connessione a filo effettivo di un oggetto metallico fisicamente sepolto nella terra, se si tratta di una barra di rame lungo infisso nel terreno, o una vecchia auto radiatore sepolto in un buco come Tariel utilizzato Kapanadze, o una lastra di metallo sepolto. Quando Thomas Henry Moray effettuato la sua dimostrazione richiesto nel cuore della campagna in un luogo scelto dagli scettici, le lampadine che formavano il suo carico elettrico di dimostrazione, brillava di più con ogni colpo di martello, come un pezzo di tubo del gas è stato battuto nel terreno in modo da formare il suo collegamento a terra.

Don spiega anche una versione ancora più semplice del suo dispositivo principale. Questa versione non ha bisogno di un VariCA (trasformatore di tensione variabile) o condensatori ad alta tensione. Qui, una uscita CC è accettato che significa che ad alta frequenza step-down trasformatore può essere utilizzato. Ciò richiede sul lato di uscita, per un air-core (o ferrite core) trasformatore che ti saresti vento da filo pesante. Carichi di rete sarebbe poi essere alimentato utilizzando uno standard di off-the-shelf inverter. In questa versione, è ovviamente molto utile per fare il "L1" trasforma lunghezza del filo esattamente un quarto del "L2" trasforma lunghezza del filo in modo da rendere le due bobine automaticamente risuonare insieme. La frequenza di funzionamento di ciascuna di queste bobine è loro imposto dalla frequenza di uscita del circuito di tubo neon-driver. Tale frequenza viene mantenuta durante l'intero circuito finché non viene rettificata dai quattro diodi di alimentazione a bassa tensione del condensatore di memorizzazione. La tensione di uscita di destinazione sarà o poco più di 12 volt o poco più di 24 volt, a seconda della tensione dell'inverter che deve essere azionato dal sistema.

Poiché il circuito è in grado di raccogliere ulteriori impulsi magnetici, come quelli generati da altre apparecchiature, fulmini nelle vicinanze, ecc un componente elettronico chiamato "varistore" marcata "V" nel diagramma, è collegata attraverso il carico. Questo dispositivo funziona come un soppressore di picco come in corto circuito una tensione superiore alla tensione di design, protegge il carico da sbalzi di tensione. Una scarica di gas Tube è una valida alternativa a un varistore.

Questo circuito è effettivamente due bobine Tesla back-to-back e lo schema elettrico potrebbe essere:
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E non è affatto certo che in questo circuito, gli avvolgimenti rosso e blu sono avvolti in direzioni opposte. Il spinterometro (o scarica di gas tube) in serie con il primario del trasformatore prima altera il funzionamento in modo piuttosto imprevedibile quanto causa primaria ad oscillare ad una frequenza determinata dalla sua induttanza e auto-capacità, e che possono provocare frequenze megahertz. L'avvolgimento secondario (s) di detto trasformatore deve entrare in risonanza con il primario e in questo circuito che ha frequenza compensatori, condensatori di risonanza che viene prodotta dalla lunghezza del filo esatta nelle spire del secondario. Questo appare come un semplice circuito, ma è tutt'altro che questo. L'energia in eccesso viene prodotta dalla frequenza sollevata, la tensione sollevata, e la pulsazione molto tagliente prodotta dalla scintilla. Questa parte è molto semplice. Il resto del circuito è probabile che sia molto difficile ottenere risonante come deve essere per fornire energia in eccesso che al convertitore di uscita.

Quando si considera la "lunghezza" di filo in una bobina di risonanza, è necessario prestare attenzione al onda stazionaria creata in queste condizioni. L'onda è causato dalla riflessione del segnale quando raggiunge l'estremità del filo o quando vi è un cambiamento improvviso del diametro del filo che cambia come la capacità di riflessione del segnale in quel punto la connessione. Si dovrebbe prestare attenzione alla descrizione molto chiara Richard Quick del presente nella sezione del suo brevetto che è incluso più avanti in questo capitolo. Inoltre, ricorda quello che ha detto Don Smith su come individuare le cime delle onde stazionarie utilizzando un portatile lampada al neon.

Una cosa molto importante che Don sottolineato è che la rete elettrica disponibile attraverso la presa di corrente a casa mia, non viene lungo i fili dalla stazione di generazione. Al contrario, la centrale influenza un locale 'sottostazione' e gli elettroni che attraversano la mia attrezzatura in realtà mi vengono dal contesto locale a causa dell'influenza della mia sottorete locale stazione. Pertanto, se posso creare un effetto simile a casa mia, quindi non ho più bisogno di quella sub-stazione e può avere più energia elettrica come voglio, senza dover pagare qualcun altro a fornire tale influenza per me. 

Un'implementazione Pratica di Uno dei Disegni di Don Smith.
L'obiettivo, è quello di determinare come costruire un autoalimentata, energia libera generatore elettrico che non ha parti in movimento, non è troppo costoso da costruire, utilizza parti facilmente disponibili e che ha una potenza di alcuni kilowatt. Tuttavia, in nessun caso questo documento essere considerato un incoraggiamento per voi, o chiunque altro per costruire realmente uno di questi dispositivi. Questo documento è presentata esclusivamente per scopi informativi e educativi, e come alte tensioni sono coinvolti, dovrebbe essere considerato un dispositivo pericoloso inadatto ad essere costruita da dilettanti inesperti. La sezione che segue è solo la mia opinione e quindi non dovrebbe essere preso come provato e testato, lavorando la tecnologia, ma, invece, solo il parere di uno scrittore inesperto.

Tuttavia, le questioni da diversi lettori diversi indicano che una breve, descrizione ragionevolmente specifica dei passi necessari per tentare una replica di un dispositivo di Don Smith sarebbe utile. Ancora una volta, questo documento non deve essere considerato una raccomandazione che effettivamente costruire uno di questi ad alta tensione, dispositivi potenzialmente pericolosi. Questo è solo informazioni destinate per aiutarvi a capire quello che io credo sia coinvolto in questo processo.

A grandi linee, le seguenti fasi vengono utilizzati nella versione più semplice della disposizione:

1. La bassissima frequenza e tensione della rete locale viene scartato in favore di un'alimentazione elettrica che opera da più di 20.000 Hz (cicli al secondo) e ha una tensione di nulla da 350 volt a 10.000 volt. Le tensioni più elevate possono dare maggior potenza complessiva di uscita, ma comportano un maggiore sforzo nell'ottenere la schiena tensione di nuovo al livello della tensione di rete in modo standard per apparecchiature di rete da utilizzare.

2. Questa alta frequenza alta tensione è utilizzata per creare una serie di scintille molto rapidi utilizzando uno spinterometro collegato a una connessione di terra. Fatto correttamente, la frequenza scintilla è così alta che non vi è alcun suono udibile causato dalla scintille. Ogni scintilla provoca un flusso di energia dall'ambiente locale nel circuito. Questa energia non è elettrica standard che rende le cose a caldo quando la corrente passa attraverso di loro, ma questo flusso di energia fa sì che le cose a diventare freddo quando la corrente fluisce attraverso di loro, e quindi è spesso chiamato elettricità "a freddo". E 'difficile da usare questa energia a meno che non tutto quello che vuoi fare è accendere una serie di lampadine (che tra l'altro, dare una diversa qualità della luce quando alimentato con questa energia). Sorprendentemente, il circuito contiene ora potenza sostanzialmente maggiore rispetto alla quantità di energia necessaria per produrre le scintille. Questo perché l'energia addizionale fluisce dal terreno e dall'ambiente locale. Se si dispone di formazione convenzionale e sono stati alimentati il mito dei "sistemi chiusi", allora questo sembra impossibile. Quindi, mi permetta di porre la domanda: se, come può essere dimostrato, tutta l'elettricità che scorre nel primario di un trasformatore, rifluisce da quella di avvolgimento, quindi da dove viene il massiccio, flusso continuo di energia elettrica proveniente dal secondario avvolgimento viene? Nessuno di esso proviene dal circuito primario e ancora milioni di elettroni flusso fuori dalla secondaria in un flusso continuo che può essere fornita indefinitamente. Allora, da dove questi elettroni vengono? La risposta è 'dall'ambiente circostante locale che ribolle di energia in eccesso' ma i tuoi libri di testo non piace questo fatto in quanto ritiene che il circuito del trasformatore è un 'sistema chiuso' - cosa che probabilmente non può essere trovato da nessuna parte in questo universo.

3. Questa alta tensione, ad alta frequenza, ad alta potenza di energia deve essere convertita per lo stesso tipo di elettricità calda che esce da una presa a muro alla tensione e frequenza locale. Questo è dove l'abilità e la comprensione entrano in gioco. Il primo passo è di abbassare la tensione e aumentare la corrente disponibile con un trasformatore riduttore risonante. Questo suona molto tecnica e complessa, e guardando bobina caro Don Smith Barker & Williamson, rende l'intera operazione sembra essere uno per sperimentatori ricchi solo. Questo non è il caso di una soluzione di lavoro può essere economico e facile. Generalmente non è conveniente per ottenere la tensione molto elevata fino a livelli convenienti in un unico passaggio, e quindi, una o più di tali trasformatori di risonanza può essere usato per raggiungere il livello di tensione di destinazione. Ogni passo trasformatore aumenta la corrente disponibile superiore e superiore.

4. Quando una tensione soddisfacente è stato raggiunto, dobbiamo affrontare la frequenza molto alta. Il modo più semplice per affrontare il problema è quello di utilizzare diodi ad alta velocità per convertirla in pulsante CC e alimentare che in un condensatore per creare ciò che è essenzialmente, una batteria eterna. Alimentazione questa energia in un condensatore la converte in energia elettrica convenzionale "caldo" e uno standard off-the-shelf inverter può essere usato per dare l'esatta tensione e la frequenza della rete elettrica locale. Nella maggior parte del mondo, che è di 220 volt a 50 cicli al secondo. In America è di 110 volt a 60 cicli al secondo. A basso costo inverter generalmente eseguito su entrambi i 12 volt o 24 volt con i più comuni 12 unità volt essendo più conveniente.

Quindi, diamo un'occhiata a ciascuno di questi step in modo più dettagliato e vedere se siamo in grado di capire che cosa si tratta e quali sono le nostre opzioni:

1. Vogliamo produrre una alta tensione, ad alta frequenza, a bassa corrente di alimentazione. Don Smith mostra una insegna al neon del modulo trasformatore. Suo modulo prodotta una tensione che era superiore era conveniente e così ha usato un trasformatore variabile CA o "Variac", come è comunemente noto, per abbassare la tensione di ingresso e quindi, abbassare la tensione di uscita. Non c'è alcuna necessità di un VariCA come si può gestire la tensione più alta o in alternativa, una più adatta Neon Sign-modulo trasformatore.

Tuttavia, abbiamo un problema con l'utilizzo di tale tecnica. Negli anni successivi don comprato il suo modulo, sono stati riprogettati per includere un circuito che disabilita il modulo se qualche corrente esce direttamente a terra, e questo è esattamente quello che vorrebbe usarlo per, quindi la maggior parte, se non tutti i disponibili neon-sign moduli trasformatore non sono adatti per le nostre esigenze. Comunque, mi hanno detto che se il modulo ha un filo di terra e che la messa a terra è lasciato non connesso, che disabilita il circuito di terra-perdita, permettendo all'unità di essere utilizzato in un circuito di Don Smith. Personalmente, non consiglio che, se il modulo è racchiuso in un contenitore metallico.

Una alternativa molto più conveniente è mostrato qui: http://www.youtube.com/watch?v=RDDRe_4D93Q dove un piccolo circuito globo plasma viene utilizzato per generare una scintilla ad alta frequenza. Sembra molto probabile che uno di questi moduli dovrebbero soddisfare le nostre esigenze:
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Un metodo alternativo è quello di costruire la vostra propria alimentazione da zero. Fare questo non è particolarmente difficile e se non si capisce qualsiasi elettronica, poi forse, leggendo tutorial di elettronica per principianti nel capitolo 12 (http://www.free-energy-info.com/Chapter12.pdf) vi riempirà in su tutte le basi necessarie per la comprensione (e, probabilmente, progettare il proprio) circuiti di questo tipo. Ecco un disegno a frequenza variabile per la casa-costruzione:
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Un vantaggio di questo circuito è che il trasformatore di uscita viene azionato nel frequenza impostata dal temporizzatore 555 e che la frequenza non è influenzata dal numero di spire nell'avvolgimento primario, né la sua induttanza, diametro del filo, o qualsiasi altra cosa fare con le bobina. Anche se questo circuito mostra la piuttosto costoso IRF9130 transistor, mi aspetto che altri FET a canale P dovrebbe funzionare in modo soddisfacente in questo circuito. Il transistor IRF9130 si presenta così:
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Il circuito ha un diodo di alimentazione e condensatore, pronta a ricevere energia dal uscita in un momento successivo, se questo è possibile e desiderato. La 555 circuito è standard, per un 50% di Mark / Space rapporto. Il condensatore 10 nF è lì per mantenere la stabilità del 555 e la sezione di temporizzazione è costituito da due resistori variabili, un resistore fisso e il condensatore 1 nF. Questa disposizione conferisce resistenza di una resistenza variabile di qualsiasi cosa, da 100 ohm a 51.8K e che permette una gamma notevole di frequenza. I 47K (Linear) resistore variabile controlla la sintonia principale e la 4.7K (lineare) resistore variabile genera una frequenza più facilmente regolabile per la regolazione esatta. La resistenza da 100 ohm è lì in caso entrambi i resistori variabili sono impostati a zero resistenza. L'uscita viene alimentato attraverso una resistenza da 470 ohm al gate di un potente transistore a canale P FET che aziona l'avvolgimento primario del trasformatore di uscita.

Il trasformatore di uscita può essere avvolto su un rocchetto isolante che copre una barretta di ferrite, dando sia un buon accoppiamento tra gli avvolgimenti, e ad alta frequenza di funzionamento pure. Il rapporto spire è impostato solo 30:1 a causa del numero elevato di giri di avvolgimento primario. Con un 12-volt, questo darà un 360-volt forma d'onda di uscita, e riducendo progressivamente le spire primarie, la tensione di uscita permette di aumentare in fasi controllate. Con 10 giri nel primario, la tensione di uscita deve essere 3.600 volt e con soli 5 ​​giri 7200 volt. Maggiore è la tensione utilizzata, maggiore è la quantità di lavoro necessario in seguito per ottenere la tensione torna al livello di uscita che si vuole.

Guardando la tabella specifica filo, indica che un diametro abbastanza piccolo filo potrebbe essere usato per avvolgimento secondario del trasformatore di uscita dell'oscillatore. Anche se questo è perfettamente vero, non è tutta la storia. Driver tubo al neon sono molto piccole e il filo nei loro avvolgimenti di uscita è il diametro molto piccolo in effetti. Questi moduli di driver sono molto incline al fallimento. Se l'isolamento in qualsiasi turno uno dell'avvolgimento fallisce e una volta diventa un cortocircuito, quindi che interrompe l'avvolgimento di oscillare, e una sostituzione è necessaria. Poiché non vi sono vincoli di dimensioni particolari per questo progetto, potrebbe essere una buona idea di utilizzare filo di rame smaltato di 0,45 mm o più grandi, nel tentativo di evitare questo pericolo di guasti di isolamento. Nessuna parte della bobina di trasformatore spola deve essere in metallo e non sarebbe alcun danno a coprire ogni strato di avvolgimento secondario con uno strato di nastro elettrico per fornire un ulteriore isolamento tra la bobina gira in uno strato e le svolte strato sopra esso.

Un plug-in layout della scheda potrebbe essere:
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Si ricorda che non si può semplicemente collegare il voltmetro media di un condensatore 4 kV (a meno che non si vuole comprare un altro metro) in quanto misura soltanto fino a circa un CC mila volt. Quindi, se si utilizza alta tensione, quindi è necessario utilizzare un resistore-divisore coppia e misurare la tensione sulla resistenza inferiore. Ma ciò che valori di resistenza si dovrebbe utilizzare? Se si mette una resistenza da 10 megaohm attraverso il vostro condensatore 4 kV carica, la corrente che fluisce attraverso la resistenza sarebbe 0,4 milliampere. Sembra piccolo, non è vero? Ma questo 0,4 mA è di 1,6 watt, che è un buon affare più che la potenza che la vostra resistenza in grado di gestire. Anche con questa disposizione:
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la corrente sarà 0,08 mA e la potenza per resistenza sarà 64 mW. La lettura del contatore sarà circa il 20% della tensione sul condensatore che darà una lettura voltmetro di 800 volt. La resistenza di ingresso del contatore deve essere controllato ed eventualmente, come consentito la resistenza in questo circuito è così alto (vedi capitolo 12). Quando si effettua una misura di questo tipo, il condensatore viene scaricato, la catena di resistenza e metro attaccata, e poi, e solo allora, il circuito è alimentato, la lettura rilevata, la potenza di ingresso scollegato, il condensatore scarico, e le resistenze disconnesso . Circuiti ad alta tensione sono estremamente pericolose, specialmente, dove un condensatore è coinvolto. La raccomandazione di indossare guanti di gomma di spessore per questo tipo di lavoro, non è destinato ad essere divertente. Circuiti di questo tipo possono generare inaspettati picchi di alta tensione, e quindi, potrebbe essere una buona idea per collegare un varistore attraverso il misuratore per proteggerlo da questi picchi. Il varistore deve essere impostato alla tensione che si intende misurare e come varistori può non essere disponibile al di sopra di una soglia 300V, due o più può essere necessario collegare in serie in cui solo uno è mostrato nella figura precedente. Il varistore non deve avere una tensione superiore a vostro strumento.

2. Ora abbiamo bisogno di utilizzare questa alta tensione per creare una scintilla strategicamente posizionato per una messa a terra. Quando si effettua il collegamento a terra, a volte è suggerito che il collegamento a tubi di acqua o radiatori è una buona idea in quanto hanno lunghezze di tubazioni metalliche in esecuzione sotto la terra e il contatto eccellente con esso. Tuttavia, è diventato molto comune per metallo tubazioni per essere sostituito con meno tubazioni di plastica e così qualsiasi connessione tubo proposto bisogno di un controllo per garantire che vi sia tubi di metallo che corre tutto il percorso nel terreno.
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La scintilla lacune mostrato possono essere commerciali ad alta tensione scaricatori a gas, regolabili spinterometri fatti in casa con punte in acciaio inox di circa 1 mm l'una dall'altra, scintilla auto spine, o le lampadine al neon standard, anche se questi run piuttosto caldo in questa applicazione. A mm 15 x 6 millimetri dimensioni lampadina neon opera con solo 90 o 100 volt attraverso essa, occorrerebbe un numero considerevole di loro collegati in serie per generare una tensione elevata spinterometro, ma è probabilmente un equivoco che lo spinterometro stesso deve una tensione elevata. Più avanti in questo capitolo, vi è un esempio di un sistema di grande successo in cui viene utilizzato solo per la lampadina neon spinterometro ed un campo magnetico oscillante più di un metro di larghezza quando viene creato guidato da solo un vecchio 2500 volt neon-sign trasformatore modulo. Se si utilizza una lampada al neon per l'spinterometro, allora uno sviluppatore esperto raccomanda un resistore 22K viene utilizzato in serie al neon per estendere la vita è lavoro molto considerevole.

Questo circuito è un modo per collegare il spinterometro ea terra:
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Si tratta di un adattamento di un accordo di circuito utilizzato dal membro del forum "SLOW-'N-EASY" sul tema Don Smith nel energeticforum. Qui, sta usando un 'LowGlow' trasformatore neon progettato per essere utilizzato su una bicicletta. I diodi sono lì per proteggere l'alta tensione di alimentazione da eventuali picchi di tensione imprevisti creati successivamente nel circuito. Il spinterometro è collegato tra l'avvolgimento primario di un trasformatore in salita e il collegamento di terra. Nessun condensatore viene usato. Vedendo questo circuito, si pensa subito di rotoli di grandi e costosi Don Smith, ma questo sperimentatore non utilizza niente del genere. Invece, si snoda il suo trasformatore su una plastica semplice ex come questo:
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E per rendere le cose 'peggiore' il filo primario è a soli 9 pollici (228,6 mm) di lunghezza e le secondarie soli 36 pollici (914.4 mm) di lunghezza, l'essere primario avvolto direttamente sulla parte superiore del secondario. Non esattamente una grande costruzione o costoso e ancora uno che sembra funzionare adeguatamente in test reali.

Questa è una forma molto compatta di costruzione, ma non vi è alcuna necessità di utilizzare esattamente lo stesso per ex bobine, né vi è qualcosa di magico di nove pollici di lunghezza della bobina L1, in quanto potrebbe facilmente essere di qualsiasi lunghezza conveniente, diciamo due piedi o 0,5 metri, o qualsiasi altra cosa. La cosa importante è rendere la lunghezza di L2 esattamente quattro volte quella lunghezza, tagliare le lunghezze accuratamente. È pratica comune il peso del rame in ogni bobina e quindi il filo più corto è solitamente due volte il diametro del filo più lungo.

Il circuito sopra, produce un'uscita fredda elettrica di alta tensione ed alta frequenza. La tensione non sarà la stessa della tensione trasformatore al neon, né la frequenza sia la stessa. Le due bobine risuonano a propria frequenza naturale, inalterato da tutti i condensatori. 

3. Il passo successivo è quello di ottenere l'alta tensione a un livello più conveniente, forse, come questo:
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Qui, un trasformatore identica, ferita esattamente nello stesso modo, è utilizzato in senso inverso, per iniziare la sequenza di tensione di abbassamento. Il rapporto di lunghezza del filo viene mantenuta per mantenere gli avvolgimenti del trasformatore risonante con l'altro.

Supponendo che siamo stati per avvolgere la bobina L2 del secondo trasformatore in un singolo avvolgimento rette e al posto della liquidazione solo uno L1 avvolgimento su di esso, due o più avvolgimenti L1 identici sono stati posti su di esso - che cosa sarebbe successo?:
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Ora, per un commento che sembrerà un'eresia per le persone ricche di oggi (insufficiente) livello di tecnologia. Il potere che scorre in questi trasformatori è elettricità fredda che opera in un modo completamente diverso di energia elettrica caldo. L'accoppiamento tra queste bobine sarebbe inductive se fossero portando elettricità caldo e in tal caso, ogni ulteriore potenza decollo da bobine L1 supplementari dovrebbe essere 'pagato' dagli ulteriore assorbimento di corrente attraverso la bobina L2. Tuttavia, con l'elettricità fredda che queste bobine sono effettivamente portando, l'accoppiamento tra le bobine e non è magnetico induttivo e che blocca l'aumento di corrente L2, indipendentemente dal numero di bobina L1 decolli ci sono. Le bobine L1 supplementari saranno alimentati gratuitamente. Tuttavia, la posizione delle bobine rispetto all'altro ha un effetto sulla sintonizzazione, quindi la bobina L1 dovrebbe essere al centro della bobina L2, il che significa che le bobine L1 aggiuntivi saranno leggermente il miglior punto.

4. Comunque, seguito attraverso su una sola bobina L1, è probabile che almeno un ulteriore step-down trasformatore necessario e infine, dobbiamo conversione in energia elettrica bollente:
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Probabilmente il più semplice conversione è alimentando l'energia in un condensatore e rendendo CC standard. La frequenza è ancora molto elevato, così diodi ad alta velocità (come il-75 nanosecondi UF54008) sono necessarie qui anche se il livello di tensione è sufficientemente bassa per essere un problema. L'uscita CC può essere utilizzato per alimentare un convertitore in modo standard per le apparecchiature di rete può essere utilizzato. Non è necessario usare un solo (costoso) di grande capacità inverter per alimentare tutti i possibili carichi come è conveniente avere più inverter più piccoli, ciascuno alimentare il proprio set di attrezzature. Maggior parte delle apparecchiature verrà eseguito in modo corretto con inverter ad onda quadra e che include un alimentatore per alimentare il circuito oscillatore di ingresso.

Tubo in PVC non è un ottimo materiale quando si utilizza ad alta frequenza segnali ad alta tensione, e il grigio tubo in PVC è un materiale in rotolo particolarmente povero ex. Il tubo di acrilico molto più costoso è eccellente, ma se si utilizza in PVC, le prestazioni saranno migliori se il tubo in PVC è rivestito con una vernice isolante (o palline da tennis tavolo sciolto in acetone come mostrato su YouTube).

Tuttavia, ci sono alcuni altri fattori che non sono state menzionate. Ad esempio, se la bobina L1 viene avvolto direttamente sulla parte superiore della bobina L2, avrà circa lo stesso diametro e quindi, il filo essendo quattro volte più lungo, avrà circa quattro volte il numero di giri, dando un step-up o step -down rapporto di circa 4:1. Se, invece, i diametri delle serpentine erano diversi, il rapporto sarebbe diversa come le lunghezze dei cavi sono fissati l'uno rispetto all'altro. Se la bobina L2 erano la metà del diametro della bobina L1, allora il rapporto spire sarebbe circa 8:1 e ad un terzo diametro, 12:1 e 16:01 a diametro trimestre che significa che un effetto molto maggiore potrebbe essere dovuto dalla lunghezza del filo stesso, riducendo il diametro della bobina L2. Tuttavia, l'effetto magnetico prodotto da una bobina è collegata alla sezione trasversale della bobina e quindi un piccolo diametro non è necessariamente in grande vantaggio. Inoltre, la lunghezza del filo della bobina L1 e numero di spire, influire resistenza CC, e, soprattutto, l'impedenza CA che influisce sulla quantità di potenza necessaria per pulsare la bobina.

Si ritiene inoltre che avere lo stesso peso di rame in ogni avvolgimento dà una prestazione migliore, ma ciò non è spesso menzionato è l'opinione che maggiore è il peso di rame, maggiore è l'effetto. Ricorderete che Joseph Newman (capitolo 11) utilizza grandi quantità di filo di rame per produrre effetti notevoli. Così, mentre 9 pollici e 36 pollici di filo funziona per L1 e L2, ci possono essere migliori prestazioni da lunghezze di filo e / o fili più spessi.

Non dobbiamo inoltre dimenticare che Don Smith sottolineato che agiscono tensione e corrente (fuori fase e) in direzioni opposte lungo la bobina L2, allontanandosi dalla bobina L1:
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È stato suggerito che una potenza maggiore e più efficace può essere ottenuta dividendo la bobina L2 sotto la posizione della bobina L1, avvolgimento seconda parte L2 nella direzione opposta e la messa a terra della giunzione dei due avvolgimenti L2. Don non ritiene necessario per invertire la direzione di avvolgimento. Il risultato è un avvolgimento L2 che è doppia rispetto a prima e disposti come questo:
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Qui, le ulteriori alta tensione diodi consentono due su avvolgimenti di fase da collegare tra loro.  Si noterà che questa disposizione prevede due collegamenti di terra separati, entrambi i quali devono essere di alta qualità, le connessioni, qualcosa come un tubo o asta guidato profondamente nel terreno umido o, in alternativa, una piastra di metallo o un oggetto di metallo simile di superficie notevole, sepolto nel profondo della terra umida, e un filo di rame o di rame spessa treccia utilizzato per effettuare la connessione. Questi punti di messa a terra devono essere abbastanza distanti tra loro, per esempio, dieci metri. Un collegamento di terra unico non può essere utilizzato come efficace che sarebbe corto circuito attraverso il trasformatore L1/L2 che davvero non si vuole fare.

Con questa disposizione, il circuito di contorno diventa:
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Il cablaggio di massa spessa è utile in quanto per evitare il filo di terra essendo inclusi nella lunghezza del filo risonante, è necessario un cambiamento improvviso in sezione cavo:
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Queste sono solo alcune idee che potrebbero essere considerati da qualche sviluppatore esperto che può pensare di indagare Don circuiti stile Smith.

Per darvi un'idea della capacità di alcuni fili disponibili in commercio durante il trasporto di energia elettrica a caldo, questa tabella può aiutare:
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Si raccomanda che il filo ha una portata di corrente del 20% in più rispetto al carico effettivo previsto, in modo che non si ottiene molto calda durante l'uso. I fili di diametro non includono l'isolamento, anche se per solido filo di rame smaltato, che può essere ignorato.

C'è un video più impressionante e circuito mostrato in http://youtu.be/Q3vr6qmOwLw dove una soluzione molto semplice produce un rendimento immediato successo per l'estremità anteriore della circuiteria Don. Il circuito sembra essere:
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Qui, un semplice modulo Sign Neon Transformer che non ha alcun collegamento a terra, viene utilizzato per produrre una tensione di 2,5 kV con una frequenza di 25 kHz e una capacità di corrente di uscita massima di 12 mA. Non vi è alcuna difficoltà nel costruire l'equivalente a quello dell'unità di alimentazione. Le due uscite del modulo vengono convertiti in CC da una catena di quattro diodi 1N4007 in serie in ciascuna delle due uscite (ogni catena essendo all'interno di un tubo di plastica per l'isolamento).

Questa uscita è alimentato attraverso un optional 22K resistenza tramite una lampada al neon di un condensatore forno a microonde che risulta essere 874 nF con tensione di 2.100 volt. Si potrebbe pensare che la tensione del condensatore è troppo bassa per la tensione di uscita del modulo neon, ma il neon ha una tensione di innesco di soli 90 volt e quindi il condensatore non sta per raggiungere la tensione di uscita dell'alimentatore . I resistori sono esclusivamente per prolungare la durata dei neon come il gas all'interno del tubo ottiene una scossa notevole nel primo nanosecondo dopo l'accensione. E 'improbabile che omettendo le resistenze avrebbe alcun effetto significativo, ma poi, tra loro è una cosa da poco. La seconda neon alimenta il primario del trasformatore risonante che viene mostrata solo a grandi linee nozionale nel diagramma sopra come l'autore suggerisce che gli atti primari come un trasmettitore e che qualsiasi numero di bobine di ricezione possono essere utilizzati come secondari individuali essendo sintonizzato sulla frequenza esatta di tale primario risonante.
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Nel video che mostra questa disposizione, l'autore dimostra l'fluttuante, campo ad alta frequenza che si estende per circa quattro piedi (1,2 m) intorno alla bobina. Egli osserva inoltre che i neon singoli in ogni sua disposizione potrebbe essere sostituito con due neon in serie. Nel test che ho corso, ho scoperto che avevo bisogno di due neon in serie prima del condensatore al fine di ottenere l'illuminazione continua del neon uscita. Inoltre, uno dei diodi necessari per essere invertito in modo che uno rivolto verso l'ingresso ed uno lontano da esso. Non importava che diodo è stato invertito da entrambe le configurazioni funzionato. Anche in questo caso, si ricorda che questa presentazione è solo a scopo informativo e NON è una raccomandazione che si dovrebbe effettivamente costruire uno di questi dispositivi. Vorrei sottolineare ancora una volta che questo è un dispositivo ad alta tensione reso ancora più pericoloso con l'inserimento di un condensatore, ed è perfettamente in grado di uccidere te, quindi, non costruirne uno. Lo sviluppatore suggerisce che si tratta di una implementazione della sezione "trasmettitore" del trasmettitore di Don / multiple-ricevitori disegno illustrato di seguito. Tuttavia, prima di guardare che il design, c'è una domanda che provoca un bel po 'di discussioni sui forum, vale a dire, se il centro-tap della bobina L2 secondario è collegato a terra, poi che la terra dovrebbe connessione Lunghezza cavo essere considerato per essere parte della lunghezza quarto della bobina L1? Per esaminare questa possibilità in modo approfondito, la seguente citazione dal spiegazione molto chiara Richard Quick di risonanza nel suo brevetto US 7973296 del 5 luglio 2011 è molto utile.

Tuttavia, la semplice risposta è che vi sia risonanza esatta tra due lunghezze di filo (anche parziale, o di tutte le lunghezze di filo capita di essere avvolto in una bobina), quindi una lunghezza deve essere esattamente quattro volte Finché l'altra, e idealmente, la metà del diametro pure. Alle due estremità due lunghezze di filo, ci deve essere un cambiamento improvviso diametro del filo e Richard spiega perché questo è. Ma, lasciando che la spiegazione dettagliata per il momento, siamo in grado di utilizzare tale conoscenza per spiegare il sistema di cui sopra semplificato in modo più dettagliato. Ecco il circuito:
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Un punto molto importante da notare è che non è necessaria una messa a terra e, nonostante ciò, la performance indicata su video è molto impressionante. Mentre un collegamento a terra può nutrire un notevole potere nel circuito, non avendo bisogno di uno per il front-end è un vantaggio enorme e potenzialmente, apre la strada per un dispositivo realmente portatile. Un altro punto molto importante è la semplicità assoluta del regime in cui vengono utilizzati solo i componenti a basso costo, facilmente disponibili (e non molti di coloro che sono necessari). I resistori per estendere la vita delle lampade al neon non sono mostrati, ma possono essere inclusi se desiderato e il funzionamento del circuito non è alterata significativamente facendoli lì. Se una tensione superiore scintilla è voluto, poi due o più lampade al neon possono essere usati in serie dove questi schemi mostrano solo.

Un punto da notare è che il diodo inferiore viene visualizzata invertita rispetto alla figura precedente. Questo perché l'alimentazione è mostrato alcuna alimentazione generico che aziona una bobina semplice uscita che non ha una presa centrale. L'alimentazione neon del diagramma precedente sembra avere due uscite separate che, presumibilmente, essere fuori fase con l'altro come questo è pratica comune per neon-segno moduli driver. Se si desidera, i due diodi mostrati qui potrebbe essere sostituito da un ponte di diodi di quattro ad alta tensione e ad alta velocità diodi.

Le lunghezze dei fili di L1 e L2 sono misurato con precisione da dove i cambiamenti filo diametro improvvisamente, come indicato dalle linee tratteggiate rosse. La lunghezza del cavo L2 è esattamente quattro volte, purché la lunghezza del filo L1 e il diametro del filo L2 è la metà del diametro del filo L1.

Quanto è lungo il filo di L1? Beh, per quanto tempo vorresti che fosse? Può essere qualsiasi lunghezza che si desidera e il raggio della bobina L1 può essere quello che vuoi che sia. Gli esperti teoria dirà che la bobina L1 deve risuonare alla frequenza della potenza alimentarlo. Bene, buon per loro, dico io, quindi per favore dimmi che frequenza che è. Non sarà la frequenza della tensione di alimentazione che come sarà modificato di almeno una delle lampade al neon. Allora, che cosa frequenza la lampadina al neon produrre? Nemmeno il produttore potrebbe dire che in quanto vi è piuttosto una variazione fra i bulbi singoli che sono apparentemente identiche.

In realtà, non importa affatto, perché la bobina L1 (e la bobina L2 se li misurare con precisione) ha una frequenza di risonanza tutto suo e vibrerà a quella frequenza indipendentemente dalla frequenza di alimentazione capita di essere . Una bobina risuona in molto lo stesso modo in cui una campana suona quando viene colpito. Non importa quanto duramente si batte il campanello o quanto rapidamente lo sciopero - la campana suonerà alla sua frequenza naturale. Quindi la bobina L1 risuonerà alla sua frequenza propria naturale non importa quale tasso i picchi di tensione di innesco che arrivi, e come la bobina L2 è stato accuratamente costruito per avere esattamente la stessa frequenza, risuonerà in sincronizzazione con la bobina L1.

Ciò significa che la lunghezza del filo per la bobina L1 è la scelta del costruttore, ma una volta che la lunghezza è scelta determina la lunghezza del filo per la bobina L2 che è esattamente quattro volte più lungo, a meno che il costruttore decida di utilizzano una soluzione che ha ferita L2 in entrambe le direzioni in senso orario e in senso antiorario, in questo caso, ciascuna metà della bobina L2 sarà quattro volte la lunghezza del filo nella bobina L1, in questo modo:
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Intendiamoci, c'è un altro fattore da considerare quando decide che la lunghezza del filo più conveniente per L1 potrebbe essere, e che è il numero di spire della bobina L1. Maggiore è il rapporto tra le spire in L1 e le svolte L2, maggiore è la spinta della tensione prodotta dal trasformatore L1/L2, e ricordate che la lunghezza L2 è fissa rispetto alla lunghezza di L1.

Quindi, uno stile possibile circuito potrebbe essere:
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Ci sono alcuni punti importanti da ricordare. Uno è che ci deve essere un improvviso cambiamento di diametro del filo a entrambe le estremità di ciascuna bobina L1 e alle estremità di ciascuna bobina L2. Se non c'è, allora la lunghezza del cavo di collegamento farà parte della bobina e se c'è qualche cambiamento di diametro, ma non molto, allora è nessuno indovinare quanto la lunghezza del filo di risonanza che bobina sarà. Ci possono essere molti step-down isolamento aria-core trasformatori L1/L2 come desiderato e questi non devono essere particolarmente grandi o costosi.

Il costruttore di questo circuito messo insieme in pochi minuti, utilizzando componenti che erano a portata di mano, compreso il forno a microonde condensatore marcato "C" nelle figure di cui sopra. Quel condensatore è isolato su entrambi i lati da lacune neon scintilla lampadina e così non avrà alcun effetto modificando la frequenza di risonanza di una delle bobine in questo circuito. Ma è fondamentale capire che l'energia immagazzinata nel condensatore che può, e, ti ucciderà all'istante se si dovesse toccare, quindi cerchiamo di sottolineare ancora una volta che questa informazione NON è una raccomandazione che in realtà costruire questo circuito. L'uscita dal circuito CC è destinato ad alimentare un inverter standard, che a sua volta, sarebbe perfettamente in grado di alimentare l'alta tensione, oscillatore ad alta frequenza di ingresso.

Un ultimo punto è che come dimostrato nel video, il campo magnetico oscillante prodotto dalla bobina L1 può più alimentatori bobini identici L2, dando più uscite di energia supplementare senza aumento di potenza di ingresso, perché l'accoppiamento è magnetico e non induttivi come accennato in precedenza in questo capitolo. Si prega di notare che né la bobina L1, né la bobina L2 ha un condensatore collegato attraverso di esso, per cui risonanza è dovuta unicamente alla lunghezza del cavo e non costosi condensatori ad alta tensione sono necessari per ottenere ogni L1/L2 risonanza coppia di bobine insieme. Una possibile configurazione potrebbe essere così:
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Quando due delle bobine L2 sono mostrati collegati tra loro per dare maggiore potenza di uscita. Questa soluzione impiega componenti economici bassa tensione per gli stadi di uscita e non vi è alcun limite evidente alla quantità di potenza di uscita che potrebbe essere fornito. Come il circuito funziona a frequenza elevata per tutto, non vi è alcuna particolare necessità di ulteriori bobine L2 da collocare fisicamente all'interno della bobina L1:
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Tuttavia, vi può essere un vantaggio per questa disposizione in quanto la lunghezza del filo della bobina L1 è maggiore, che a sua volta rende la lunghezza del filo di ogni bobina L2 maggiore (essendo quattro volte più lungo). Questo dà una maggiore flessibilità al momento di pianificare il rapporto spire del trasformatore L1/L2. La tensione step-up o step-down del trasformatore che sembra essere in rapporto di spire, nonostante il fatto che questo non è induttivo e così standard tecnologia trasformatore non si applica.

Quando si sceglie il numero di giri e del diametro della bobina per L1, che fornisce anche la lunghezza del filo L2. Al fine di ottenere la tensione di uscita desiderata, se forse, il rapporto di step-down è necessario per essere una quantità di 46:1, quindi è necessario 46 volte il numero di spire della bobina L1 L2. Ciò significa che si conosce sia la lunghezza del filo e il numero di giri voluto nella bobina L2. Ma, come ogni volta, avrà una lunghezza di 3,14,159 mila volte il diametro, ne consegue che il diametro desiderato è la lunghezza del filo per turno, diviso per 3,14159. Il filo si trova sulla parte superiore del tubo sul quale è avvolta e quindi ha un diametro maggiore di uno spessore del filo, in modo che il diametro del tubo calcolata deve essere ridotta di un diametro del filo. Ad esempio, se la lunghezza per turno è 162 mm ed il diametro del filo 0,8 mm, quindi il diametro del tubo sarebbe 162 / 3,14159-0,8 che è 50,766 millimetri (poco più di due pollici).

Ora per la spiegazione di Richard della frequenza di risonanza di qualsiasi lunghezza di filo:

“Quarto d'onda Rrisonanza; In Piedi le Onde Elettromagnetiche”
Uno dei due tipi principali è risonanza elettrica è qui indicato come quarto d'onda di risonanza. Questo tipo di risonanza dipende quasi interamente la lunghezza di un elemento di filo Per motivi di seguito descritti, se un segmento o lunghezza di filo è quarto finché le "onde di tensione" che viaggiano attraverso il filo, poi una serie di "riflesso "onde sarà aggiunto alle onde emesse, in un allineamento sincrono che crea forti" onde sovrapposte ".
Pertanto, la comprensione del fenomeno "quarto d'onda" aiuterà il lettore a capire come un fattore semplice e facilmente controllato (cioè, la lunghezza di un nastro filo che sarà utilizzato per formare una bobina a spirale) può contribuire a creare un "quarto -onda "risposta risonante, che creerà i tipi di impulsi elettromagnetici e campi indicati come" onde stazionarie ".


La velocità con cui viene trasmesso un impulso di tensione attraverso un filo metallico è estremamente veloce. Esso è essenzialmente uguale alla velocità della luce, che viaggia 300 milioni di metri (186.000 km) in un secondo (che distanza sarebbe circonda la terra più di 7 volte).


Se lunghezza d'onda (in metri) è moltiplicato per (cicli al secondo), il risultato sarà la velocità della luce, 300 milioni di metri / secondo. Pertanto, la lunghezza d'onda di una "corrente alternata" (ca) a qualche frequenza particolare, sarà la velocità della luce, diviso per il quale frequenza.


Pertanto, utilizzando semplice divisione, se una tensione alternata a una frequenza di 1 megahertz (MHz), che è un milione di cicli al secondo, allora la "lunghezza d'onda" a quella frequenza sarà di 300 metri. Se la frequenza dimezza diventano 500 kilohertz, la lunghezza d'onda diventa due volte più lungo (600 metri), e, se la frequenza dovesse aumentare a 2 megahertz, la lunghezza d'onda scende a 150 metri.


Si noti che il termine "ciclo" è ciò che gli scienziati chiamano "un'unità adimensionale", che cade e diventa silenziosa quando altri termini fisici sono moltiplicati o divisi.


A frequenze CA di 10 kilohertz o superiore, i riferimenti comuni a "corrente alternata" (AC) Tensione iniziare a utilizzare un termine diverso, che è "radio-frequenza" (RF) di tensione. Di conseguenza, la tensione RF è una forma (o sottoinsieme) di tensione CA, che opera a frequenze superiori a 10 kilohertz. Generatori di potenza RF sono facilmente disponibili, e sono venduti da numerose aziende che possono essere facilmente individuati dal una ricerca su Internet, utilizzando il termine "generatore di potenza RF". Ad esempio, Hotek Technologies Inc. (hotektech.com) vende due generatori di potenza RF, chiamate il 1024 AG e AG 1012 modelli, in grado di fornire potenza di uscita a frequenze che vanno da 20 kHz a 1 MHz, mentre il modello 1012 dispone di una potenza di 1000 watt, mentre il modello 1024 ha una potenza di 2000 watt. La frequenza di uscita di qualsiasi tale alimentazione RF può essere regolata e "accordato" su tutta la gamma di frequenze operative, semplicemente ruotando manopole o manipolare altri controlli in un alimentatore di questo tipo.


In un filo di lunghezza fissa e immutabile, il modo più semplice per creare un "onda stazionaria" è quello di regolare la frequenza RF emessa da un alimentatore con una frequenza regolabile, fino a quando la frequenza "sintonizzata" crea una lunghezza d'onda che è 4 volte più lungo il filo. Questo principio è ben noto ai fisici, e viene comunemente indicato come comportamento "quarto d'onda", poiché la lunghezza del segmento di cavo deve essere quarto finché la lunghezza d'onda. Poiché è importante per questa invenzione, i principi dietro essa sono illustrati in una serie di disegni forniti in Fig.1 a Fig.4, che sono tutti ben noti tecnica nota.
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Fig.1A indica una lunghezza d'onda idealizzata di una tensione alternata, rappresentato da un'onda sinusoidale che viene inviato da un alimentatore CA (indicata da un cerchio all'estremità sinistra di un filo rettilineo orizzontale) sulle estremità "input" del filo . Le onde di tensione si spostano attraverso il filo verso destra, come indicato dalla freccia in blocco Fig.1A. Quando le onde raggiungono l'estremità del filo, non possono lasciare il filo (almeno, non in modo semplificato e sistema "ideale", che viene ipotizzato e utilizzato per spiegare il principio di come un semplice filo diritta possibile creare una standing d'onda). Pertanto, l'onda di tensione effettivamente "rimbalzo" o "riflettere" indietro dalla punta del filo, e il "onda riflessa" inizierà viaggiando indietro attraverso il filo, andando nella direzione opposta, come indicato dal blocco rivolta verso sinistra freccia in Fig.1B.
A causa delle leggi di conservazione dell'energia, la riflessione e la "corsa di ritorno" di questi tipi di onde, quando rimbalzano la punta di un filo, è piuttosto buona, e piuttosto efficiente, come discusso di seguito, a condizione che la punta del filo non emette scintille, scariche ad arco, o altre forme di "fuga" di energia elettrica.

Di conseguenza, Fig.1A raffigura una serie di "onde emesse" in viaggio verso destra, mentre Fig.1B raffigura un insieme ideale di "onde riflesse" che viaggiano verso sinistra lungo il filo stesso.

Fig.1C illustra ciò che accade quando entrambi i gruppi di onde (emessa e riflessa) sono sovrapposti. Poiché i due gruppi di onde viaggiano esattamente alla stessa velocità, e poiché hanno esattamente la stessa lunghezza d'onda, si creerà una "standing wave" modello quando vengono sommati. Come può essere visualizzato da Fig.1C, ci sarà un insieme di posizioni, lungo la lunghezza del filo, che può essere indicato come "nodi di punta", in cui la tensione raggiunge CA è massima.

In una posizione a metà strada tra una coppia di nodi adiacenti "punta", ci sarà un punto che può essere chiamato un "nodo nullo", un "nodo zero", attraverso un nodo o valle, o termini simili. Ad ogni "null nodo" posizione, la tensione CA sembrerà non fluttuante affatto. Questi sono i siti, lungo la lunghezza del filo, dove ogni gobba "positivo" (creato da una sinusoide viaggia verso destra) sarà controbilanciato e compensato da una "gobba negativo" esattamente con la stessa altezza, viaggiando a una velocità identica verso sinistra.

Come risultato, questo tipo di risposta entro un filo crea un "onda stazionaria". Se la tensione istantanea è misurata ad una "nodo nullo", sembrerebbe che non succede nulla, in termini di tensione fluttuante. Inoltre, il "nodo nullo" non si muove, lungo la lunghezza del filo, invece, apparirà essere fermo.

Questo può essere dimostrato, in una bobina, utilizzando un "lead terra" per verificare tensioni lungo la lunghezza di una bobina. Se un "lead terra" accoppiato ad un voltmetro è utilizzato per toccare le superfici di una serie di fili in una bobina non isolato (come una bobina in tubo di rame sottile, avvolto intorno a una forma cilindrica in plastica, come usato nella tipi di trasformatori di grandi dimensioni utilizzati da hobbisti per creare "bobine di Tesla" che emettono archi elettrici di grandi dimensioni e visivamente impressionante), il "puntale" in grado di rilevare alcuna tensione apparente in un nodo nullo, che avvenga in un particolare filone nella bobina. Ad un filo differente della bobina, il "puntale" rileverà una tensione alternata che ha due volte la forza e l'intensità della tensione emessa dalla fonte di alimentazione.

Se la tensione è misurata in un "nodo picco", la tensione sarà fare qualcosa che può essere chiamato, con volgare o laici dei termini ", il full-tilt boogie". I livelli di tensione CA verrà avanti e indietro, tra: (i) una tensione molto elevata e intensa positivo, a (ii) una tensione negativa altrettanto intenso. Questo è indicato con la "bolla" forme mostrate lungo il filo in Fig.1C.

Le "bolle" che sono indicati in Fig.1C può aiutare qualcuno a capire come le onde stazionarie sono creati, e come si comportano in modo sincronizzato. Tuttavia, che disegno non mostra un altro risultato che è molto importante in quanto accade nelle un'onda stazionaria. Per scopi di descrizione e analisi a questo livello introduttivo, il sistema può essere considerata "ideale", che implica una perfetta riflessione "speculare" di ciascuna onda dall'estremità destra del filo. Un sistema "ideale" implica anche che non si verificano riflessioni alla fine sinistra del filo in cui si trova l'alimentazione, e tutte le attività "riflesso" onda cessa semplicemente. In circuiti reali e fili di questo tipo, riflessi secondo e terzo ordine si verificherebbe effettivamente, e sono utilizzati per aumentare ulteriormente la forza e la potenza di questi tipi di sistemi, tuttavia, tali elementi aggiuntivi e "armoniche" deve essere ignorato fino dopo che i principi di base di questo tipo di sistema è stato afferrato e compreso.

In un sistema ideale, quando le onde riflesse (che viaggiano verso sinistra, nei segmenti di filo illustrato in Fig.1) sono "sovrapposti" sulle onde emesse (viaggiando verso destra), la tensione di "picco" positivo che essere istantaneamente raggiunto, nel punto più alto di ogni "bolla" mostrato in Fig.1C, si verifica quando il picco positivo di un'onda emessa attraversa un'immagine speculare picco positivo di un'onda riflessa, viaggiando nella direzione opposta. Di conseguenza, quando le due "positivi" valori di picco vengono sommati tra loro, la tensione istantanea picco positivo che si verificherà, nel filo, sarà effettivamente il doppio intensa come il "picco positivo" tensione emessa dalla fonte di alimentazione CA.

Un istante dopo, a quel punto esatto di quel segmento di filo, una tensione picco negativo sarà creato, che sarà la somma di (i) la tensione di picco negativo emesso dalla alimentazione, e (ii) la tensione di picco negativo un'onda riflessa anche attraverserà, viaggiando verso sinistra. Al momento che, quando le due tensioni negative picco vengono sommati tra loro, la tensione istantanea negativi, che si verifica, nel filo, sarà due volte più intenso come il "picco negativo" tensione generato dal alimentazione CA.

Una rappresentazione più accurata e rappresentativo visiva di un "onda stazionaria" in un filo sarebbe effettivamente mostrano le altezze dei picchi come due volte più alto come i picchi delle onde di tensione emessi, e le onde riflesse di tensione. Tuttavia, rappresentazione che potrebbe confondere le persone, per cui di solito non è indicato nei disegni di "onde stazionarie".

Di conseguenza, la risposta istantanea del filo, in una posizione a metà strada tra due "nodi null", sta facendo qualcosa che può ragionevolmente e correttamente essere chiamato "il Full-Tilt Boogie doppia doppia". La "doppia doppia" frase (nota che essa contiene non solo una, ma due "doppi") è stata aggiunta a quella frase, per due motivi:

(I) Per sottolineare il fatto che ogni tensione di picco (massimo negativo positivo, e massimo) sarà due volte più forte, e due volte più intenso, come le tensioni massime di picco positivo e negativo emessi dal alimentazione, e,

(Ii) far notare che la frequenza delle sovrapposti "bolle", mostrato in Fig.1C, è in realtà una velocità doppia rispetto alla frequenza del ciclo CA che viene emesso dalla alimentazione, come discusso di seguito.

La "due volte l'intensità" risultato è direttamente paragonabile a ciò che un osservatore vedrà, se un grande specchio è posto dietro una lampadina in una stanza altrimenti buia. Lo specchio mantiene efficacemente la camera oscura, in tutto il mondo dietro lo specchio, quindi non c'è "raddoppio magico" della luce nella stanza, che sarebbe in contrasto con la legge fondamentale della conservazione dell'energia. Invece, ciò che lo specchio non è di spostare luce dal retro dello specchio, e mantenere tale energia luminosa sul lato riflettente dello specchio. Chiunque in piedi davanti allo specchio vedrà due lampadine luce apparenti. Entrambe queste lampadine (la lampadina, e l'immagine riflessa) avrà la stessa luminosità (se lo specchio è perfetto). Pertanto, lo specchio raddoppia l'intensità dell'energia luminosa raggiunge l'osservatore.

Lo stesso effetto, in un circuito, accadrà se l'estremità di un filo si comporta come uno specchio. Se un filo non ha componenti che lo farà diventare attivo "fonte di emissione" (che è il comportamento delle antenne di trasmissione e di alcuni altri componenti), in modo che rilascia efficientemente tensione-creato energia nell'atmosfera, allora l' regole di base che richiedono la conservazione di energia impedisce che l'energia dal semplice scomparire e cessare di esistere. Come risultato, anche se l'estremità di un filo non è progettato per essere un riflettore perfetto, una grande porzione dell'onda di tensione sarà davvero riflettere la punta del filo, e viaggiare indietro attraverso il filo stesso, in una "seconda passata".

Per comprendere in modo adeguato, il tipo e la quantità di "riflessione delle onde", che avviene ad una punta del filo, considerare che cosa succede se una lampadina luce in una stanza che ha lucido, vernice lucida bianca su tutte le pareti e soffitti, poi, considerare come che sarebbero se la lampadina stessa luce si trovavano in una stanza con tutte le pareti e soffitti dipinti "nero opaco". La quantità totale di luce che sarebbe disponibile, per svolgere un compito come ad esempio la lettura di un giornale, sarebbe chiaramente molto maggiore nella stanza bianca, perché la luce si riflette vernice bianca, anche se vernice bianca non si avvicina nemmeno ad avvicinarsi al tipo di di "qualità riflessione o la chiarezza", che crea uno specchio. La differenza di ciò che accade, quando l'intensità della luce in una stanza verniciato nero opaco è paragonato a una stanza dipinta di bianco lucido, non deriva dalla presenza o assenza di "qualità riflessione e chiarezza", invece, è governato dalle leggi della conservazione dell'energia. Quando la luce brilla su una superficie che è verniciata nero opaco, l'energia viene assorbita dalla vernice, e si riscalda letteralmente la vernice up. In contrasto con ciò, lucida vernice bianca non assorbe l'energia della luce, in modo che riflette la luce indietro, per un "secondo passaggio" attraverso l'aria che riempie una stanza.

A causa delle leggi di conservazione dell'energia, e senza dipendere da alcuna caratteristica "qualità della riflettanza" di estremità dei fili, l'energia elettrica non può semplicemente scomparire, quando raggiunge l'estremità di un filo. Al contrario, ci sono solo due cose che possono capitare a che l'energia:

(I) l'energia elettrica può essere emesso nei dintorni, come da scintille emissione, archi o segnali a radiofrequenza, che trasportano energia, o

(Ii) se l'energia non viene emessa dalla punta del filo, quindi, dalla semplice necessità e per la legge fondamentale della conservazione di energia, deve essere riflessa nel filo, e sarà costretto a viaggiare indietro attraverso il filo di nuovo.

Se un filo ha una punta lunga e affusolata, quindi l'onda riflessa potrebbe diventare un po 'diffusa, e potrebbe perdere un po' parte della "chiarezza" dell'onda. Tuttavia, poiché le lunghezze d'onda a frequenze di interesse qui sono centinaia di metri, il tipo di punta creato da una fresa a filo convenzionale non crea alcuna diffusione significativa, in un'onda riflessa. E, a differenza dei dipinti di bianco pareti di una stanza, non vi è una grande area che è disponibile, la punta di un filo, che può creare dispersione, diffusione, o diffusione. Come risultato, la punta di un filo sarà relativamente efficiente specchio riflettore tipo, quando una tensione CA viene "pompato" in una delle estremità del filo.

Il secondo fattore di cui sopra, quando la "doppia doppia" frase boogie stato menzionato, si riferisce ad un raddoppio della frequenza di un'onda stazionaria. Quando un'onda stazionaria viene creato in un filo dalla riflessione di un'onda emessa tensione CA, la frequenza dell'onda stazionaria è, letteralmente, raddoppiare la frequenza dell'onda emessa.

Questo può essere visto, visivamente, notando che la tensione emessa in CA, mostrato in Fig.1A, una singola lunghezza d'onda completa contiene sia una "gobba positivo" e "gobba negativo". Di conseguenza, tre onde sinusoidali complete, suddivise in tre segmenti dalle linee immaginarie verticali, sono presenti in Fig.1A.

Al contrario, ogni "bolla" mostrato in Fig.1C raffigura una completa e totale "lunghezza d'onda", in un'onda stazionaria. Sei di queste onde stazionarie "bollicine" adatta esattamente la stessa lunghezza di filo che tiene solo 3 lunghezze d'onda emesse dalla rete di alimentazione.

Il "duplicazione di frequenza" effetto di onde stazionarie è importante, in quanto i sistemi CA possono trasmettere e rilasciare energia in modo che aumenta, la frequenza degli aumenti di tensione di alimentazione CA. In una certa misura, questo è analogo a dire che, se un motore può essere eseguito a una velocità doppia (ma producano la stessa coppia), allora l'uscita del lavoro che il motore può essere due volte più grande, alla velocità più alta. Questa analogia non è del tutto esatto, dal momento che l'uscita di lavoro da un dispositivo elettrico che utilizza CA potere dipende dalla "zona delle curve" funzioni che si verificano quando le onde sinusoidali sono coinvolti. Tuttavia, come principio generale, se la frequenza dei picchi di tensione aumenta, quindi la potenza aumenterà anche, in molti tipi di componenti del circuito elettrico.

Nei tre pannelli di Fig.1, il cavo è tre volte più lunga della lunghezza d'onda della tensione dalla rete di alimentazione. Tuttavia, per creare onde stazionarie, una lunghezza del cavo non ha bisogno di essere qualsiasi determinato multiplo della lunghezza d'onda di una tensione CA. Come si può vedere considerando Fig.1C, gli stessi tipi di "bolle" sarà: (i) se la lunghezza del filo erano esattamente lungo il doppio della lunghezza d'onda, o, (ii) se la lunghezza del filo sono della stessa lunghezza come la lunghezza d'onda.

[image: image662.png]" Fig. 2A Onda emessa Fig. 2

Lunghezza del cavo = lunghezza d'onda

‘ Fig. 2B Onde riflesse

Fig. 2C Onde sovrapposte creano

onde stazionarie
' i Nodi Null





Pertanto, Fig.2 (che include Fig.2A mostra un onda emessa, Fig.2B mostra un'onda riflessa, e Fig.2C mostrando i sovrapposti "bolle") mostra cosa accade in un segmento di filo che ha una lunghezza che è uguale a una singola lunghezza d'onda di una tensione CA ad una frequenza fissa. Un onda stazionaria risonante sarà formato, con una frequenza che è il doppio della frequenza della tensione di ingresso CA. che lo stesso risultato si applica, in un filo avente qualsiasi lunghezza che è un esatto (numero intero) multiple (ad esempio 1x, 2x, 3x, ecc) della lunghezza d'onda della tensione CA spinto (o forzata, guidato, pompato, etc .) nel segmento di filo.
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Trasferirsi fili ancora più brevi, lo stesso principio si applica anche a qualsiasi filo di lunghezza pari alla metà di una lunghezza d'onda di tensione CA. Come mostrato in Fig.3 (che include Fig. 3A mostra un onda emessa, Fig. 3B mostra un'onda riflessa, e la fig. 3C mostra le sovrapposti "bolle"), se il cavo è metà della lunghezza d'onda, un naturale e onda stazionaria risonante si formano ancora, con una frequenza che è il doppio della frequenza della tensione di ingresso CA.
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Infine, passare a un filo ancora più corta, lo stesso principio si applica anche a qualsiasi filo che ha una lunghezza pari ad un quarto della lunghezza d'onda di tensione CA, come illustrato in Fig.4A, Fig.4B, e Fig.4C Anche se lo fa non allungare tutta o coprire una completa "bolla", l'onda stazionaria mostrato in Fig.4C è comunque una stabile, naturale, e risonante "onda stazionaria", con una frequenza che è esattamente il doppio della frequenza della tensione di ingresso CA.
È possibile creare risposte parzialmente stabili e semi-risonante, utilizzando un ottavo, sedicesimo lunghezze uno, o più brevi di filo, utilizzando dispositivi aggiuntivi che possono togliere alimentazione elettrica dal sistema, o che può produrre effetti che sono normalmente chiamati "armoniche ". Tuttavia, questi non sono i tipi di risposte naturali e stabile, che può essere creato da un semplice sistema di base costituita da altro che: (i) un filo avente una lunghezza fissa e una punta "a freddo", e (ii) un CA fonte di alimentazione con una frequenza che può essere "accordato" fino a creare una risposta risonante in qualsiasi segmento di filo avente una lunghezza adeguata.
Pertanto, poiché quarto d'onda lunghezze dei fili sono più brevi lunghezze che possono creare onde stazionarie naturali e stabile, il termine convenzionale che è comunemente usato per descrivere ciò che accade quando un filo crea un risonante onda stazionaria di risposta, è un "quarto d'onda "risposta.
In alcuni dispositivi, componenti telescopici (o altri elementi che possono alterare la lunghezza effettiva di un elemento a filo) possono essere usati per alterare la capacità dell'elemento di rispondere ad una lunghezza d'onda fissa. Molti tipi di antenne utilizzare questo approccio, se necessario elaborare segnali che vengono trasmessi su frequenze fisse e noto. Tuttavia, questi esempi non sono rilevanti per reattori bobina a spirale, che utilizzano un approccio che coinvolge sintonizzazione e regolando la frequenza della tensione che viene fornita ad un reattore, fino a risposta risonante si osserva in rotoli con lunghezze fisse e immutabili.
Va inoltre notato che alcuni tipi di "tuning" elementi (quali condensatori, che possono avere livelli di capacità fissa o regolabile) può anche essere accoppiato elettricamente ad un filo, in modo che "emula" aggiungendo più lunghezza di filo che . Questo approccio può essere utilizzato per modificare (o aumentare la gamma di) le frequenze a cui un circuito risonante filo risponderà.
Quindi, se abbiamo risonanti onda stazionaria tensioni nella nostra bobina L2 e parte di quel segnale passa attraverso il filo che collega un'estremità della bobina alla terra, allora che cosa succederà? Il modo migliore per controllare è quello di testare il modo in cui si comporta un prototipo, però, se posso esprimere un parere, vorrei suggerire che il segnale che passa lungo il filo di terra sarà assorbita quando raggiunge la terra e che impedirà il segnale viene riflessa verso la bobina L2 di sconvolgere il suo funzionamento.

Un altro dispositivo di Don è particolarmente interessante perché quasi nessuna casa costruzione è necessaria, tutti i componenti che sono disponibili commercialmente, e la potenza di uscita essendo adattabile a qualsiasi livello che si desidera. Don piace particolarmente questo circuito perché dimostra COP > 1, in modo ordinato e fa notare che la centrale bobina Tesla trasmettitore di per sé è sufficiente per alimentare una famiglia.
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La bobina al centro della tavola è un trasmettitore di potenza fatto da una bobina di Tesla costruito da due Barker & Williamson pronti bobine. Altri tre della bobina interna sono utilizzati anche come ricevitori di potenza. L'esterno, bobina diametro maggiore è qualche giro prelevati da una delle loro bobine standard e organizzati in modo che la lunghezza del filo della bobina è un quarto della lunghezza bobina di filo della bobina interna ("L2").

Come prima, un commerciale neon tube modulo driver è utilizzato per alimentare la bobina esterna "L1" con alta tensione ed alta frequenza. Si dovrebbe comprendere che, come viene prelevata dall'ambiente locale ogni volta che la potenza di azionamento del trasmettitore bobina "L1" cicli, che la potenza disponibile è molto superiore a frequenze più elevate. La potenza a frequenza di rete inferiore a 100 Hz è molto, molto inferiore alla potenza disponibile a 35.000 Hz, quindi se di fronte alla scelta di acquistare un 25 kHz neon tube modulo driver o un modulo di 35 kHz, 35 kHz quindi il modulo è suscettibile di fornire una potenza di uscita molto meglio ad ogni livello di tensione.
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La bobina esterna breve "L1" è tenuta in posizione sollevata dalla sezione del tubo in plastica bianca per posizionarlo correttamente rispetto alla bobina secondaria del più piccola diametro "L2". 
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Le bobine secondarie sono costruite con il metodo normale Barker & Williamson, di utilizzare strisce di intaglio di tenere la scatola, cavo rigido di rame si trasforma in luogo.
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Poiché non vi sono differenze molto lievi le bobine fabbricati, ognuno è sintonizzato sulla frequenza di trasmissione esatta e un neon in miniatura viene utilizzata per mostrare quando il tuning è stato impostato correttamente.

La caratteristica fondamentale di questo dispositivo è il fatto che qualsiasi numero di spire del ricevitore può essere posizionato vicino al trasmettitore e ciascuno riceverà un elettrico completo prelevare dall'ambiente locale, senza alterare la potenza necessaria per azionare il trasmettitore Tesla Bobina - più uscita senza aumentare la potenza di ingresso - COP illimitate, che sono tutti oltre 1. La potenza extra fluisce nel dall'ambiente locale dove c'è quantità quasi illimitate di energia in eccesso e afflusso che è causata dal campo rapidamente vibranti magnetico generato dalla bobina centrale Tesla. Mentre le bobine supplementari sembrano solo essere sparsi per la scheda base, questo non è il caso. La YouTube video http://www.youtube.com/watch?v=TiNEHZRm4z4&feature=related dimostra che il pick-up di queste bobine è influenzata in misura maggiore dalla distanza dal campo magnetico radiante. Ciò è a che fare con la lunghezza d'onda del segnale di pilotaggio della bobina di Tesla, così le bobine sopra riportati sono tutti posizionati esattamente alla stessa distanza dalla bobina di Tesla. È ancora possibile avere il maggior numero di pick-up bobine come si vuole, ma saranno montate in anelli intorno alla bobina di Tesla e le bobine in ciascun anello sarà alla stessa distanza dalla bobina di Tesla nel centro.

Ognuna delle bobine raccolgono agire esattamente come la bobina "L2" secondario del trasmettitore bobina di Tesla, ciascuna raccogliendo lo stesso livello di potenza. Proprio come con l'attuale bobina "L2", ciascuna richiede una disposizione circuitale di uscita come descritto per il dispositivo precedente. Presumibilmente, le uscite della bobina possono essere connessi in parallelo per aumentare la corrente di uscita, in quanto sono tutti risonanti alla stessa frequenza e in fase tra loro. Ognuno avrà un proprio circuito di uscita separata con step-down trasformatore di isolamento e regolazione della frequenza di prima. Se qualsiasi uscita deve essere un'uscita CC raddrizzata, quindi non è necessaria la regolazione di frequenza, a soli diodi raddrizzatori e un condensatore di livellamento seguito trasformatore riduttore che dovrà essere un nucleo d'aria oa ferrite a causa dell'alta frequenza. Condensatori ad alta tensione sono molto costosi. Il sito http://www.richieburnett.co.uk/parts.html mostra vari modi di fare le tue condensatori ad alta tensione ed i vantaggi e gli svantaggi di ogni tipo.

Ci sono due punti pratici che devono essere menzionati. In primo luogo, come i dispositivi di Smith Don mostrato sopra mangimi Radio forme d'onda a frequenza bobine che trasmettono i segnali, può essere necessario per racchiudere il dispositivo in un contenitore metallico messo a terra in modo da non trasmettere segnali radio illegali. In secondo luogo, in quanto può essere difficile ottenere alta tensione ad alta corrente diodi, possono essere costruiti da vari diodi di potenza inferiori. Per aumentare la tensione, diodi possono essere collegati in una catena. Diodi adatti sono disponibili come articoli per la riparazione di forni a microonde. Questi hanno tipicamente circa 4.000 giudizi volt e può trasportare un buon livello di corrente. Come ci saranno differenze costruttive minori i diodi, è buona norma collegare una resistenza elevato valore (nell'intervallo 1-10 megaohm) attraverso ciascun diodo come che assicura che non vi è una caduta di tensione approssimativamente uguale in ciascuno dei diodi:

[image: image670.png]



Se il rating diodo di questi diodi sono stati 4 amp a 4000 volt, quindi la catena di cinque in grado di gestire 4 ampere a 20.000 volt. La capacità di corrente può essere aumentata collegando due o più catene in parallelo. La maggior parte dei costruttori di omettere le resistenze e scoprire che sembrano avere prestazioni soddisfacenti.

L'impedenza di una bobina dipende dalle sue dimensioni, la forma, il metodo di avvolgimento, il numero di giri e del materiale di base. Essa dipende anche dalla frequenza della tensione CA applicata ad esso. Se il nucleo è costituito di ferro o di acciaio, generalmente strati sottili di ferro che sono isolati tra loro, allora può gestire solo basse frequenze. Si può dimenticare di cercare di passare 10.000 cicli al secondo ("Hz") attraverso la bobina come il nucleo solo non può cambiare le sue poli magnetici abbastanza veloce per far fronte a quella frequenza. Un nucleo di questo tipo è ok per il basso a 50 Hz o 60 Hz frequenze utilizzate per l'alimentazione di rete, che sono mantenute così in basso in modo che i motori elettrici può essere utilizzato.

Per frequenze superiori, ferrite può essere utilizzato per un nucleo ed è per questo che alcune radio portatili utilizzano ferrite-rod antenne, che sono una barra di ferrite con una bobina avvolta su di esso. Per le frequenze più alte (o maggiore efficienza) di polvere di ferro incapsulato in resina epossidica viene utilizzato. Un'alternativa è di non usare alcun materiale del nucleo e che è generalmente indicato come un bobina di nucleo dell'aria. Questi non sono limitati in frequenza dal nucleo ma hanno una induttanza molto inferiore per un dato numero di giri. L'efficienza della bobina è chiamato è "Q" ("Qualità") e maggiore è il fattore Q, meglio è. La resistenza del filo abbassa il fattore Q.

Una bobina ha induttanza e resistenza causata dal filo, e capacitanza causato dalle spire che sono vicini l'uno all'altro. Tuttavia, detto questo, l'induttanza è normalmente molto più grande delle altre due componenti che si tende a ignorare gli altri due. Cosa che non può essere immediatamente evidente è che l'impedenza di CA flusso di corrente attraverso la bobina dipende da quanto velocemente la tensione sta cambiando. Se la tensione CA applicata alla bobina completa un ciclo ogni dieci secondi, allora l'impedenza sarà molto inferiore se i cicli di tensione un milione di volte al secondo.

Se dovessi tirare a indovinare, si potrebbe pensare che l'impedenza aumenterebbe costantemente man mano che la frequenza di CA aumentata. In altre parole, a quote tipo di grafico di cambiamento. Non è questo il caso. A causa di una caratteristica chiamata risonanza, c'è un particolare frequenza in cui l'impedenza della bobina aumenta notevolmente. Questo viene usato nel metodo di sintonia dei ricevitori radio AM. Nei primi giorni di vita quando i componenti elettronici sono difficili da trovare, bobine variabili a volte sono stati utilizzati per la sintonizzazione. Abbiamo ancora bobine variabili oggi, in generale per la gestione di grandi correnti, piuttosto che segnali radio, e li chiamiamo "reostati" e alcuni sembrano come questo:
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Questi hanno una bobina di filo avvolto intorno a un ex cava e un cursore può essere spinto lungo una barra, collegando il dispositivo di scorrimento per venti diversi nella seconda bobina sua posizione lungo la barra di sostegno. I morsetti sono poi fatte per il cursore e ad una estremità della bobina. La posizione del cursore effettivamente cambia il numero di spire di filo nella parte della bobina che viene utilizzato nel circuito. Cambiando il numero di spire della bobina, cambia la frequenza di risonanza di tale bobina. CA corrente che trova molto, molto difficile da ottenere attraverso una bobina che ha la stessa frequenza di risonanza della frequenza corrente CA. A causa di questo, può essere utilizzato come sintonizzatore segnale radio:
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Se la frequenza di risonanza della bobina viene modificata in base a quella di una stazione radio locale facendo scorrere il contatto lungo la bobina, poi quella particolare frequenza del segnale CA dal trasmettitore radio trova quasi impossibile ottenere attraverso la bobina e quindi (e non solo) devia attraverso il diodo e le cuffie nel suo percorso da il cavo dell'antenna al filo di terra e la stazione radio si ascolta in cuffia. Se vi sono altri segnali radio provenienti lungo il filo dell'antenna, allora, perché non sono alla frequenza di risonanza della bobina, che fluire liberamente attraverso la bobina e non passare attraverso le cuffie.

Questo sistema fu presto cambiato quando condensatori variabili si sono resi disponibili in quanto sono più economici da fare e sono più compatti. Così, invece di utilizzare una bobina variabile per sintonizzare il segnale radio, un condensatore variabile collegata attraverso la bobina sintonizzazione fatto lo stesso lavoro:
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Mentre schema elettrico precedente è contrassegnato "Condensatore aggiustamenti" che in realtà è piuttosto fuorviante. Sì, a sintonizzare il ricevitore radio regolando l'impostazione del condensatore variabile, ma, cosa sta facendo il condensatore è alterare la frequenza di risonanza della combinazione bobina / condensatore ed è la frequenza di risonanza di quella combinazione che sta facendo esattamente lo stesso lavoro come la bobina variabile fatto su di essa la propria.

Questo attira l'attenzione su due fatti molto importanti che riguardano bobina / combinazioni di condensatori. Quando un condensatore è posto su una bobina "in parallelo", come mostrato in questo circuito ricevitore radio, allora la combinazione ha un'impedenza molto elevata (resistenza al flusso di corrente CA) alla frequenza di risonanza. Ma se il condensatore è posto "in serie" con la bobina, allora c'è impedenza quasi zero alla frequenza di risonanza della combinazione:
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Questo può sembrare come qualcosa che la gente pratica non vorrei perdere tempo con, in fondo, chi se ne frega? Tuttavia, è un punto molto pratico effettivamente. Ricorda che Don Smith usa spesso una prima versione, off-the-shelf-tubo al neon modulo del driver come un modo semplice per fornire ad alta tensione, ad alta frequenza generatore di corrente CA, in genere, 6.000 volt a 30.000 Hz. Egli nutre poi che il potere in una bobina di Tesla, che è di per sé, un amplificatore di potenza. La disposizione è così:
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Le persone che cercano di replicare i disegni di Don tendono a dire "Ho grandi scintille a distanza tra gli elettrodi fino a quando si collega la bobina L1 e poi l'arresto scintille. Questo circuito non può funzionare perché la resistenza della bobina è troppo bassa ".

Se la frequenza di risonanza della bobina L1 non corrisponde alla frequenza prodotta dal circuito di tubo neon-driver, quindi la bassa impedenza della bobina L1 a quella frequenza, sicuramente tirare la tensione del neon-tubo conducente fino a molto valore basso. Ma se la bobina L1 ha la stessa frequenza di risonanza del circuito driver, quindi la bobina L1 (o la bobina L1 / condensatore combinazione mostrata sulla destra, avrà una elevata resistenza al flusso di corrente attraverso di esso e funziona bene con l' circuito di pilotaggio. Così, senza scintille, significa che la messa a punto della bobina è spento. E 'lo stesso di sintonizzare un ricevitore radio, ottenere la messa a punto sbagliato e non si sente la stazione radio.

Questo è molto ben dimostrata utilizzando lampadine torcia semplici e due bobine nel video YouTube che mostra buona uscita per l'alimentazione di ingresso quasi nessuno: http://www.youtube.com/watch?v=kQCCwCCBoNY e mentre una sola risonanza pick-up bobina è illustrato, vi è la possibilità di utilizzare molti risonanti bobine di prelievo con il trasmettitore uno solo.


Con una bobina (di fantasia nome "induttore" e il simbolo "L"), il funzionamento CA è molto diverso per il funzionamento CC. La bobina ha una resistenza CC che può essere misurato con il campo ohm di un multimetro, ma che la resistenza non si applica quando CA viene utilizzato come il flusso di corrente CA non è determinata dalla resistenza CC della bobina. A causa di questo, un secondo termine deve essere utilizzato per il fattore di controllo corrente della bobina, ed il termine scelto è "impedenza" che è la caratteristica della bobina che "impedisce" flusso di corrente CA attraverso la bobina.

L'impedenza di una bobina dipende dalle sue dimensioni, la forma, il metodo di avvolgimento, il numero di giri e del materiale di base. Essa dipende anche dalla frequenza della tensione CA applicata ad esso. Se il nucleo è costituito di ferro o di acciaio, generalmente strati sottili di ferro che sono isolati tra loro, allora può gestire solo basse frequenze. Si può dimenticare di cercare di passare 10.000 cicli al secondo ("Hz") attraverso la bobina come il nucleo solo non può cambiare le sue poli magnetici abbastanza veloce per far fronte a quella frequenza. Un nucleo di questo tipo è ok per il basso a 50 Hz o 60 Hz frequenze utilizzate per l'alimentazione di rete, che sono mantenute così in basso in modo che i motori elettrici può essere utilizzato.

Per frequenze superiori, ferrite può essere utilizzato per un nucleo ed è per questo che alcune radio portatili utilizzano ferrite-rod antenne, che sono una barra di ferrite con una bobina avvolta su di esso. Per le frequenze più alte (o maggiore efficienza) di polvere di ferro incapsulato in resina epossidica viene utilizzato. Un'alternativa è di non usare alcun materiale del nucleo e che è generalmente indicato come un bobina di nucleo dell'aria. Questi non sono limitati in frequenza dal nucleo ma hanno una induttanza molto inferiore per un dato numero di giri. L'efficienza della bobina è chiamato è "Q" ("Qualità") e maggiore è il fattore Q, meglio è. La resistenza del filo abbassa il fattore Q.
Costruzione di Alta Qualità Bobine.
Le bobine Barker & Williamson utilizzati da Don nelle sue costruzioni sono costosi da acquistare. Alcuni anni fa, in un articolo in un numero 1997 della pubblicazione "QST" radioamatore, Robert H. Johns mostra come bobine simili può essere costruito senza grosse difficoltà. Il personale Corporation Electrodyne ricerca hanno dichiarato che off-the-shelf filo solido di rame stagnato produce tre volte il campo magnetico che non-rame stagnato fa, quindi forse che dovrebbe essere tenuto in considerazione quando si sceglie il filo per la costruzione di queste bobine.
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Questi fatti in casa bobine hanno eccellenti "Q" fattori di qualità, alcuni anche meglio le bobine di filo di rame stagnato di Barker & Williamson perché la maggior parte del flusso elettrico è sulla superficie del filo e rame è un miglior conduttore di elettricità che l'argento stagnatura materiale.

L'induttanza di una bobina aumenta se le spire sono ravvicinati. La capacità di una batteria diminuisce se le spire sono distribuiti. Un buon compromesso è spazio per la ruota in modo che vi sia uno spazio tra le spire di uno spessore filo. Un metodo di costruzione comune con i costruttori di bobina di Tesla è quello di utilizzare filo di nylon da pesca o cavo strimmer plastica tra le spire per creare il vuoto. Il metodo utilizzato dal sig Johns permette di spaziatura uniforme senza l'utilizzo di materiale aggiuntivo. La caratteristica fondamentale è quella di utilizzare un ex pieghevole e avvolgere la bobina sul primo, lo spazio risulta uniformemente e poi fissarli in posizione con strisce di resina epossidica, rimuovendo il primo quando la resina è impostato e curato.

Mr Johns ha difficoltà con la resina epossidica essere difficile tenere a posto, ma quando miscelato con il sistema occidentale micro fibre, resina epossidica può essere qualsiasi consistenza e può essere applicato come una pasta rigida senza perdita di sue proprietà. La resina epossidica è mantenuto attaccare al precedente inserendo una striscia di nastro adesivo su ciascun lato del primo.
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Suggerisco che il tubo di plastica utilizzata come la prima bobina è due volte la lunghezza della bobina da avvolgere come che permette un buon grado di flessione nel primo quando la bobina viene rimossa. Prima che i due slot sono tagliati nel tubo di plastica, un pezzo di legno viene tagliato spreader ed è termina arrotondato in modo che sia un innesto nel tubo. Questo pezzo spreader è utilizzato per tenere i lati del taglio esattamente nella posizione in cui il filo viene avvolto stretto attorno al tubo.

Due o più piccoli fori vengono praticati nel tubo accanto dove gli slot sono da tagliare. Questi fori servono per ancorare le estremità del filo facendoli passare attraverso il foro e piegarle. Le estremità devono essere tagliati fuori prima che la bobina è finito scivolò giù il primo, ma sono molto utili, mentre la resina epossidica viene applicata e l'indurimento. Gli slot tubi vengono tagliati ad una larghezza generosa, in genere da 10 mm o più.

La tecnica è quindi per fissare il pezzo in legno spreader l'estremità scanalata del tubo. Quindi ancorare l'estremità del filo di rame solido utilizzando il primo dei fori. Il filo, che può essere nudi o isolati, viene avvolto stretto attorno al primo per il numero di giri, e l'altra estremità del filo fissata in uno degli altri fori praticati. È pratica comune per rendere le spire ruotando ex. Quando l'avvolgimento è completata, le spire possono essere distanziati in modo più uniforme, se necessario, e poi una striscia di colla epossidica applicata lungo tutto un lato della bobina. Quando ciò è indurito, (o immediatamente se la pasta epossidica è abbastanza rigido), il tubo viene capovolta e una striscia di resina epossidica secondo applicato sul lato opposto della bobina. Una striscia di paxolin pannello o una lista di bordo può essere fatto parte della striscia di resina epossidica. In alternativa, una staffa a L di montaggio di plastica o un bullone di montaggio in plastica possono essere incorporati nella resina epossidica pronto per l'installazione della bobina in seguito.

Quando la resina è indurita, tipicamente dopo 24 ore, le estremità della bobina sono tagliato fuori, il pezzo spreader è esaurito con un grano ed i lati verso l'interno del tubo pressati per rendere più facile far scorrere la bobina finito il primo. Bobine di diametro maggiore possono essere avvolti con piccolo diametro del tubo di rame.

L'induttanza della bobina può essere calcolata da:

Induttanza in henry micro L = d2n2 / (18d + 40l)

Dove:

d è il diametro della bobina in pollici misurato da centro a centro filo conduttore
n è il numero di spire della bobina
l è la lunghezza della bobina in pollici (1 pollice = 25,4 mm)
Utilizzando questa equazione per lavorare il numero di giri per un dato induttanza in μH:
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Un Attuazione Russo di Progettazione di Don Smith.
Ecco un tentativo di tradurre un documento da un autore sconosciuto su un forum russo:

Istruzioni di Montaggio per il Generatore di Energia Libera

Parte 1: Accessori e Materiali

1) L'alta tensione di alimentazione 3000V 100-200 W.

È possibile utilizzare trasformatori da lampade al neon o qualsiasi disegni radiofonici simili amatoriali con alta efficienza di trasformazione e stabilizzazione di una corrente desiderata. Ecco una possibile implementazione con il fly-back trasformatore da una vecchia serie TV CRT:
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2) ad alta frequenza di risonanza del sistema L1/L2

La bobina L1 è avvolta con un cavo di alta qualità audio degli altoparlanti con una sezione trasversale di 6,10 millimetri quadrati, o, in alternativa, fatta in casa cavetto. Il filo litz o lunghezza del cavo diffusori con cavi di collegamento è di circa 2 metri.

Le spire sono avvolte su un tubo di scarico di plastica del diametro di 50mm, il numero di giri è 4 o 5 (avvolto a sinistra, cioè in senso antiorario). Non tagliare il resto del filo di avvolgimento, invece, esso passa attraverso il centro del tubo, e utilizzarlo per collegare l'avvolgimento alla spinterometro e condensatore del circuito primario.

Esempio della costruzione:
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La bobina secondaria L2 del circuito risonante, è avvolto utilizzando solido filo di rame non isolato con un diametro di 2 mm a 3 mm, preferibilmente argentato (filo stagnato non è così buono). La bobina secondaria è avvolto con un diametro di circa 75 mm. Questa bobina ha un rubinetto nel mezzo. Due metà della bobina sono avvolti nella stessa direzione in senso orario (verso destra).

Il numero approssimativo di giri tra le 2 serie di 16 giri, per 2 set di 18 giri. La bobina deve essere avvolto senza l'utilizzo di un ex bobina.

Queste bobine devono essere montati in modo tale da impedire il flusso di alta frequenza corrente ad alta tensione ad altre parti del circuito o componenti. Le estremità dei fili della bobina vengono fissati in blocchi terminali montati sulla piastra di base, pronto per il collegamento agli altri componenti del circuito. Il rapporto tra le lunghezze dei fili in bobine L1 e L2 è da 1 a 4, compresa la lunghezza dei fili di collegamento che raggiungono le altri componenti del circuito. Una possibile implementazione della bobina secondaria è mostrato qui:
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Alta tensione diodi (catene) possono essere acquistati già pronti o può essere costruito da singoli diodi singoli. Le catene diodo risultanti devono avere una corrente nominale di almeno 10 ampere a una tensione di 25 kV a 30 kV. Potrebbe essere necessario mettere catene diodo in parallelo al fine di soddisfare questo requisito attuale. Ecco alcuni esempi di queste catene ad alta tensione diodo:
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I condensatori di risonanza (per bobine L1, L2) nel circuito primario, devono avere una tensione nominale di almeno 4 kV, la capacità dipende dalla frequenza del circuito secondario (28 nF stato utilizzato dall'autore per una frequenza di risonanza di 600 kHz). Il condensatore deve essere di alta qualità con perdite dielettriche minime e ritenzione di buona carica.

Di solito una banca composito condensatori di bassa potenza condensatori viene utilizzato. I tipi più appropriati di condensatori russi sono il K78-2, K78-15, K78-25 o altri tipi, in quanto questi tipi possono facilmente gestire le correnti impulsive della scarica.

Per il condensatore del circuito secondario è preferibile utilizzare uno qualsiasi dei suddetti tipi di condensatori, ma la tensione composito non deve essere inferiore a 10 kV. Eccellenti condensatori di lavoro russe sono le-3 KVI tipo, o, meglio ancora, la K15-y2 tipo.

La bobina secondaria più una forma condensatore un circuito risonante. Il condensatore utilizzato nel circuito secondario dipende dalla frequenza di risonanza desiderata (l'autore ha usato un KVI-3 tipo di 2200 pF e un punteggio kV 10).

Qui è una fotografia del condensatore utilizzato nel circuito secondario:
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L'alta frequenza smoothing choke è stato utilizzato, avvolto in modo da ottenere il valore minimo del parassita, capacità parassita negli avvolgimenti induttori. La gamma di induttanza di questo induttore è di 100 - 200 micro-Henry, e l'utilizzo di un avvolgimento partizionato aiuta a mantenere la capacità della bobina bassa. Il diametro del filo da utilizzare è 1,5-2,0 millimetri filo di rame smaltato. Qui è una fotografia di una realizzazione di questo induttore:
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Questi avvolgimenti possono essere effettuate su un tubo in PVC con diametro da 50 mm a 75 mm.

Per la batteria di condensatori di archiviazione è possibile utilizzare condensatori con una tensione di qualsiasi cosa, da 5 kV a 15 kV con una capacità totale di circa 2 microfarad. Adatto russo ad olio condensatori, includono tutti i tipi di K41-1, K75-53 e altri. Questo è lo schema circuitale del dispositivo:
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Diodi VD1, VD2 - ad alta tensione compositi.

Diodo VD5 deve essere un tipo ultraveloce nominale di 1200 V, 30-150 Ampere.

Choke L3 è un qualsiasi tipo con un nucleo magnetico aperto, avvolto con filo non inferiore a 6 mm quadrati., E dando di 1,5 milli-Henry induttanza.

  Il carico (un inverter o un motore CC) richiede una bassa tensione di ingresso di 12V a 110 volt (tensione inferiore - potenza elevata).

Quando costruire e sperimentare essere sicuri di prendere tutte le precauzioni di sicurezza, come si dovrà lavorare con più di 1000 Volt.

Link video che mostra il dispositivo esegue un angolo di organetto e un motore elettrico sono:

http://www.youtube.com/watch?v=NC3EYDYAXDU  

HYPERLINK "http://www.youtube.com/watch?v=NC3EYDYAXDU#"
#  
http://www.youtube.com/watch?v=-sckdMe3HCw#
http://www.youtube.com/watch?v=OaqZ52dGMn4#
Il modulo "SISG" mostrato nel circuito di cui sopra è un tentativo di costruire una versione a stato solido di uno spinterometro. In questa versione dei disegni di Don Smith da 'Dynatron' voleva l'equivalente di un diCA o dinistor. Un dinistor è fondamentalmente un tiristore o SCR senza il cancello. Si inizia a condurre improvvisamente se la tensione sulle sue terminali supera il suo valore di progetto e si ferma conduzione se la tensione scende a zero o quasi il circuito è scollegato, forzando la corrente a diventare zero. Diac dinistors o sono difficili da trovare, per tensioni molto elevate oltre 5000V, così Dynatron cercato di costruire circuiti equivalenti che potrebbero essere utilizzati ad alta tensione e uno di quei disegni è ciò che viene indicato dalla casella "SISG".

Sergei Dynatron Circuiti.
Sperimentatori russi sono a buon punto nelle loro indagini di questo tipo di circuiti. Ecco un tentativo di traduzione dal russo all'inglese, fatto, credo che dal energetico membro del forum "Davi" della Georgia. Mentre credo che questa traduzione sia ragionevolmente accurata, come posso solo capire l'inglese, non ho modo di sapere se è esatto. Le informazioni provengono da un'intervista con Sergei riguardo alla sua circuiteria Kapanadze Tariel stile:
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Cominciamo a disegnare il diagramma schematico
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Utilizziamo un trasformatore di linea-scan TV e diodi punto-contatto.
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Aggiungiamo in una terra, un condensatore, un scaricatore e un secondo avvolgimento del trasformatore.
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Si noti questo rettangolo.
Nel trasformatore abbiamo un ciclo di tensione alternata. Se abbiamo una soglia di tensione di controllo del dispositivo, come uno scaricatore, quindi cariche positive viene pompata dalla terra-terra collegamento, attraverso i diodi. Questo flusso è prima, attraverso un diodo, e quindi attraverso il diodo altra. Ciò significa che l'avvolgimento secondario del trasformatore si accumulerà una carica positiva. Di conseguenza, non è necessario un condensatore carico. Invece del spinterometro che Don Smith usato, si può mettere una piccola bobina choke di 100-200 millihenry o di una resistenza da 100 ohm e uno di questi lavori bene. Il divario scintilla solito funziona perfettamente bene, ma non ha una lunga durata. Un resistore può essere utilizzato e funzionerà. Tubi sottovuoto o scarica di gas funzionano bene. La tensione qui è di circa 1000 Volt.

Mentre è possibile eliminare il divario scintilla, ma quando ne avete uno, il pompaggio di oneri da terra funziona meglio - si scopre di essere qualcosa come una spina forcella Avramenko. L'avvolgimento del trasformatore agisce sulla carica terra con l'aiuto delle tensioni sviluppate in essa.
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L'avvolgimento secondario del trasformatore risonante, distrugge il dipolo, secondo Don Smith. Come ha spiegato, la piastra superiore del condensatore sviluppa una tensione elevata dalle cariche aspirata attraverso la connessione di terra. L'alta tensione viene poi scaricato attraverso un diodo o uno spinterometro.
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La stessa cosa accade qui. 
La carica terra entra l'avvolgimento secondario, e grazie alla sua capacità di auto-, accumula un'alta tensione sull'avvolgimento. I diodi utilizzati in questa posizione devono essere diodi di alta qualità che hanno una bassa capacità. Ad esempio, Don Smith utilizzati diodi che hanno una capacità di appena 4 pF.
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A questo punto, il sistema di pompaggio sarà simile a questa, e penso che non cambierà.
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La seconda bobina è esattamente la stessa della prima bobina. 
Per il tempo di ritardo si usa una bobina soffocamento. Il condensatore è di tipo elettrolitico e usiamo uno spinterometro per alimentare un trasformatore di isolamento. Per garantire che non vi sarà alcuna valutazioni di picchi di tensione indesiderati, si collega un kV 6 20 a 50 A diodo ad alta tensione in parallelo con l'avvolgimento primario del trasformatore di isolamento. Questo può essere organizzato dal collegamento di tre ponti di diodi 1000V insieme come questo
:
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Tre ponti di diodi 1000V può essere collegato a sopportare una tensione di 6 kV.
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Il spinterometro è inserito nel filo positivo, lo stesso del primo spinterometro. Perché questo?
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Qui abbiamo una separazione di elettroni. 
Raccogliamo elettroni sia dall'aria e dal fuori terra. Spingiamo gli elettroni carichi negativamente nel terreno, e quindi una carica positiva si accumula nel nostro condensatore.
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Il filo di terra trasporta le cariche negative nella terra (che è un vaso di espansione). 

Se si collega il spinterometro tra la terra e l'estremità superiore del trasformatore che è caricato positivamente, allora il filo primario si riscalda, e l'efficienza cade. Se opportunamente collegato all'avvolgimento primario può essere costruito con fili che sono 0,5 -1,0 mm ei fili rimangono fredde.
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Se abbiamo raggiunto la scissione della coppia elettrone-positrone, poi se li mettete in uno scaricatore, o in un transistor, o qualsiasi altra cosa, solo la radiazione rimane. Tuttavia, il fatto veramente importante è che il componente magnetico attraversa l'avvolgimento primario del trasformatore, e induce un campo magnetico forte nell'avvolgimento secondario.

Don Smith ha detto che se si collegano due batterie insieme e si è detto, 30 volt, e gli altri 10 volt.

Il 30-volt passando 10 volt, gli elettroni in ogni batteria resistere a vicenda. Sembra che non lo fanno "come l'altro" se così si può descrivere in questo modo.

La stessa cosa accade in un trasformatore ordinario. La corrente che scorre nell'avvolgimento secondario resiste il flusso di corrente nell'avvolgimento primario - EMF. Ma la seguente domanda è rilevante: nell'istante in cui il negativo ioni-elettroni solo iniziare a fluire nell'avvolgimento primario, l'interazione tra gli avvolgimenti primario e secondario è assente. A causa di questo si ottiene un enorme capacità di carico nell'avvolgimento secondario, praticamente senza cambiare l'induttanza dell'avvolgimento primario, così, se è cambiato allora non sarà superiore al 10% a 20%.
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Generalmente, l'impedenza di carico minima ucciderà l'induttanza causando la frequenza di cambiare. Ma questo non accade qui, perché il flusso di corrente primaria è di un altro tipo, che non è influenzata dalla corrente che scorre nell'avvolgimento secondario. Cioè, lo spostamento di un piccolo numero di elettroni nel primario può causare un gran numero di elettroni di fluire nell'avvolgimento secondario. Il più spesso il filo del secondario, il più elettroni eccitati ci sarà lì e quindi, maggiore è il flusso di corrente nel secondario.

La massa degli elettroni secondari non dipende dalla massa degli elettroni primari.

Il diametro del secondario non è limitata. Ad esempio, se si utilizza un 110 mm. tubo per il secondario, allora la velocità degli elettroni fluiscono attraverso l'avvolgimento sarà la stessa come se fosse avvolta con un diametro del filo di solo 1 mm o 2 mm. Questo perché il flusso di corrente non è ostacolato dalla resistenza.

Il campo magnetico dell'avvolgimento secondario non interagisce con il campo magnetico dell'avvolgimento primario. Tuttavia, il campo magnetico primario accelera l'elettrone movimento nell'avvolgimento secondario, cioè Ciò produce una trasformazione asimmetrica.
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Naturalmente, qui abbiamo bisogno di un ottimo isolamento. 

Grosso modo, se vi è un piccolo foro dell'isolamento dei fili, poi gli elettroni vaporose nell'avvolgimento primario conterrà gli elettroni equivalenti vaporose nell'avvolgimento secondario, e che spremere gli elettroni pesanti nell'avvolgimento secondario. Di conseguenza, ci deve essere un anti-statico schermo sotto forma di una bobina, o foglio di alluminio che è collegato a massa.
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Quindi, tutte le particelle cariche positivamente dovrebbe andare nel terreno

Se si desidera mettere a terra il trasformatore di uscita, quindi farlo attraverso un resistore collegato a un punto di terra che è almeno 10 metri di distanza dal primo punto di terra nel circuito. Il più lontano a parte i punti di messa a terra sono, meglio è, ad esempio, da 10 a 30 metri di distanza. In linea di principio, la lunghezza del terreno tra i due collegamenti a terra può essere considerato un condensatore di isolamento tra i due punti del circuito.
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La grande domanda è, naturalmente, quello che dovrebbe essere il rapporto tra l'avvolgimento 
Primario si gira verso le spire avvolgimento secondario - 1:4? ma qui è un buon consiglio:

Misurare con precisione la lunghezza totale dell'avvolgimento secondario e rendere la lunghezza del filo avvolgimento primario esattamente un quarto della lunghezza del filo dell'avvolgimento secondario. I cavi di collegamento non sono considerati in questa misura, ed è meglio renderli più sottili. Se, per esempio, il filo ha una sezione trasversale di 8 mm quadrati, quindi effettuare la connessione conduttori 2,5 millimetri quadrati. in una sezione di.
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In altre parole, qui sono i terminali dell'avvolgimento secondario. 
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L'ampiezza dell'oscillazione aumenta notevolmente alla frequenza di risonanza. Perché è così?
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A causa della variazione di impedenza alla giunzione tra i due fili, la connessione diventa un nodo e 
questo si riflette nel campo anti-nodi, e la forma d'onda primario rimane un'onda stazionaria.
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Ricorderete che Don Smith utilizzato un cavo molto spesso ma lo riduce a diventare un collegamento sottile alle estremità. Che spesso a sottile cambiamento provoca una riflessione dell'onda. L'avvolgimento secondario ha LC risonanza, ma l'induttore dipende dalla sua lunghezza d'onda di risonanza.

[image: image710.jpg]



In realtà, quello che abbiamo qui è un trasformatore di Tesla, cioè di tensione, corrente. 

Ricorderete che, anche nella casella verde di Tariel Kapanadze con la sua serpentina di spessore, che i fili sottili passare dal tubo per lo spinterometro. Cambiare l'impedenza del filo alla giunzione tra le due diverse aree in sezione trasversale - Questo è tutto! Che aumenta l'efficienza, e così lo spinterometro funziona meglio.


[image: image711.jpg]



Idealmente, si desidera utilizzare uno spinterometro vuoto. 
Purtroppo, la scintilla non è dispersa nell'avvolgimento secondario. La scintilla potrebbe essere attivato in qualsiasi cosa, da 50 kV a 100 kV. Abbiamo una grande 'Q-factor' (fattore di 'qualità' della bobina) nei nostri avvolgimento! Tuttavia, una volta che la scintilla è verificato otteniamo un arretramento di movimento corrente nella direzione inversa attraverso l'avvolgimento, anche se è sempre meno potente azione avanti. Questo impulso inverso passa anche attraverso lo spinterometro, efficace smistamento, il circuito di ingresso e quindi, diminuendo l'uscita Q del circuito. Tensione di uscita del circuito è ridotta. Le derive di frequenza di risonanza e così la potenza di uscita scende. Sebbene questo effetto può essere visto quando si utilizza un traferro, è molto meglio di utilizzare uno spinterometro vuoto o uno spinterometro che è racchiuso in un tubo riempito con gas idrogeno.
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   Si può mettere un diodo in serie con il spinterometro.

Se questo è fatto, allora la corrente inversa non passerà. Il diodo deve essere in grado di sopportare una tensione inversa da 10 a 20 kV. Abbiamo ordinato un diodo idrogeno con capacità di gestione della potenza di 120 watt. E 'tempo di accensione è di 0,1 ms, fuori il tempo è inferiore a 1 ms. Abbiamo collegato il trasformatore di corrente con 24 ohm. Il risultato è stato un trasformatore pura corrente sul carico, e senza alcuna interferenza. Vediamo quello che abbiamo fatto sul scaricatore. Date un'occhiata - lo spinterometro è stata illuminata con un colore blu.
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Sull'oscilloscopio, vediamo inumidito oscillazioni. 

Ci deve essere una sola oscillazione, e l'eccesso rimanente. I 5 vibrazioni supplementari corto circuito l'avvolgimento secondario, e di evitare che il normale funzionamento.
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Idealmente, questo dovrebbe essere semplice. 

Facendo clic sul induttore - ricarica condensatori, ma la corrente non torna indietro. (si ferma a zero)

Picture tensione "U".

Immagine corrente "I".

È così che un tale processo dovrebbe essere, ma per il resto - le vibrazioni sballottamenti. (bisogno di un diodo di idrogeno)
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Trasformatore di isolamento. 

Il trasformatore di isolamento è costituito da anelli. L'avvolgimento primario è 2 strati bifilari avvolti in una direzione. L'avvolgimento secondario è con filo, che ha 10 mmq. area della sezione trasversale, ma oggi noi lo indietro. Lo schermo è fatto di lamina - Nastro Scotch ordinaria. Ma la proiezione non deve formare un giro completo in quanto non deve essere un anello chiuso. Qui, nastro adesivo in alluminio viene utilizzato. Ora corto circuito l'avvolgimento secondario, e attivare il dispositivo.
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Controlliamo con un cacciavite, e non vi è praticamente alcuna uscita. Se si aggiunge un anti-statico barriera, guarnizione cioè tra primario e scudo. Dovrebbe essere fatto da un buon isolante, come ad esempio PTFE. È possibile utilizzare cellophane che, essendo come acrilico è anche un isolatore molto buono. I uscite in corto, in modo da non rumore. Se si rimuove il ponticello, la bobina è piena di vuoto come questo. (Si sente un crash, e dopo 3 secondi si ferma) Sergey: Vedremo cosa fosse. (Bobina di scintilla blu trafitto).
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Questo è tutto! L'esperimento è completato. Diodi soffiato ponte - Incidente. Accidentalmente cortocircuitato a terra. Beh, questo è tutto. È auspicabile, ovviamente, hanno una buona connessione di terra. La soglia limitatore di un choke. 
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Che cosa posso dire? 
In linea di principio, è possibile utilizzare il modulo CISC al posto di uno spinterometro. In questo circuito, il tempo di salita molto forte dei fronti della forma d'onda di impulsi di guida non è necessario, poiché l'induttanza è grande.
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Se il trasformatore ha un nucleo di ferro, allora il tasso di carica del condensatore sarà molto veloce, a, per esempio, 50 Hz. A quel basso tasso, è possibile omettere il scaricatore. Nel disegno Don Smith, dove viene utilizzato un driver neon, un diodo e anche un diCA può essere usato al posto di uno spinterometro. Funziona anche con un collegamento diretto.
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Poi gli impulsi sono spesso, ma con minore ampiezza. Naturalmente, la migliore, quando si divide la frequenza, cioè per due dell'impulso primario carica il condensatore del secondario. 
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Quindi la quantità di energia in impulsi viene sommata. 
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Qui sono sovrapposti uno all'altro, in modo lineare. 

C = Q/U   e   U = Q/C

La capacità è una costante. Se si aumenta il numero di impulsi di carica al secondo, allora perché la bobina secondaria alla risonanza aumenta l'ampiezza degli impulsi, si ottiene un aumento di potenza. All'accensione, 5 volte di più, perché ci sono 5 volte il numero di impulsi di carica passati al condensatore, si ottiene la quadratura del tensione-energia. Che è un aumento di 25 volte l'energia.
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Aumentando la frequenza scintilla, diciamo un fattore 10, darà un guadagno di energia di un fattore 100.
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Beh, ti dico, inserire uno spinterometro qui per - INTERROMPERE. altrimenti,

l'induttore non sarà in grado di accelerare e passare più impulsi nel condensatore. 
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Signori!  Marca e provarlo.

Il Sistema di Raccolta di Energia di Rosmary Ainslie 

Per molti anni ora, persone studiare soggetti di scienza-relativi nelle Università di tutto il mondo, ha detto cose che sono nella migliore delle ipotesi, scaduto e nella peggiore delle ipotesi, volutamente non corretto. Ad esempio, un punto di partenza comune per l'analisi è di assumere "un sistema chiuso" anche se è perfettamente chiaro che non vi è alcuna simile sul pianeta.

Con poche eccezioni, i calcoli sono generalmente basati sul presupposto che l'energia non scorre in un sistema o un dispositivo dall'esterno. L'influenza della luce solare è uno dei pochi ingressi esterni riconosciuti e il suo effetto sui pannelli solari, produzione di precipitazioni, causando venti, ecc. sono ammessi perché queste cose sono così evidenti per la persona media che non esiste nessun negando loro.

Queste stesse persone combattono con le unghie e con i denti per convincere la gente che "lo spazio" è vuoto e che non c'è nulla in essa. Questo è, naturalmente, ridicolo, dato che la luce passa attraverso lo spazio, come fanno le onde radio, raggi x, particelle cosmiche e altre cose. È certamente un concetto strano che oggetti distanti possono influenzare reciprocamente se non c'è assolutamente niente tra di loro. Sarebbe un bel trucchetto per spiegare l'effetto di gravità, se non c'è assolutamente nulla nel divario tra di loro.

La questione ha ormai da tempo sinistra il Regno del senso comune come lo scienziato britannico che Harold Aspden ha dimostrato con misure di laboratorio, la presenza di un campo "sconosciuto" che si comporta come un gas incomprimibile. Che cosa ha dimostrato il suo lavoro ora è conosciuto come "l'effetto Aspden" e i risultati sperimentali sono come segue:

Harold era in esecuzione test non relazionati a questo argomento. Ha iniziato un motore elettrico che aveva una massa di rotore di 800 grammi e registrato il fatto che ci sono voluti un input di energia di 300 Joule fino a portarlo alla sua velocità di marcia di 3.250 giri al minuto quando non stava guidando carico.

Il rotore con una massa di 800 grammi e filatura a quella velocità, la sua energia cinetica insieme a quello del motore di azionamento è non più di 15 Joule, in contrasto con l'energia eccessiva di 300 Joule necessaria per ottenere esso rotante a quella velocità. Se il motore è lasciato in esecuzione per cinque minuti o più e poi spento, si ferma dopo pochi secondi. Ma, il motore può quindi essere avviata nuovamente (nello stesso o in direzione opposta) e portata fino a velocità con solo 30 Joule a condizione che il lasso di tempo tra l'arresto e il riavvio non più di un minuto o giù di lì. Se c'è un ritardo di alcuni minuti, quindi un input di energia di 300 Joule è necessaria per ottenere il nuovo filatura a rotore.

Non si tratta di un fenomeno transitorio di riscaldamento. A tutte le volte che il cuscinetto sopporti sentono freddi e qualsiasi riscaldamento nel motore di azionamento comporterebbe un aumento della resistenza e un accumulo di potere di una condizione di stato stazionario più alta. La prova sperimentale è che c'è qualcosa di invisibile, che viene messo in movimento del rotore della macchina. Quel "qualcosa" ha una densità di massa efficace 20 volte quello del rotore, ma è qualcosa che può muoversi in modo indipendente e richiedere alcuni minuti per decadere, mentre il motore si ferma in pochi secondi.

Due macchine di rotore di diverse dimensioni e composizione rivelano il fenomeno e prove indicano variazioni con l'ora del giorno e bussola di orientamento dell'asse di rotazione. Una sola macchina, quello che incorporano magneti più debole, ha mostrato la prova di guadagnando forza magneticamente durante le prove che sono state ripetute per un periodo di diversi giorni. Ciò dimostra chiaramente che c'è un mezzo invisibile che interagisce con oggetti di uso quotidiano e le azioni.

Bob Boyce degli Stati Uniti ha sviluppato un sistema di impulsi trasformatore toroidale che egli utilizza per l'elettrolisi dell'acqua. Il suo sistema è notevole per il fatto che egli ottiene livelli di efficienza più di 1.000% che di Michael Faraday che impostare lo standard per la docenza universitaria il soggetto. Una delle spiegazioni più probabile per questo apparentemente massiccia superando di gas possibile massimo di Faraday output risultati è che Faraday era perfettamente corretta e l'energia in eccesso fluisce nel sistema di Bob dall'esterno.

C'è estremamente forte evidenza che questo è così, perché cinque sperimentatori indipendenti hanno dimostrato questo flusso di energia verso l'interno, mediante trasformatore toroidale di Bob per caricare le batterie. Un uomo che vive in Sud Africa ha una figlia giovane che guida la sua piccola auto elettrica intorno ogni giorno. La macchina è alimentata da uno 18 batteria piombo-acido auto ampère-ora. Non c'è niente di insolito parlano di come queste auto in miniatura sono prontamente disponibile in tutto il mondo. C'è anche niente di insolito che il padre del bambino ricarica la batteria durante la notte, in modo che la bambina può guidare tutto il giorno successivo. Ciò che è più strano è il fatto che la carica della batteria è alimentata dalla batteria che viene ricaricata. Secondo insegnamento universitario, la ricarica è un "sistema chiuso" e quindi non è fisicamente possibile che ciò accada. 

La bambina non conosce questa e spinge intorno felicemente ogni giorno. La batteria nella sua auto è stata ricaricata in questo modo più di trenta volte. Questo sembrerebbe essere la prova diretta di energia che fluisce nel sistema di ricarica dall'esterno. Raggiungere tale obiettivo non è una cosa facile da fare, a parte il fatto che persone più sensate sono molto riluttanti ad avere l'output di qualsiasi sistema alimentato torna all'ingresso di quello stesso sistema che è un feedback positivo che porta facilmente a runaway potenza. La preferenza è di avere 1:12 volt della batteria carica una banca batteria separata quarantotto volt perché facendo che evita qualsiasi possibilità di feedback eccessivo.

Come con la maggior parte dei sistemi, i dettagli pratici sono una caratteristica fondamentale. In questo caso, il toroide è un toroide di polvere di ferro pollici MicroMetals 6.5 che è precisione a carica manuale con tre avvolgimenti separati di filo di rame argentato, solido con un rivestimento di teflon. Questi tre avvolgimenti sono pulsati a sua volta con un segnale di forma d'onda complessa, creando un campo magnetico rotante ad alta velocità, che non ha parti mobili. Un campo magnetico rotante così lungamente è stato conosciuto per produrre energia in eccesso con un sistema di RotoVerter costruito da due motori standard 3-pahse, avendo una potenza ben superiori all'input di alimentazione necessario per farlo funzionare.

Questo afflusso di alimentazione esterna è una funzionalità di sistema di riscaldamento di Rosemary Ainslie. Rosemary ha progettato e testato in laboratorio un sistema di riscaldamento che può avere uscita sostanzialmente più potere quindi la potenza di ingresso necessari per eseguirlo. Lei raggiunge questo pulsare un elemento riscaldante in modo insolito utilizzando questo circuito:
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[image: image729.jpg]Circuit Components

Part Sescription

C1__| 0,01 oF Capastor

€2 | 0001 JF Capactor

€3 | 0.047F Capacitor

C4__[ 100 yF Capacitor

D1__| 1N4007 Dinde

D2 | 1N4148 Diode (IN914)

DI | 1N4140 Diade (IN914)

Q1| IRFPGAD HEXFET MOSFET, from Intemational Rectiier

R1__| 100 Ohm Potent ometer 10-Tum 2-watt, Vishay Spectrol #5P534

RZ__|0.25 Ohm 30 walt 1% non-Inductive Resistor, Caddock Electronics Inc. #/P930

R3] 10 Ohm +- 5% Prototype wire wound *Quantur " Load Resistor

R4__| 2K Ohm Potentiometer 10-Turn 2-watt, Vishay Spectrol #5P534

RE__| 110 Ohm 1/8 walt Resistor

RE__| 330 Ohm 1/8 wat Resistor

R7__| 10K Ohm Potent ometer 10-Turn 2-wat, Vishay Spectrol #5P534




  

Maggior parte dei circuiti che il sorteggio energia dall'ambiente locale, generalmente è necessario essere sintonizzati per garantire un funzionamento risonante. Si trova anche che una forma d'onda ricca di armoniche è necessarie per produrre i migliori risultati. Ad esempio, Ronald Classen prodotto recentemente un'analisi del funzionamento del Bob Boyce elettrolizzatore toroide pulsare. Circuito di Bob genera tre forme d'onda separate, uno a circa 42,8 kHz e due armoniche, uno a circa 21,4 kHz e l'altra a circa 10,7 kHz. Egli ha esaminato il funzionamento con i due armoniche sgobbato esattamente per la frequenza di master e poi con le due armoniche sincronizzato e non del tutto sincronizzato, affinché un pattern casuale di impulsi armonici sono stati generati. Sorprendentemente, ha trovato che la disposizione casuale dato molto maggiori guadagni rispetto al circuito di "precisione".

Lo stesso tipo di situazione è trovato qui nel circuito Ainslie come una regolazione molto precisa del resistore preimpostato "Gate" e "R1" ha un effetto importante sulle prestazioni circuito mentre gli altri due, R4 e R7, vengono utilizzati per regolare la frequenza di impulsi e il rapporto di "tempo On" a tempo "Off". Come quasi ogni altro circuito che produce una potenza maggiore rispetto alla potenza in ingresso necessaria per farlo funzionare, è necessaria la regolazione molto attenta. Le caratteristiche del "Carico" elemento riscaldante "R3" sono anche molto importanti. Con alcune configurazioni, non esiste alcun potere in eccesso generato, mentre con gli altri c'è un molto netto aumento di potenza e l'apparato di prototipo prodotto potenze superiori a quattro volte la potenza in ingresso.

Una rapida occhiata allo schema elettrico fa apparire che non esiste nessun collegamento significativo tra il chip del temporizzatore NE555 e il transistor FET IRFPG50. Questo non è il caso, come la disposizione come mostrato genera transitori che modificano l'oscillazione del chip NE555. Ciò è presumibilmente dovuto la natura dell'assorbimento di corrente dal cancello del FET o tramite correnti indotte causate dal pulsare della bobina riscaldatore carico induttivo "R3". Tendiamo a pensare di transistori FET come avere accanto non scorre corrente nel cancello, ma il FET IRFPG50 può redigere a una massiccia 6 ampere per il cancello al flusso di corrente di fonte. Il chip NE555N fornendo quel cancello corrente (con nessun resistore di limitazione di corrente tra i due dispositivi) in grado di fornire un massimo di solo 200 mA (o forse 300 mA a spingere) che è solo il 5% della corrente possibile disegnare il FET. Il circuito del chip NE555N è: 
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Da ciò risulta che l'accoppiamento diretto dell'output potrebbe consentire alcune modifiche del cronometraggio chip e forma d'onda se disegnare la corrente in uscita è ben di sopra del valore di design, le resistenze interne prevenire la distruzione del chip e riducendo l'effetto, in modo che consente solo di modificare il funzionamento del chip.

Ciò è suggerito anche dal fatto che la regolazione del resistore variabile "Griglia", che controlla il NE555N attuale disegna, è la regolazione più critica del circuito. Sostenere quell'idea è il fatto che l'operazione di chip desiderato non ha luogo se l'impostazione di resistore "Griglia" è troppo alta o troppo bassa. Presumibilmente, l'impostazione deve essere un importo esatto in modo che il funzionamento del chip NE555N è modificato per renderlo di generare forme d'onda non previste dai progettisti di chip. La separazione fisica del resistore "Caricare" e il circuito può anche essere importante in quanto c'è quasi certamente un elemento di feedback magnetico pure.

Mi piacerebbe dirvi che il circuito funziona nel modo in cui vorrei suggerire lo schema del circuito, con i tempi e valori di Mark-spazio controllati come previsto dai progettisti circuito 555 integrato. Tuttavia, che non è sicuramente il caso. Se si scollega la batteria di 24V, quindi la sezione di chip NE555 del circuito esegue esattamente come previsto. Se il "R1" resistore GATE è l'impostazione corretta e quindi è collegata la batteria di 24V, il risultato è che il normale funzionamento del chip NE555 viene sottoposto a override e il circuito passa subito in un tipo completamente diverso di funzionamento. Il rapporto di Mark-Space è costretto in un circa impostazione del 55% e il tasso di pulsazione è rimbalzato a oltre 500 kHz (ben oltre la capacità del chip NE555, come molti chip effettivo non può raggiungere anche 45 kHz in pratica) con questa forma d'onda: 
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che si nota è ripetere né coppie di impulsi, di cui è un'onda quadra. Il circuito complessivo chiaramente non opera come un circuito di chip NE555 affatto più lungamente ma è oscillante in modo imprevisto. Questa alta frequenza radio pulsante produce onde elettromagnetiche che si irradiano fuori dalla resistenza di carico, un effetto che si vede su una televisione vicina impostato. Questo non è davvero sorprendente, come il circuito dovrebbe essere presentato davvero come questo:
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Questo perché il 10 ohm "resistore R3" è in realtà una bobina di filo. La specifica per questo componente dimostra che ha una lunghezza di 150 mm (6 "), un diametro di 32 mm (1,25") ed è una bobina air-core, avvolto con 48 spire di filo di resistenza con una distanza di 1 mm tra ciascun giro. La mancanza di un nucleo, permette la bobina di oscillare in questa alta frequenza e ogni bobina guidato a quella frequenza irradia onde radio.

E 'quasi certo che queste onde elettromagnetiche sono inducendo tensioni nel cablaggio che circonda il chip NE555, inducendolo a correre selvaggiamente fuori del suo disegno. Le resistenze di regolazione a filo sono piccole bobine che hanno il potenziale per raccogliere onde trasmesse. Questo meccanismo di pick-up è fortemente sostenuta dal fatto che solo un chip NE555N opererà in questo modo e altri tre marche di 555 chip di cui sono stati testati, non è riuscito a produrre questa azione galoppante. La frequenza fuga superiore è importante per ottenere guadagno di potenza. Don Smith afferma che la potenza extra essere trascinati in un circuito è proporzionale al quadrato della frequenza degli impulsi. Se questo è corretto, per poi passare la frequenza cardiaca fino a oltre 500.000 al secondo avrà un importante effetto di energia e spiegare il motivo per cui messa a punto del circuito in questa modalità ad alta velocità è importante.

Il metodo pratico di accordo del circuito nel suo non simmetrica, modalità di guadagnare auto-oscillante è di monitorare la tensione della batteria 24V "V1". Quando il circuito è stonato, la tensione della batteria viene tirato giù abbastanza notevolmente. Quando il circuito è sintonizzato correttamente, c'è un leggero aumento della tensione della batteria. Se il circuito è stato costruito come descritto, tramite un chip timer NE555N e una bobina elevato carico di induttanza "resistenza", poi messa a punto del circuito è eseguita nel modo seguente: Collegare un voltmetro digitale attraverso l'alimentatore a 24 volt e notare la lettura esatta. Impostare "ON" resistenza preset al suo valore minimo di zero ohm. Impostare "OFF" resistenza preset al suo valore massimo di 10K ohm. Queste resistenze sono generalmente lasciati a queste impostazioni in tutto.

La resistenza "GATE" è ora regolata con molta attenzione, guardando la lettura voltmetro. Mentre il circuito viene al meglio accordatura possibile, la tensione della batteria aumenterà. Scegliere l'impostazione della resistenza che fornisce la lettura più alta della batteria. L'aumento della tensione di batteria è causato dal flusso di energia esterna. Alcune di queste scorre attraverso il "carico" che causano effetti di riscaldamento che può essere 17 volte maggiore di quanto sarebbe normalmente previsto. Una parte dell'energia che affluisce rifluisce l'alimentazione, e che il flusso riduce l'assorbimento di corrente dalla batteria 24V, che a sua volta, permette di mostrare una lettura più alta tensione. Questo meccanismo è esattamente lo stesso come descritto da Tom Beardon per spiegare il funzionamento dei circuiti di impulso di ricarica delle batterie di John Bedini - parte nel carico e parte posteriore in alimentazione.

Anche se non è menzionato nella lista parti, è molto importante montare il transistore FET su un dissipatore di calore come la corrente che scorre attraverso di essa induce a riscaldare. Altrettanto importante è quello di utilizzare una guarnizione di mica tra il FET e il dissipatore di calore. Una guarnizione di mica è un sottile strato di mica che isola elettricamente il FET dal dissipatore pur agendo come un estremamente buon conduttore del calore FET al dissipatore. Questo è necessario perché la "fuga" pin del FET è collegato elettricamente alla striscia di montaggio in metallo del FET e se il FET non è isolato dal dissipatore, poi gli atti del dissipatore di calore come un antenna radio e irradia un embarassingly livello di grandi dimensioni di onde radio. Il dissipatore di calore può essere un semplice foglio di alluminio, oppure può essere un disegno commerciale alettato di cui ci sono molti tra cui scegliere. Un layout fisico suggerito per questo circuito è data verso la fine di questo documento, e può essere utilizzato se si è inclinato in modo da fare.

Si tratta di un circuito che grida per la replica e di indagine da entrambi sperimentatori esperti e inesperti. Non ci sono componenti costosi nel circuito e il circuito non potrebbero essere più semplice di quello che è. Se questo circuito può essere scalato per funzionare come una stufa domestica significherebbe che i costi di riscaldamento elettrici potrebbero essere ridotti ad una piccola frazione di quello che sono in questo momento. Questo tipo di riduzione dei costi sarebbe fare una grande differenza per un gran numero di persone, il che rende questo circuito molto interessante.

Un sito web che ha una notevole quantità di informazioni interessanti su questo disegno e la storia che lo circonda sono disponibili all'indirizzo: http://www.free-energy.ws/rosemary-ainslie.html.
Le modalità operative che vengono utilizzati in questo tipo di circuiti sono descrivere in considerevole dettaglio in una domanda di brevetto (WO 99/38247), è stata presentata per questo sistema. Leggendo queste descrizioni può essere utile, ecco un riassunto di una parte di tale brevetto: 

Brevetto: WO 99/38247              22 gen 1999             Inventore: Rosemary A. Ainslie 
IMPIEGO DELLE A INDIETRO EMF
ASTRATTO 
Un metodo per ottenere un'elevata efficienza del consumo di energia che comprende il passaggio di corrente attraverso un induttore, causando la corrente da interrompere ripetutamente, generando così un back EMF nell'induttore e, successivamente, sfruttando la forza controelettromotrice così generato, per fornire energia ad un energetico la ricezione o dispositivo di elaborazione. La frequenza delle interruzioni dovrebbe essere 40 Hz o più ed è realizzabile raddrizzando la corrente. L'invenzione si estende ad un apparecchio per sfruttare tale EMF indietro e di generazione energia significa comprendente un induttore ed un interruptor corrente collegato ad un dispositivo di ricezione di energia. 

CAMPO DELL'INVENZIONE 
L'invenzione riguarda un metodo per sfruttare EMF per uso per alimentare un carico o rifornire una fonte di energia esauribili e si estende agli apparecchi usati nell'esecuzione del metodo. 

SFONDO DELL'INVENZIONE 
Circuiti di commutazione convenzionali sono ben noti nella tecnologia di conversione dell'energia elettrica, e sistemi di switching sono stati impiegati per migliorare l'efficienza di utilizzo di energia. Il concetto di assorbimento di energia elettrica rilasciata dal crollo delle emissioni di auto-elettronico da un tubo di scarico è descritto in US 5.449.989. Questo documento descrive un circuito che comprende una porta di uscita collegata ad un pozzo di corrente che è in grado di assorbire almeno una parte sostanziale di tali emissioni. Il lavello corrente può essere un motore elettrico o una batteria secondaria.

Il concetto di applicare un EMF nel circuito elettrico è anche noto. Ad esempio in US 5.521.476 è descritto un circuito di controllo per un motore di azionamento del disco, in cui eseguire EMF circuiteria di blocco viene impiegata per impedire la dissipazione di un EMF indietro attraverso un alimentatore. Per contro, la pubblicazione WO 9.613.892 descrive l'impiego di un back EMF per innescare una risposta in un sistema di controllo per un sistema meccanico, in modo che gli impulsi di guida sono generati per compiere un movimento di spostamento desiderata.

Nella presente invenzione, per raggiungere efficienze energetiche elevate, maggiore dell'unità in relazione ad un circuito di prova convenzionale, un EMF posteriore che è generata in un induttore, è sfruttata in modo da restituire energia associata con la FEM, ad una fonte di energia esauribile che è fornire un tale circuito, o ad un carico inclusi nello stesso circuito primario come fonte di energia. Si prevede che una vasta gamma di sorgenti di alimentazione elettrica trarrà vantaggio dall'invenzione descritta di seguito.

Un primo aspetto dell'invenzione è un metodo di sfruttare EMF in un circuito elettrico al fine di aumentare l'efficienza del consumo di energia al 90% o più, (rispetto ad un circuito di calibrazione v Potenza resistore-temperatura). Ciò avviene disponendo il circuito in modo che contenga un induttore ed un dispositivo ricevere energia configurato in modo che la corrente che scorre attraverso l'induttore genera un back EMF cui energia viene utilizzato per fornire sia energia supplementare per il circuito stesso, e dalla forza elettromotrice energia al dispositivo di ricezione di energia.

In una forma preferita del metodo, la FEM posteriore è generato interrompendo il flusso di corrente attraverso l'induttore, idealmente, interrompendo e ripristinando il flusso di corrente ripetutamente e rettifica la corrente. Il tasso di interruzioni dovrebbe essere almeno 40 volte al secondo e preferibilmente 50 o più volte al secondo. Il ciclo di lavoro dell'interruzione deve essere almeno il 50% e idealmente essere il 75%. Cioè, il flusso di corrente attraverso l'induttore è "On" per il 50% al 95% del tempo e "Off" per il 50% al 5% del tempo. 

In una ulteriore forma preferita dell'invenzione, un EMF posteriore è generato che è abbastanza grande da causare l'efficienza energetica comparativa sia almeno unità. Ciò può essere ottenuto impostando e controllando un valore adeguato variabile selezionata da uno o più di:

 La frequenza delle interruzioni del raddrizzatore ad onda;

 Il ciclo di lavoro;

 Lo spessore del cablaggio nel circuito;

 L'efficienza del core inductor,

il valore di essere impostato in conformità con i requisiti operativi dell'applicazione desiderata.

In un'altra forma preferita dell'invenzione, il dispositivo di ricezione di energia è o un carico che richiede energia, e / o un dispositivo di accumulo dell'energia, idealmente una fonte replenishable di una CC o CA energia elettrica. Idealmente, il metodo comprende anche prevedere almeno un carico induttivo associato ad ogni dispositivo di ricezione. L'induttore può essere un trasformatore o altro dispositivo induttivo adatto.

Un secondo aspetto dell'invenzione è un metodo per ripristinare energia elettrica ad una sorgente, che è fatto fornendo un circuito chiuso contenente una fonte di energia elettrica che passa corrente attraverso l'induttore, creando un campo magnetico estruso attorno al induttore, quale campo è poi crollata, creando un EMF posteriore che è poi alimentato alla sorgente con un fattore di efficienza consumo energetico di 1 o più rispetto ad un resistore Temperatura Versus Potenza circuito di taratura.

Questa valutazioni di energia può essere quello di un carico che richiede energia o ad un dispositivo di accumulo dell'energia.

In una ulteriore forma preferita dell'invenzione, il meccanismo di polarizzazione cambia è un raddrizzatore ad onda e il metodo di utilizzo è per rendere l'output onda raddrizzatore interrompere la corrente elettrica.

Idealmente, l'induttore utilizzato deve avere un nucleo solido che è in grado di indurre un momento magnetico associato a un campo magnetico collasso.

Il metodo utilizzato nella presente invenzione comprende la selezione di un valore per:

 La frequenza delle interruzioni del raddrizzatore ad onda;

 Il ciclo di lavoro;

 Lo spessore del cablaggio nel circuito;

 L'efficienza del core inductor,

in modo che la grandezza della forza controelettromotrice generata quando il campo magnetico collassa, è in un intervallo predeterminato che soddisfa i requisiti del dispositivo di ricezione di energia e l'uso previsto. 

In una forma preferita dell'invenzione, l'induttore è un trasformatore di potenza avvolgimento primario sufficiente per creare una tensione sufficiente dal retro EMF, per alimentare nel circuito. Se l'alimentazione di corrente dell'induttore è CA, allora la corrente dell'interruttore può essere un diodo o un triac.

Un ulteriore aspetto dell'invenzione è un apparato comprendente un induttore avente un nucleo adatto per la generazione di forza controelettromotrice di collassare campi magnetici, e un circuito elettrico contenente tale induttore, una fonte di energia riassortibili e dispositivo di energia di ricezione e mezzi per variare orbitale polarizzazione di un campo magnetico impostato in uso e associato con l'induttore, sia esso e la sorgente a frequenza variabile e rapporto di Mark-spaziale variabile, essendo configurato per operare l'induttore, e disposto in modo che il campo magnetico dell'induttore è finalizzata collasso e ripristinare ripetutamente, generando energia elettrica, il circuito essendo capace di condurre l'energia e fornendo al dispositivo di ricezione di energia.  

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI 
[image: image733.jpg]18

10

14

.
NS

FIGURE 1

18

18



  

 Fig.1 illustra schematicamente un circuito a cui può essere applicata l'invenzione. 
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Fig2. illustra un generatore elettrico che può essere utilizzato con la presente invenzione. 

[image: image735.jpg]@

1
E:d




 
Fig.3Aillustra un circuito di controllo che è descritto nell'Esempio 1 sottostante, e Fig.3b illustra un circuito di prova, la cui esecuzione viene confrontato con il circuito mostrato in Fig.3A. 
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Fig.4 illustra il circuito di prova descritta nell'Esempio 2 qui sotto. 
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Fig.5 illustra il circuito di cui nell'Esempio 3 qui sotto. 

DESCRIZIONE DETTAGLIATA DELL'INVENZIONE 
Collegando un induttore in un circuito di carico e causando indietro EMF essere stabilito nell'induttore, ci può essere creato una tensione di valore sufficiente a ripristinare l'energia alla fonte del circuito di alimentazione e così ridurre il suo tasso di esaurimento. Non si sostiene che il carico sarebbe consumare meno energia, ma che l'energia supplementare dalla EMF posteriore può essere fornita sia al carico o della sorgente di alimentazione che fornisce tali carico.

Il circuito può essere fornito con CC o alimentazione CA e mentre l'induttore può essere qualsiasi induttore adatto, l'uso di un trasformatore è preferito. Un'alternativa è un avvolgimento o di un choke, contenente preferibilmente un nucleo in grado di indurre un momento magnetico associato con un campo magnetico collasso - tipicamente un nucleo di ferro, ma potrebbe essere qualsiasi adatto liquido o mezzo gassoso o combinazione con o senza solidi aggiuntivi.

Per generare indietro EMF, la corrente che scorre attraverso l'induttore deve essere interrotto ripetutamente che può essere fatto mediante qualsiasi mezzo adatto. Un metodo preferito è l'uso di un ciclo chopper variabile dovere. Se la corrente è CA, quindi l'interruzione può essere motivo utilizzando un raddrizzatore ad onda, ad esempio un diodo o un triac. Se la corrente è CC, quindi l'interruzione di corrente è ottenuta mediante l'uso di un oscillatore, MOSFET o un equivalente mezzo tramite il quale un campo magnetico oscillante nell'induttore può essere creato.

Il metodo di riciclare energia che è la sostanza della presente invenzione presenta i seguenti passaggi:

(1) Impostazione di un circuito contenente un induttore che ha un campo magnetico estruso e che è disposto in modo tale da consentire l'energia elettrica da passare da e verso l'induttore, e

(2) Modifica della polarizzazione orbitale del campo magnetico attorno al induttore, provocando il crollo del campo magnetico e la creazione della schiena corrente EMF.

Questi due passaggi vengono ripetuti in rapida successione e quando la corrente che scorre attraverso l'induttore viene interrotto, un circuito alternativo è previsto per dirigere la corrente di ritorno EMF alla destinazione desiderata. materiali core inductor preferiti sono ferro ed altri materiali ferrosi.

Il circuito non deve essere complicato ma deve essere in grado di interrompere o invertire sia la corrente attraverso l'induttore come già descritto. L'invenzione verrà ora descritta in maggior dettaglio facendo riferimento ai diagrammi: 

[image: image738.jpg]FIGURE 1



  

In Fig.1, l'onda diodo raddrizzatore 14 è posto in serie ad un induttore primario 12, e agisce come dell'interruttore della corrente elettrica fornita al circuito.  Se un'onda sinusoidale o forma d'onda onda quadra viene applicato al circuito attraverso i punti 16 e 18, una forma d'onda CC pulsante viene creata nell'avvolgimento induttore 12. L'interruzione di ogni ciclo di forma d'onda in avvolgimento induttore 12, induce un campo magnetico oscillante in il nucleo di ferro 20 all'interno dell'induttore.

Si pensa che la forza controelettromotrice provoca una forma d'onda inversa nell'induttore di avvolgimento 12 che è un'onda sinusoidale completa nel caso di una corrente alimentata circuito alternata, o un'onda quadra completa se il circuito è alimentato da impulsi CC.  L'induttore 12, può essere collegato con un carico (non illustrato) in serie o in parallelo in qualsiasi dei punti segnati 18.

A seconda della frequenza delle interruzioni, il ciclo di lavoro, lo spessore del cablaggio e l'efficienza del nucleo, la tensione ai capi dell'induttore 12 può essere condotta attraverso un circuito chiuso per essere utilizzato per alimentare il carico o restituito alla fonte di alimentazione.  È auspicabile, anche se non indispensabile, che la frequenza delle interruzioni deve essere non inferiore a 40 Hz sebbene 500 Hz o superiore è più appropriato per alcune applicazioni.

Un esempio di un adatto circuito chiuso impiegando un tale sistema è una batteria alimenta una lampada. Un trasformatore può essere collegato in serie alla lampada con un chopper corrente che ha un duty cycle variabile. L'uscita del trasformatore può essere instradato attraverso un diodo, un resistore di alto valore e un condensatore tutti in serie. Qui, quando il servizio chopper è acceso, la corrente fluisce attraverso il carico e trasformatore. apertura e chiusura ripetuta del sistema corrente chopper provoca la generazione di corrente elettrica nel trasformatore secondario e che la corrente viene restituito alla batteria, superando l'assorbimento di corrente. 
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Fig.2 illustra un'altra variante del circuito in cui un avvolgimento primario 30, avente ad esempio, 220 gira intorno ad un nucleo cilindrico 32, fatta di un metallo ferrosi come ferro o una lega di ferro, è associato con un avvolgimento secondario 34 di circa il stesso numero di giri.  L'avvolgimento secondario è avvolto attorno al nucleo adiacente a, o sopra l'avvolgimento primario 30, producendo un accoppiamento magnetico tra gli avvolgimenti, rafforzata dal nucleo 32.  L'ingresso del circuito 36 è collegato ad una sorgente CA 38, tipicamente un 50Hz 220V alimentazione di rete.  L'uscita del circuito è presa dalla avvolgimento secondario 40.  Un diodo 42 è collegato in serie con l'avvolgimento primario 30, provocando l'ingresso CA a onda intera a diventare un ingresso pulsante a quello primario.

Su ogni semiciclo positivo continuo, l'avvolgimento primario induce una corrente corrispondente nell'avvolgimento secondario 34. Tuttavia, quando, per effetto di blocco del diodo 42, il campo magnetico risultante dalla corrente nell'avvolgimento primario 30 collassa, la risultante EMF nell'avvolgimento primario induce una corrispondente forma d'onda ad andamento negativo nell'avvolgimento secondario 34.  Quindi l'uscita 40 dell'avvolgimento secondario è una forma d'onda CA onda intera.

Sebbene questa descrizione è per un circuito con un induttore, è chiaro che gli induttori supplementari possono essere usati per ottenere ancora maggiori miglioramenti delle prestazioni del sistema.  Ad esempio, due o più avvolgimenti primari possono essere collegati in parallelo in cui solo uno è mostrato in Fig.2 sopra, ciascuno con un separato, ad onda intera uscita CA indipendente. In alternativa, più di un avvolgimento secondario può essere posizionato sul nucleo del trasformatore, utilizzando l'accoppiamento magnetico del nucleo. 

Esempio 1:  Due test sono stati condotti su due fili avvolti, resistenze 10 watt prodotti da Philips. Le resistenze hanno superfici identiche. Lo scopo del test è stato quello di confrontare il tasso di assorbimento di corrente di uno standard "temperatura della resistenza Versus Potenza circuito di calibrazione" (il "controllo") indicato nella Fig.3A: 

[image: image740.jpg]


  

ad una prova utilizzando un dispositivo di commutazione e un induttore come indicato in Fig.3B.  La stessa batteria è stata utilizzata in entrambe le prove. Il test di controllo mostrato in Fig.3A, aveva un termoaccoppiato 68 ohm resistore 40 e un resistore di sensing 42, posta in serie con i terminali della batteria 44.  Tutte le misurazioni sono state effettuate dopo che la temperatura del resistore 42 ha raggiunto il suo valore massimo di 95°C.  La corrente è stata misurata come 196 mA e la tensione della batteria è 12,28 volt che rappresenta un livello di potenza di 2.406 watt.

Il circuito di prova mostrato in Fig.3B, ha avuto un MOSFET di commutazione a transistor del circuito 56 pilotato da un segnale ad onda quadra (evidenziato in verde), il cui rapporto di Mark / Space è stato rettificato fino a quando la resistenza di carico 42 ha raggiunto il suo valore più alto di 93oC e tutte le misure citate erano fatta dopo che il tempo.  Il segnale pulsare stava funzionando a 5 kHz con una "Accesso" il tempo di 22.87% e un tempo di "Spento" del 77.13% del tempo. Il flusso di corrente è stata misurata come 171.8 mA che rappresenta un ingresso di potenza di 2.109 watt.  La temperatura ambiente è rimasto lo stesso durante l'intero periodo di prova.

Consentendo un errore di 5% nella misurazione, questo risultato dimostra una produzione di energia che è dell'8,6% maggiore della potenza in ingresso, o COP = 1.086.

Esempio 2: I seguenti test sono stati condotti per dimostrare che oggetto di configurazioni circuitali specifici, un induttore è in grado di migliorare l'efficienza energetica a livelli oltre le capacità standard di una sorgente di alimentazione elettrica.   Le prove indicano anche che se un resistore viene posto in serie con un alimentatore e un induttore come mostrato nel circuito di prova, quindi la corretta analisi wattaggio di tale potenza può essere calcolata come la tensione della sorgente di energia moltiplicata per l'amperaggio (V x I ) e che I2R contiene non più come un calcolo base della potenza e potenza generata in questo particolare sistema. 
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Con riferimento a Fig.4, il circuito di prova 60 comprendeva un watt 47 ohm, 10, Philips resistore a filo 62, posto in serie con due batterie 6 volt, 64 e 66 collegati in parallelo.  Un induttore 68, è stato posto in serie al resistore di carico 62.  Un diodo positivamente polarizzato 72, è stata posta in parallelo con l'induttore 68 e sopra un transistore MOSFET a canale n dispositivo di commutazione, 74.  Questo filo è stato poi riportato al positivo terminal delle batterie.   La tensione della batteria è stata misurata a 6,12 volt.

Il ciclo di lavoro è stata regolata ad un rapporto 50:50 Mark-Space, dando tempi uguali per la condizione On e la condizione di spegnimento.  La resistenza di carico ha raggiunto una temperatura di 30°C e la temperatura ambiente è 22°C.  Le forme d'onda di tre resistenze di rilevamento SR1, SR2 e SR3 sono mostrate in Fig.4 sotto schema elettrico.

La forma d'onda di tensione ai capi del resistore di sensing SR1 in serie con la resistenza di carico 62, è approssimativamente triangolare ma seguiva un aumento esponenziale e la caduta durante i periodi di accensione e spegnimento di ogni ciclo.  La tensione non è caduto di sotto dello zero.  La tensione positiva di picco è stata misurata come 0,006 volt che corrisponde a circa 0,169 watt che è meno di quanto previsto dalla temperatura della resistenza di carico.  Ci si aspetterebbe che 0.375 watt sarebbero tenuti a produrre il 30°C misurato della resistenza di carico 62.

La forma d'onda di tensione ai capi del resistore di sensing SR2 posta in serie con la batteria 1, contrassegnato 64, era approssimativamente triangolare in forma con una certa curvatura esponenziale come mostrato.  Il sorteggio media corrente dalla batteria è stata misurata e calcolata per essere 0.025 ampere, che è un assorbimento di potenza di 0.153 watt ..

.

La forma d'onda di tensione ai capi del resistore di sensing SR3 posta in serie con la batteria 2, contrassegnati 66, ha mostrato una forma d'onda con quantità equivalenti sopra e sotto il livello di tensione zero.  Il picco di tensione è stato 0,0055 volt e la tensione di picco era -0.0055 volt (cioè inferiori a zero volt).   Nessuna alimentazione venga attratta da questa batteria ed infatti, la forma delle due sezioni di forma d'onda indicano che c'era in realtà un leggero grado di caricare su questa batteria anche se questo è stato ignorato perché troppo piccola per essere significativa.

L'inevitabile conclusione da questi test è che per raggiungere il riscaldamento identica della resistenza di carico, la circuiteria di serie richiesto 0.0612 amplificatori mentre il circuito di prova necessaria solo 0,025 ampere. Ciò significa che il circuito pulsante è superiore al 100% più efficiente rispetto al circuito convenzionale.  Queste misure rappresentano un coefficiente di performance di 2,45 come la potenza di uscita è 2,45 volte la potenza assorbita.

Questi due esempi mostrati qui non rappresentano necessariamente i valori ottimizzati e ulteriori guadagni possono essere raggiunti utilizzando due o più induttori, due o più fonti di energia o di accumulo di energia e il suo circuito di commutazione, e altre misure.

Esempio 3: Un ulteriore insieme di test è stato condotto per indagare il rapporto tra potenza fornita dalla batteria contrassegnato come 82 e potenza dissipata da un resistore R1 nel circuito di Fig.5. 

[image: image742.jpg]L2t

YU
AT

P

To pulse generator

FIGURE 5



  

Questo per testare l'efficienza della conversione dell'energia come il duty cycle del commutatore FET Q1 viene regolata.  Questo circuito comprende un induttore 84, che ha uguale primari e secondari e un nucleo nominale 350 VA. Il circuito comprende anche un diodo polarizzato positivamente-86 e altri componenti di seguito indicate.  I test sono stati condotti su "On" tempi di 90%, 80%, 70%, 60% e 50% ed i risultati sono riportati nella tabella: 

	Duty 

Cycle 
	V1-3 

Average 
	Average 

Current 
	V1-2 

CC 
	Battery 

Power 
	V1-3 

rms 
	RMS 

Current 
	V3-4 

rms 
	Load 

Power 
	Pload / 

Pbatt 

	% 
	mV 
	A 
	V 
	W 
	mV 
	A 
	V 
	W 
	ratio 

	90 
	69.5 
	1.390 
	12.57 
	17.46 
	102.5 
	2.05 
	10.02 
	20.54 
	1.176 

	80 
	38.2 
	0.764 
	12.64 
	9.657 
	73.1 
	1.462 
	7.58 
	11.08 
	1.148 

	70 
	20.9 
	0.418 
	12.69 
	5.304 
	51.1 
	1.022 
	5.36 
	5.478 
	1.033 

	60 
	7.9 
	0.158 
	12.73 
	2.011 
	34.1 
	0.682 
	3.19 
	2.176 
	1.082 

	50 
	1.2 
	0.024 
	12.76 
	0.306 
	15.9 
	0.318 
	0.94 
	0.299 
	0.976 


************************** 

La cosa importante da notare da questi dati è il modo in cui il rapporto tra la potenza di uscita per la potenza di ingresso (che è il coefficiente di prestazione o "COP"), mostrato nella colonna finale, varia con il rapporto di Mark-Space mostrato in la prima colonna.  Per tutti sui rapporti di tempo oltre il 60% in questo circuito molto semplice, il COP è maggiore di 1, che la scienza convenzionale giura è "impossibile" a dispetto di esso che è dimostrato più e più volte da persone diverse e diversi stili di apparecchi.

Tecniche di Rosemary Ainslie mostrato qui, dove gli impulsi di back-EMF vengono sfruttati e utilizzati per eseguire funzioni utili, ottenere valori di COP 4-17 in test effettuati fino ad oggi.

Circuiti di ricarica delle batterie di back-EMF catturate di John Bedini sono stati replicati con le banche di batterie ad alta tensione in fase di ricarica da una batteria 12V e COP = cedendo 11 risultati.

La progettazione del motore passo di Robert Adams che utilizza gli impulsi back-EMF e altre tecniche, raggiunge figure COP di 8 o superiore, a seconda della qualità del costruire e la precisione delle regolazioni.

Thane C. Heins dimostra in video http://www.youtube.com/watch?v=RbRPCt1-WwQ&feature=channel un semplice accordo di trasformatore che produce COP = 3.77 un risultato che si può facilmente verificare da soli.

tecnica ordinata di rosmarino che produce questo guadagno di energia ha tutta l'aria di essere un metodo più facilmente regolato di produrre i guadagni dello Switch Tesla, che deve avere un notevole carico induttivo, al fine di ottenere la sua COP> 1 prestazioni e che è molto difficile da regolare .

Va sottolineato a questo punto che è fisicamente impossibile trarre più energia da un circuito che l'energia scorre in quel circuito. L'energia non può essere distrutto o creato e non si può avere più del 100% di qualsiasi cosa, ovunque, in qualsiasi momento. Ma Rosemary Ainslie e altri hanno dimostrato circuiti molto chiaramente che accuratamente progettati e gestiti sicuramente messo più energia di quella che l'utente mette in circuito. Io non conosco nessun modo per dimostrare dove l'energia in più proviene, ma si tratta sicuramente da qualche parte, che scorre nel circuito dall'esterno. Tuttavia, non dobbiamo preoccuparci con il tentativo di scoprire la fonte di questo potere in più e, invece, solo imparare come catturare e usarlo per il nostro beneficio.

Quindi, ricapitoliamo su come circuiti di Rosemary è impostata e usata. Il circuito di base iniziale che dà un guadagno di energia è: 
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Qui, una lampadina di alimentazione ha due componenti collegati nel suo circuito normale. Il primo componente è un diodo "D" e la seconda un trasformatore "T": 
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Il diodo ha una bassissima resistenza al flusso di corrente in una direzione e un'elevata resistenza al flusso di corrente nella direzione opposta. Tendiamo a non pensarci, ma la corrente di rete ordinarie che scorre attraverso una lampadina spegne la sua direzione di decine di flusso di volte al secondo - in realtà, sessanta volte al secondo negli Stati Uniti e cinquanta volte al secondo in molte altre parti del mondo.

Se mettiamo un diodo del circuito come indicato nel diagramma precedente, ottiene nel senso di ogni secondo impulso di corrente attraverso il bulbo. In questo modo il flusso di corrente in un'unica direzione e ci sono cinquanta o sessanta lacune al secondo il flusso di corrente attraverso il bulbo. Questo flusso di corrente pulsa passa attraverso l'avvolgimento del trasformatore mano sinistra (mostrato in blu nella figura), chiamato l'avvolgimento "primario", e che genera una tensione e un flusso di corrente in altro avvolgimento del trasformatore (evidenziato in nero nel diagramma e denominato "secondario").

Le due linee tracciate tra i due avvolgimenti indicano che il trasformatore ha una sorta di nucleo magnetico. Avere un nucleo in un trasformatore può essere una benedizione molto contrastanti. Funziona molto bene se non c'è nessun materiale di nucleo - generalmente chiamato un trasformatore di "aria-nucleo". Aumentare i guadagni di energia in un circuito come questo, con maggiore tensione e anche più così con aumento della frequenza di pulsazione (chiamato "frequenza" del segnale). Un'aria-nucleo bobina o trasformatore funziona a frequenze molto alte, limitate principalmente dal diametro del filo. Trasformatori più potenti sono solitamente forniti con un nucleo di ferro come che migliora il loro accoppiamento magnetico al prezzo molto basso impulso utilizzato con alimentazione di rete. Tale nucleo di ferro ha molto limitato le prestazioni di frequenza come è limitato da quanto velocemente il ferro può alterare la sua direzione della magnetizzazione. È improbabile che si otterrebbe buone prestazioni anche a bassa frequenza di mille impulsi al secondo ("1kHz"). Come un piccolo pacchetto di energia extra ciascuno di questi impulsi alimenta il circuito, ovviamente, ti piacerebbe altretanto come possibile al secondo, così che l'afflusso di energia è molto grande. Si noterà nel brevetto di Rosemary, che accenna il rialzo del tasso di impulso a Cinquecento al secondo per aumentare il guadagno di potenza.

Tuttavia, questo non importa qui come stiamo usando una rete elettrica di alimentazione che è solo strisciante lungo a ben di sotto di un centinaio di impulsi al secondo al fine di spiegare la tecnica in una forma semplice. In ogni caso, la tensione generata nell'avvolgimento secondario del trasformatore è una forma d'onda onda piena tensione proprio come la forma d'onda originale rete senza le lacune in esso. Questa energia nell'avvolgimento secondario potrebbe essere utilizzata per una vasta gamma di scopi diversi. Quella mostrata qui è la ricarica di una batteria o una banca delle batterie disposte a lavorare a quasi qualsiasi tensione. Contrariamente alla credenza popolare, la tensione utilizzata per caricare che una batteria non è particolarmente importante fornito è abbastanza alto, ma cosa molto importante è il flusso di corrente nella batteria, e che deve essere controllato attentamente. Ed Gray ha dimostrato che con un'alta tensione di carica era un metodo perfettamente bene e ha usato un condensatore per controllare il flusso di corrente nella batteria. Alla fine, ha rinunciato a farlo e utilizzato un alternatore di auto normali per caricare la batteria come era difficile da ottenere il valore del condensatore a destra per raggiungere la tensione desiderata. 
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Rosmarino utilizza la stessa tecnica, ma aggiunge una resistenza "R" per assicurarsi che la corrente di carica non diventa mai eccessiva. Il diodo "D" converte la tensione alternata del trasformatore avvolgimento in impulsi positivi, cioè impulsi dove la tensione sale sopra zero volt e non cade mai sotto zero volt. Questo è il genere di tensione che ci serve per l'alimentazione al terminale positivo di una batteria.

Di passaggio, mentre il condensatore "C" agire come un dispositivo di limitazione della corrente, può anche fungere come un dispositivo di conversione come energia supplementare che scorre nel circuito da fuori può essere di un po ' diverso tipo per la corrente elettrica, l'alimentazione, e un condensatore è un metodo ben collaudato di conversione dell'energia in ingresso in forma convenzionale più familiare. 
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Così, guardando di nuovo il circuito, la rete viene convertito in un pulsante 50% flusso di corrente rapporto Mark-Space attraverso l'avvolgimento primario del trasformatore "T". Quando che il flusso si interrompe improvvisamente, c'è un afflusso di energia nell'avvolgimento da fuori dal circuito, formando quello che viene chiamato un impulso di tensione breve "FEM di ritorno" nella direzione opposta. Questo riempie i vuoti di impulso nell'avvolgimento secondario, dandogli una forma d'onda onda piena nonostante il primario viene alimentato solo la metà di quella forma d'onda.

L'alimentazione secondaria ha gli impulsi negativi (sotto zero volt) tagliati fuori dal diodo sul lato batteria, dando una serie di impulsi positivi alla stessa frequenza come l'alimentazione. Il condensatore "C" e la resistenza "R" controllare l'alimentazione di corrente alla batteria e lasciarlo in carica ad un tasso adeguato.

Quindi, questo è il circuito di base - semplice ed elegante e molto efficace in uso. Ma, non si ferma lì, come l'idea di base può essere utilizzata in vari altri modi. Ad esempio, come questo: 
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Questo è lo stesso circuito, ma due avvolgimenti primario del trasformatore sono collegati attraverso l'altro (chiamato essendo cablato "in parallelo"). Il funzionamento è esattamente lo stesso di prima, tranne per il fatto che due copie della forma d'onda di alimentazione sono realizzate dall'accoppiamento magnetico degli avvolgimenti del trasformatore. Ognuno è "rettificato" in positivo continuo impulsi e alimentato a batteria, creando una maggiore carica corrente. Una versione alternativa di questo è: 
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In questa variante, il trasformatore è avvolto con una primaria e due avvolgimenti secondari. L'accoppiamento magnetico del nucleo trasformatore genera copie della forma d'onda di rete in entrambi gli avvolgimenti secondari. Ciascuno sono rettificati e alimentati a batteria come prima.

Se questo circuito si stava costruendo utilizzando trasformatori standard standard, potrebbe essere più facile da usare due trasformatori distinti collegati "in serie". Questo dipenderà l'applicazione e gli avvolgimenti dei trasformatori particolari per essere utilizzato.

I diagrammi mostrano a ora hanno tutti suggerito carica una o più batterie, ma questo è stato solo per la convenienza di presentare una semplice applicazione. Come è sottolineato da Rosemary, è perfettamente possibile guidare alcuni altri carico come una stufa o un motore usando queste connessioni decollo di alimentazione supplementare. Tuttavia, per la nostra continua Descrizione delle opzioni di circuito, ci torneremo con ricarica della batteria. Così, utilizzando due trasformatori standard, il circuito sarebbe come illustrato di seguito: 
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Tutti i circuiti di Ainslie accennati finora hanno utilizzato la rete, ma c'è molto notevole margine per circuiti e accordi che non utilizzano la rete a tutti. Certo, è necessaria una certa quantità dei lavori di costruzione elettronici, ma i risultati possono essere molto gratificanti. Ad esempio, invece di una banca della batteria in carica, è abbastanza possibile caricare la batteria che sta guidando il circuito stesso.

Ora, prima di iniziare a dire che questa è una cosa impossibile, si ricorda la bambina e la sua batteria piccola automobile elettrica. Suo padre ha trovato che se ha lasciato la carica circuito su troppo a lungo che aveva bisogno di mettere una lampadina in come un carico al fine di evitare sovra-carica della batteria e che (sembra) la batteria che alimenta il processo di carica. In tutti questi sistemi, si ricorda che ulteriore energia fluisce nel circuito dell'ambiente locale, così carica di una batteria che è il circuito di azionamento è perfettamente possibile. Ad esempio, Robert Adams della Nuova Zelanda ha funzionato il suo motore per un test di dieci ore e la tensione della batteria era esattamente lo stesso dopo la prova di come era prima che il test è iniziato. Se si pensa che è spettacolare, quindi prendere in considerazione di John Bedini auto-ricarica motore. John ha funzionato che ininterrottamente nel suo laboratorio per più di tre anni!! Quindi per favore non provate a dirmi che questo genere di cose è impossibile, perché questo è ciò che è stato detto. Auto-ricarica sicuramente può essere raggiunto se sai quello che stai facendo.

Ecco un auto-alimentazione circuito di Ainslie: 
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Qui, il generatore di segnale, che probabilmente è solo un semplice circuito 555 timer, produce un treno di impulsi con un rapporto di Mark-Space di più del 50% il tempo. Tale segnale viene utilizzato per passare un transistor e si spegne in rapida successione. Il tipo di transistor non viene mostrato intenzionalmente come può essere un transistor di tipo NPN silicio, un tipo di FET di transistor, un paio di Darlington o uno di quei fantasia nuovi dispositivi IGBT. Qualunque sia il tipo scelto, la lampada sarà essere accesi e spenti così rapidamente che si accenderà. La corrente fluttuante attraverso il trasformatore "T" produrrà una tensione alternata in suo avvolgimento secondario e che passerà attraverso il diodo, la resistenza "R" ed il condensatore "C" per caricare la batteria, nonostante il fatto che la batteria sta alimentando il circuito del generatore di segnale e la lampada.

Ovviamente, tutti le altre opzioni e varianti discusse sopra in relazione a una versione di alimentazione dei circuiti si applica ugualmente bene a una versione alimentata a batteria. Se in esecuzione da una batteria o una banca delle batterie e ad alta tensione è voluto, quindi un inverter standard può essere utilizzato per generare l'alta tensione utilizzata per l'alimentazione.

Se si desidera testare il funzionamento del circuito e il design in generale, qui è un layout millefori che potrebbe essere utilizzato: 

[image: image751.png]na pausa nella striscia di rame sulla parte inferiore del bordo = Un buco



  

Le resistenze preimpostate sono unità ad alta potenza, simile a questo: 
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Questi sono regolati con un cacciavite piatto inserito nella fessura all'estremità dell'albero, anche se potevano avere una manopola collegata. Ci vogliono dieci giri completi dell'albero per spostare tutta la gamma del resistore. Se si regola il rapporto di Mark-Space e il rapporto sale quando ruotare l'albero a sinistra ma si desidera che accada quando si ruotare l'albero a destra, quindi basta invertire i fili andando ai terminali più esterno del resistore e che si annullerà l'effetto quando si accende l'albero. Si può attaccare la base del resistore direttamente al stripboard utilizzando "Impatto" Evostick o qualsiasi adesivo simile e che sarà tenerlo saldamente ma ancora consentono di prise fuori dalla tavola in un secondo momento se è necessario.

Non c'è alcuna necessità di utilizzare manopole come il circuito sarà allestito, regolata per ottenere prestazioni ottimali e quindi lasciata intatta. Il circuito può essere costruito utilizzando stripboard come questo: 
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La vista di cui sopra è della parte inferiore della tavola come che mostra le strisce di rame che funzionano orizzontalmente tra i fori. La striscia di rame è molto sottile e può essere facilmente rotto con la punta di una punta di trapano o, in alternativa, un coltello modellazione. La spaziatura dei fori è disposto per corrispondere alla spaziatura pin di circuiti integrati standard come il chip NE555 usato in questo circuito. L'unico posto in cui devono essere rotto nel layout delle strisce sopra sono tra i perni del chip NE555 e se non hai fatto che, poi le quattro coppie di perni sarebbe corto circuito insieme, impedendo il chip di operare. E 'una buona idea quella di utilizzare una presa a 8 pin IC saldato alla scheda come che impedisce qualsiasi danno calore al chip NE555N durante la saldatura, il circuito integrato viene inserito dopo la saldatura si è raffreddato. Essa ha anche il vantaggio che se il chip mai viene danneggiato, quindi collegare un'altra stradale di è una cosa molto facile da fare. Dopo la scheda è completata, è anche probabilmente vale esecuzione uno strato di saldatura lungo le strisce di rame che trasportano una certa corrente, che è più e meno strisce e la striscia tra pin 3 della NE555N e il punto in cui il collegamento al resistore variabile è fatto. Si noterà che il layout della scheda comprende quattro fori di prendere bulloni di montaggio. Quando questi sono forati, le strisce sotto il bordo devono essere spazzato via per assicurarsi che non vi cortocircuiti possono verificarsi quando i bulloni sono a posto. Il montaggio a bordo è come questo: 
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Supponiamo di voler replicare e provare questo circuito: 
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Dobbiamo ricordare che questo è solo il contorno per un circuito pratico e che non mostra i normali elementi extra come e interruttore On / Off e un fusibile o un interruttore, che sono essenziali per qualsiasi circuito che contiene una batteria potente. Si ricorda che non si può vedere il flusso di corrente e se c'è un corto circuito accidentale, il primo si può sapere di esso è fumo !! Questo tende ad essere costoso, soprattutto se alcuni dei componenti sono costosi e / o difficile da ottenere.

Se lavoriamo con il circuito pulsare Ainslie mostrato all'inizio di questo documento, poi un layout fisico conveniente per la sperimentazione potrebbe essere: 
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Il "dissipatore di calore" mostrato nel diagramma precedente, è solo un pezzo di alluminio piegato per sollevare leggermente la sezione centrale e consentire la buona circolazione di aria e spazio per dado di bloccaggio del FET. Il FET è serrato saldamente alla piastra al fine di consentire la piastra di alluminio consentire il FET eseguire più fresco di quanto sarebbe altrimenti. La lampada sarebbe un tipo di auto 12V e mentre molte persone solo saldare direttamente la lampadina come indicato qui, non c'è ragione perché non deve essere utilizzato un portalampada. Negozi di accessori auto solitamente hanno basso costo "luci di retromarcia" che sono un piccolo alloggiamento di plastica, un portalampada, una lampadina e due pezzi di filo già collegato il portalampada - molto comodo, soprattutto dal momento che è molto facile cambiare alle lampadine di classificazioni diverse per le diverse prove e le lampadine essi stessi sono a buon mercato.

Questo circuito è naturalmente, lo stesso come il circuito di pilotaggio per il riscaldamento circuito elementi. Il filo verde di collegamento mostrato nel diagramma precedente viene sostituito con il resistore di 30 watt 0,25 ohm e la resistenza deve essere posizionata in modo che è nell'aria, ben chiaro di tutto il resto, come si può ottenere molto caldo durante il funzionamento nonostante il suo valore di resistenza molto bassa. 

Disclaimer: Si deve intendere che questo documento è presentato solo a scopo informativo e non deve essere interpretato come un incoraggiamento a costruire o sperimentare con questo o qualsiasi altro circuito. Le persone che hanno studiato, progettato, costruito o descritto questo circuito sono in alcun modo responsabile per qualsiasi perdita o danno causate dalle tue azioni, se si decide di sperimentare con questo o qualsiasi altro circuito. Se si sceglie di farlo, la responsabilità delle tue azioni spetta interamente a voi da soli. Questo documento, mentre presentate in buona fede, non garantisce che tentate tutte le repliche dei circuiti in esso descritti sicuramente funzionerà nello stesso modo di quelli che sono stati studiati durante le prove che costituiscono la base per questa descrizione.
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